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CARAEL jako dystrybutor tego produktu, bazuje na
wieloletnim doswiadczeniu w branzy HVAC, oraz ciggtym
wprowadzaniu innowacji, jak réwniez restrykcyjnemu

procesowi kontroli jakos$ci, testom podczas procesu produkgiji,
oraz innowacyjnym procesom produkcji. CAREL nie moze
gwarantowac¢ ze wszelkie aspekty produktu i oprogramowania
zdofajg zaspokoi¢ wymagania finalnej aplikacji w ktérej beda
zainstalowane. Klient (producent, dystrybutor lub instalator
ostatecznego urzadzenia) akceptuje odpowiedzialnosé i
ryzyko zwigzane z poprawng konfiguracjg produktu tak aby
uzyskaC oczekiwane rezultaty w zaleznosci od instalaciji
ostatecznej. CAREL, bazujac na specjalnych ustaleniach,
moze bra¢ udziat w konsultacjach oraz sprawdzeniu
urzgdzenia, jednak odpowiedzialno$¢ za jego poprawne
dziatanie oraz poprawne dziatanie ostatecznego produktu
spoczywa na kliencie.

Produkty firmy CAREL sg nowoczesnymi urzadzeniami,
ktérych dziatanie jest doktadnie opisane w dokumentacji
dostarczonej wraz z urzadzeniem. Dokumentacje mozna
réwniez pobraé ze strony producenta www.ceral.com. Kazdy
produkt firmy CAREL S.p.A. ze wzgledu na swoje
skomplikowanie i nowoczesng technologie wymaga
wprowadzenia
ustawien/konfiguracji/programowania/odpowiedniego
rozruchu w celu zapewnienia poprawnej pracy w danej
aplikacji. Niedokonanie tych czynnosci, ktdore sg wymagane i
opisane w instrukcji, moze spowodowaé nieprawidiowe
dziatanie urzadzenia. Wowczas firma CAREL nie ponosi
odpowiedzialnosci za nieprawidtowe dziatanie urzadzenia.
Urzadzenie moze serwisowa¢ jedynie wykwalifikowany
personel.

Uzytkownik moze konfigurowac urzadzenie tylko w zakresie
okreslonym w dokumentacji.

Poza ostrzezeniami wymienionymi w instrukcji obstugi nalezy

zawsze pamietac o:

e Ochronie uktadéw elektronicznych przed zamoczeniem.
Deszcz, wilgotnos¢, i wszelkiego rodzaju ptyny lub
kondensaty, zawierajg substancje korozyjne mogac
uszkodzi¢ obwody elektryczne. W kazdym przypadku
urzadzeni powinno by¢ sktadowane i uzytkowane w
warunkach temperatury i wilgotnosci okres$lonych w
dokumentac;ji;

e Nie nalezy instalowaé urzgdzenia w pomieszczeniach o
wysokiej temperaturze. Zbyt wysoka temperatura moze
znaczaco zmniejszyé czas zywotnosci urzadzenia,
uszkodzi¢ je, zdeformowaé czesci plastikowe Iub
metalowe. W kazdym przypadku urzgdzeni powinno byc¢
sktadowane i uzytkowane w warunkach temperatury i
wilgotnosci okreslonych w dokumentaciji;

e Nie nalezy otwiera¢ obudowy urzadzenia w sposoéb inny
niz opisany w instrukcji

e Nie nalezy upuszczaé, trzasé, lub uderza¢, wewnetrzne
obiegi i mechanizmy mogg ulec nieodwracalnemu
uszkodzeniu;

e Do czyszczenia nie nalezy uzywa¢ agresywnych
detergentéw, soli lub substancji chemicznych mogacych
uszkodzi¢ urzadzenie;

e Nie nalezy uzywaé produktu do celéw do ktérych nie
zostat zaprojektowany, nie wymienionych w tej instrukc;ji.

Wszystkie powyzsze sugestie dotyczg wszelkich produktéw
firmy CAREL, np.: plyty sterujace, klucze programujace,
sterowniki lub inne akcesoria. CAREL przyjat polityke
ciggtego rozwoju. W zwigzku z tym zastrzega sobie prawo do
wprowadzenia zmian bez publikowania specjalnej informacji.
Specyfikacja techniczna opisana w tej instrukcji moze ulec
zmianie.
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Odpowiedzialno$¢ CAREL S.p.A. odnos$nie danego produktu
jest okreslona w ogdlnych warunkach kontraktu, dostepnych
na stronie www.carel.com, i/lub w specjalnych umowach
zawieranych z klientami, Firma CAREL S.p.A. nie ponosi
odpowiedzialnosci w stosunku do pracownikéw lub
przedsigbiorstw zwigzanych z utratg zarobku lub sprzedazy,
utraty danych i informacji, kosztéw wymiany czesci lub
serwisu, wypadkéw ludzi lub uszkodzen rzeczy, przestojow
produkcji z powodéw bezposrednich i posrednich, incydentéw
i odszkodowan, uszkodzen pojedynczych lub powtarzajacych
sie, lub jakichkolwiek innych uszkodzen, o ktérych zapisy
zawarto w kontraktach lub zaleceniach dostawy instalaciji,
dotyczacych uzycia lub mozliwosci uzycia urzadzenia, nawet
jesli firma CAREL S.p.A. zostata ostrzezona o mozliwosci
powstania takich zdarzen.

UTYLIZACJA

INFORMACJE DLA UZYTWKONIKA DOTYCZACE
PRAWIDLOWEJ UTYLIZACJI PRODUKTOW
ELEKTRYCZNY | ELEKTRONICZNYCH (WEEE)

W odniesieniu do europejskiej dyrektywy 2002/96/EC
wydanej 27 lipca 2003 powigzanej z krajowym

ustawodawstwem:

1. Odpady elektryczne oraz wyposazenie elektryczne
urzadzenia nie mogg by¢ usuwane jako odpady komunaine i
jako takie musza by¢ sktadowane i utylizowane osobno.

2. Konieczne jest przestrzeganie lokalnego prawa
dotyczacego  publicznych i prywatnych  systeméw
gromadzenia odpadéw. Oprécz tego wyposazenie moze byé
zwrécone do dystrybutora po zuzyciu sie elementu w
momencie kupna nowego.

3. Wyposazenie moze zawieraC niebezpieczne
substancje. Niewtasciwe uzytkowanie Ilub niewlasciwa
likwidacja moze wywrze¢ negatywne skutki na ludzkie
zdrowie i otoczenie.

4. Symbol znajdujacy sie na produkcie w opakowaniu
i w instrukcji informuje nas, ze wyposazenie zostato
wprowadzone na rynek po 13 sierpnia 2005 i musi by¢
zutylizowany oddzielnie.

5. W przypadku nielegalnej likwidacji odpadéw
elektrycznych, grozi kara odpowiednia do krajowego
ustawodawstwa

Gwarancja na materiaty: 2 lata (od daty produkcji, wytgczajac
czesci zuzywajace sie,).
Certyfikat: jakosc¢ i bezpieczenstwo produktow CAREL sg

gwarantowane poprzez certyfikat ISO 9001 obejmujacy
system projektowania i produkcji
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1. WPROWADZENIE

EVD evolution jest driverem silnika dwupolowego,
zaprojektowanego dla regulacji elektronicznego zaworu
rozpreznego w ukfadach chtodniczych. Sterownik jest

przystosowany do montazu na szynie DIN, posiada terminal
przytaczy $rubowych typu PLUG-IN. Driver reguluje warto$é
przegrzania w uktadzie chtodniczym, optymalizujac
efektywnos¢ obiegu przy zagwarantowaniu maksymalnej
elastycznosci dziatania. Sterownik moze regulowaé¢ rézne
zawory pracujgce z roznymi czynnikami chtodniczymi, w
urzgdzeniach  takich jak: agregaty wody lodowe;j,
klimatyzatory i uktady chtodnicze, wigczajgc systemy
pracujace na czynniku CO,.  Sterownik  oferuje
zabezpieczenia: niskiej warto$ci przegrzania, wysokiego
ci$nienia  odparowania  (MOP), niskiego  ci$nienia
odparowania (LOP), i wysokiego ci$nienia skraplania. Poza
zarzadzaniem wartoscia przegrzania, moze réwniez
realizowa¢ funkcje specjalne np.: bypass goracego gazu,
regulacja cisnienia odparowania (EPR) oraz regulacja zaworu
za chiodnica gazu w ukladzie z czynnikiem CO,.
Roéwnoczesnie z regulacja przegrzania sterownik moze
realizowa¢ jednga z funkcji: zabezpieczenie temperatury
skraplania oraz ,termostat modulacyjny”. Driver moze by¢
potaczony z:

e Poprzez pLAN ze sterownikiem swobodnie
programowalnym pCO
e Poprzez tLAN lub RS485/Modbus®  ze

sterownikiem swobodnie programowalnym pCO lub
systemem PlantVisorPRO. W tym przypadku
poprzez wejscie cyfrowe 1 realizowane jest tylko
zdalne ON/OFF.
Drugie wejscie cyfrowe stuzy do optymalizacji zarzadzania
procesem odszraniania. Inna mozliwos¢ pracy drivera to
pozycjoner z wejsciem sygnatu analogowego 4 do 20mA lub
0 do 10Vdc. Driver posiada 3 diody oznaczajgce status pracy
sterownika, lub wyswietlacz graficzny (akcesoria) ktéry moze
stuzy¢ do wprowadzenia ustawien instalacji. Procedura
uruchomienia wymaga wprowadzenia wartos$ci 4 parametréw:
typu czynnika, typu zaworu rozpreznego, rodzaju czujnika
cisnienia, typ regulacji (agregat wody lodowej, chtodziarka,
itp.). podczas tej procedury mozna réwniez sprawdzi¢ czy
czujnik i silnik zaworu zostaty poprawnie podtaczone. Po
dokonaniu ustawien podstawowych, wyswietlacz mozna zdja¢
z drivera. Nie jest on konieczny do pracy urzadzenia.
Ewentualnie mozna zostawi¢ go na driverze w celu
wizualizacji zmiennych, alarméw lub w razie koniecznosci
zmiany nastaw. Driver mozna rowniez ustawi¢ za
posrednictwem komputera poprzez wejscie szeregowe oraz
konwerter USB-tLAN o kodzie: EVDCNVOOEO. W tym
przypadku konieczne jest zainstalowanie na komputerze
programu VPM (Visual Parameter Manager).
Oprogramowanie mozna pobraé ze strony
http://ksa.carel.com.

1.1 Dostepne modele urzadzen.

KOD OPIS

EVDO0O0OEOQO EVD Evolution universal (tLAN)

EVDOOOOE10 EVD Evolution universal (pLAN)

EVDOOOOE20 EVD Evolution universal(RS485/
Modbus®)

EVDOOOOEO1 EVD Evolution universal (tLAN) — 10szt (*)

EVDOOOOE11 EVD Evolution universal (pLAN) — 10szt (*)

EVDOOOOE21 EVD Evolution universal(RS485/
Modbus®)— 10szt (*)

EVDISO0DEOQ Wyswietlacz (niemiecki)

EVDISO0ENO Wyswietlacz (angielski)

EVDISO00ESO Wyswietlacz (hiszpanski)

EVDISO00FRO Wyswietlacz (francuski)

EVDIS00ITO Wyswietlacz (wtoski)

EVDISO00PTO Wyswietlacz (portugalski)

EVDCONO0021 Konektory — 10 SZT (*)

Tab. 1.a
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(*) urzadzenia w opakowaniach zbiorczych sg dostarczane
bez konektoréw dostepnych oddzielnie, kod: EVDCONO0021.

1.2 Funkcje i ogélna charakterystyka

W skrocie:

e Przylgcza elektryczne do terminala plug-in, Srubowego,

e Wbudowana karta sieciowa (tLAN, pLAN,
RS485/Modbu®),

e Kompatybilny z réznymi zaworami i rdznymi czynnikami,

e ONJ/OFF poprzez wejscie cyfrowe lub zdalnie poprzez
pLAN, ze sterownika pCO,

e Regulacja przegrzania z funkcjami ochronnymi dla MOP,
LOP, wysokiej temperatury skraplania,

e Konfiguracja i programowania poprzez wyswietlacz
graficzny (akcesoria) lub poprzez komputer przy uzyciu
oprogramowania VPM lub PlantVisor/ PlantVisorPRO i
sterownik pCO,

e Uruchomienie poprzez wyswietlacz, za pomocg
procedury ustawienia podstawowych parametrow i
sprawdzenia potaczen,

o Wielojezykowy wyswietlacz,
réznych parametrow,

e Ro6zne jednostki miary (metryczne/anglosaskie)

e Nastawy parametrow chronione hastem, na poziomie
instalatora i producenta,

e Mozliwos¢ kopiowania parametrow z inne drivera przy
pomocy wyswietlacza,

z funkcja pomocy dla

e Logarytmiczny lub elektroniczny (4 do 20mA)
przetwornik ci$nienia,

e Mozliwos¢ wuzycia S3 oraz S4 jako czujnikow
zapasowych na wypadek awarii czujnikéw gtéwnych S1 i

S2,

e Wejscie analogowe 4 do 20mA lub 0 do 10Vdc w celu
uzycia drivera w funkcji pozycjonera an podstawie
sygnatu zewnetrznego,

e Zamkniecie zaworu w przypadku braku zasilania (jesli
jest EVBAT200/EVBAT300),

e Zarzadzanie alarmami.

Akcesoria dla EVD evolution

Wyswietlacz (kod: EVDIS00**0)

tatwy do zatozenia i zdjecia w kazdym momencie. Podczas
normalnej pracy wyswietla wszystkie znaczace zmienne
systemu, status przekaznikéw, aktywacje zabezpieczen i
alarmoéw. Podczas pierwszego uruchomienia prowadzi
instalatora przez proces ustawiania parametréw niezbednych
do rozpoczecia pracy. Umozliwia kopiowanie nastaw
parametrow. Rézne modele dla réznych jezykéw obstugi
posiadajg zawsze mozliwo$¢ obstugi w jezyku angielskim.
Wyswietlacz moze by¢ uzyty do konfiguracji i monitorowania
wszystkich parametréw regulacji, dostepnych poprzez hasto
dla serwisanta (instalatora) oraz z poziomu hasta producenta.

o~ = & ¢ "al!

Rys. 1.a

Konwerter USB/tLAN (kod: EVDCNV00e0)

Konwerter mozna podtaczy¢ po zdjeciu pokrywy diod drivera.
Konwerter jest wyposazony w przewody i ztaczki, umozliwia
bezposrednie podtaczenie drivera do komputera PC, gdzie
przy pomocy programu VPM mozna dokona¢ konfiguracji i
programowania drivera. Program VPM moze byé réwniez
uzyty do aktualizacji oprogramowania drivera. Patzr dodatek

.
o,

- %

Rys. 1.b
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Modut baterii (kod: EVBAT*****)

EVABT00200 to wyposazenie gwarantujace tymczasowg
dostawe energii do drivera, w przypadku awarii zasilania
gtébwnego. Bateria 12Vdc, dostarcza do drivera napigcie
22Vdc przez czas niezbedny do catkowitego zamknigcia
zaworu rozpreznego. Podczas normalnej pracy uktadu bateria
jest tadowana. Dostepne sg kompletne moduty baterii (kod:
EVABTO00300) oraz obudowy baterii (kod: EVBATBOX*0).

o ee
\ maa
: EBVATDO0200 Batteria 12V

Przewody zaworu E2VCABS*00 (IP67)

Przewéd ekranowany z wbudowanym ztagczem dla
podiaczenia silnika zaworu. Ztaczke o kodzie E2VCONO0000
(IP65) mozna naby¢ oddzielnie w celu podtgczenia przewodu
elektrycznego.

Rys. 1.c
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2. INSTALACJA

2.1 Montaz na szynie DIN i wymiary

W celu utatwienia procesu podtaczenia elektrycznego driver

jest wyposazony w konektory srubowe. Ekran jest podtaczony

2.3 Schemat potaczen — requlacja przegrzania

do terminala ptaskiego. CAREL EXV
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1 Zielony
Terminal Opis 2 Zoty
G,G0 Zasilanie 3 Brazowy
VBAT Zasilanie awaryjne 4 Biaty
4 Uziemienie 5 PC dla konfiguraciji
1,3,2,4 Zasilanie silnika krokowego 6 Konwerter USB/tLAN
COM1, NO1 Przekazniki alarmowe 7 Adapter
GND Uziemienie dla przewoddw sygnatowych 8 Logarytmiczny przetwornik ci$nienia- cis.
VREF Zasilanie dla czujnikdow aktywnych odparowania
S1 Czujnik 1 (ci$nienie) lub sygn zew 4 do 9 Czujnik NTC temperatury ssania
20mA 10 Wejscie cyfrowe 1 — aktywacja regulacji
S2 Czujnik 2 (temp) lub sygn zew 0 do 10Vdc 11 Zestyk beznapieciowy (do 230V)
S3 Czujnik 3 (ci$nienie) 12 Zawor elektromagnetyczny
S4 Czujnik 4 (temperatura) 13 Sygnat alarmu
DI1 Wejscie cyfrowe 1
DI2 Wejscie cyfrowe 2 QOuwAGA:
L Terminal dia tLAN, pLAN, RS485, e Regulacja wartosci przegrzania wymaga
Modbus® wykorzystania czujnika S1 oraz czujnika
Terminal dla tLAN, pLAN, RS485, temperatury na ssaniu S2, umieszczonych za
MOdb_US® parownikiem, oraz uzycia wejscia cyfrowego 1 do
= Terminal dla tLAN, pLAN, RS485, aktywacji regulacji. Alternatywnie do wejscia
Modbus® cyfrowego 1 mozna uzyé sygnatu zdalnego (tLAN,
aa Ztgcze szeregowe pLAN, RS485). Pozycja czujnikéw dla réznych

Tab. 2.a

aplikaciji jest opisana w rozdziale ,regulacja”.

e  Wejscia S1i S2 sg programowalne, podtgczenie do
terminala zalezy od ustawionych parametrow. Patrz
rozdziat ,uruchomienie” i ,funkcjonowanie”.

e  Cazujnik ci$nienia S1 na schemacie jest czujnikiem
logarytmicznym. Na ogdinym schemacie potaczen
wyszczegolnione sg inne czujniki cisnienia: 4 do

20mA lub inne.

Copyright by ALFACO POLSKA Sp. z 0.0. www.alfaco.pl
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2.4 Instalacja
W celu dokonania instalacji nalezy postepowac zgodnie z
ponizszymi wskazowkami oraz ze schematem potgczen:

1. Podtacz czujniki i zasilanie: czujniki mogg byc¢
zainstalowane w odlegtosci do 10m od sterownika,
nalezy uzy¢ przewodoéw ekranowanych o
minimalnym przekroju 1mm? (ekran nalezy
podtaczy¢ do terminalu uziemienia panelu
elektrycznego);

2. Podiacz wejscia cyfrowe, maksymalna dtugosé
przewodow 30m.

3. Podtacz przewdd zasilania silnika zaworu: zalecany
przewdd 4-zytowy, ekranowany, AWG 18/22,
Lmax= 10m.

4. Ostroznie wyznacz maksymalne obcigzenie wyjscia
przekaznikowego, opis w ,Specyfikacja
techniczna”.

5. Zaprogramuj drivera jesli to konieczne: patrz
rozdziat: ,Interfejs uzytkownika”.

6. Podiacz przewdd sieci, jesli jest, uziemienie
podtgcz wg schematu ponizej:

Przypadek 1: klika driverow jest podigczone do sieci,
zainstalowane na tym samym panelu elektrycznym zasilane
tym samym transformatorem.

@
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Rys. 2.d
Przypadek 2: klika driverow jest podtaczone do sieci, na
oddzielnych panelach elektrycznych, zasilane sg oddzielnymi
transformatorami (GO nie podtgczone do uziemienia).

Al
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Rys. 2.e
Przypadek 3: klika driveréw jest podtaczone do sieci, na
oddzielnych panelach elektrycznych, zasilane sg oddzielnymi
transformatorami ze wspolnym uziemieniem.

@ El ]
[l ——] g@:ﬁRys_z_f

A Wazne: nalezy unikac¢ instalowania drivera w
pomieszczeniach o charakterystyce:

o O wilgotnosci wzglednej wiekszej niz 90% lub z wilgocig
wykraplajaca sie z powietrza

o W pomieszczeniach gdzie wystepuija silne wibracje lub
uderzenia

* W miejscach narazonych na spryskiwanie wodg,

o W pomieszczeniach z atmosferg agresywng lub mocno
zanieczyszczong (np.: pary soli, amoniaku, silne
zadymienie), moze to powodowa¢ korozje i/lub utlenianie.

e W pomieszczeniach gdzie wystepuje silne pole
magnetyczne lub radiowe (nalezy unikac¢ instalowania w
poblizu anten nadawczych).

* W miejscach gdzie driver bedzie narazony na dziatanie
promieni stonecznych.

A Wazne: podczas podtaczania drivera nalezy pamietac
ze:
* Nieprawidtowo podtaczone zasilanie moze uszkodzi¢
sterownik,
o Nalezy uzywac przewoddéw o koncoéwkach
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przystosowanych do podfgczania w terminalu sSrubowym,
odkrec¢ srube, wtoz koncéwke przewodu, dokre¢ srube i
delikatnie pociagnij za przewdéd aby sprawdzi¢ poprawnos$¢
podtaczenia,

o Oddziel najbardziej jak to mozliwe (min 3cm), przewody
czujnikéw i wejsc cyfrowych od przewoddw zasilajacych, w
celu unikniecia potencjalnych zakiécen
elektromagnetycznych. Nigdy nie nalezy prowadzi¢ razem
przewodow zasilania z przewodami sygnatowymi
(wigczajac te w panelu elektrycznym)

o Unikaj instalowania przewoddw czujnikdw w bezposrednim
sgsiedztwie wyposazenia linii zasilania (styczniki,
bezpieczniki, itp.). dtugos¢ przewoddw czujnikéw nalezy
zredukowac tak bardzo jak to mozliwe, unikajac zrodet
zasilania.

e Nalezy unika¢ zasilania drivera bezpos$rednio z gtdbwnego
zasilania jesli s do niego podtaczone inne urzadzenia
takie jak styczniki, zawory elektromagnetyczne itp.,
wymagajace oddzielnego transformatora.

2.5 Podlaczenie konwertera USB-tLAN.

e  Zdejmij ptyte z diodami LED naciskajac w punktach
zaczepienia,

e  Podigcz adapter do portu szeregowego,

. Podtacz konwerter do adaptera a nastepnie do
portu USB w komputerze.

nacisnij

nacisnij Rys z_g
83 TG
. |nnnnnanannnanan
@ @

o l 9 (v]
= ¥
@ @ -

28zna2 . RyS 2h

Port szeregowy
Adapter

Konwerter USB/tLAN
Komputer PC

BIOIN|(—

OUWAGA: jesli do programowania drivera uzywany jest
port szeregowy nalezy na komputerze zainstalowac¢
oprogramowanie VPM, za pomoca ktérego mozna
konfigurowac i aktualizowa¢ oprogramowanie drivera. DO
pobrania ze strony http://ksa.carel.com . Patrz dodatek 1.

2.6 Wgrywanie, zgrywanie i resetowanie parametréow
(wyswietlacz).

1. nacisnij razem przez 5 sek przyciski HELPi ENTER;
2. pojawi sie¢ MENU wyboru, za pomocg przyciskow UP i
DOWN nalezy wybraé zadang procedure;

3. wybor nalezy potwierdzi¢ przyciskiem ENTER;

4. pojawi sie prosba o potwierdzenie, nacisnij ENTER;
5. na koniec pojawi sie informacja o dokonaniu zadanej
operacji (jesli zostata dokonana).

e  Wgrywanie: wyswietlacz zapisuje nastawy
wszystkich parametréw na driverze bedacym
zrodtem danych

e  Zgrywanie: wyswietlacz kopiuje nastawy
parametréw do drivera docelowego

e  RESET: wszystkie parametry drivera sg
sprowadzane do wartosci nastaw fabrycznych.
Patrz rozdziat 8.,
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http://ksa.carel.com/

/?EQ: prg Esc b €,

Tt
A Wazne:

e Procedury muszg by¢é wykonywane przy wtgczonym
zasilaniu drivera

» Nie wolno zdejmowac¢ wyswietlacza podczas zgrywania,
wgrywania, lub resetowania parametréow

e Parametry nie moga by¢ skopiowane jesli wersja
oprogramowania drivera zrodta i drivera docelowego nie sg
zgodne.

© Rys. 2.
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2.7 ogolny schemat potaczen.
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1 Biaty A Podtaczenie do EVBAT200/300

2 2oty B Podtaczenie do czujnika cisnienia (SPK**0000) lub
3 | Brazowy przetwornika cinienia (SPKT00**C0)

4 Zielony C Podtaczenie jako pozycjoner (4 do 20mA)

5 Komputer do konfiguraciji D Podtaczenie jako pozycjoner (0 do 10Vdc)

6 Konwerter USB/tLAN E Podtaczenie do przetwornika cisnienia SPKP00**T0)
7 Adapter

8 Logarytmiczny przetwornik ci$nienia F Podtaczenie do czujnika zapasowego

9 Czujnik NTC G Podtaczenie przetw. logarytmicznego (SPKT00**R0)
10 | Wejscie cyfrowe 1 — aktywacja regulaciji H Podtaczenie do zawordw innych typéw

11 | Zestyk beznapieciowy (do 230Vac) A1 Maksymalna dtugos$¢ przewodu potgczeniowego dla
12 | Zawor elektromagnetyczny baterii EVBAT200/300 to 5m

13 | Sygnat alarmowy A2 Przewdd podtaczenia do silnika zaworu musi byé

14 | Czerwony ekranowany, 4-zytowy, AWG 18/22 o dtugosci

15 | Czarny maksymalnie 10m

16 | Niebieski

17 | Komputer systemu nadzoru

Copyright by ALFACO POLSKA Sp. z 0.0. www.alfaco.pl
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3. INTERFEJS UZYTKOWNIKA

Interfejs uzytkownika stanowi 5 diod LED okreslajgcych stan

Wyswietlanie informacii:

pracy drivera, wg tabeli ponizej: Status regulacji Aktywne
— zabezpieczenie
ON Praca LowSH Niskie przegrzanie
OFF Oczekiwanie LOP Niska temp
odparowania
POS Pozycjonowanie MOP Wysoka temp
odparowania
WAIT Czekanie HiTCond | Wysoka temp
L skraplania
LED | ON OFF MIGANIE CLOSE | Zamykanie
NET Potaczenie Brak potaczenia | Btad Tab. 3.b
komunikaciji
OPEN Otwieranie - Driver Klawiatura
zaworu wylaczony (*) Przycisk | Funkcja
CLOSE | Zamykanie - Driver Prg Otwiera ekran wprowadzenia hasta dostepu do
zaworu wytaczony (¥) programowania
Aktywny alarm - - g Y e Przy aktywnym alarmie, wyswietla kolejne kody
Zasilanie Brak zasilania - alarmowe
drivera * Na poziomie ,producenta” przy przewijaniu
Tab. 3.a parametrow pokazuje ekrany z wyjasnieniami
(*) oczekiwanie na dokonanie kompletnej konfiguracji (pomoc) i : i
poczatkowe;j. Esc o Wyjscie z programowania (serwisant/producent) i
trybu wyswietlania
3.1 Podtaczenie wyswietlacza (akcesoria) * E:D?:;svg'rﬁg';g::metmw’ wyjscie bez
- . . . - ¥/t * Nawigacja pomigdzy ekranami
Wyswietlacz, po zainstalowaniu, moze by¢ uzyty do up/ e Zwiekszanie/zmniejszanie warto$ci parametru
dokonania wszelkich zmian konfiguracyjnych oraz DOWN
programowania pracy drivera. Wys$wietla status pracy drivera, L o o Przetgczanie pomiedzy ekranami trybu
alarmy, status wejs¢ cyfrowych oraz wyjscia Enter programowania
przekaznikowego. Ma mozliwo$¢ zapisywania parametrow * Potwierdzenie wartosci i powr6t do listy
konfiguracji z jednego drivera i przeniesienia ich an inny parametrow

driver (patrz procedura zgrywania i wgrywania parametrow).
Aby zainstalowac:
e  Zdejmij pokrywe naciska¢ na punkty zaczepu
e Zaldz wyswietlacz jak pokazano na rysunku ponizej
o  Wyswietlacz zacznie dziata¢, jesli driver jest
uruchamiany po raz pierwszy, wéwczas pojawi sie
procedura konfiguracji podstawowych parametrow.

nacignij

nacignij

Rys. 3.b

A Wazne: driver nie zostanie uruchomiony jesli nie bedzie
przeprowadzona procedura ustawien wstepnych.

Panel przedni zawiera teraz wyswietlacz i klawiature 6
przyciskow, ktére wciskane osobno lub w razem w réznych
kombinacjach pozwalaja na petng konfiguracje drivera.

3.2 Wyswietlacz i klawiatura

Wyswietlacz pokazuje zmienne w dwdch systemach, status
regulacji, aktywne zabezpieczenia, aktywne alarmy i status
wyjscia przekaznikowego.

=—T—©
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S
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1 zmienna

2 zmienna

Status przekaznika
Alarm (nacisnij HELP)
Aktywne zabezpieczenie
Status regulaciji

DD |W|IN|=
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‘:) UWAGA: wartosci wyswietlane standardowo mogag by¢
wybrane poprzez konfiguracje parametréow ,zmienna 1 na
wyswietlaczu” i ,zmienna 2 na wyswietlaczu”). Patrz lista
parametrow.

3.3 Tryb wyswietlania (wyswietlacz)
Tryb ten jest uzywany doi wyswietlenia wartosci najbardziej
uzytecznych zmiennych, statusu pracy systemu.
Wyswietlane zmienne zalezne s3 od typu wybranego
sterowania.
1.Nacisnij Esc aby przej$¢ do ekranu podstawowego
2.Nacisnij UP/DOWN: wyswietlacz pokaze wykres wartosci
przegrzania, procentowe otwarcie zaworu, cisnienie i
temperature odparowania i temperature ssania.
3.Nacisnij UP/DOWN: kolejne zmienne sg wyswietlane na
ekranie
4.Nacisnij Esc aby powrdci¢ do ekranu podstawowego.

Sposoéb wyswietlenia na ekranie wszystkich zmiennych jest
opisany w rozdziale ,tabela parametrow”.

i ey e b P &

Rys. 3.d

3.4 Tryb programowania (wyswietlacz)

Parametry mozna modyfikowac przy pomocy klawiatury na
panelu przednim wyswietlacza. Dostep w zaleznosci od
poziomu uzytkownika: instalator lub producent.

Modyfikowanie parametréw poziomu instalatora.
Parametry instalatora zawierajg réwniez te dotyczace
konfiguracji wej$¢, wartosci przegrzania, typu regulacji
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oraz wartosci progéw zabezpieczen. Patrz tabela
parametrow.
Procedura:
1.Nacisnij Esc jeden lub wiecej razy, aby przej$¢ do ekranu
gtéwnego.
2.Naciénij Prg: pojawi sie ekran z zgdaniem podania hasta.
3.Nacisnij ENTER a nastepnie wprowadz hasto instalatora:
22, zaczynajac od pierwszej cyfry przechodzac do
nastepnych poprzez naciskanie ENTER.
4.Jesli wprowadzona wartos¢ jest poprawna, pojawi sie
pierwszy parametr modyfikowalny: adres sieciowy.
5.Naciskajac przyciski UP oraz DOWN, mozna wybra¢
parametr do ustawienia
6.Nacisnij enter aby méc modyfikowac wartos$¢ parametru
7.Naciskajac przyciski UP oraz DOWN, mozna
modyfikowa¢ warto$¢ parametru
8.Aby potwierdzi¢ nowe ustawienie nacisnij ENTER
9.Powtorz kroki 5,6,7 w celu zmiany warto$ci kolejnego
parametru,
10. Nacisniecie Esc spowoduje wyjscie z procedury
modyfikacji parametréw instalatora.

Rys. 3.e

OUWAGA: jesli przez 5min nie bedzie wcisniety zaden
przycisk wéwczas system automatycznie powrdci do ekranu
gtéwnego.

Modyfikowanie parametréw producenta
1.Nacisnij Esc jeden lub wiecej razy, aby przej$¢ do ekranu
gtéwnego.
2.Nacisnij Prg: pojawi sie ekran z zgdaniem podania hasta.
3.Nacisnij ENTER a nastepnie wprowadz hasto instalatora:
66, zaczynajac od pierwszej cyfry przechodzac do
nastepnych poprzez naciskanie ENTER.
4.Jesli wprowadzona wartos$¢ jest poprawna pojawi sie lista
parametrow:
- konfiguracja
- czujniki
- regulacja
- specjalne
- konfiguracja alarméw
- zawory

5.Naciskajac przyciski UP oraz DOWN, mozna wybraé
kategorie, oraz po wcisnieciu ENTER przej$¢ do
pierwszego parametru w danej kategorii

6.Naciskajac przyciski UP oraz DOWN, mozna wybraé
parametr do ustawienia

7.Naciskajac przyciski UP oraz DOWN, mozna
modyfikowa¢ warto$¢ parametru

8.Aby potwierdzi¢ nowe ustawienie nacisnij ENTER

9.Powtérz kroki 5,6,7 w celu zmiany warto$ci kolejnego
parametru,

10. Nacisniecie Esc spowoduje wyjscie z procedury

modyfikacji parametréw instalatora.

Ly P oBsc ¥ 4+
¥ Rys. 3.f

o UWAGA:

e jesli przez 5min nie bedzie wcisniety zaden przycisk
wowczas system automatycznie powréci do ekranu
gtéwnego.

e Z poziomu producenta mozna modyfikowa¢ wszystkie
parametry drivera.
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4. PIERWSZE URUCHOMIENIE

4.1 Sprawdzenie
Po dokonaniu kompletnych pofaczen elektrycznych (patrz
rozdziat instalacja), oraz podiaczeniu zasilania, nalezy
przeprowadzi¢ operacje zwigzane ze sprawdzeniem ktére sg
rézne w zaleznosci od interfejsu. Jakkolwiek konieczne jest
okreslenie 4 podstawowych parametréw pracy urzadzenia:
czynnik, typ zaworu, typ czujnika cisnienia S1 oraz typ
regulaciji.
Rodzaje interfejsow:

o  Wyswietlacz
Po dokonaniu ustawien wstepnych konieczne jest ich
potwierdzenie. Tylko po potwierdzeniu driver zostanie
uruchomiony, na ekranie pojawi sig¢ ekran gtéwny, sterownik
wowczas jest gotowy do pracy po otrzymaniu sygnatu
poprzez tLAN — od sterownika pCO lub poprzez zamkniecie
obwodu wejscia cyfrowego DI1. Patrz paragraf 4.2.

e« VPM
Aby aktywowac¢ driver poprzez program VPM nalezy ustawi¢
,Enable EVD control” na wartos¢ 1, jest to zawarte w
parametrach bezpieczenstwa, parametrach specjalnych, pod
odpowiednim poziomem dostepu. Jakkolwiek parametry
setupu powinny by¢ ustawione odpowiednim menu. Po
zaznaczeniu tej wartosci driver jest gotowy do pracy,
regulacja zostanie rozpoczeta po otrzymaniu sygnatu poprzez
tLAN — od sterownika pCO lub poprzez zamkniecie obwodu
wejscia cyfrowego DI1. Jesli w wyniku btedu warto$é tego
parametru bedzie ustawiona na 0 driver niezwlocznie
przerywa regulacje, zatrzymuje zawdr w pozycji zastanej i nie
uruchomi regulacji do czasu zmiany wartosci na 1.

e  System nadzoru
Aby ufatwi¢ dokonywanie nastaw przy pomocy systemu
nadzorujgcego wiele driveréw, operacje ustawiania mozna
zawezi¢ do jednego adresu sieciowego. Wowczas
wyswietlacz moze by¢ zdjety ze sterownika a konfiguracja
przeprowadzona tylko przez system nadzoru. W razie
potrzeby mozna w dowolnym momencie podtaczyé
wyswietlacz z powrotem. Aby aktywowac driver poprzez
program VPM nalezy ustawi¢ ,Enable EVD control” na
warto$¢ 1, jest to zawarte w parametrach bezpieczenstwa,
parametrach specjalnych, pod odpowiednim poziomem
dostepu. Jakkolwiek parametry setupu powinny byc¢
ustawione odpowiednim menu. Po zaznaczeniu tej wartosci
driver jest gotowy do pracy, regulacja zostanie rozpoczeta po
otrzymaniu sygnatu poprzez tLAN — od sterownika pCO lub
poprzez zamkniecie obwodu wejscia cyfrowego DI1. Jest
bardzo wazne aby warto$¢ parametru ,Enable EVD control”
znajdujaca sie w zottym polu zostata ustawiona na 1
Jesli w wyniku btedu warto§¢ tego parametru bedzie
ustawiona na O driver niezwtocznie przerywa regulacje,
zatrzymuje zawOr w pozycji zastanej i nie uruchomi regulacji
do czasu zmiany wartosci na 1.

e  Sterownik programowalny pCO
Wopierw konieczne jest ustalenie adresu sieciowego drivera,
przy uzyciu wyswietlacza. Je$li driver komunikuje sie poprzez
pLAN, tLAN lub Modbus® ze sterownikiem z rodziny pCO,
wowczas nie ma koniecznosci nastawy i potwierdzania
warto$ci  parametréw. W  rzeczywistosci  aplikacja
uruchomiona na sterowniku pCO moze narzuci¢ poprawne
wartosci dla jednostki regulowanej. Nalezy po prostu ustali¢
adres sieciowy wymagany przez sterownik pCO, po kilku
sekundach zostanie nawigzana komunikacja i driver jest
gotowy do pracy. Na wyswietlaczu pojawi sie ekran gtéwny.
Wyswietlacz mozna woéwczas zdjgé¢. Regulacja rozpocznie sie
po otrzymaniu sygnatu poprzez tLAN — od sterownika pCO
lub poprzez zamkniecie obwodu wejscia cyfrowego DI1.
Driver pLAN jest jedynym ktéry moze rozpoczg¢ regulacje z
sygnatem z pCO. Jesli brak jest komunikacji pomiedzy pCO a
driverem wowczas driver kontynuuje regulacje na podstawie
stanu wejscia cyfrowego ID1. Drivery tLAN raz Modbus®
mogg by¢ podigczone do pCO tylko w trybie nadzoru.
Regulacja rozpoczyna sie po zamknieciu wejscia cyfrowego.
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4.1 Ustawienia wstepne (wyswietlacz)

Po zamontowaniu wyswietlacza:

1. Pierwszym

wyswietlonym

parametrem jest adres

sieciowy

Nacisnij enter aby

przejs$é do wartosci tego

parametru

3.Nacisnij UP lub DOWN
aby zmieni¢ wartos¢

Curil - Live =

198

N

i P B 4 A (-'ti-\ 2.

4.Nacisnij ENTER aby
potwierdzi¢ wprowadzong
wartos¢.

5.Nacisnij UP lub DOWN
aby przej$¢ do nastepnego
parametru: typ czynnika

6. Powtérz kroki 2,3,4,5 aby modyfikowa¢ wartos$ci innych
parametréw: czynnik, zawor, typ regulaciji

8. Jesli konfiguracja jest
poprawna nalezy wybraé
YES i wyj$¢ z procedury
jesli nie wybra¢ NO i
powrdci¢ do kroku 2.

EE I B

Aby usprawni¢ pierwsze uruchomienie i zapobiec
ewentualnym nieprawidtowo$ciom, driver nie uruchomi sie
jesli nie bedzie ustalone:

1.Adres sieciowy

2.Czynnik

3.Zawor

4.Czujnik cisnienia S1

5.Typ regulacji gtéwnej, to jest, typ jednostki w ktorej

regulowana jest wartos¢ przegrzania.

UWAGA:

e Aby wyjs¢ z procedury ustawien podstawowych nalezy
kilkakrotnie nacisng¢ przycisk DOWN a nastepnie
potwierdzi¢, ze konfiguracja zostata dokonana poprawnie.
Procedura ta nie moze by¢ zakonczona przyciskiem Esc.

e Jesli procedura zostanie zakonczona z btedem, nalezy
wejs¢ do parametréw programowania, poziom instalatora, i
zmodyfikowaé wartosci parametréw.

e Jesli uzyty zawdr i/lub przetwornik cisnienia nie znajdujg
sie na liscie wyboru, nalezy wybraé dowolny model i
zakonczy¢ procedure. Woéwczas driver uruchomi sie i
mozna poprzez menu producenta ustawi¢ recznie
niezbedne parametry zaworu i/lub czujnika ci$nienia.

Adres sieciowy

Adres sieciowy jest przypisany do danego drivera i umozliwia
komunikacje z nim w sieci RS 485, pLAN, tLAN, MOdbus®, z
systemem nadzoru, sterownikiem pCO.
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Parametr/opis Fabrycznie | Min. Max. Jedn.
miary
Konfiguracja
Adres sieciowy 198 1 207 -
Tab. 4.a

Czynnik

Typ czynnik jest kluczowym parametrem dla obliczenia
wartosci przegrzania. Dodatkowo jest on uzywany do
obliczenia temperatury parowania i skraplania na podstawie
odczytu z czujnikéw cisnienia.

Parametr/opis Fabrycznie
Konfiguracja
Czynnik chtodniczy: R404A
R22; R134a; R404A; R407C; R410A;R507A;
R290; R600;R600a; R717; R744; R728;
R1270; R417A; R422D
Tab. 4.b

Zawor

Ustawienie typu zaworu automatycznie determinuje wszystkie
parametry regulacji dla zaworu — bazujac na danych od
danego producenta.

Z poziomu programowania producenta, mozna edytowaé
wszystkie parametry zaworu (patrz rozdziat ,parametry
zaworu”), jesli uzyty zawér nie znajduje sie na liscie wyboru.
Wedy driver wykryje wprowadzone zmiany i zdefiniuje zawor
jako ,Customized”.

Parametr/opis Fabrycznie
Konfiguracja
Zawor: CAREL
CAREL ExV; EXV
Alco EX4; Alco EX5; Alco EXB; Alco EX7;
Alco EX8 330Hz suggested by CAREL; Alco
EX8 500Hz specified by Alco; Sporlan SEI
0.5-11; Sporlan SER 1.5-20; Sporlan SEI 30;
Sporlan SEI 50; Sporlan SEH 100; Sporlan
SEH 175; Danfoss ETS 25B; Danfoss ETS
50B; Danfoss ETS 100B; Danfoss ETS 250;
Danfoss ETS 400
Tab. 4.c

Czujnik cisnienia S1

Ustawienie typu czujnika ci$nienia S1 definiuje zakres
pomiaru, oraz limity alarmowe — bazujgc na danych
producenta, opisanych réwniez na tabliczce znamionowej
czujnika.

Parametr/opis Fabrycznie
Konfiguracja
Czujnik S1 Zakres od
Logarytmiczny (0 Elektroniczny (4 do -1do 9,3
do 5V) 20mA) barg
-1 do 4,2 barg -0,5 do 7 barg
-0,4 do 9,2 barg 0do 10 barg
-1 .do 9,3 barg 0 do 18 barg
0do 17,3 barg 0 do 25 barg
-0,4 do34,2 barg 0 do 30 barg
0do 34,5 barg 0 do 44,8 barg
0 do 45 barg Zdalny -0,5 do 7 barg

Zdalny 0 do 10 barg

Zdalny 0 do 18 barg

Zdalny 0 do 25 barg

Zdalny 0 do 30 barg

Zdalny 0 do 44,8 barg
Sygnat zewnetrzny (4 do 20 mA)

Tab. 4.d

A Uwaga: w przypadku zainstalowania dwoch czujnikéw
S1 oraz S3, muszg one bys tego samego typu, nie jest
mozliwe uzycie czujnika logarytmicznego wraz z czujnikiem
elektronicznym.

4.3 Sprawdzenie po uruchomieniu
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OUWAGA: w przypadku wielu sterownikéw potaczonych w
systemie, gdzie jest ten sam czujnik cisnienia, nalezy wybrac¢
opcje pracy normalnej dla pierwszego sterownika , oraz opcje
pracy zdalnej dla pozostatych sterownikéw. Ten sam czujnik
ci$nienia moze wspétpracowac jednoczesnie z 5 driverami.

Przyktad: uzycie tego samego czujnika ci$nienia.-0,5 do 7 bar,
dla 3 driverow.

Dla pierwszego drivera nalezy ustawi¢ czujnik -0,5 do 7 bar.
Dla drugiego i trzeciego, nalezy wybra¢ czujnik zdalny -0,5 do
7 bar.

e Zakres pomiaru ustawiony fabrycznie jest okreslony w
barach. W menu producenta znajduje sie parametr
dotyczacy jednostki pomiaru zakresu czujnika, gdzie
mozna okre$li¢ niestandardowe warto$ci  progow
alarmowych jesli uzyty czujnik nie znajduje sie na liscie
wyboru. Jes$li parametr ten zostanie zmieniony, driver
okresli typ czujnika jako ,,Customized”.

e Oprogramowanie drivera bierze pod uwage jednostki
miary. Jesli zostaty okreslone zakresy pomiarowe i zmianie
ulegng jednostki pomiaru (z bar na psi), driver
automatycznie przeliczy warto$ci graniczne czujnikow.
Fabrycznie czujnik S2 jest ustawiony jak CAREL NTC. W
menu mozna zmieni¢ typ czujnika.

e Inaczej niz czujniki cisnienia, czujniki temperatury nie
posiadajg parametrow okre$lajgcych zakres pomiarowy, w
konsekwencji mozna jedynie uzywa¢ modeli czujnikéw
zawartych na liscie wyboru (patrz rozdziat ,Funkcje”). W
kazdym przypadku w menu producenta mozliwe jest
ustalenie progu alarmowego dla uzywanego czujnika.

Regulacja gtéwna
Regulacje gtéwna nalezy zdefiniowa¢ w zaleznosci od trybu
pracy drivera.

Parametr/opis Nastawa
fabryczna
Konfiguracja
Regulacja gtéwna Lady
Regulacja przegrzania chiodnicze /
Lady chtodnicze / chtodnia chtodnia
Lada chtodnicza/ chtodnia ze sprezarkg
Lady chtodnicze / chtodnia — uktad mieszany
Lady chtodnicze / chtodnia z ukladem CO2
Skraplacz R404A dla uktadu z CO2
Klimatyzator/chiller z wymiennikiem ptytowym
Klimatyzator/chiller z wym. ptaszczowo -
rurowym
Klimatyzator/chiller z wymiennikiem lamelowym
Klimatyzator/chiller ze zmienng wydajnoscig
chtodniczg
Klimatyzator/chiller — uktad mieszany
Regulacja specjalna
Cisnienie zwrotne EPR
Cisnienie by-passu gorgcego gazu
Temperatura by-passu goracego gazu
Chodnica gazu CO2
Pozycjoner analogowy (4do 20mA)
Pozycjoner analogowy (0 do 10V)
Tab. 4.e

Punkt nastawy przegrzania i wszystkie parametry odnoszace
sie do regulacji PID, ustawienia zabezpieczen oraz znaczenia
czujnikéw S1 i/lub S2 bedg automatycznie ustawione do
wartosci zalecanych przez CAREL w zaleznos$ci od wybranej
aplikacji. Podczas tej fazy konfiguracji, mozliwe jest
ustawienie tylko wartosci przegrzania, w zaleznosci od
aplikaciji (chiller, lada chtodnicza, itp.)

W przypadku wystgpienia btedu podczas konfiguraciji
poczatkowej, mozna uzyska¢ dostep do tego parametru
poprzez menu instalatora. Jesli zostang przywrdcone nastawy
domysine sterownika, po kolejnym uruchomieniu wyswietlacz
ponownie rozpocznie procedure konfiguracji.
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Po uruchomieniu:

e Sprawdz czy zawdr zakonczyt cykl petnego zamknigcia w
celu wyréwnania;

o Ustaw, jesli to konieczne, w menu instalatora lub
producenta, punkt nastawy przegrzania (w innym
przypadku zachowa wartos¢ zalecang przez CAREL),
oraz progi alarmowe zabezpieczen )LOP, MOP, itp.).
Patrz rozdziat o zabezpieczeniach.

L]
4.4 Inne funkcje
Poprzez menu instalatora, mozna wybrac inne typy regulacji
gtéwnej (uktad CO2, by-pass gorgcego gazu, ipt.), jak réwniez
inne funkcje ni powigzane z kontrolg wartosci przegrzania,
dodatkowa regulacja na podstawie czujnikéw S3 i/lub S4 oraz
ustawienie odpowiednich wartosci dla kontroli LowSH, LOP i
MOP, w zaleznosci od specyfiki urzadzenia chtodniczego.
Poprzez menu producenta, mozna catkowicie dostosowac
prace zaworu, ustawiajgc kazdy parametr. Po modyfikacji
parametrow regulacji PID, driver wykrywa wprowadzone
zmiany i okresla je mianem ,Customized”.

Copyright by ALFACO POLSKA Sp. z 0.0. www.alfaco.pl
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5.1 Regulacja gtéwna i dodatkowa
EVD evolution umozliwia dwa rodzaje regulacji

e Gtowna

e  Dodatkowa
Regulacja gtéwna jest zawsze aktywna, regulacja dodatkowa
jest aktywowana przez odpowiedni parametr. Regulacja
gtéwna definiuje tryb pracy regulatora. Pierwsze 10 ustawien
odnosi sie do punktu nastawy przegrzania, inne — nazwane
specjalnymi, dotycza ustawien ci$nienia lub temperatury w
zalezno$ci od sygnatu ze sterownika zewnetrznego.

Parametr/opis Nastawa
fabryczna
Konfiguracja
Regulacja gtéwna Lady
Regulacja przegrzania chtodnicze /
Lady chtodnicze / chtodnia chtodnia
Lada chtodnicza/ chtodnia ze sprezarka
Lady chtodnicze / chtodnia — uktad mieszany
Lady chtodnicze / chtodnia z uktadem CO2
Skraplacz R404A dla uktadu z CO2
Klimatyzator/chiller z wymiennikiem ptytowym
Klimatyzator/chiller z wym. ptaszczowo -
rurowym
Klimatyzator/chiller z wymiennikiem
lamelowym
Klimatyzator/chiller ze zmienng wydajnoscig
chtodniczg
Klimatyzator/chiller — uktad mieszany
Regulacja specjalna
Ci$nienie zwrotne EPR
Cisnienie by-passu goracego gazu
Temperatura by-passu gorgcego gazu
Chodnica gazu CO2
Pozycjoner analogowy (4do 20mA)
Pozycjoner analogowy (0 do 10V)
Tab. 5.a

o UWAGA:

o |stenieje konieczno$¢ regulacii pracy skraplacza

zainstalowanego kaskadowym w ukfadzie chtodzenia CO2 ,z
czynnikiem R404A lub innym;

o Uktad mieszany — chtodni lub lady chtodniczej — sg to
jednostki pracujace okresowo lub ciggle ze zmiennym
ci$nieniem parowania lub skraplania.

Regulacja dodatkowa zawiera ustawienia:

Parametr/opis Nastawa
fabryczna
Konfiguracja
Regulacja dodatkowa Wylaczone
Wytaczona
Zabezpieczenie wysokiej temp skraplania S3
Termostat modulacyjny S4
Czujnik dodatkowy S3 & S4
Tab. 5.b

AWaine: Ustawienia funkcji ,Zabezpieczenie wysokiej
temperatury skraplania” oraz ,Termostat modulacyjny” mogq
by¢ realizowane tylko gdy regulacja gtéwna jest kontrola
wartosci przegrzania (pierwsze 10 ustawien). Z drugiej strony
czujniki zapasowa S3 & S4 moga by¢ aktywowane w
dowolnym momencie, po podigczeniu danego czujnika.

Kolejne podpunkty wyjasniajg wszystkie typy regulacji jakie
moga by¢ ustawione w sterowniku EVD evolution.
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5.2 Regulacja przegrzania.
Podstawowym celem zaworu jest dostarczanie czynnika
przeptywajgcego przez dysze zaworu w ilosci odpowiadajace;j
przeptywowi wymaganemu przez prace sprezarki. W ten
spos6b proces odparowania jest utrzymywany na dtugosci
parownika i nie ma mozliwosci dostania sie cieklego czynnika
do sprezarki, co mogtoby jg uszkodzi¢.

Regulacja przegrzania.

Parametrem regulujgcym prace zaworu jest temperatura
przegrzania, parametr ten okresla czy ciekly czynnik znajduje
sie na wyjsciu z parownika.

Temperatura przegrzania jest obliczana jako roéznica
pomiedzy: temperaturgq gazéw przegrzanych (mierzong
poprzez czujnik temperatury umieszczony na wylocie z
parownika), oraz temperaturg parowania (obliczang na
podstawie pomiaru czujnika cisnienia zlokalizowanego na
wylocie z parownika, przy uzyciu wykresu Tsat(P) dla danego
czynnika chifodniczego).

Przegrzanie = temperatura gazéw przegrzanych (*) —
temperatura odparowania
(*) — na ssaniu

Jesli temperatura przegrzania jest wysoka oznacza to ze
proces odparowania konczy sie przed dotarciem czynnika do
wylotu z parownika — w zwigzku z tym mozna stwierdzi¢ ze
przeptyw czynnika przez zawor jest niewystarczajacy.
Powoduje to zredukowanie mocy chtodniczej, w wyniku nie
wykorzystaniu czesci powierzchni parownika. Woéwczas
zawor musi zwiekszy¢ otwarcie.

| odwrotnie: jesli temperatura przegrzania jest zbyt niska,
oznacza to ze proces odparowania nie jest zakonczony na
wylocie z parownika. Powoduje to obecno$¢ ciektego
czynnika na wlocie do sprezarki. Wéwczas zaw6r musi
zmniejszy¢ otwarcie. Temperatura robocza przegrzania jest
utrzymywana blizej wartosci nizszej limitu: jesli przeptyw
czynnika przez zawor jest zbyt duzy woéwczas wartosé
przegrzania jest bliska 0. Oznacza to obecno$¢ cieczy na
wejsciu do sprezarki. Istnieje woéwczas niebezpieczenstwo
uszkodzenia sprezarki, ktérego nalezy unika¢. Wysoka
temperatura przegrzania oznacza zbyt maty przeptyw przez
zawor.

Temperatura przegrzania musi by¢ zawsze powyzej 0 i
réwnac¢ sie wartosci minimalnej dla danej jednostki. Niska
wartos¢ przegrzania jest zwykle wynikiem niestabilnosci
procesu odparowania wynikajacej z zaktdcen tego procesu w
pomiaru. W takiej sytuacji regulacja zaworu rozpreznego musi
by¢ bardzo precyzyjna, a zakres regulacji, w przypadku
zmiany wydajnosci powinien zawiera¢ sie w przedziale od 4
do 13K. Warto$ci spoza tego zakresu sg rzadko spotykane w
urzadzeniach o specjalnym przeznaczeniu.

<

EVD
evolution

= B0

Rys. 5.a
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CP | Sprezarka EEV Elektroniczny zawor
rozprezny

C Skraplacz \% Zawor
elektromagnetyczny

L Zbiornik ciektego E Parownik

czynnika

F Filtr osuszacz P Czujnik ci$nienia
(przetwornik)

S Woziernik T Czujnik temperatury

Schemat potgczen znajduje sie w rozdziale 2.7 ,0géiny
schemat potgczen’.

Parametry PID

Regulacja wartosci przegrzania, jak i kazda inna regulacja ktorg
mozna wybra¢ z menu, jest oparta o algorytm PID, definiowany
jako:

1 . deft))
(1)= += ol I R vl
u(t) I\._Iefr,a T le(mdr + T, =

u(t) lé’ozycja zaworu Ti Stata czasowa
catkowania
e(t) | Zaktocenie Td Stata czasowa

rézniczkowania

K Wspotczynnik
proporcjonalnosci

Regulacja jest sktadowa trzech czynnikéw: regulacji catkujacej,
rézniczkujacej i proporcjonalne;j.

* Regulacja proporcjonalna powoduje otwarcie lub zamkniecie
zaworu, proporcjonalnie do zmiany wartosci temperatury
przegrzania. W zwigzku z tym, im wieksze K (wspodtczynnik
proporcjonalnosci), tym wieksza odpowiedz zaworu na
zmiang. Regulacja proporcjonalna nie powoduje utrzymania
punktu nastawy a jedynie reakcje na zmiany wartosci.
Dlatego tez jesli warto$¢ przegrzania nie jest bardzo
znaczgca, zawor moze w rzeczywistosci pozosta¢ w jednej
pozycji.

Regulacja catkujgca jest powigzana z czasem i reguluje
pozycje zaworu w zaleznosci od odchylenia wartosci
przegrzania od punktu nastawy. Im wigksze odchylenie tym
wieksza reakcja, dodatkowo mniejsza wartosci statej
czasowej T (stata czasowa catkowania), powoduje wiekszg
reakcje na zmiany. Stala czasowa reprezentuje w
rzeczywisto$ci  intensywno$¢  reakcji zaworu, W
szczegollnosci gdy wartosci temperatury przegrzania jest
daleko od wartosci punktu nastawy.

Regulacja rézniczkujgca jest powigzana z predkoscig zmian
wartosci przegrzania, tzn z gradientem zmiany wartosci
przegrzania. Powoduje reakcje na kazdg zmiane, podejmujac
akcje korekcyjna, ktérej intensywnos¢ zalezy od czasu Td —
statej czasowej rézniczkowania.

Parametr/opis fWartosc ‘ Min ‘ Max | Jednostka
abryczna miary
REGULACJA
Pl nastawy 1 Lowsh | 180(320) ,
przegrzania KCR)
PID:
wspotczynnik 15 0 800 _
proporcjonalnosci
PID: Stata
czasowa 150 0 1000 S
catkowania
PID: stata
czasowa 5 0 800 S
rézniczkowania
Tab. 5.c

Wiecej informacji o ustawieniach dotyczacych regulacji PID,
zawarte jest w ,EEV system guide +030220810".

OUWAGA: Podczas wyboru regulacji gtéwnej (zaréwno dla
regulacji przegrzania jak i innych funkcji regulacji),
automatycznie wstawiane sg wartosci parametréw PID
sugerowane przez CAREL.
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Parametry zabezpieczen.

Patrz rozdziat ,Zabezpieczenia”. Pamietaj ze parametry
zabezpieczen powinny by¢ ustawiane przez
instalatora/producenta, podczas gdy czasy sa ustawiane
automatycznie bazujgc na warto$ciach sugerowanych przez
CAREL dla regulacji PID.

Parametr/opis Wartos¢ Min Max Jedr!ostka
fabryczna miary
REGULACJA
Zabezpieczenie 5 -40(- s:;tawy
LowSH: prég 72) przegrz. K(CR)
Zabezpieczenie
LowSH: stata 15 0 800 s
czasowa
catkowania
) . Pkt

Zabezpieczenie -60

o -50 nastawy °C(°F
LOP: prog ¢78) | mop (F)
Zabezpieczenie
LOP: stata 0 0 800 s
czasowa
catkowania
Zabezpieczenie LOP: 00
MOP: prég 50 prég 200(392) | "C('F)
Zabezpieczenie
MOP: stata
crasowa 20 0 800 S
catkowania
SPECJALNE
HiTcond: prog | 80 '7%(;(' 200(392) | °C(°F)
HiTcond: stata
czasowa 20 0 800 S
catkowania

Tab. 5.d

5.3 Regulacje specjalne
EPR back-pressure
Ten typ kontroli jest wykorzystywany w uktadach gdzie
wymagane jest state cisnienie w uktadzie chtodniczym. Np.:
system chtodniczy moze zawiera¢ wiele lad chtodniczych
pracujgcych z réznymi temperaturami odparowania (lady dla
mrozonek, miesa, produkty mleczne). Rézne temperatury w
obiegach sg uzyskiwane poprzez zastosowanie regulatoréw
ci$nienia dla kazdego z odgatezien obiegu. Funkcja
specjalna EPR (Regulacja ci$nienia odparowania) jest
uzywana do ustalenia punktu nastawy cisnienia i
parametrow regulacji PID wymagany do osiggnigcia regulaciji
ci$nienia.
— 1

EVD
evolution

EVD
evolution

@[] - L
" [~ . s d)
Vi V2 EV
Rys. 5.b
V1 | Zawor E Parownik
elektromagnetyczny
V2 | Termostatyczny EV | Zawodr elektroniczny
zawor rozprezny

Schemat potaczen jest przedstawiony w rozdziale 2.7
»,0gdlny schemat potgczen”
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Regulacja ta zawiera algorytm PID z wszelkimi Parametr/ Wartosé ‘ Min ‘ Max ‘ Jednostka
zabezpieczeniami |(LowSS, LOP, MOP, HiTcond, patrz rozdziat opis fabryczna miary
o zabezpieczeniach), bez procedury odblokowania zaworu praz s::—tGU'-tACJA
bez dodatkowych regulacji. Regulacja odbywa sie na podstawie nastawy -20(- )
sygnalu z przetwornika ci$nienia, odczyt z wejscia S1, og?i‘;ao azu 3 290() 200(2900) | bar (psig)
poréwnywanego z punktem nastawy ci$nienia. Regulacja jest nga.L ==
wprost proporcjonalna, jesli ciSnienie wzrasta to zawor sie Wsp'é,czynnik
otwiera i odwrotnie. proporcjo- 15 0 800 -
nalnosci
Parametriopis ‘ Wartosé ‘ Min ‘ Max ‘ Jednostka PID: stata
fabryczna miary czasowa 150 0 1000 S
REGULACJA catkowania
EPR: pkt -20(- . PID: stata
nastavF\)/y ci$nienia 35 290() 200(2900) | bar (psig) czasowa 5 0 800 S
PID: rézniczkowania
wspotczynnik 15 0 800 - Tab. 5.f
proporcjonalnosci
PID: stata By-pass (obejscie) goracego gazu (pomiar temperatury)
czasowa 150 0 1000 s Jest to funkcja uzywana do regulacji wydajnosci chtodniczej
E’?g(?\s,\t,:g a w ladzie chtodniczej. Gdy czujnik temperatury otoczenia
czasowa 5 0 800 s mierzy wyzsza temperature wowczas wydajnos¢ urzadzenia
rézniczkowania musi wzrosna¢, wowczas zawor regulacyjny zamyka sie.
Tab. 5.e

By-pass (obejscie) goracego gazu (pomiar ci$nienia)

Jest to funkcja uzywana do regulacji wydajnosci chtodniczej
urzadzenia. Jesli nie ma zapotrzebowania na moc chtodniczg w
uktadzie B, spada woéwczas cisnienie na stronie ssawnej
sprezarki i zawor obejscia otwiera sie aby dostarczy¢ porcje
goracego gazy w celu podwyzszenia cisnienia i zmniejszenia
wydajnosci urzadzenia.

- C

Rys. 5.c

CP | Sprezarka V1 | Zawoér
elektromagnetyczny

C Skraplacz V2 | Termostatyczny zawor
rozprezny

L Zbiornik ciektego EV | Zawdr elektroniczny

czynnika
F Filtr osuszacz E Parownik
S Woziernik czynnika

Rys. 5.d
CP | Sprezarka V1 | Zawoér
elektromagnetyczny
C Skraplacz V2 | Termostatyczny
zawor rozprezny
L Zbiornik ciektego EV | Zawor elektroniczny

czynnika

F Filtr osuszacz

E Parownik

S Wziernik czynnika

Schemat potaczen jest przedstawiony w rozdziale 2.7

»,0gdlny schemat potaczen”

Regulacja ta

zawiera

algorytm PID

wszelkimi

zabezpieczeniami |(LowSS, LOP, MOP, HiTcond, patrz
rozdziat o zabezpieczeniach), bez procedury odblokowania
zaworu praz bez dodatkowych regulacji. Regulacja odbywa
sie na podstawie sygnatu z czujnika temperatury S2, z
ktérego odczyt jest poréwnywany do punktu nastawy.

Regulacja jest odwrotnie proporcjonalna, gdy ci$nienie
wzrasta zawor sie zamyka i odwrotnie.

Schemat potaczen jest przedstawiony w rozdziale 2.7 ,,0gdéiny
schemat potgczen”

Regulacja ta zawiera algorytm PID z  wszelkimi
zabezpieczeniami |(LowSS, LOP, MOP, HiTcond, patrz rozdziat
o zabezpieczeniach), bez procedury odblokowania zaworu praz
bez dodatkowych regulacji. Regulacja odbywa sie na podstawie
sygnatu z czujnika cisnienia S1, z ktdrego odczyt jest
poréwnywany do punktu nastawy.

Regulacja jest odwrotnie proporcjonalna, gdy ci$nienie wzrasta
zawor sie zamyka i odwrotnie.
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Parametr/ ‘ Wartosé ‘ Mi | Jednostka
. in Max h
opis fabryczna miary

REGULACJA
Pkt nastawy
obejscia 10 -60(-76) (23095’2) °Cl’F
goracego gazu
PID:
wspolcz_ynnlk 15 0 800 _
proporcjo-
nalnosci
PID: stata
czasowa 150 0 1000 S
catkowania
PID: stata
czasowa 5 0 800 S
rézniczkowania
Tab. 5.9
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Chtodnica gazu ukfadu CO2
Jest to rozwigzanie dla uktadéw w ktérych wystepuje jako
czynnik roboczy CO2, oraz chiodnica gazu w postaci
wymiennika ciepta wysokiego cisnienia w miejscu skraplacza.
Przy odpowiednich warunkach pracy, dla pewnych
temperatur na wylocie z chiodnicy gazu istnieje warto$¢
cisnienia dla ktérej uktad pracuje optymalnie:

Set= A*T+B
Set= punkt nastawy ci$nienia i chtodnicy gazu CO2.
T= temperatura gazu na wylocie z chtodnicy
Wartosci domysine: A=3,3, B= 22,7
W uproszczonym schemacie pokazanym ponizej, pokazano
najprostszy rozwigzanie takiego uktadu.

VD
evolution

V1 V2 Rys. 5.e

CP | Sprezarka V2 | Termostatyczny
zawor rozprezny

GC | Chtodnica gazu EV | Zawor elektroniczny

E Parownik IHE | Wewnetrzny
wymiennik ciepta

V1 | Zawor

elektromagnetyczny

Schemat potgczen jest przedstawiony w rozdziale 2.7
»,0golny schemat potagczen”

Regulacja ta zawiera algorytm PID z wszelkimi
zabezpieczeniami |(LowSS, LOP, MOP, HiTcond, patrz
rozdziat o zabezpieczeniach), bez procedury odblokowania
zaworu praz bez dodatkowych regulacji. Regulacja odbywa
sie na podstawie sygnatu czujnika cisnienia chtodnicy gazu,
odczyt z czujnika S1, poréwnany z punktem nastawy
zaleznym od temperatury chtodnicy gazu — odczyt czujnika
S2, w konsekwencji nie ma punktu nastawy a funkcja
sterowania:

Punkt nastawy cisnienia gazy CO2= wspoétczynnik A* Tgas
chtodnicy (S2) + wspoétczynnik B. Punkt nastawy obliczony w
ten sposob bedzie zmienng widoczng na wyswietlaczu.
Regulacja jest wprost proporcjonalna. Jesli wzrasta ci$nienie
zawor otwiera sie.

Pozycjoner analogowy (4 do 20mA)

Zawor bedzie pozycjonowany w funkcji liniowej w zaleznosci
od wartosci sygnatu 4 do 20mA, odczyt z czujnika S1.

Nie jest to regulacja algorytmem PID, nie dziatajg
zabezpieczenia (LowSH, LOP, MOP, HiTcond, patrz rozdziat
zabezpieczenia) bez procedury odblokowania zaworu praz
bez dodatkowych regulacji.

4 o mA

Rys. 5.f

EV | Zawor elektroniczny | A | Otwarcie zaworu

Schemat potgczen jest przedstawiony w rozdziale 2.7
,Og0lny schemat potgczen”

Wymuszone zamkniecie zaworu wystapi jedynie przy
rozwarciu uktadu podigczonego do wejscia cyfrowego DI1 —
przetgczajgcego pomiedzy statusem oczekiwania i regulacji.
Nie ma procedury wstepnego ustawiania i ponownego
ustawienia zaworu. Istnieje mozliwos¢ recznego ustawienia
zaworu podczas aktywnej regulacji lub w trybie oczekiwania.

Pozycjoner analogowy (0 do 10Vdc)

Zawor bedzie pozycjonowany w funkgji liniowej w zaleznosci
od wartosci sygnatu 0 do 10Vdc, odczyt z czujnika S1.

Nie jest to regulacja algorytmem PID, nie dziatajg
zabezpieczenia (LowSH, LOP, MOP, HiTcond, patrz rozdziat
zabezpieczenia) bez procedury odblokowania zaworu praz
bez dodatkowych regulacji.

0o
evolution

W v

[ a Rys. 5.9
EV | Zawor elektroniczny

| A | Otwarcie zaworu

Schemat potaczen jest przedstawiony w rozdziale 2.7
,Og0lny schemat potgczen”

A Wazne:

Nie ma procedury wstepnego ustawiania i ponownego
ustawienia zaworu. Istnieje mozliwos¢ recznego ustawienia

Parametr/ Wartos¢ ‘ Min ‘ Max | Jednostka zaworu podczas aktywnej regulacji lub w trybie oczekiwania.
opis fabryczna miary
SPECJALNE i
Wspdlczynnk A | 3,3 [ 100 |80 |- 5.4 Regulacja dodatkowa _
Wspolczynnik B | 22,7 [ 100 | 800 |- Regulacja dodatkowa moze by¢ aktywowana warz z regulacjg
REGULACJA gtéwna, wéwczas uzywa ona czujnikéw S3, oraz S4.
PID:
wspotczynnik 15 0 800 Parametr/opis Nastawa
proporcjonalnosci fabryczna
PID: stafa 150 o w000 | s KONFIGURACJA
gg?ki%ani a Regulacja dodatkowa: Wytaczona
PID: stala Whytaczona: S3: zabezpieczenie wysokiej
czasowa 5 0 800 s temp skraplania; S4- termostat modulacyjny;
rézniczkowania czujniki zapasowe S3, S4
Tab. 5.h
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Dla zabezpieczenia wysokiej temperatury skraplania
(dostepne tylko z kontrolg temp przegrzania), konieczne jest
podiaczenie czujnika cisnienia S3 mierzacego cisnienie
skraplania.

Dla termostatu modulacyjnego (dostepne tylko z kontrolg
temp przegrzania), konieczne jest podtgczenie czujnika
temperatury do wejscia S4 mierzacego temperature uzywang,
do ustalenia temperatury regulacji (patrz odpowiedni
paragraf).

Ostatnia opcja (dostepna zawsze) wymaga zainstalowania
obu czujnikow S3 oraz S4, pierwszy cisnienia drugi
temperatury.

Uwaga:
Jesli podtaczono tylko jeden czujnik zapasowy, w
parametrach producenta jest mozliwos¢ zarzadzania punktem
nastawy i progami alarmowymi danego czujnika.

Schemat uktadu:

EVD

wvalution

it i

Rys. 5.h

CP | Sprezarka EEV | Elektroniczny zawér
rozprezny
C Skraplacz Vv Zawor
elektromagnetyczny
L Zbiornik ciektego E Parownik
czynnika
F Filtr osuszacz P Czujnik ci$nienia

(przetwornik)
Czujnik temperatury

S Woziernik czynnika T

Schemat potgczen jest przedstawiony w rozdziale 2.7
»,0golny schemat potgczen”

Jak juz nadmieniono kontrola ci$nienia skraplania moze by¢
uruchomiona jedynie gdy mierzona jest temperatura lub
ci$nienie skraplania. W odpowiedzi na zbyt wysokie wartosci
tych parametréw zawdr zamyka sie, aby zapobiec wytgczeniu
sprezarki przez presostat wysokiego cisnienia. Czujnik
ci$nienia skraplania musi by¢ podta zony do wejscia S3.

Termostat modulacyjny

Funkcja jest realizowana przy pomocy czujnika temperatury
podtaczonego do wejscia S4. Moduluje ona otwarcie zaworu
elektronicznego tak aby limitowa¢ minimalng temperature
odczytu i w konsekwencji podnosi¢ punkt nastawy. Jest to
uzyteczna funkcja w przypadku lad chtodniczych, zapobiega
ona zmianom temperatury otoczenia w wyniku regulacji typu
ON/OFF, zaworu elektromagnetycznego. Czujnik temperatury
musi by¢ podtaczony do wejscia S4, i umiejscowiony gdzie
znajduje sie czujnik pomiary temperatury w ladzie
chtodniczej. W praktyce jesli temperatura w ladzie chtodniczej
jest blisko punktu nastawy wéwczas zawér jest przymykany w
celu zmniejszenia wydajnosci chfodniczej parownika.

Przy odpowiedni ustawieniu parametréw (patrz ponizej) ,
mozna uzyskac¢ bardzo stabilng temperature wewnatrz lady,
bez koniecznosci zamykania zaworu elektromagnetycznego.
Funkcja jest definiowana przez 3 parametry: punkt nastawy,
dyferencjat, oraz przesuniecie.
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Parametr/ Wartos¢ . Jednostka
. Min Max X
opis fabryczna miary

SPECJALNE
Pkt nastawy
termostatu 0 -60 200 °Cc/°F

: (-76) (392)
modulacyjnego
Dyferencjat
termostatu 0,1 0.1 100 Sci’F

- 0,2) (180)
modulacyjnego
Przesuniecie
punktu nastawy 100
temp przegrzania | 0 0(0) °K (°F)

(180)
dla termostatu
modulacyjnego
Tab. 5.i

Dwa pierwsze parametry powinny mie¢ wartos¢ zblizong do
wartosci ustawionych dla regulatora, lub nastawy temperatury
modulowane;j.

Przesunigcie, okresla intensywnos¢ zamykania zaworu w
przypadku spadku temperatury: wieksze odsuniecie
spowoduje mocniejsza reakcje zaworu. Funkcja ta jest
aktywna jedynie w przedziale temperaturowym pomiedzy
punktem nastawy oraz punktem nastawy + dyferencjat.

A Wazne:

Funkcja termostatu modulacyjnego nie powinna by¢ uzywana
w pojedynczym uktadzie chtodniczym, lecz jedynie w
systemie scentralizowanym. W rzeczywistosci, w przypadku
pojedynczego uktadu, logika regulacji moze prowadzi¢ do
nadmiernego spadku cisnienia i wytgczenia sprezarki przez
presostat niskiego cisnienia.

Przyktady pracy:
1. Przesuniecie zbyt mate (lub funkcja nie jest
aktywna)
S4 'y

pkt. nast,+dyf.

pkt. nast. |-

Y+

FON

OFF

Y+

2. Przesuniecie zbyt duze
5S4 4

pkt. nast,+dyf. TN
NS N
pkt. nast.
RS
ON
F
OFF

{

.

3. Przesuniecie poprawnie okreslone
S4 a4

pkt. nast. +dyf.[ ™~

N——

pkt. nast.

Yt

ON

OFF

L

Dyf: dyferencjat
F= funkcja termostatu modulacyjnego
S4= temperatura
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Rys. 5.i

CP | Sprezarka EEV | Elektroniczny zawér
rozprezny
C Skraplacz \% Zawor

elektromagnetyczny
L Zbiornik ciektego E Parownik

czynnika
F Filtr osuszacz P Czujnik cisnienia
(przetwornik)
S Woziernik czynnika T Czujnik temperatury

Schemat potgczen jest przedstawiony w rozdziale 2.7
,0gblny schemat potgczen”

Czujniki zapasowe S3 oraz S4

W tym przypadku czujnik cisnienia S3 oraz czujnik
temperatury S4 sa uzywane jako zamienniki dla czujnikéw S1
oraz S2, w przypadku awarii jednego z nich lub obydwu,
gwarantuje to wysoki poziom niezawodnosci kontynuacji
regulaciji.

Rys. 5.j

CP | Sprezarka EEV | Elektroniczny zawér
rozprezny

C Skraplacz \ Zawor

elektromagnetyczny
L Zbiornik ciektego E Parownik

czynnika
F Filtr osuszacz P Czujnik cisnienia
(przetwornik)
S Woziernik czynnika T Czujnik temperatury

Schemat potgczen jest przedstawiony w rozdziale 2.7
,0gblny schemat potgczen”
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6.1 Wejscia i wyjscia
Wejscia analogowe:
Parametry wyboru czujnika pozwalajg okresli¢ rodzaj czujnika
cisnienia S1 oraz S3, jak réwniez rodzaj czujnika temperatury
S2 i S4. Mozliwe jest takze dokonanie kalibracji czujnikéw
ci$nienia i temperatury. W celu wyboru czujnika cisnienia S1
— patrz rozdziat ,Uruchomienie”

Wejscia S2, S4.

Opcjonalnie wybra¢ mozna: czujnik NTC, czujnik NTC dla
wysokich temperatur, czujnik temperatury i ciSnienia, lub
sygnat 0 do 10Vdc. Dla wejscia S4 sygnat 0 do 10Vdc nie jest
dostepny. W momencie wyboru typu czujnika, automatycznie
ustalane sg wartosci progéw alarmowych. Patrz rozdziat
JAlarmy”. Czujnik S4 jest powigzany z funkcjg termostatu
modulacyjnego lub moze by¢ uzyty jako czujnik zapasowy dla
czujnika gtéwnego S2.

Typ Kod CAREL Zakres
CAREL NTC NTCO**HP00

(10kQ dla 25°C)

NTCO**WFO00

NTCO**HF00 -50 do 105°C

CAREL NTC-HT | NTCO*HTO00 0 do 120°C
HT (50KQ dla (150°C przez
25°C) 3000h)
Mieszany NTC SPKP**TO0 -40 do 120°C

AUWAGA: w przypadku zastosowania czujnika
mieszanego NTC, nalezy wybra¢ odpowiedni parametr dla
logarytmicznego czujnika cisnienia.

Parametr/ Wartos¢
opis fabryczna
SPECJALNE
Czujnik S2:
CAREL NTC; CAREL NTC-HT, Mieszany: NTC ﬁ'.?gEL
SPKP**T0, sygnat zewnetrzny 0-10V
Czujnik S4:
CAREL NTC, CARL NTC-HT, Mieszany: NTC E’T*EEL
SPKP**TO
Tab 6.a
Wejscie S3

Czujnik S3 jest powigzany z zabezpieczeniem wysokiej
temperatury skraplania, moze by¢ réwniez uzyty jako czujnik
zapasowy dla czujnika gtéwnego S1. Jesli uzywany czujnik
nie jest zawarty na liscie wyboru czujnikéw, nalezy wybra¢
dowolny czujnik logarytmiczny lub elektroniczny 4 do 20 mA,
a nastepnie recznie ustali¢, w menu producenta, minimalng i
maksymalng warto$é pomiaru.

Wazne: czujniki S3 i S4 pojawiajqg sie jako ,NOT USED”
(nie uzywane) jesli parametr ,, auxiliary control” jest
wylgczony.
Jesli parametr ten ma jakakolwiek inng wartos¢ wowczas jest
on widoczny w menu producenta.

Regulacja dodatkowa Zmienna
Zabezpieczenie wysokiej temp S3
skraplania

Termostat modulacyjny S4
Czujnik zapasowy S3, S4

Tab. 6.b
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Parametr/opis Fabrycznie
Konfiguracja
Czujnik S1 Zakres od
Logarytmiczny (0 Elektroniczny (4 do -1do 9,3
do 5V) 20mA) barg
-1.do 4,2 barg -0,5do 7 barg
-0,4 do 9,2 barg 0do 10 barg
-1.do 9,3 barg 0 do 18 barg
0do 17,3 barg 0 do 25 barg
-0,4 do34,2 barg 0 do 30 barg
0 do 34,5 barg 0 do 44,8 barg
0 do 45 barg Zdalny -0,5 do 7 barg

Zdalny 0 do 10 barg

Zdalny 0 do 18 barg

Zdalny 0 do 25 barg

Zdalny 0 do 30 barg

Zdalny 0 do 44,8 barg

Tab. 6.c

Kalibracja czujnika ci$nienia S1, i 83, oraz czujniki
temperatury S2 i S4 (odsuniecie i wspétczynnik korekgcji).
Jesli konieczne jest dokonanie kalibracji:

e Czujnik ci$nienia, S1 i/lub S3 — mozliwe jest uzycie
parametry przesuniecia, ktéry reprezentuje statg
dodawang do wartosci pomiaru, wyrazong w bar/psi. Jesli
sygnat 4 do 20 mA pochodzi ze sterownika zewnetrznego,
wejscie S1 powinno by¢ skalibrowane, zaréwno pod
wzgledem przesunigcia jak i wspdtczynnika, ktéry
modyfikuje gradient linii wykresy sygnatu 4 do 20 mA.
Czujnik temperatury, S2 i/lub S4 — mozliwe jest uzycie
parametry przesunigcia, ktéry reprezentuje statg
dodawana do wartosci pomiaru, wyrazong w °C/°F. Jesli
sygnat 0 do 10 Vdc pochodzi ze sterownika zewnetrznego,
wejscie S1 powinno by¢ skalibrowane, zaréwno pod
wzgledem przesuniecia jak i wspoétczynnika, ktory
modyfikuje gradient linii wykresy sygnatu 0 do 10 Vdc.

/ A
e 5
7 o
e /] e
L}
Vdc
4 2 Rys. 6.a
A= przesunigcie
B= wspotczynnik
Parametr /opis Wart. Min Max Jedn.
Fabr. miary
Czujnik
S1: przesuniecie 0 -60 60 Bar
(-870) | (870) (psi)
-60 60 Ma
S1: wspoétczynnik | 1 -20 20 -
dla 4 do 20mA
S2: przesuniecie | 0 -20 20 °C/°F
(-290) | (290) volt
-20 20
S2: wspétczynnik | 1 -20 20 -
dla 0 do 10Vdc
S3: przesuniecie 0 -60 60 Bar
(-870) | (870) (psi)
S4: przesuniecie 0 -20 20 °CI’F
(36) (36)
Tab. 6.d

Wejscia cyfrowe
Wejscie cyfrowe DI1 jest uzywane do aktywacji regulacii:
o  Wejscie zamkniete — regulacja aktywna
e Wejscie otwarte — driver w trybie oczekiwania (patrz
rozdziat ,Status regulaciji).
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Wejscie cyfrowe DI2, jesli skonfigurowane, jest uzywane do
przekazania informacji o aktualnym statusie procesu
oszraniania:

Odszranianie aktywne: wej$cie zamkniete

W parametrach producenta mozna ustali¢ opdznienie
rozpoczecia regulacji po procesie oszraniania (patrz nastepny
rozdziat).

Wart.
Fabr.

Min Jedn.

miary

Parametr /opis Max

Konfiguracja

Konfiguracja wejscia DI2
Wytaczone; optymalizacja
pracy zaworu po
oszranianiu

Regulacja

Opdznienie uruchomienia 10 0 60
po oszranianiu

Wyt | - - -

min

Tab 6.e
Wyjscia
Wyjscia przekaznikowe moga by¢ skonfigurowane w celu
regulacji zaworu elektromagnetycznego lub jako wyjscie
alarmowe. Patrz rozdziat ,Alarmy”.

Parametr /opis Wart.

Fabr.
Konfiguracja
Konfiguracja przekaznika: Przekaznik
Wytaczony; przekaznik alarmowy (otwarty alarmowy
gdy alarm aktywny); regulacja zaworu
elektromagnetycznego (otwarty w trybie
oczekiwania), przekaznik zaworu +alarm
(otwarty w trybie oczekiwania i alarmu)

Tab. 6.f

6.2 Status requlaciji
Driver zaworu elektronicznego posiada 6 roznych typow
statusow regulacji, kazdy z nich odpowiada innej fazie pracy
ukfadu chtodniczego oraz statusu zaworu elektronicznego:
o Wymuszone zamknigcie: proces inicjalizacji podczas
wigczenia zasilania urzadzenia.
Postoj (StandBy): brak regulacji temperatury, urzadzenia
nie pracuje
Oczekiwanie: otwarcie zaworu przed rozpoczeciem pracy,
réwniez nazywane pozycjonowaniem wstepnym, przy
wigczeniu urzadzenia i po oszranianiu;
Regulacja: efektywna regulacja zaworu elektronicznego,
urzadzenie pracuje;
Pozycjonowanie: krokowa zmiana pozycji zaworu podczas
regulacji wynikajaca ze zmiany zapotrzebowania na
wydajnos¢ chtodniczg (tylko dla pLAN podtaczonego do
pCO);
STOP: koniec procesu regulacji — zamykanie zaworu,
wynikajace z zakonczenia regulacji temperatury przez
jednostke chiodnicza, urzadzenie wytgczone.

Wymuszone zamkniecie

Jest dokonywane po wigczeniu zasilania drivera, odbywa sie
zgodnie z liczba krokéw zamkniecia ustalong na podstawie
dokonanego wyboru zaworu elektronicznego. Jest uzywane
do catkowitego zamkniecia zaworu. Driver i zawér sg
wowczas gotowe do rozpoczecia regulacji i sg ustawione na
wartos¢ 0. Po wigczeniu zasilania najpierw dokonywane jest
petne zamkniecie a nastepnie oczekiwania na prace.

Parametr /opis Wart. | Min Max | Jedn.
Fabr. miary
Zawor
Kroki zamkniecia EEV. [ 500 [ 0 [ 9999 | Kroki
Tab. 6.9

Posto6j (StandBy)
Jest to sytuacja gdy nie ma sygnatu do pracy urzadzenia,
wystepujaca normalnie:
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o Gdy urzadzenie zatrzymuje prace, jest wytgczone
reczenie(przycisk, system nadzoru), po osiagnieciu
zadanego punktu nastawy;

e Podczas oszraniania, za wyjatkiem tego wykonywanego
poprzez odwrdcenie obiegu (lub poprzez goracy gaz).

Ogolnie, mozna powiedzie¢, ze driver zaworu elektronicznego
jest w trybie Standby gdy sprezarka nie pracuje lub gdy
zamkniety jest zawdr elektromagnetyczny, zawor jest otwarty
lub zamkniety, dostarczajgc okoto25% nominalnego
przeptywu czynnika, bazujac na parametrze okreslajagcym
otwarcie zaworu podczas trybu Standby.

Podczas tej fazy mozna dokonac recznego ustawienia
zaworu.

Wart.
Fabr.

Min Jedn.

miary

Parametr /opis Max

Zawor otwarty podczas 0 0 1 -
Standby

0= wylaczone= zawor
zamkniety

1= wigczone= zawor
otwarty

Tab 6.h
Pozycjonowanie wstepne / rozpoczecie regulacji
Jesli podczas trybu Standby, driver otrzyma sygnat do pracy,
przed rozpoczeciem regulacji zawor jest precyzyjnie
ustawiany w pozycji inicjacji.

Parametr /opis Wart. | Min Max | Jedn.

Fabr. miary
Regulacja
Otwarcie zaworu przy 50 0 100 | %
uruchomieniu (stosunek
wydajnosci:
parownik/zawdr)

Tab. 6.i

Ten parametr powinien by¢ ustalony bazujac na stosunku
wydajnosci chtodniczej parownika do wydajnosci chtodniczej
zaworu elektronicznego(np.: wydajno$¢ chtodnicza
parownika: 3kW, znamionowa wydajnos¢ zaworu: 10 kW,
otwarcie zaworu = 3/10= 33%).

Jesli zadanie wydajnosci = 100% wydajnosci chtodniczej
urzadzenia:
Otwarcie (%)= otwarcie poczatkowe

Jesli zadanie wydajnosci jest mniejsze niz 100% wydajnosci
nominalnej systemu:

Otwarcie (%)=otwarcie poczatkowe x aktualna wydajnos¢
chtodnicza systemu.

Gdzie informacja o wydajnosci jest przesytana poprzez pLAN
od sterownika pCO. Jesli driver pracuje bez sterownika pCO
woéwczas wartos¢ ta jest zawsze rowna 100%.

o Uwaga:

e  Procedura ta jest uzywana w celu przesunigecia
pozycji zaworu, w sposob znaczacy, do pozycji
pracy, tak aby méc odpowiednio regulowac zaraz
po wiaczeniu urzgdzenia.

e  Jesli powstaje problem z powrotem ciektego
czynnika po wiaczeniu urzadzenia, lub gdy
urzadzenie jest czesto wtgczane i wytaczane,
otwarcie zaworu na starcie musi by¢ zmniejszone.
Jesli powstaje problem z niskim ci$nieniem po
wigczeniu urzadzenia, otwarcie musi by¢
zwiekszone.

Oczekiwanie

Po osiggnigciu obliczonej pozycji zaworu, niezaleznie od
czasu jaki jest na to potrzebny (czas tan zalezy od typu
zaworu i pozycji jaka musi osiggnag), istnieje 5 sek
opodznienie do rozpoczecia faz regulacii.
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Jest to konieczne do oddzielenia interwatem czasowym fazy
oczekiwania od fazy regulacji, w tym czasie zmienne nie majg
znaczenia, czynnik nie przeptywa, i bark jest efektywnej fazy
regulacji.

Regulacja

Zadanie regulacji moze by¢ przekazane poprzez zamkniecie
obwodu wejscia cyfrowego DI1, lub poprzez sie¢ pLAN.
Zawor elektromagnetyczny lub sprezarka sg aktywowane, po
osiggnigeciu przez zawor obliczonej pozycji wstepnego
otwarcia. Ponizsze wykresy reprezentujg sekwencje zdarzen
dla uruchomienia regulaciji.

Opodznienie uruchomienia regulacji po procesie
oszraniania

Niektore lady chtodnicze moga powodowac problemy
podczas regulacji pracy zaworu po procesie oszraniania. W
tym czasie (przez 10 do 20 min po odszranianiu), mierzona
temperatura odszraniania moze by¢ wigksza w zwigzku z
wysoka temperaturg rurek miedzianych, nagrzanych w
wyniku odszraniania. Powoduje to zbyt duze otwarcie zaworu
elektronicznego przez zbyt dtugi czas, kiedy to moze dojs¢ do
dostania sie ciektego czynnika na strone ssawnag sprezarki.
Ponadto nagromadzony w tej fazie, w parowniku, ciekly
czynnik jest trudny do usuniecia nawet po powrocie do
poprawnej kontroli zaworu elektronicznego. Driver moze
otrzymywac informacje o procesie odszraniania poprzez
wejscie cyfrowe DI2. Parametr opéznienia rozpoczecia
regulacji po odszranianiu ustala opdznienie rozwigzujace ten
problem, podczas tego czasu zawér pozostanie w
niezmienionej pozycji — wstepnego ustawienia, podczas gdy
wszelkie inne procedury: np.: alarmy sg normalnie
zarzadzane.

Parametr /opis Wart. | Min Max | Jedn.
Fabr. miary
Regulacja
Opodznienie regulacji po 10 0 60 Min
odszranianiu
Tab. 6.

AWaine: jesli wartos¢ przegrzania spadnie ponizej
punktu nastawy, regulacja zostanie uruchomiona wczesniej,
nawet jesli czas opOznienia jeszcze nie uptynat.

*

ON

A J
OFF
ON
=
OFF
ON t

P
ON

R I
OFF

LT w2 tRys. 6.b
A Zadanie regulagji W | Oczekiwanie
S Standby T1 | Czas ustawienia
wstepnego
P Pozycjonowanie T2 | Opodznienie po
wstepne odszranianiu
R Regulacja t Czas

Zamiana pozycji zaworu

Ten status jest obowigzujacy tylko dla drivera pLAN.

Jesli zadanie, wysytane z pCO poprzez pLAN, wydajnosci
chtodniczej zmieni sie o wiecej niz 10%, zawdr jest ustawiany
proporcjonalnie do zaistniatej zmiany. W praktyce oznacza to
zmiang pozycji zaworu proporcjonalnie do zwigkszenia lub
zmniejszenia zapotrzebowania na wydajnos¢ chtodnicza. Po
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osiagnieciu obliczonej pozycji (niezaleznie od tego ile czasu
to zajeto) nastepuje 5 sek opdznienie do rozpoczecia fazy
regulacji.

UWAGA: jesli informacja o zmianach w wydajnosci
urzadzenia jest niedostepna, wowczas zawor przyjmuje 100%
wydajnosci nominalnej i procedura nie jest w ogéle
wykonywana. W tym przypadku regulacja algorytmem PID
musi by¢ bardziej aktywna(patrz rozdziat Regulacja) tak aby
reagowac odpowiednio szybko na zmiany w obcigzeniu
uktadu bez komunikacji ze sterownikiem pCO.

ON |
A
OFF :I

oN ! t

NP
OFF

ON

"o L1
OFF

T3 w t
L

e Rys. 6.c
A Zadanie regulagji T3 | Czas zmiany pozycji
C Zmiana wydajnosci W | Oczekiwanie
NP. | Zmiana pozyciji t Czas
R Regulacja

Stop / koniec regulacji

Procedura zatrzymania wymusza zamkniecie zaworu od
pozycji aktualnej do pozyc;ji 0 krokéw, plus dodatkowe kroki
gwarantujace catkowite zamknigecie zaworu. Fazie
zatrzymywania pracy zawér przechodzi w stan Standby.

ON
A —l—
OFF

LY, ' Rys. 6.d
A Zadanie regulagji R Regulacja
S Standby T4 | Czas zatrzymania
ST | Stop t Czas

6.3 Status regulacji specjalnej
Poza normalnym procesem regulacji driver ma mozliwosé
wykonywania specjalnych funkcji:

. Pozycjonowanie reczne: uzywane do recznego
ustalenia pozycji zaworu;

o  Powrét do fizycznej pozycji zaworu: powrét do
fizycznej warto$ci krokéw podczas petnego
otwarcia lub petnego zamkniecia.

e Odblokowanie zaworu: wymuszony ruch zaworu,
po jego zablokowaniu.

Pozycjonowanie reczne:

Moze by¢ aktywowane kiedykolwiek podczas fazy standby
lub fazy regulacji. po aktywacji funkcja ta pozwala na dowolne
ustawienie pozycji zaworu przy uzyciu odpowiednich
parametrow.
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Parametr /opis Wart. | Min Max | Jedn.
Fabr. miary
Aktywacja recznego 0 0 1 -
pozycjonowania zaworu
Pozycja ustawiona 0 0 9999 | Kroki
recznie
Tab. 6.k

Wigczone pozostajg wszelkie alarmy, jednak zabezpieczenia
nie sg aktywne. Pozycjonowanie reczne ma priorytet nad
wszelkimi innymi Strusami/zabezpieczeniami drivera.

O UWAGA:
L]

Pozycja ustawiona recznie nie jest zachowana po
restarcie urzadzenia w wyniku przerwy w zasilaniu.
o  Jesli z jakiegokolwiek powodu zawdr powinien
pozosta¢ pozycji ustalonej recznie po ponownym
zasileniu urzadzenia nalezy:
- zdjg¢ stator zaworu
- w menu producenta, w parametrach konfiguracji, ustali¢
wspétczynnik proporcjonalnosci regulacji PID na wartos¢ 0.
Zawor zostanie zatrzymany w pozycji ustalonej odpowiednim
parametrem.

Powrét do fizycznej pozycji zaworu

Parametr /opis Wart. | Min Max | Jedn.
Fabr. miary
Synchronizacja pozycji 1 0 1 -
otwarcia
Synchronizacja pozycji 1 0 1 -
zamkniecia
Tab. 6.1

Procedura ta jest konieczna jesli wystepuje czeste ,gubienie”
krokéw przez silnik podczas regulacji. po pewnym czasie
moze to doprowadzi¢ do sytuacji gdy wartosci pozycji
zadeklarowana przez driver nie bedzie odpowiadaé
rzeczywistej pozycji zaworu elektronicznego. Oznacza to ze
gdy zawor osiggnie stan petnego zamkniecia lub otwarcia (wg
drivera) faktycznie moze on nie osigga¢ zadnej z tych pozyc;ji.
Procedura synchronizacji pozwala na zniwelowanie réznic w

potozeniu deklarowanym przez drivera i pofozeniu

rzeczywistym zaworu.

OUWAGA:

e Synchronizacja jest czes$cig procedury petnego
zamknigcia i  aktywowana jest przy kazdym
wigczeniu/wytgczeniu oraz w fazie Stnadby.

e Mozliwos¢ witaczenia lub  wylgczenia  procedury

synchronizacji zalezy od mechanizmu zaworu. Jesli
parametr ten jest automatycznie zdefiniowany woéwczas
nie ma mozliwosci jego zmiany.

Odblokowanie zaworu.

Jest to procedura dziatajaca jedynie przy regulacji wartosci
przegrzania. Jest to automatyczna procedura bezpieczenstwa
powodujgca odblokowanie zaworu ktéry prawdopodobnie
zostat zablokowany. Procedura ta moze, lecz nie musi,
zakonczy¢ sie sukcesem, w zaleznosci od charakteru
problemu zwigzanego z blokowaniem. Jesli w czasie 10 min
wystepujg warunki sugerujace blokade zaworu wéwczas
procedura odblokowania odbedzie sie maksymalnie 5 razy.
Symptomy blokowania nie muszg oznacza¢ mechanicznego
zablokowani zaworu. Moga réwniez wystapi¢ nastepujace
sytuacje:

e  Mechaniczna blokada zaworu
elektromagnetycznego znajdujacego sie przed
zaworem elektronicznym

e  Elektroniczne uszkodzenie zaworu
elektromagnetycznego znajdujacego sie przed
zaworem elektronicznym
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e  Zablokowanie filtra osuszacza znajdujacego sie
przed zaworem elektronicznym

e  Problem natury elektrycznej z silnikiem zaworu

e  Problem natury elektrycznej z potaczeniami
elektrycznymi zawér — silnik

. Btedne potaczenie driver — silnik

e  Problem natury elektrycznej z driverem

Uszkodzenie wentylatora parownika / pompy uktadu

posredniczacego

Niedostateczna ilos¢ czynnika w uktadzie

Woyciek czynnika

Dochfodzenie czynnika w skraplaczu

Problem natury elektrycznej/mechanicznej ze

sprezarkg

e  Obecnos¢ wilgoci w uktadzie chtodniczym.

O Uwaga: procedura odblokowania zaworu jest w tych
przypadkach niewystarczajgca, moga wystepowac¢ dodatkowe
problemy z elementami mechanicznymi lub elektrycznymi
ukfadu , nalezy sprawdzi¢ wszelkie czynniki przed ewentualng,
wymiang zaworu.
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7. ZABEZPIECZENIA

Sa to dodatkowe funkcje aktywowane tylko w pewnych
sytuacjach, ktére sg potencjalnie niebezpieczne dla
kontrolowanego urzadzenia. Zawierajg one regulacje catkujaca,
ktoéra zwiesza gradient odpowiedzi regulacyjne w miare jak
parametr oddala sie od swojego punktu nastawy. Regulacja
moze by¢ aktywna wraz z regulacjg gtéwng PID. Oddzielenie
tych dwoch funkcji powoduje ze ich parametry moga by¢
ustawiane oddzielnie, np.: normalna regulacja wymaga
mniejszego gradientu reakcji, co nie koliduje z ustawieniem
wigekszego gradientu regulacji w przypadku zadziatania
zabezpieczenia.

7.1 Zabezpieczenia
Driver posiada 4 funkcje zabezpieczajace:

e LowSH, niskiego przegrzania

e  LOP, niskiej temperatury odparowania

e  MOP, wysokiej temperatury odparowania
e HiTcond, wysokiej temperatury skraplania

OUwaga: Zabezpieczenie HiTcond wymaga, oprocz
uzywanych normalnie, dodatkowego czujnika S3, podtaczonego
bezposrednio do drivera lub poprzez tLAN, pLAN.

Zabezpieczenia posiadajg parametry:

e Prog aktywaciji: w zaleznosci od warunkéw pracy
urzgdzenia regulowanego, ustawiany w menu
programowania instalatora.

e  Stala czasowa catkowania, determinujaca
intensywno$¢ odpowiedzi (jesli ustawiona na 0,
zabezpieczenie nie jest aktywne): ustawiana
automatycznie na podstawie typu regulacji gtéwne;.

e  Alarm, ktérego prog aktywacji (taki sam jak
zabezpieczenia) i opoznienie (ustawione na 0,
wytacza funkcje alarmu) mozna ustawi¢ przy pomocy
odpowiednich parametrow.

OUwaga: sygnat alarmowy jest niezalezny od efektywnego
dziatania zabezpieczenia, i uruchamiany jest tylko dla wartosci
przekraczajacych ustalony prég. Jesli zabezpieczenie jest
wylgczone (stata czasowa catkowania ustawiona na wartosc 0)
woéwczas wylaczony jest rowniez alarm.

Kazde z zabezpieczen posiada réwniez wspétczynnik
proporcjonalnosci (K) dla regulacji przegrzania PID, wieksza
wartos¢ wspotczynnika oznacza intensywniejsza reakcje
zabezpieczenia.

Charakterystyka zabezpieczen

Zabezpieczenie | Reakcja Reset

LowSH Szybkie zamykanie Niezwtoczny
zaworu

LOP Szybkie otwieranie Niezwtoczny
zaworu

MOP Umiarkowane Regulowany
zamykanie zaworu

HiTcond Umiarkowane Regulowany
zamykanie zaworu

Tab.7.a

Reakcja: sumaryczny opis typu akcji regulujacej prace zaworu
Reset: sumaryczny opis resetu nastepujacego w wyniku
zadziatania zabezpieczenia. Reset jest potrzebny w celu
unikniecia falowania wokét punktu nastawy lub niezwtocznego
ponownego uruchomienia zabezpieczenia.

LowSH (niska wartos¢ przegrzania)
Zabezpieczenie jest aktywowane w celu zapobiegania dostania
sie ciektego czynnika na strone ssawng sprezarki w

| Parametr /opis | Wart. [ Min [ Max | Jedn. |
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wyniku zbyt duzego przeptywu czynnika przez zawor.

Parametr /opis Wart. | Min | Max Jedn.
Fabr. miary
REGULACJA
LowSH: prog 5 -40 | Pkt KCR)
(- nastawy
72) | przegrzania
LowSH: stata 15 0 800 S
czasowa
catkowania
KONFIGURACJA ALARMU
Opodznienie 300 0 18000 S
alarmu LowSH
(0= alarm
nieaktywny)
Tab. 7.b

Gdy wartos¢ temperatury przegrzania spadnie ponizej
wartosci progowej, system przejdzie w status niskiej
wartosci przegrzania i intensywniejszej regulacji pozycji
zaworu. Im bardziej temperatura spadnie ponizej wartosci
progowej tym silniejsza bedzie odpowiedz regulatora i
zmiana pozycji zaworu. Prég zabezpieczenia LowSH
powinien by¢ nizszy lub réwny wartosci punktu nastawy
temperatury przegrzania. Stata czasowa catkowania okresla
intensywnos$¢ reakcji, im wieksza wartos¢ statej tym bardziej
intensywna reakcja.

warto$c¢ statej catkowania jest okre$lana automatycznie w
zaleznosci od typu regulacji gtownej.

.

SH
Low_SH_TH \‘\//
on - . t
Law_SH |
OFF o

*
‘ Rys. 7.a

Alarm
Opodznienie
alarmu

Przegrzanie A
Prog D
zabezpieczenia
LowSH
Zabezpieczenie t
LowSH

B Automatyczny
reset alarmu

Czas

LOP (niskie ciSnienie odparowania)

LOP= niskie cisnienie odparowania

Prog ochrony LOP odnosi sie do temperatury nasycenia,
dzieki temu mozna ja tatwo poréwnaé z danymi
technicznymi dostarczanymi przez producenta sprezarki.
Zabezpieczenie ma na celu ochrone przed zbyt duzym
spadkiem ci$nienia odparowania, co moze skutkowac
wigczeniem urzadzenia w wyniku zadziatania presostatu
niskiego cisnienia. Funkcja jest bardzo przydatna dla
urzadzen z wbudowana sprezarka, gdzie uruchamianie i
zmiany wydajnosci, temperatury odparowania sg bardzo
czeste.

Gdy temperatura odparowania spadnie ponizej wartosci
progu LOP, rozpocznie sie bardziej intensywna regulacja
zaworu w kierunku jego otwarcia. Im nizsza jest temperatura
w poréwnaniu z wartoscig progu tym bardziej intensywna
jest regulacja zaworu. Stata czasowa catkowania okresla
intensywnos$¢ reakgji, im wigksza wartos¢ statej tym bardziej
intensywna reakcja.

przegrzanie nie jest regulowane i jego warto$c¢ rosnie.
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| Fabr. | [ | miary
REGULACJA
LOP: prég -50 60 | Prég °C/°F
zabezpieczenia ( zabezpieczenia

72) | MOP
LOP: stata 0 800 S
czasowa
catkowania
KONFIGURACJA ALARMU
Opoznienie 300 18000 S
alarmu LOP
(0O=alarm
nieaktywny)
Tab 7.c

Wartos¢ statej catkowania jest okre$lana automatycznie w
zaleznosci od typu regulacji gtéwney.

OUwaga:
L]

Prog LOP

musi by¢ nizszy niz temperatura nominalna odparowania, w
innym przypadku zabezpieczenie bedzie sig aktywowato
bez potrzeby przy cisnieniach wyzszych niz nominalne
ci$nienia odparowania. W poczatkowym przyblizeniu
warto$ci progu mozna jg ustali¢ w potowie pomigdzy
wartosciami limitow.

. Zabezpiecz
enie nie jest zasadne w przypadku systeméw wielu lad
chtodniczych gdzie ci$nienie odparowania jest utrzymywane
na statym poziomie i status zaworu nie ma wptywu na
warto$¢ cisnienia.

. Alarm LOP
moze byC¢ rowniez uzyty jako alarm wycieku czynnika.
Wyciek czynnika powoduje nienaturalny spadek cisnienia
odparowania w ukfadzie, ktére jest proporcjonalne do ilosci
czynnika jaki wyciekt z uktadu.

Dziatanie zabezpieczenia polega na zmniejszeniu cisnienia
na wlocie do sprezarki jak rowniez utrzymaniu wartosci
przegrzania na mozliwie jak najnizszym poziomie. Normalne
warunki pracy zostang przywrécone po zakonczeniu
aktywnosci zabezpieczenia. System wowczas powroci do
najkorzystniejszych warunkéw pracy (delikatnie ponizej
warto$ci punktu nastawy).

Parametr Wart | Min Max Jedn
Jopis . .

Fabr miar

y
REGULACJA
MOP: prog 50 Prog 200 °’cl’
zabezpieczeni zabezpieczeni | (392) | F
a a LOP
MOP: stata 20 0 800 S
czasowa
catkowania
KONFIGURACJA ALARMU
Opodznienie 600 0 1800 | S
alarmu LOP 0
(0O=alarm
nieaktywny)
Tab. 7.d

Wartosc¢ statej catkowania jest okre$lana automatycznie w
zaleznosci od typu regulacji gtowneyj.

Gdy temperatura odparowania ma warto$¢ wyzsza niz prog
MOP, wéwczas system przechodzi w status regulacji MOP,
regulacja przegrzania jest przerywana w celu umozliwienia
regulacji cisnienia. Zawor zamykany jest powoli,
ograniczajgc tym samym wzrost temperatury odparowania.
Regulacja catkowania jest zalezna proporcjonalnie od
wartosci réznicy pomiedzy temperaturg i progiem aktywacji

T_EVAP

LOP_TH

N

<

ON
LOP

OFF

T

ON
ALARM

OFF

~V

oy

Rys. 7.b

T_evap

Temperatura
odparowania

D Opodznienie

alarmu

LOP_TH

Prég
zabezpieczenia
LOP

ALARM | Alarm

LOP

Zabezpieczenie
LOP

t Czas

Automatyczny
reset alarmu

MOP (wysokie cisnienie odparowania)
MOP= maksymalne ci$nienie odparowania
Zwykle za wartos¢ MOP przyjmuje sie wartosci odparowania
czynnika nasyconego, okreslona w dokumentac;ji technicznej dla
sprezarki. Zabezpieczenie ma na celu zapobieganie zbyt
duzemu wzrostowi temperatury odparowania co powoduje
znaczne obcigzenie sprezarki, co z kolei moze doprowadzi¢ do

przegrzania silnika sprezarki i aktywacji zabezpieczenia

termicznego. Zabezpieczenie jest bardzo uzyteczne w
urzadzeniach z wbudowana sprezarka i z duza iloscig czynnika,
lub przy czestym wigczaniu/wytaczaniu urzgdzenia.
Zabezpieczenie pozwala rowniez w systemie lad chtodniczych
na uruchomienie wszystkich lad bez wzrostu ci$nienia na ssaniu
sprezarki. Obnizanie cisnienia jest osiggane poprzez
przymykanie zaworu, w tym przypadku

zabezpieczenia. Im wyzsza wartos$¢ réznicy pomigdzy
progiem MOP a temperaturg odparowania tym bardziej
intensywna regulacja. Stata czasowa catkowania okresla
intensywnos¢ reakcji: im mniejsza warto$¢ tym bardziej
intensywna reakcja.

T_EVAP

MOP_TH
MOP_TH-1 1

OoN .
MOP I |
OFF

ON

OFF

ON
ALARM - I_I
o t
e Rys. 7.c
T _evap | Temperatura MOP_TH | Opdznienie
odparowania alarmu
PID Regulacja ALARM Alarm
przegrzania PID
MOP Zabezpieczenie t Czas
MOP
D Opodznienie
alarmu

AWaine: warto$¢ progu MOP musi by¢ wieksza niz
znamionowa temperatura odparowania, w innym przypadku
zabezpieczenie bedzie aktywowane bez potrzeby. Prog
MOP jest zwykle okres$lany przez producenta sprezarki i
zawiera sie w przedziale od 10 do 15°C.

Wazne: jesli pomimo zamkniecia zaworu temperatura
ssania sprezarki nadal bedzie wysoka (S2), wéwczas zawor
zostanie wytgczony w celu zabezpieczenia
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sprezarki przed uszkodzeniem. Konieczne jest wowczas
zmniejszenie ilosci czynnika w uktadzie chfodniczym.

Po zakonczeniu regulacji MOP , system powraca do regulac;ji
wartosci przegrzania w sposob kontrolowany tak aby nie
doprowadzi¢ do ponownego wzrostu temperatury odparowania.

HiTcond (wysoka temperatura skraplania)

Aby mozna byto aktywowac to zabezpieczenie nalezy
zainstalowaé czujnik S3. Zabezpieczenie zapobiega
nadmiernemu wzrostowi temperatury skraplania poprzez
wytaczenie sprezarki w wyniku zadziatania presostatu
wysokiego cisnienia.

Parametr /opis Wart. | Min Max Jedn.
Fabr. miary
REGULACJA
HiTcond: prég 80 60 | 200 °CI’F
(- (392)
76)
HiTcond: stata czasowa 20 0 800 S
catkowania
KONFIGURACJA ALARMU
Opodznienie alarmu 600 0 18000 | S
wysokiej temperatury
skraplania (O=alarm
nieaktywny)
Tab. 7.e

Warto$c¢ statej catkowania jest okre$lana automatycznie w
zaleznosci od typu regulacji gtéwney.

OUwaga:
L]

enie jest uzyteczne dla uktadéw ze skraplaczem
chtodzonym powietrzem jesli jest on dobrany zbyt maty lub
mocno zabrudzony, przy najbardziej niekorzystnych
warunkach zewnetrznych (wysoka temperatura zewnetrzna)
. Zabezpiecz
enie nie jest przydatne w uktadach wieloma ladami, gdzie
ci$nienie skraplania jest utrzymywane na statym poziomie, a
status indywidualnych zaworéw elektronicznych nie ma
wptywu na wartos$é cisnienia.
Obnizenie temperatury skraplania moze by¢ osiagnie poprzez
ograniczenie wydajnosci uktadu. Jest to uzyskiwane poprzez
przymkniecie zaworu, regulacja przegrzania jest wéwczas
przerywana, temperatura przegrzania wzrasta.
Dziatanie zabezpieczenia ma na celu ograniczenie temperatury
skraplania przy jednoczesnym zachowaniu wartosci przegrzania
na mozliwe jak najnizszym poziomie. Normalne warunki pracy
powrdca po zmniejszeniu wartosci cisnienia skraplania lub
obnizeniu sie temperatury zewnetrznej. System wéwczas
powrdci do najkorzystniejszych warunkéw pracy (delikatnie
ponizej wartosci punktu nastawy).

T_COND 4

Zabezpiecz

ON

HiTeond I I

OFF

S t

oN
ALARM
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T_COND | Temp. T_COND_TH | Prog
Skraplania HiTcond

HiTcond | Status ALARM Alarm
zabezpieczenia
HiTcond

PID Regulacja t Czas
przegrzania
PID

D Opodznienie
alarmu

OUwaga:

. Prog

HiTcond musi by¢ wigkszy niz znamionowa temperatura
skraplania jednostki i nizszy niz kalibracja presostatu
wysokiego cisnienia;

Zamkni

ecie zaworu bedzie limitowane w przypadku zbyt duzego
wzrostu temperatury odparowania.
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8. TABELA PARAMETROW

Parametr/opis

Wart. Fabr. Min Maks

Jedn. miary

Typ *k

CAREL SVP

Modbus®

Notes

Adres sieciowy

198 1 207

138

2| Uzytkownik

Czynnik:

R22 R134a R404A R407C R410A
R507A R290 R600 R600a R717 R744
R728R1270 R417A R422D

R404A : :

aa
w|=

Zawor:
CAREL E*V

Alco EX4

Alco EX5

Alco EX6

Alco EX7

Alco EX8 330Hz sugerowany przez
CAREL

Alco EX8 500Hz specyfikacja Alco
Sporlan SEI 0.5-11

Sporlan SER 1.5-20

Sporlan SEI 30

Sporlan SEI 50

Sporlan SEH 100

Sporlan SEH 175

Danfoss ETS 25B

Danfoss ETS 50B

Danfoss ETS 100B

Danfoss ETS 250

Danfoss ETS 400

CAREL - -
X

14

140

Czujnik S1:
Logarytm (OUT=0do5V) Elektr

(OUT=4do20mA)
-1 do 4.2 barg
barg

-0.4 do 9.2 barg 0do
10 barg

-1 do 9.3 barg 0do
18.2 bar

0do 17.3 barg 0do
25 barg

-0.4 do 34.2 barg 0do
30 barg

0do 34.5 barg 0do
44 .8 barg

0 do 45 barg
barg

zdalny, 0 do 10

barg

-0.5do7

zdalny,-0.5do 7

Log. - -
-1do9,3bar

16

143
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zdalny, 0 do
18.2 barg

zdalny, 0 do 25
barg

zdalny, 0 do 30
barg

zdalny, 0 do
44 .8 barg
Sygnat zewnetrzny 4 do 20mA

A Sterowanie gtéwne: Lady - - 15 | 142
Lady chtodnicze/komora chtodnicza chiodnicze/
Lady chtodnicze/komora chtodnicza- komora
wbudowana sprezarka chtodnicza
Lady chtodnicze/komora chtodnicza-ukt.
zmienny
Lady chtodnicze/komora chtodnicza-

CcO2

Skraplacz R404A dla CO2
Klimatyzator/chiller z wymiennikiem
ptytowym

Klimatyzator/chiller —-wym.ptaszcz.-
rurowy

Klimatyzator/chiller- wym. powietrznym
Klimatyzator/chiller- zmienna wydajnos¢
Klimatyzator/chiller — uktad zmienny
ERP Back pressure

Obejscie goracego gazu — ci$nienie
Obejscie goracego gazu — temperatura
Chtodnica CO2

Pozycjoner analogowy (4 do 20mA)
Pozycjoner analogowy (0 do 10V)
Pozycjoner analogowy (0 do 10V)

A Czujnik S2: CAREL - - 17 | 144
CAREL NTC, CAREL NTC_HT NTC
Mieszany: NTC SPKP**TO
0 do 10V- sygnat zewnetrzny

A Regulacja dodatkowa: Wytaczona | - - 18 | 145
Wytaczona
Zabezpieczenie wys.temp. skraplania
S3
Termostat modulacyjny S4
Czujnik zapasowy S3 & S4

A Czujnik: S3 Log. - - 19 | 146
Logarytm (OUT=0do5V) Elektr -1do9,3bar
(OUT=4do20mA)

-1 do 4.2 barg -0.5do7
barg
-0.4 do 9.2 barg 0do
10 barg
-1 do 9.3 barg 0do
18.2 bar
0do 17.3 barg 0do
25 barg
-0.4 do 34.2 barg 0do
30 barg
0do 34.5 barg 0do
44 .8 barg
0 do 45 barg zdalny,-0.5 do 7
barg
zdalny, 0 do 10
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barg
zdalny, 0 do
18.2 barg
zdalny, 0 do 25
barg
zdalny, 0 do 30
barg
zdalny, 0 do
44 .8 barg
A Konfiguracja przekaznika: Przekaznik | - - - 12 | 139
Wytaczony Alarmowy

Przekaznik alarmowy (otwarty przy
aktywnym alarmie)

Zawor elektromagnetyczny (otwarty gdy
Standby)

Przekaznik zaworu+alarm (otwarty gdy
stbadby i Reg alarmu)

A Czujnik S4: CAREL - - - 20 | 147
CAREL NTC, CAREL NTC_HT NTC
Mieszany: NTC SPKP**T0

0 do 10V- sygnat zewnetrzny

A Konfiguracja DI2: Wyt - - - 10 | 137
Wytaczona

Optymalizacja regulacji zaworu po
odszranianiu

C Zmienna 1 na wys$wietlaczu: Przegrzanie | - - - | 45 | 172
Otwarcie zaworu

Pozycja zaworu

Aktualna wydajnos¢ chtodnicza

Punkt nastawy

Przegrzanie

Temperatura ssania

Temperatura odparowania

Cisnienie odparowania

Temperatura skraplania

Cisnienie skraplania

Temperatura termostatu modulacyjnego
Cisnienie EPR

Cisnienie obejscia gorgcego gazu
Temperatura obejscia gorgcego gazu
Temp wylotu chtodnicy gazu CO2
Cisnienie wylotu chtodnicy gazu CO2
Pkt. nastawy temp. chfodnicy gazu CO2
Odczyt czujnika S1

Odczyt czujnika S2

Odczyt czujnika S3

Odczyt czujnika S4

Wejscie 4 do 20 mA

wejscie 0 do 10 Vdc

C Zmienna 2 na wys$wietlaczu: (jak Otwarcie - - - | 46 | 173
zmienna 1) zaworu

C Zarzadzanie alarmem czujnika S1: Zawor w - - - | 24 | 151
Brak akcji ustalonej
Wymuszone zamkniecie zaworu pozycji

Zawor w okreslonej pozycji
Uzycie czujnika zapasowego S3

C Zarzadzanie alarmem czujnika S2: Zawor w - - - 25 | 152
Brak akgc;ji ustalonej
Wymuszone zamkniecie zaworu pozycji

Zawor w okreslonej pozyciji
Uzycie czujnika zapasowego S4

C Zarzadzanie alarmem czujnika S3: Brak akcji - - - | 26 | 153
Brak akgcji

Wymuszone zamkniecie zaworu
Zawor w okreslonej pozyciji

C Zarzadzanie alarmem czujnika S4: Brak akcji - - - | 27 | 154
Brak akgcji

Wymuszone zamknigcie zaworu
Zawor w okreslonej pozycji
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C Jezyk: wtoski, angielski Wioski - - -
C | Jednostka miary: °C(K)bar, °F(’R),psig | "C(K)bar - - - I 21 | 148
C S1: przesunigcie kalibracyjne 0 -60 60 bar(psig) | A 34 | 33
(-870), (870) mA
-60 60
C S1: wspdtczynnik kalibracji 4 do 20 mA 1 -20 20 - A 36 | 35
C Cisnienie S1: warto$¢ minimalna -1 -20 Wart maks bar(psig) | A 32 | 3
(-290) czuj S1
C Cisnienie S1: warto$¢ maksymalna 9,3 Wart 200 bar(psig) | A 30 | 29
min (2900)
czuj S1
C Cisnienie S1:min warto$¢ alarmowa -1 -20(- Wart maks bar(psig) | A 39 | 38
290) czuj S1
C Cisnienie S1: maks warto$¢ alarmowa 9,3 Wart 200 bar(psig) | A 37 | 36
min (2900)
czuj S1
C | S2: przesuniecie kalibracyjne 0 -20(- 20 °CI°F, A |41 ]40
290), - (290) volt
20 20
C S2: wspdtczynnik kalibracji 0 do 10 V 1 -20 20 - A 43 | 42
C | Temperatura S2: warto$é minimalna -50 -60 Max temp. | °C/°F A |46 | 45
S2
C Temperatura S2: warto$¢ maksymalna 105 Min 200 (392) °CI°F A 44 | 43
temp
S2
C S3: przesuniecie kalibracyjne 0 -60 60 bar(psig) | A 35 | 34
(-870), (870) mA
-60 60
C Cisnienie S3: warto$¢ minimalna -1 -20 Wart maks bar(psig) | A 33 | 32
(-290) czuj S1
C Cisnienie S3: warto$¢ maksymalna 9,3 Wart 200 bar(psig) | A 31 | 30
min (2900)
czuj S1
C Cisnienie S3:min warto$¢ alarmowa -1 -20(- Wart maks bar(psig) | A 40 | 39
290) czuj S1
C Cisnienie S3: maks warto$¢ alarmowa 9,3 Wart 200 bar(psig) | A 38 | 37
min (2900)
czuj S1
C | S4: przesuniecie kalibracyjne 0 -20(- 20(36) °CI°F, A |42 4
36)
C | Temperatura S4: warto$é minimalna -50 -60 (- Max temp. | °CI°F A |47 | 46
76) S4
C | Temperatura S4: warto$é maksymalna 105 Min 200 (392) °CI°F A |45 | 44
temp
S4
REGULACJA
A Punkt nastawy przegrzania 11 Prog 180 (324) KCR) A 50 | 49
LowSH
A Otwarcie zaworu przy uruchomieniu 50 0 100 % | 37 | 164
(wydajnos¢ parownika/wydajnosé
zaworu)
C Otwarcie zaworu w trybie Standby 0 0 1 - D 23 | 22
(0=wytaczone=zawor zamkniety,
1=wigczone=zawor otwarty w 25%)
C Opdznienie startu po odszranianiu 10 0 60 Min | 40 | 167
A Pkt nastawy temperatury obejscia 10 -60(- 200 (392) °CI°F A 28 | 27
goracego gazu 76)
A Pkt nastawy ci$nienia obejscia 3 -20(- 200 (2900) | bar(psig) | A 62 | 61
goracego gazu 290)
A Pkt nastawy cisnienia EPR 3,5 -20(- 200 (2900) | bar(psig) | A 29 | 28
290)
C Regulacja PID: wspétczynnik 15 0 800 - A 48 | 47
proporcjonalnosci
C Regulacja PID: stata czasowa 150 0 1000 S | 38 | 165
catkowania
C Regulacja PID: stata czasowa 5 0 800 S A 49 | 48
rézniczkowania
A Zabezpieczenie LowSH: prog 5 -40(- Pkt nast. K(CR) A 56 | 55
72) przegrzania
C Zabezpieczenie LowSH: stata czasowa 15 0 800 - A 51 | 50
catkowania
A | Zabezpieczenie LOP: prog -50 -60(- Pkt nast. °CI°F A |54 |53
76) Zabezp.
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MOP
C Zabezpieczenie LOP: Stata czasowa 0 0 800 s A 52 | 51
catkowania
A Zabezpieczenie MOP: prég 50 Prég 200 (392) °CI°F A 54 | 53
zabezp.
LOP
Zabezpieczenie MOP: Stata czasowa 20 0 800 S A 53 | 52
catkowania
A Aktywacja recznego pozycjonowania 0 0 1 D 24 | 23
A Reczna pozycja zaworu 0 0 9999 krok | 39 | 166
REGULACJA SPECJALNA
A HiTcond: prog 80 -60(- 200 (392) °C/’F A 58 | 57
76)
C HiTcond: stata czasowa catkowania 20 0 800 S A 57 | 56
A Termostat modulacyjny: pkt nastawy 0 -60(- 200 (392) °CI°F A 61 | 60
76)
A Termostat modulacyjny: dyferencjat 0,1 0,1(0,2) | 100(180) °CI°F A 60 | 59
C Termostat modulacyjny: przesuniecie 0 0(0) 100(180) K(CR) A 59 | 58
punktu przegrzania
C Wspoétczynnik A dla uktadu CO2 3,3 -100 800 - A 63 | 62
C Wspétczynnik B dla uktadu CO2 -22,7 -100 800 - A 64 | 63
KONFIGURACJA ALARMU
C Opodznienie alarmu niskiego 300 0 18000 S | 43 | 170
przegrzania (LowSH) (O=alarm
wytgczony)
C Opédznienie alarmu niskiej temperatury 300 0 18000 S 41 | 168
odparowania (LOP) (0O=alarm
wytgczony)
C Opédznienie alarmu wysokiej 600 0 18000 S 42 | 169
temperatury odparowania (MOP)
(O=alarm wytgczony)
C Opédznienie alarmu wysokiej temp 600 0 18000 S 44 | 171
skraplania HiTcond (0=alarm
wytgczony)
C | Prég alarmu niskiej temperatury ssania | -50 -60(- 200(392) °C/’F A |26 |25
76)
C Opodznienie alarmu niskiej temperatury 300 0 18000 S | 9 136
ssania (O=alarm wytaczony)
ZAWOR
C Min. Krokéw EEV 50 0 9999 kroki | 30 | 157
C Maks. Krokéw EEV 480 0 9999 kroki | 31 | 158
C Kroki zamkniecia EEV 500 0 9999 Kroki | 36 | 163
C Znamionowa predkos¢ EEV 50 1 2000 Kroki/s | 32 | 159
C Znamionowy prad pracy EEV 450 0 800 mA | 33 | 160
C Prad zatrzymania EEV 100 0 800 mA | 35 | 162
C Obcigzenie cyklu EEV 30 1 100 % | 34 | 161
C Synchronizacja pozycji przy otwieraniu 1 0 1 - D 20 | 19
C Synchronizacja pozycji przy zamykaniu 1 0 1 - D 21 | 20

* Uzytkownik: A= serwisant (instalator); C= producent
** Typ zmiennej: A=analogowa, D=cyfrowa, I=liczbowa

8.1
i miary
W menu konfiguracji parametréw, dostepnym po wpisaniu
hasta producenta, uzytkownik moze wybrac jednostki miary:
. System
miedzynarodowy (°C, K, bar);
. System
metryczny (°F, °R, psig)

Jednostk

A Uwaga: Dla drivera EVD evolution pLAN (kod:
EVDOOOE1*), podtagczonego siecig pLAN do sterownika pCO,
nie jest mozliwa zmiana jednostek miary.

OUwaga: jednostki miary K lub °R odnosza sie zaréwno do
zmiennych jak i powigzanych parametréw

Po zmianie jednostek miary przeliczeniu ulegng wartosci
mierzonych zmiennych jak rowniez parametréw zapisanych w
driverze. Oznacza to ze nastawy po zmianie jednostki miary
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Przyktad 1: odczyt cisnienia wynosi 100bar, po zmianie
jednostki zostanie niezwtocznie przeliczony na wartos$¢
1450psig.

Przyktad 2: punkt nastawy przegrzania — parametr ustawiony
na 10 K zostanie przeliczony na 18°R.

Przyktad 3: warto$¢ maksymalnej temperatury czujnika S4,
ustawiona na 150 °C zostanie przeliczona, na warto$¢ 302°F.

OUwaga: ze wzgledu na wewnetrzne ograniczenia drivera,
nie ma mozliwosci konwersji warto$ci ci$nienia powyze!')ZOO
bar (2900 psig) i wartosci temperatur wyzszych niz 200°C
(392°F).
8.2 Zmienn
e wyswietlane na ekranie sterownika.
Ponizsza tabela pokazuje zmienne dostgpne na ekranie po
podtaczeniu wyswietlacza so drivera, w zaleznosci od
ustawien parametréw w regulacji gtéwnej i regulacji
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pozostang bez zmian. dodatkowej:
. Nacisnij
UP/DOWN aby wej$¢ w trybu wyswietlania wartosci
zamiennych
. Nacis$nij
przycisk DOWN aby przej$¢ do nastepnego ekranu
. Nacisnij
Esc aby powrdci¢ do gtéwnego ekranu.
Regulacja gléwna
Wyéwietlana zmienna Reg. przegrzania Transcritical | Temp. obejécia| Ciénienie EPR back- Pozycjoner
Regulacja dodatk CO; goracego gazu | obejscia pressure analogowy
HiTcond Termostat goracego gazu
modulacyjny
Otwarcie zaworu (%) .
Pozycja zaworu (kroki)
Aktualna wydajnosc chlodnicza
Punkt nastawy
Przegrzanie
Temperatura ssania
Temperatura edparowania
Cignienie odparowania
Temperatura skraplania
CiEnienie skraplania
Temp. termostatu modulacyinego
Cisnienie EPR
Cisnienie obejécia goracego gazu
Temp.obejscia goracego gazu
Temp.wylotu chlodnicy CO2
Cis.wylotu chlodnicy CO2
Pkt nast cis chlodnicy CO2
Odezyt czujnika 51
Odezyt czujnika 52
Odezyt czujnika 53
Odezyt czujnika 54
Wartosc wejscia 4 do 20ma
Wartos¢ wejscia 0 do 10 Vde
Status wejscia DIL()
Status wejscia DI2(Y)
Wersja opregramowania EVD
Wer.oprogramowania wyswietlacza
Tab. 8.b
(*) status wejscia cyfrowego: 0= otwarte, 1= zamkniete
OUwaga: odczyt z czujnikdw S1, S2, S3, S4 jest widoczny zawsze, niezaleznie czy czujnik jest podiaczony czy nie.
8.3 Zmienne dostepne tylko przez potaczenie sieciowe.
Opis Wart. | Min Max Typ | CAREL | Modbus® | RIW
Fabr. SVP
Odczyt czujnika S1 0 -20 (-290) 200(2900) | A 1 0 R
Odczyt czujnika S2 0 -60(-870) 200(392) A 2 1 R
Odczyt czujnika S3 0 -20 (-290) 200(2900) | A 3 2 R
Odczyt czujnika S4 0 -60(-76) 200(392) A 4 3 R
Temperatura ssania 0 -60(-76) 200(392) A 5 4 R
Temperatura odparowania 0 -60(-76) 200(392) A 6 5 R
Cisnienie odparowania 0 -20 (-290) 200(2900) | A 7 6 R
Temperatura obej$cia gorgcego gazu 0 -60(-76) 200(392) A 8 7 R
Cisnienie EPR 0 -20 (-290) 200(2900) | A 9 8 R
Przegrzanie 0 -40(-72) 180(324) A 10 9 R
Cisnienie skraplania 0 -20 (-290) 200(2900) | A 11 10 R
Temperatura skraplania 0 -60(-76) 200(392) A 12 11 R
Temperatura termostatu modulacyjnego 0 -60(-76) 200(392) A 13 12 R
Cisnienie obejscia gorgcego gazu 0 -20 (-290) 200(2900) | A 14 13 R
Cisnienie na wylocie z chtodnicy gazu CO2 0 -20 (-290) 200(2900) | A 15 14 R
Temperatura na wylocie z chtodnicy gazu CO2 0 -60(-76) 200(392) A 16 15 R
Otwarcie zaworu 0 0 100 A 17 16 R
Pkt nastawy cis$nienia chtodnicy gazu CO2 0 -20 (-290) 200(2900) | A 18 17 R
Warto$¢ wejscia 4 do 20 mA 4 4 20 A 19 18 R
Warto$¢ wejscia 0 do 10 Vdc 0 0 10 A 20 19 R
Punkt nastawy 0 -60(-76) 200(392) A 21 20 R
Wersja oprogramowania drivera 0 0 10 A 25 24 R
Pozycja zaworu 0 0 9999 | 4 131 R
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Aktualna wydajnos¢ chtodnicza urzadzenia

100

134

o

ALARMY

Opis

Wart.
Fabr.

Min

Max

Typ

Modbus®

g

Niska temperatura ssania

o

Bfad LAN

Uszkodzenie pamieci EEPROM

Czujnik S1

Czujnik S2

Czujnik S3

Czujnik S4

Btad silnika EEV

Status przekaznika

LOP (niska temp odparowania)

OO |N|O|O|~[WIN|[—=|O

MOP (wysoka temp odparowania)

LowSH (niska warto$¢ przegrzania)

HiTcond (wysoka temp skraplania)

Status wejscia cyfrowego DI1

Status wejscia cyfrowego DI2

pslpdpsipdpsipdpelpvpelpyupelpipppy]

Aktywacja regulacji EVD

O|O|Oo|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o

Oolo|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o

Alalalalalalalalalalalalalalal—a

O|0|0|0|0|0|0|0|0|0|0|0|0|0|0|0

P
=

Typy zamiennych:
A= analogowa

D= cyfrowa

I= catkowita

SVP= adres zmiennej w protokole komunikacji CAREL, karta RS 485

Modbus®: adres zmiennej w protokole Modbus®, karta RS485

R- zmienna tylko do odczytu, R/W — zmienng mozna odczytywac i zmieniac.
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9. ALARMY

(akcesoria) EVABT***, zapeania to réwniez moc niezbedng,
do zamknigcia zaworu w przypadku braku zasilania.

Wyswietlacz pokazuje ba typy alarméw, w dwa rézne

9.1 Alarmy
Istnieje dwa typy alarmow:
. Systemowy:
silnika zaworu, EEPROM, czujnika i komunikaciji;
. Regulagii: sposoby:

niskie przegrzanie, LOP, MOP, HiTcond, LowsS.
Aktywacja alarmu zalezy od ustawien progu i op6znienie
aktywacji alarmu. Ustawienie wartosci op6znienie na 0 wytacza
alarm. Alarmy EEPROM i parametréw pracy zawsze powodujg
zatrzymanie regulaciji.
Wszystkie alarmy sg resetowane automatycznie, po usunieciu
przyczyny powstania alarmu. Przekaznik alarmowy moze byc¢
konfigurowany poprzez odpowiedni parametr. Sygnalizacja
alarmu na driverze zalezy od tego czy jest on wyposazony w
ptyte z diodami pracy cz w wyswietlacz.

OUwaga: dioda alarmowa jest aktywna tylko dla alarmow
systemowych, nie jest aktywna dla alarméw regulacji

Przyktad: dioda alarmowa na driverze

@ EVD evolution [+ 4 [0]

L
- (=
)%\

Rys. 9.a

OUwaga: dioda alarmowa zaswieci sie, w przypadku braku
zasilania, tylko gdy driver jest wyposazony w zestaw baterii

Tabela alarmoéw:

Alarm

systemowy: na stronie gtéwnej, pojawi sie
migajgca informacja ,ALARM”. Po nacisnieciu
przycisku HELP pojawi si¢ opis aktywnego
alarmu, a w prawym goérnym rogu ilo$¢ aktywnych

alarmow.

Eeprom

danneggiata

B oem o b o+ o

Rys. 9.b
Alarm

regulacji: wraz z informacjg ALAR pojawi sie
nazwa zabezpieczenia ktére wywotato alarm.

o R

© Uwaga:

Rys. 9.c

Aby

wyswietli¢ kolejny alarm, nacisnij przycisk HELP i
przewin liste aktywnych alarmoéw przyciskami UP

lub DOWN

Alarmy zabezpieczen mozna wytgczy¢ ustawiajgc wartos¢

opdznienia alarmu na 0.

Typ Przyczyna LED Wyswietlacz Przekaznik Reset Efekt Rozwiazanie
alarmu regulacji
Czujnik S1 Uszkodzony Czerwona Miga komunikat : | W zaleznosci Automatyczny Zalezy od Sprawdz
czujnik S1 lub dioda ALARM od konfiguracji parametru podtaczenie
pomiar poza alarmu parametru zarzadzania | czujnika. Sprawdz
zakresem alarmem poprawnosé
czujnika S1 ustawienia
parametréw czujnika
S1, wartosci min i
max progow
alarmowych.
Czujnik S2 Uszkodzony Czerwona Miga komunikat : | W zaleznosci Automatyczny Zalezy od Sprawdz
czujnik S2 lub dioda ALARM od konfiguracji parametru podtaczenie
pomiar poza alarmu parametru zarzadzania | czujnika. Sprawdz
zakresem alarmem poprawnos$é
czujnika S2 ustawienia
parametréw czujnika
S2, wartosci min i
max progow
alarmowych.
Czujnik S3 Uszkodzony Czerwona Miga komunikat : | W zaleznosci Automatyczny Zalezy od Sprawdz
czujnik S3 lub dioda ALARM od konfiguracji parametru podtaczenie
pomiar poza alarmu parametru zarzadzania | czujnika. Sprawdz
zakresem alarmem poprawnosé
czujnika S3 ustawienia
parametréw czujnika
S3, wartosci min i
max progow
alarmowych.
Czujnik S4 Uszkodzony Czerwona Miga komunikat : | W zaleznosci Automatyczny Zalezy od Sprawdz
czujnik S4 lub dioda ALARM od konfiguracji parametru podtaczenie
pomiar poza alarmu parametru zarzadzania | czujnika. Sprawdz
zakresem alarmem poprawnosé
czujnika S4 ustawienia
parametréw czujnika
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S4, wartosci min i
max progéw
alarmowych.
LowSH Aktywacja - Miga komunikat : | W zaleznosci Automatyczny Aktywne Sprawdz parametry:
zabezpieczeni ALARM & od konfiguracji dziatanie prog alarmu i
a LowSH LowSH parametru zabezpiecz- | opoznienie alarmu
enia LowSH
LOP Aktywacja - Miga komunikat : | W zaleznosci Automatyczny Aktywne Sprawdz parametry:
zabezpieczeni ALARM & LOP od konfiguracji dziatanie prog alarmu i
aLOP parametru zabezpiecz opodznienie alarmu
LOP
MOP Aktywacja - Miga komunikat : | W zaleznosci Automatyczny Aktywne Sprawdz parametry:
zabezpieczeni ALARM & MOP od konfiguracji dziatanie prog alarmu i
a LOP parametru zabezpiecz opdznienie alarmu
MOP
HiTcond Aktywacja - Miga komunikat : | W zaleznosci Automatyczny Aktywne Sprawdz parametry:
zabezpieczeni ALARM & MOP od konfiguracji dziatanie prég alarmu i
a HiTcond parametru zabezpiecz opdznienie alarmu
HiTcond
Niska temp Przekroczenie | - Miga komunikat : | W zaleznosci Automatyczny Brak Sprawdz parametry:
ssania progu i ALARM od konfiguracji dziatania prog alarmu i
opdznienia parametru opodznienie alarmu
Uszkodzeni | Uszkodzenia Czerwona Miga komunikat : | W zaleznosci Automatyczny Catkowite Wymien driver,
e EEPROM | EEPROM dla dioda ALARM od konfiguracji wylaczenie skontaktuj j sie z
parametrow alarmu parametru serwisem
pracy i /lub
regulacji
Btad silnika Btad silnika Czerwona Miga komunikat : | W zaleznosci Automatyczny Przerwanie Sprawdz potgczenia
EEV EEV dioda ALARM od konfiguracji regulaciji i stan silnika
alarmu parametru
Btad pLAN Btad Zielona Miga komunikat : | W zaleznosci Automatyczny Regulacjaw | Sprawdz ustawiony
(tylko dla komunikaciji dioda sieci ALARM od konfiguracji zaleznosci adres sieciowy
EVD pLAN) | sieci pLAN — miga parametru od stanu
D1
Btad Zielona Miga komunikat : | W zaleznosci Automatyczny Regulacjaw | Sprawdz czy pCO
komunikaciji dioda sieci ALARM od konfiguracji zaleznosci jest wiaczony i dziata
sieci pLAN — wytaczona parametru od stanu poprawnie
D1
Btad LAN Btad Zielona Brak informac;ji Bez zmian Automatyczny Brak Sprawdz ustawiony
(EVD komunikacji dioda sieci dziatania adres sieciowy
RS485/Mod | sieci — miga
bus)
Btad Zielona Brak informaciji Bez zmian Automatyczny Brak Sprawdz czy pCO
komunikaciji dioda sieci dziatania jest wiaczony i dziata
sieci — wytaczona poprawnie

9.2 Konfiguracja przekaznika alarmowego.

Przekaznik jest otwarty jesli driver nie jest zasilany.
Podczas normalnej pracy, jest mozliwos¢ wytgczenia,
(wéwczas bedzie zawsze otwarte) lub moze by¢
skonfigurowane jako:

Tab.9.a

przekazujacy sygnat alarmowy do urzgdzenia zewnetrznego

(sygnat dzwiekowy lub $wietlny), podtaczenie nalezy

zrealizowaé wg schematu ponizej:
L

. Przekaznik
alarmowy: podczas normalnej pracy, przekaznik jest
zamkniety, otwiera sie gdy alarm jest aktywowany. Moze by¢
uzywany do wytaczenia sprezarki i catego systemu w
przypadku wystapienia alarmu.

. Regulacja
zaworem elektromagnetycznym: podczas normalnej pracy
przekaznik jest zamkniety, otwarty jest w trybie StandBy.
Stan przekaznika nie zmienia sie w przypadku aktywacji
alarmu.

. Zawor
elektromagnetyczny + alarm: podczas normalnej pracy,
przekaznik jest zamkniety, otwiera sig w trybie StandBy lub w
przypadku aktywacji alarméw: LowSH, MOP, HiTcond i
niskiej temp ssania. W przypadku wystgpienia tych alarmow
zamkniecie zaworu powoduje zatrzymanie przeptywu
czynnika, zatrzymanie pracy sprezarki.

Alarm LOP jest nieaktywny jesli zamkniecie zaworu w wyniku

niskiej wartosci przegrzania moze bardziej pogorszy¢ sytuacje.

Parametr /Opis Nastawa

Mo

=2
8 =
L~ rys: 9.d
Legenda:
L Faza
N Neutralny
COM1,NO1 | Wyjscie alarmowe

9.3 Alarmy czujnikéw.
Alarmy czujnikéw sg czescig alarmow systemu. Jesli wartosé

pomiaru ktéregos z czujnikdw jest poza zakresem pomiaru
danego czujnika, zdefiniowanym przez odpowiednie
parametry, aktywowany jest alarm czujnika. Limity moga by¢
okreslone niezaleznie od zakresu pomiaru, dzieki czemu
zakres w ktérym aktywowany jest alarm moze by¢ tak
ustalony aby zapewni¢ wigksze bezpieczenstwo pracy
regulowanego urzadzenia.

Uwaga:
fabryczna o Prég
Konfiguracja przekaznika: Przekaznik alarmowy moze byé réwniez ustalony poza zakresem
Wytaczony alarmowy

Przekaznik alarmowy otwarty — gdy
alarmowy otwarty gdy alarm aktywny
Przekaznik zaworu elektromagnetycznego
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pomiaru czujnika w celu unikniecia niepozgdanych
aktywacji alarméw. Jednak w takim przypadku nie ma
gwarancji prawidtowej regulacji i sygnalizacji alarméw
czujnikow.
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(otwarty gdy Stand-by) . Po
Przekaznik zaworu + alarmowy (otwarty gdy ustaleniu typu czujnika, progi alarmowe sa ustawiane
stand-by & gdy aktywny alarm) automatycznie zgodnie z przedziatem pomiaru danego
Tab. 9.b czujnika.
oUwaga:

jesli wyjscie skonfigurowane jako przekaznik alarmowy

Parametr Nast. Min Max Jedn. 9.4 Regulacja alarmoéw
[Opis Fabr. miary Dotyczy to alarméw aktywowanych podczas regulacii.
Alarm min -1 -20(-290) S1_AL_MAX | Bar
‘é"?” clsnienia (psig) Alarmy zabezpieczen
(S1' AL_MIN) Alarmy odpowiadajgce: niskiej wartosci przegrzania, niskiej
Alarm max 93 S1_AL_MIN | 200(2900) Bar wartosci odparowania, wysokiej wartosci odparowania i
wart. ci$nienia - (psig) wysokiej wartosci skraplania, aktywowane podczas
S1: regulaciji, jesli warto$¢ mierzona przekroczy prog alarmowy
(S1_AL_MAX) przez czas dtuzszy niz opéznienie danego alarmu. Jesli
Alarm min -50 -60 S2_AL_MAX | °C/°F zabezpieczenie nie jest aktywne (stata czasowa
wartosci catkowania = 0), alarm nie bedzie aktywowany. Jesli w
t‘;’;‘pAL MIN czasie opdznienia alarmu warto$é¢ mierzona powréci do
fAIarm max ) 105 S2_AL_MIN | 200(392) TCPE przedziatu normalnej pracy wéwczas alarm nie bedzie
wartosci aktywowany.
temp.
(S2_AL_MAX) oUwaga: prawdopodobne zdarzenie wystepujace w
Alarmmin | -1 -20(-290) S1_AL_MAX | Bar czasie opdznienia alarmu nie spowoduije jego aktywacii.
wart. ciénienia (psig)
S3: L AR . .
(S3_AL_MIN) Jgsll opoznienie odnoszaf:e sie do danego_ alarmu jest
Alarm max 9.3 S1_AL_MIN | 200(2900) Bar rowne 0 wéwczas alarm jest nieaktywny, jednak
wart. ci$nienia (psig) zabezpieczenie jest nadal aktywne. Alarmy sg resetowane
S3: automatycznie.
(S3_AL_MAX)
Alarm min -50 -60 S2_AL_MAX | "C/'F Alarm niskiej temperatury ssania:
\{::T:tosm Alarm niskiej temperatury ssania nie jest powigzany z
(S4pAL MIN) zadna funkcja regulacji. alarm posiada nastawe wartosci
Alarm max 105 S2_AL_MIN | 200(392) TCPE progowej oraz czas opdznienia. Alarm jest uzyteczny w
wartosci - przypadku btedu dziatania zaworu, w celu ochrony
temp. sprezarki, co jest realizowane przy uzyciu przekaznika do
(S4_AL_MAX) regulacji pracy zaworu elektromagnetycznego w przypadku
Tab. 9.c  wystgpienia alarmu. W rzeczywistosci nieprawidtowy
Zachowanie sterownika w wyniku aktywacji alarmu moze by¢ pomiar cisnienia parowania lub nieprawidtowo okreslony
skonfigurowane , przy uzyciu parametréow producenta. Dostepne czynnik chtodniczy mogg spowodowac ze wielko$¢
sg opcje: obliczeniowego przegrzania duzo wigksza niz w
. Brak akgc;ji rzeczywistosci co spowoduje zbyt czeste i nieprawidtowe
(regulacja jest kontynuowana lecz nie ma gwarancji otwieranie zaworu. Niska wartosci temperatury mierzonej
poprawnos$ci pomiaru danej wartosci) po stronie ssawnej sprezarki moze by¢ spowodowana
. Wymuszenie przez nieprawidtowy przeptyw czynnika. Jesli opdznienie
zamknigcia zaworu (zatrzymanie regulacji) alarmu jest rowne 0, alarm jest wytgczony. Alarm jest
. Wymuszenie resetowany automatycznie, dyferencjat 3°C powyzej progu
ustalonej pozyciji zaworu (zatrzymanie regulacji) aktywacji.
. Uzycie . .
czujnika zapasowego (wazne tylko dla czujnika S1i S2, Aktywacja przekaznika alarmowego
regulacja jest kontynuowana). Jak napisano paragrafie dotyczacym konfiguracji
przekaznikéw, w przypadku wystapienia alarméw LowSH,
Parametr /Opis Nastawa MOP, HiTcond, oraz alarmu niskiej temperatury ssania,
fabryczna przekaznik drivera bedzie otwarty zaréwno w przypadku
KONFIGURACJA konfiguraciji jako przekaznik alarmowy oraz jako przekaznik
Zarzadzanie alarmem czujnika S1 Wymuszenie alarmowy + przekaznik zaworu. W przypadku wystapienia
Brak akgji ustalonej alarr_nu LO_I_D_przekaznlk 'dr_lvera bedzie otwarty jedynie przy
Wymuszone zamkniecie zaworu pozyGji konfiguracji jako przekaznik alarmowy.
Wymuszenie ustalonej pozycji zaworu zaworu
Uzycie czujnika zapasowego S3
Zarzadzanie alarmem czujnika S2 Wymuszenie
Brak akgcji ustalonej
Wymuszone zamkniecie zaworu pozycji
Wymuszenie ustalonej pozycji zaworu zaworu
Uzycie czujnika zapasowego S4
Zarzadzanie alarmem czujnika S3 Brak akcji
Brak akgcji
Wymuszone zamkniecie zaworu
Wymuszenie ustalonej pozycji zaworu
Zarzadzanie alarmem czujnika S4 Brak akcji
Brak akgcji
Wymuszone zamkniecie zaworu
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Wymuszenie ustalonej pozycji zaworu |

REGULACJA

Otwarcie zaworu przy starcie (stosunek 50

wydajnosci nominalnej parownika do
wydajnosci nominalnej zaworu)

Tab. 9.d

Parametr ‘ Nast. | Min ‘ Max Jedn. przechodzi do trybu stand-by, nie realizuje regulaciji pracy
/Opis Fabr. miary zaworu.
REGULACJA ; . Przypad
EabeZp_'eCZ,e”'e 5 -40(-72) Pkt nastawy | K('R) ek 2: jednostka w trybie regulacji, otwarty obwéd wejscia

owSH: prég przegrzania T .
Stala czasowa 15 0 800 S cyfrowe.go DI1: c!rlver przechodzi do trybu stand-by,
catkowania regulacja zostanie zatrzymana,
LowSH . Przypad
Zabezpieczenie | -50 -60(-76) MOP: prég °ClPF ek 3: jednostka w trybie stand-by, obwdd wejscia
LOP: prog cyfrowego DI1 zamkniety: driver pozostanie w trybie stand-
Stata czasowa | 0 0 800 S by, jednak regulacja moze byé rozpoczeta w dowolnym
catkowania: momencie, wowczas regulacja rozpocznie sig z
LOP wydajnoscig 100%
Zabezpieczenie | 50 LOP: Prog | 200(392) "CPE ydajnoscia 1597,
MOP: prég y . . oo Przypad
Stata czasowa | 20 0 800 S ek 4: jednostka w trybie regulacji, obwod wej$cia
catkowania: cyfrowego DI1 zamkniety; driver pozostanie w trybie
MOP regulacji, z aktualng wydajnos$cig chtodnicza. W przypadku
SPECJALNE otwarcia obwodu wejscia cyfrowego, driver przejdzie do
HiTcond: prog | 80 -60(-76) 200(392) °CFF trybu stand-by, wowczas regulacja moze by¢ uruchomiona
Stata czasowa | 20 0 800 S w dowolnym momencie gdy obwod zostanie zamkniety,
I‘fiai_'ll‘cog;zma wowczas regulacja rozpocznie sie z wydajnoscia 100%.
(IgO[\l’FI_GL{RACJA ALARMY 9.7 alarm komunikacji sieci LAN (dla driveréw tLAN oraz

pdznienie 300 0 18000 S
alarmu LowSH RS485/Modbus®)
(O=nieaktywny)
Opbznienie 300 0 18000 S Jesli uzywany driver jest podigczony poprzez sie¢ tLAN lub
alarmu niskiej RS485/Modbus® do systemu nadzoru i monitoringu lub
wartosci innego sterownika, wéwczas btad komunikacji LAN nie bedzie
odparowania sygnalizowany a wystgpienie btedu nie bedzie miato wptywu
(LE)F.,) na regulacje. Jednak dioda zielona NET LED bedzie
(O=nieaktywny) s I . bl k ikacii. diod i0a Iub iest
Opoznienie 500 0 18000 S ygnalizowac problemu komunikacji, dioda miga lub jes
alarmu wytgczona sygnalizujgc btedy trwajace dtuzej niz 150s.
wysokiej
temperatury
odparowania
(MOP)
(O=nieaktywny)
Opodznienie 600 0 18000 S
alarmu
wysokiej
temperatury
skraplania
HiTcond
(O=nieaktywny)
Prog alarmu -50 -60(-76) 200(392) °ClPF
niskiej
temperatury
ssania
Opo6znienie 300 0 18000 S
alarmu niskiej
temperatury
ssania

Tab 9.e

9.5 Alarm silnika EEV

W przypadku nieprawidtowego potaczenia lub uszkodzenia
przewodu silnika zaworu, pojawi sig alarm (patrz tabela
alarmoéw), wowczas driver przechodzi w stan oczekiwania, nie
realizuje regulacji pracy zaworu. Alarm jest sygnalizowany
diodg LET NET i resetowany jest automatycznie, po resecie
powraca regulacja pracy zaworu.

Wazne: po rozwigzaniu problemu z silnikiem zaworu,
zalecane jest wytaczenia i ponowne wigczenia zasilania
drivera, w celu pozycjonowania zaworu. Jesli nie jest mozliwe
nalezy skorzysta¢ z funkcji synchronizacji pozycji. Prawidlowa
regulacja pracy zaworu nie moze by¢ zagwarantowana do
czasu przeprowadzenia synchronizacji.
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9.6 Alarm btedu sieci pLAN

Jesli potaczenie z siecig pLAN jest niedostepne przez 6s w

wyniku probleméw z potgczeniem elektrycznym,

niepoprawnego ustawienia adres drivera, lub btedu dziatania

sterownika pCO, pojawi sie alarm komunikacji pLAN.
Aktywacja alarmu komunikacji pLAN powoduje:

Przypad
ek 1: jednostka w trybie stand-by, otwarty obwéd

wejscia cyfrowego DI1, driver

10. ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Ponizsza tabela przedstawia mozliwe sytuacje problemowe ktére moga wystapi¢ podczas uruchamiania, lub pracy drivera i
zaworu elektronicznego. W tabeli zawarte sg najczesciej wystepujace problemy, podane sg réwniez proponowane rozwigzania
pomagajgce w usunieciu usterki.

PROBLEM

PRZYCZYNA

ROZWIAZANIE

Mierzona warto$¢
przegrzania jest
nieprawidtowa

Czujnik nie mierzy poprawne;j
wartosci

Sprawdz czy warto$ci mierzone temperatury i ci$nienia sg
poprawne, oraz czy umiejscowienie czujnika jest poprawne.
Sprawdz parametry nastawy min i max wartosci ci$nienia dla
przetwornika ci$nienia czy odpowiadajg zakresowi pomiaru
uzytego czujnika. Sprawdz podigczenia elektryczne czujnikéw.

Ustawiono nieprawidtowy typ
czynnika chtodniczego

Sprawdz i ustaw poprawnie typ czynnika chtodniczego uzytego w
instalacji.

Na wlocie do
sprezarki pojawia
sie ciekly czynnik

Ustawiono nieprawidtowy typ
zaworu

Sprawdz i ustaw poprawnie parametry zaworu

Zawor jest nieprawidtowo
podtaczony (odwrotnie) i jest
otwarty.

Sprawdz poprawno$¢ dziatania zaworu poprzez recznie
sterowane catkowite otwarcie i catkowite zamkniecie. Catkowite
otwarcie musi skutkowa¢ obnizeniem wartosci przegrzania i
odwrotnie. Jesli dziatanie zaworu jest odwrécone, nalezy
sprawdzi¢ podigczenia elektryczne.

Ustawiono zbyt niskg warto$¢
przegrzania

Zwigksz wartos$¢ przegrzania. Na poczatek nalezy ustali¢ wartos¢
przegrzania na 12°C nastepnie sprawdzi¢ czy ciekty czynnik
nadal dostaje sie do sprezarki. Nastepnie stopniowo obnizac
nastawe, sprawdzajac zawsze czy ciekly czynnik powraca do
sprezarki.

Nie dziata zabezpieczenie niskiej
wartosci przegrzania

Jesli wartos¢ przegrzania jest zbyt niska przez dtuzszy czas,
zawor dokonuje powolnego zamykania, nalezy zwiekszy¢ prog
minimalnej wartosci przegrzania lub/i zmniejszy¢ wartos¢ statej
czasowej catkowania o 3-4 sek. Nastepnie nalezy stopniowo
zmniejszac¢ nastawe progu przegrzania i zwigksza¢ wartosc¢ statej
czasowej catkowania, sprawdzajac jednoczesnie czy ciekty
czynnik nie powraca do sprezarki.

Stator jest uszkodzony lub
nieprawidtowo podtgczony

Odiacz stator od zaworu, sprawdz opornosé obwodow
elektrycznych przy pomocy odpowiedniego miernika. Opornos¢
obu powinna by¢ na poziomie 360hm. Jesli opornos¢ jest inna
nalezy wymieni¢ stator. Ostatecznie sprawdz poprawnos$¢
podtaczenia przewodoéw elektrycznych od statora do drivera.

Zawor zablokowany w pozyciji
otwarcia

Zawor jest zablokowany jesli przegrzanie pozostaje zawsze na
niskim poziomie (<2°C) oraz pozycja zaworu jest zawsze 0
krokéw. Nalezy reczenie sterujgc zaworem dokonac catkowitego
otwarcia a nastepnie catkowitego zamkniecia. Jesli wartos¢
przegrzania nadal jest za niska nalezy sprawdzi¢ stan potaczen
elektrycznych i/lub wymieni¢ zawdr.

Parametr otwarcia zaworu przy
starcie jest ustawiony na zbyt duzg
wartos¢ dla wielu urzadzen w
instalacji w ktérych czesto jest
przekraczany punkt nastawy
(dotyczy systeméw z wieloma
ladami chtodniczymi)

Zwieksz wartos¢ parametru otwarcia zaworu przy uruchomieniu,
sprawdzajgc jednoczesnie czy nie ma to zbyt duzego wptywu na
regulowang temperature.

Ciekly czynnik
powraca do
sprezarki tylko
podczas
odszraniania
(dotyczy systemow
wieloma ladami
chtodniczymi)

Opéznienie po odszranianiu jest
zbyt krotkie.

Zwieksz wartos¢ opdznienia regulacji pracy zaworu po
odszranianiu.

Temperatura przegrzania
mierzona przez driver po
odszranianiu i przed osiggnieciem
optymalnych warunkéw pracy jest
bardzo niska (przez klika minut)

Sprawdz czy warto$¢ progu LowSH jest wieksza niz wartos$¢
przegrzania i czy aktywne jest odpowiednie zabezpieczenie
(stata czasowa catkowania jest wieksza niz 0). Jesli to konieczne
zwieksz warto$¢ statej czasowej catkowania.

Wartos$¢ przegrzania mierzonego
przez driver nie osigga zbyt
matych warto$ci jednak ciekty
czynnik powraca do sprezarki.

Nalezy zmieni¢ nastawy parametréw odpowiadajacych za
predkos¢ zamykania zaworu: zwigksz wspotczynnik
proporcjonalnosci do 30, zwigksz statg czasowg catkowania do
wartosci 250s, i stalg czasowa rézniczkowania do 10s.
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Wiele lad chtodniczych
odszranianych jest w tym samym
czasie.

Zrdznicuj czasy rozpoczecia odszraniania dla réznych lad. Jesli
nie jest to mozliwe i nie wystepujg warunki opisane w dwoch
powyzszych punktach, zwieksz warto$¢ punktu przegrzania i
warto$¢é progu LowSH o 2°C.

Zawor jest znaczaco
przewymiarowany

Wymien zaw6r na jego mniejszy odpowiednik.

Ciekty czynnik
powraca do
sprezarki po
uruchomieniu
regulaciji.

Nastawa parametru otwarcia
zaworu na starcie jest zbyt duza

Sprawdz nastawe, oblicz ponownie biorac pod uwage stosunek
nominalnej wydajnosci chtodniczej parownika do nominalnej
wydajnosci chtodniczej zaworu, jesli to konieczne zmniejsz
wartos¢ nastawy.

Warto$¢
przegrzania zmienia
sie w okolicach
punktu nastawy z
amplitudg wiekszg
niz 4°C

Zmienia sie cisnienie

Sprawdz ustawienia sterownika dotyczace skraplania, w
szczegolnosci wartosci wspoétczynnika proporcjonalnosci —
zwieksz lub zwieksz wartos¢ statej czasowej catkowania. Uwaga:
stabilno$¢ uktadu moze by¢ utrzymywana z doktadnoscig +/-
0,5bar. Jesli nie mozna tego osiggna¢ lub nie mozna zmieni¢
parametréw, zaadoptuj parametry zaworu z systemu z
zaktoceniami.

Wartos$¢ przegrzania zmienia sie
nawet w przypadku recznego
ustawienia zaworu (w pozycji
odpowiadajacej Srednim
warunkom pracy zaworu)

Sprawdz przyczyne zmian (np.: zbyt mata ilo$¢ czynnika w
uktadzie). Jesli brak jest przyczyn zewnetrznych, zaadoptuj
parametry zaworu z systemu z zakitéceniami.

Warto$¢ przegrzania NIE zmienia
sie w przypadku recznej regulacji
zaworem (W pozycji
odpowiadajacej Srednim
warunkom pracy zaworu)

Najpierw zmniejsz (o 30 do 50%) wspétczynnik
proporcjonalnosci. Jednoczesnie staraj sie zwigkszy¢ statg
czasowg catkowania o ten sam procent. W kazdym przypadku
nalezy zaadoptowac¢ parametry zalecane dla systemow
stabilnych.

Punkt nastawy wartosci
przegrzania ma zbyt matg wartosé

Zwieksz wartos¢ punktu nastawy przegrzania, sprawdz czy
zmiany sg mniejsze. Poczatkowo ustal przegrzanie na wartosé
13 °C, nastepnie stopniowo zmniejszaj ta warto$¢ sprawdzajac
czy zmiany nie powracajg oraz czy urzgdzenia osigga punkt
nastawy regulaciji.

W fazie
poczatkowej po
uruchomieniu
ci$nienie
odparowania jest
wysokie

Nieaktywne zabezpieczenie MOP

Aktywuj zabezpieczenie MOP poprzez ustawienie progu na
wymaganej temperaturze odparowania (gérny limit temperatury
odparowania dla sprezarki), ustaw warto$¢ statej czasowej
catkowania wyzej niz 0 (zalecane jest 4 sek). Aby zwiekszy¢
reakcje zabezpieczenie nalezy zwigkszy¢ wartos¢ statej
czasowej catkowania.

Zbyt duza ilos¢ czynnika w
ukfadzie, lub skrajnie niekorzystne
warunki podczas startu urzgdzenia

Zastosuj technike startu odcigzonego, uruchamiajac lady
chiodnicze po kolej (nie wszystkie na raz). Jesli to nie jest
mozliwe, zwieksz wartos¢ progu MOP.

W fazie
uruchamiania
aktywowane jest
zabezpieczenie
niskiego cisnienia
(tylko dla urzadzen
ze zintegrowang
sprezarka)

Parametr otwarcia zaworu przy
uruchomieniu ma zbyt matg
wartosc.

Sprawdz obliczenie otwarcia poczatkowego zaworu, czyli
stosunku wydajnosci chtodniczej nominalnej parownika do
wydajnosci chtodniczej nominalnej zaworu.

Driver w konfiguracji pLAN lub
tLAN nie rozpoczat regulaciji i
zawor pozostaje zamkniety.

Sprawdz potaczenie sieci pLAN,tLAN. Sprawdz sterownik pCO
podtaczony do drivera czy oprawnie zarzadza startem drivera.
Sprawdz czy driver nie jest ustawiony w trybie Stand-Alone

Driver w konfiguracji stand-alone
nie rozpoczat regulacji i zawér
pozostaje zamkniety.

Sprawdz podtaczenie wejscia cyfrowego. Sprawdz czy w
przypadku wystania sygnatu do pracy wejscie jest prawidtowo
zamykane. Sprawdz czy driver jest w trybie Stand-Alone

Wylgczone zabezpieczenie LOP

Ustal warto$¢ statej czasowej catkowania na wartos¢ >0s.

Niedziatajace zabezpieczenie LOP

Upewnij sie ze warto$¢ progu LOP odpowiada wartosci
odparowania (warto$¢ pomiedzy nominalng temperaturag,
odparowania a tempera tg odpowiadajgca cisnieniu ustalonemu
na zabezpieczeniu niskiego ci$nienia), zwigksz wartos¢ statej
czasowej catkowania LOP.

Zablokowany zawor
elektromagnetyczny

Sprawdz czy zawér elektromagnetyczny dziata poprawnie,
sprawdz potaczenia elekiryczne i prace przekaznika.

Zbyt mata ilo$¢ czynnika w
uktadzie

Sprawdz czy we wzierniku nie pojawiaja sie pecherzyki gazu.
S(Prawdz czy dochtodzenie jest na odpowiednim poziomie (okoto
5°C), jesli to konieczne dotaduj czynnik do uktadu.

Zawor jest niepoprawnie
podtaczony (odwrotnie) i jest
otwarty

Sprawdz poprawno$¢ dziatania zaworu poprzez recznie
sterowane catkowite otwarcie i catkowite zamkniecie. Catkowite
otwarcie musi skutkowac¢ obnizeniem wartosci przegrzania i
odwrotnie. Jesli dziatanie zaworu jest odwrécone, nalezy
sprawdzi¢ podigczenia elektryczne.

Stator jest uszkodzony lub
nieprawidtowo podtgczony

Odfacz stator od zaworu, sprawdz opornosé obwodow
elektrycznych przy pomocy odpowiedniego miernika. Opornos¢
obu powinna by¢ na poziomie 360hm. Jesli opornos¢ jest inna
nalezy wymieni¢ stator. Ostatecznie sprawdz poprawnos$¢
podtaczenia przewodow elektrycznych od statora do drivera.

Zawor zablokowany w pozyciji

Po wigczeniu urzadzenia nalezy reczenie sterujgc zaworem
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zamkniecia

dokonac jego petnego otwarcia. Jesli warto$¢ przegrzania nadal
jest na bardzo wysokim poziomie nalezy sprawdzi¢ poprawnosé
potaczen elektrycznych.

Urzadzenie jest
wylaczane, podczas
regulacji, w wyniku
zbyt niskiego
cisnienia (tylko dla
urzadzen ze
zintegrowang

sprezarka)

Wylgaczone zabezpieczenie LOP

Ustal warto$¢ statej czasowej catkowania na wartos¢ >0s.

Niedziatajace zabezpieczenie LOP

Upewnij sie ze warto$¢ progu LOP odpowiada wartosci
odparowania (warto$¢ pomiedzy nominalng temperaturg
odparowania a tempera tg odpowiadajgca cisnieniu ustalonemu
na zabezpieczeniu niskiego ci$nienia), zwieksz wartos$¢ statej
czasowej catkowania LOP.

Zablokowany zawor
elektromagnetyczny

Sprawdz czy zawér elektromagnetyczny dziata poprawnie,
sprawdz potaczenia elekiryczne i prace przekaznika.

Zbyt mata ilo$¢ czynnika w
uktadzie

Sprawdz czy we wzierniku nie pojawiaja sie pecherzyki gazu.
S(Prawdi czy dochtodzenie jest na odpowiednim poziomie (okoto
5°C), jesli to konieczne dotaduj czynnik do ukfadu.

Zawor jest znaczaco
niedowymiarowany

Sprawdz poprawnos$¢ dziatania zaworu poprzez recznie
sterowane catkowite otwarcie i catkowite zamkniecie. Catkowite
otwarcie musi skutkowac¢ obnizeniem wartosci przegrzania i
odwrotnie. Jesli dziatanie zaworu jest odwrocone, nalezy
sprawdzi¢ podigczenia elektryczne.

Stator jest uszkodzony lub
nieprawidiowo podtgczony

QOdfacz stator od zaworu, sprawdz opornosé obwodow
elektrycznych przy pomocy odpowiedniego miernika. Opornosc¢
obu powinna by¢ na poziomie 360hm. Jesli opornos¢ jest inna
nalezy wymieni¢ stator. Ostatecznie sprawdz poprawnos$é
podtaczenia przewododw elektrycznych od statora do drivera.

Zawor zablokowany w pozycji
zamkniecia

Po wiaczeniu urzadzenia nalezy reczenie sterujgc zaworem
dokonac jego petnego otwarcia. Jesli warto$¢ przegrzania nadal
jest na bardzo wysokim poziomie nalezy sprawdzi¢ poprawnosé
potaczen elektrycznych.

Lada chtodnicza nie
osigga ustawionej
temperatury,
pomimo
maksymalnego
otwarcia zaworu
(dotyczy systeméw
wieloma ladami
chtodniczymi)

Zablokowany zawor
elektromagnetyczny

Sprawdz czy zawér elektromagnetyczny dziata poprawnie,
sprawdz potaczenia elekiryczne i prace przekaznika.

Zbyt mata ilo$¢ czynnika w
uktadzie

Sprawdz czy we wzierniku nie pojawiaja sie pecherzyki gazu.
S&)rawdz czy dochtodzenie jest na odpowiednim poziomie (okoto
5°C), jesli to konieczne dotaduj czynnik do uktadu.

Zawor jest znaczaco
niedowymiarowany

Sprawdz poprawno$¢ dziatania zaworu poprzez recznie
sterowane catkowite otwarcie i catkowite zamkniecie. Catkowite
otwarcie musi skutkowac¢ obnizeniem wartosci przegrzania i
odwrotnie. Jesli dziatanie zaworu jest odwrécone, nalezy
sprawdzi¢ podigczenia elektryczne.

Stator jest uszkodzony lub
nieprawidtowo podtgczony

Odfacz stator od zaworu, sprawdz opornosé obwodow
elektrycznych przy pomocy odpowiedniego miernika. Opornos¢
obu powinna by¢ na poziomie 360hm. Jesli opornos¢ jest inna
nalezy wymieni¢ stator. Ostatecznie sprawdz poprawnos$¢
podtaczenia przewodoéw elektrycznych od statora do drivera.

Zawor zablokowany w pozyciji
zamkniecia

Po wiaczeniu urzadzenia nalezy reczenie sterujgc zaworem
dokonac jego petnego otwarcia. Jesli warto$¢ przegrzania nadal
jest na bardzo wysokim poziomie nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢
potaczen elektrycznych.

Lada nie osigga
ustawionej
temperatury,
pozycja zaworu jest
zawsze 0 (dotyczy
systemow wieloma
ladami
chtodniczymi)

Driver w konfiguracji pLAN lub
tLAN nie rozpoczat regulaciji i
zawor pozostaje zamkniety.

Sprawdz potaczenie sieci pLAN,tLAN. Sprawdz sterownik pCO
podtaczony do drivera czy oprawnie zarzadza startem drivera.
Sprawdz czy driver nie jest ustawiony w trybie Stand-Alone

Driver w konfiguracji stand-alone

nie rozpoczat regulacji i zawor
pozostaje zamkniety.

Sprawdz podtaczenie wejscia cyfrowego. Sprawdz czy w
przypadku wystfania sygnatu do pracy wejscie jest prawidtowo
zamykane. Sprawdz czy driver jest w trybie Stand-Alone
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11. SPECYFIKACIA TECHNICZNA

Zasilanie 24Vac (+10/-15%) 50/60Hz, zabezpieczenie: bezpiecznik zewnetrzny 2A, Nalezy uzy¢
transformatora klasy 2(max 100VA). Lmax= 5m.
Poboér mocy 30 A

Zasilanie awaryjne

22Vdc+/-5% (opcjonalna bateria EVBAT00200/300), Lmax=5m

Izolacja pomiedzy
wyjsciem przekaznikowym
i innymi wyj$ciami

Wzmocniona, 6mm w powietrzu, 8 mm na powierzchni, izolacja: 3750V

Podtaczenie silnika

4- zytowy przewdd ekranowany AWG 18/22, Lmax=10m

Podtaczenie wejscia

Wejscie cyfrowe aktywowane przy pomocy zestykiem beznapieciowym lub tranzystorem (do

cyfrowego GND), Prad zamknigcia 5mA, Lmax= 30m
Czujniki S1 | Logarytmiczny przetwornik cisnienia (0 do 5V):
(Lmax=10m) Rozdzielczos$¢: 0,1% FS;

Btad pomiaru: 2% FS, maksimum , 1% - typowy

Elektroniczny czujnik ci$nienia (4 do 20mA);
Rozdzielczos¢: 0,5% FS;
Btad pomiaru: 8% FS, maksimum , 7% - typowy

Mieszany czujnik cisnienia (0 do 5V):
Rozdzielczos¢: 0,1% FS;
Btad pomiaru: 2% FS, maksimum , 1% - typowy

Wejscie 4 do 20 mA (max 24mA)
Rozdzielczo$¢: 0,5 % FS
Btad pomiaru: 8% FS, maksimum , 7% - typowy

S2

Niskotemperaturowy czujnik NTC;
10 kQ dla 25°C, -50T90°C
Btad pomiaru: 1°C w zakresie: -50T50°C, 3°C w zakresie +50T90°C

Woysokotemperaturowy czujnik NTC;
50kQ dla 25°C, -40T150°C
Btad pomiaru: 1,5°C w zakresie: -20T115°C, 3°C poza zakresem -20T115°C

Mieszany NTC;
10 kQ dla 25°C, -40T120°C
Btad pomiaru: 1°C w zakresie: -40T50°C, 3°C w zakresie +50T90°C

Wejscie 0 do 10 V (max 12V)
Rozdzielczos¢: 0,1% FS
Btad pomiaru: 9% FS, max, 1%- typowy

S3

Logarytmiczny przetwornik cisnienia (0 do 5V):
Rozdzielczos$é: 0,1% FS;
Btad pomiaru: 2% FS, maksimum , 1% - typowy

Elektroniczny czujnik ci$nienia (4 do 20mA);
Rozdzielczos$é: 0,5% FS;
Btad pomiaru: 8% FS, maksimum , 7% - typowy

Elektroniczny czujnik ci$nienia 4 do 20 mA- zdalny (maks ilo$¢ podtaczonych urzadzen: 5)

Mieszany czujnik cisnienia (0 do 5V):
Rozdzielczos¢: 0,1% FS;
Btad pomiaru: 2% FS, maksimum , 1% - typowy

S4

Niskotemperaturowy czujnik NTC;
10 kQ dla 25°C, -50T90°C
Btad pomiaru: 1°C w zakresie: -50T50°C, 3°C w zakresie +50T90°C

Woysokotemperaturowy czujnik NTC;
50kQ dla 25°C, -40T150°C
Btad pomiaru: 1,5°C w zakresie: -20T115°C, 3°C poza zakresem -20T115°C

Mieszany NTC;
10 kQ dla 25°C, -40T120°C
Btad pomiaru: 1°C w zakresie: -40T50°C, 3°C w zakresie +50T90°C

Wyjscie przekaznikowe

Normalnie otwarty; 5A, 250Vac rezystancyjne 2A, 250Vac indukcyjne (PF=0,4);Lmax=10m

Zasilanie dla czujnikow
aktyWnyCh (VREF)

Wyjscie programowalne: +5Vdc +/-2% lub 12Vdc +/-10%

Przylacze RS 485

Lmax= 1000m, przewdd ekranowany

Przytacze sieci {LAN

Lmax= 30m,przewdd ekranowany

Przytacze sieci pLAN

Lmax= 50m, przewod ekranowany
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Montaz Na szyne DIN
Konektory Plug-in, dla przewodéw od 0,5 do 2,5 mm” (12 do 20 AWG)
Wymiary Dt x Wys x Szer= 70 x 110 x 60

Warunki pracy

-10T60°C; <90% rH, bez kondensacji

Warunki sktadowania

-20T70°C; do 90% wilgotnosci, bez kondensacji

Indeks ochrony

IP 20

Zanieczyszczenie
Srodowiska

2 (normalne)

Odpornos¢ na ciepto i Kategoria D
ogien
Odporno$¢ na skoki Kategoria 1

napiecia

Typ przekaznika

Mikro przekaznik 1C

Klasa izolacji

2

Klasa i struktura
oprogramowania

A

Zgodnos¢ z normami

Bezpieczenstwo elektryczne: EN 60730-1; EN 61010-1

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna: EN 61000-6-1, EN 61000-6-2, EN 61000-6-3, EN 61000-6-
4; EN61000-3-2, EN55014-1,EN55014-2, EN61000-3-3.

Tab 11.a

12. DODATEK: VPM (VISUAL PARAMETER MANAGER)

12.1 Instalacja

Na stronie http://ksa.carel.com, w sekcji Parametric Controller
Software, wybierz Visual Parameter Manager.
Pojawi sie nowe okno z trzema plikami do Sciggniecia:

1.

VPM_CD.zi

p — do nagrania na ptyte CD

2.
setup
3.

setup: kompletny program

Aktualizacja

Petny ;_—_ﬁ
=== "

Przy pierwszej instalacji: wybierz petny program, dla

uaktualnienia wybierz plik uaktualnienia. Program zainstaluje sie b
automatycznie po kliknieciu setup.exe.

‘Rys. 12.c

OUwaga: jesli zdecydowano o instalacji petnego
oprogramowania najpierw nalezy odinstalowa¢ poprzednie
wersje programu VPM.

12.2 Programowanie (VPM)

Po uruchomieniu programu uzytkownik powinien wybra¢
urzgdzenia do konfiguracji: EVD evolution. Pojawi sie strona z
zapytanie o otwarcie nowego lub juz istniejacego projektu.
Nalezy wybra¢ nowy projekt i wprowadzié hasto, ustawiane
przez uzytkownika przy pierwszej konfiguracji.

e

1

Nastepnie uzytkownik moze wybrac:

Rys. 12.a

Bezposredn

i dostep do listy parametréw dla EVD evolution
zapisanych w pamieci EEPROM: wybierz tLAN;

Jest to tryb dziatania w czasie rzeczywistym on-line, w prawym

gornym nalezy wpisa¢ adres 198 a nastepnie uruchomic
procedure rozpoznania urzadzenia USB. Nastepnie nalezy
wej$¢ do menu producenta lub serwisu.

2. Wybier
z model z zakresu i utworz nowy projekt lub
wybierz z listy projektéw istniejacych: wybierz
,Device model”.

Nowy projekt moze by¢ utworzony, poprzez zmiany
wprowadzane w trybie OFFLINE ktére pdzniej sg
transferowane. W menu producenta lub serwisu :
. Wybier
z model urzadzenia i wprowadz odpowiedni kod
fo—_— |
Y ey e ¢ e o —

e e

Rys. 12.d
. Przejd
z do konfiguracji urzadzenia: zostanie
wys$wietlona lista parametréw, gdzie nalezy
wprowadzi¢ wszelkie ustawienia dotyczace danej
aplikaciji.
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L]

b -
——

— ‘ Rys. 12.e

= Rys. 12.b Na koniec konfiguraciji, aby zapisa¢ projekt nalezy wybra¢
nastepujace polecenie, zapisujace konfiguracje w pliku z
rozszerzeniem *.hex.
File ->Save parameter list.
Aby przetransferowaé parametry do drivera, wybierz
polecenie ,Write”. Podczas procedury zapisu, diody LED na
konwerterze beda migacé.

' Rys. 12.f

oUwaga: program posiada pomoc dostepna po wcisnigciu
klawisza F1.

12.3 Kopiowanie ustawien setup.

Na stronie konfiguracji urzadzenia, po utworzeniu projektu, aby
przenie$c¢ ustawienia konfiguracji parametréow do innego
drivera nalezy:

. Odczytac
liste parametréw z drivera ,zrédfa” poleceniem
,Read”;

. Odfaczy¢
konektor z ztacza szeregowego;

. Podtaczyé

konektor do portu serwisowego w driverze do
ktérego chcemy wgraé parametry;

. Wgra¢
parametry do drivera przy pomocy polecenia ,Write”;

AWaine: kopiowanie parametrow jest mozliwe tylko dla
sterownikéw o tym samym kodzie. R6zne wersje
oprogramowania moga réwniez spowodowac problemy z
kopiowaniem parametrow.

12.4 Powrét do nastaw parametréw fabrycznych.
Po otwarciu programu:

. Wybierz
model urzadzenia z listy i wybierz powigzana liste
parametréow

. Przejdz

do konfiguracji urzadzenia, pojawi sie lista
parametréw z nastawami fabrycznymi

. Podtacz
konektor do ztacza serwisowego na docelowym
driverze

. Podczas

procedury wgrywania nastaw parametréw, diody
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LED drivera beda migac.
Po dokonaniu procedury parametry drivera beda miaty
wartosci fabryczne.

12.5 Aktualizacja oprogramowania drivera i wyswietlacza.

Aktualizacja oprogramowania drivera i wyswietlacza musi byc¢
przeprowadzona poprzez program VPM za posrednictwem
komputera i konwertera USB/tLAN, podtaczonego do
urzgdzenia w ktérym dokonujemy aktualizacji oprogramowania
(patrz rozdziat 2,5 — schemat potgczen). Oprogramowanie
moze by¢ pobrane ze strony: http://ksa.carel.com. Zapoznaj
sie z pomocg dotyczacg VPM dostepng On-line.

Firma ALFACO POLSKA Sp. z 0.0. nie ponosi odpowiedzialnosci za brak poprawnego dziatania oraz ewentualne uszkodzenia spowodowane
w instalacji w ktdrej zastosowano opisywane w niniejszej urzgdzenia . Klient (producent, dystrybutor, instalator, inwestor lub klient
koricowy) bierze na siebie catkowita odpowiedzialnos¢ za skonfigurowanie urzadzenia w instalacji tak aby uzyskac zamierzone efekty pracy
w zaleznosci od specyfiki cato$ci instalacji i/lub dodatkowego wyposazenia.
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