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Chcemy zaoszczedzi¢
Twéj czas i pienigdze!

Mozemy zapewnic, ze
przeczytanie tej instrukcji
zagwarantuje poprawne
zainstalowanie i
bezpieczne uzytkowanie
urzadzenia.
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INFORMACJE DLA UZYTKOWNIKOW DOTYCZACE UTYLIZACJI ODPADOW
ELEKTRYCZNYCH | ELEKTRONICZNYCH

Zgodnie z dyrektywg Unii Europejskiej 2002/96/EC uchwalonej dnia 27 stycznia 2003, oraz
zgodnie z lokalnymi przepisami nalezy przestrzegaé ponizszych punktow:

1. Czesci elektryczne i elektroniczne nie mogg by¢ sktadowane wraz z innymi odpadami
komunalnymi lecz zbierane i utylizowane oddzielnie.

2. Konieczne jest przestrzeganie lokalnych przepiséw dotyczacych odpadoéw elektrycznych i
elektronicznych. Istnieje mozliwos¢ zwrotu zuzytych elementéw do dystrybutora przy zakupie
nowych elementow.

3. Wyposazenie elektryczne i elektroniczne moze zawiera¢ substancje niebezpieczne:
nieprawidtowe uzycie lub nieprawidtowe sktadowanie moze przynies¢ negatywne skutki dla
zdrowia ludzkiego i Srodowiska naturalnego.

4. symbol przekreslonego pojemnika na $mieci, umieszczony na produkcie, opakowaniu oraz
w instrukcji obstugi oznacza ze, urzadzenie zostato wyprodukowane po 13 sierpnia 2005 roku i
musi by¢ utylizowane oddzielnie.

5. W przypadku nielegalnego sktadowania zuzytych czesci elektrycznych lub elektronicznych,
stosowane sg sankcje karne przewidziane lokalnymi przepisami.

WAZNE UWAGI! A\

Firma CAREL od kilku lat jest dystrybutorem sterownikéw elektronicznych dla branzy HVAC.
Ciagte inwestycje podwyzszajgce jakos¢ i poziom zaawansowania produktu, rygorystyczne
procedury zachowania jakosci, przeprowadzane testy kazdego urzadzenia po ukonczeniu
produkcji — wszystko to sprawia ze rozwigzania formy CAREL sg najnowoczes$niejsze i
najbardziej zaawansowane technologicznie na rynku. Firma CAREL nie ponosi
odpowiedzialnosci za uszkodzenia spowodowane w instalacji w ktérej zastosowano urzadzenia
CAREL, nawet w przypadku gdy cato$¢ zostata zaprojektowana zgodnie z przepisami i normami.
Klient (instalator, inwestor, dystrybutor, lub klient koncowy) bierze na siebie catkowitg
odpowiedzialno$¢ za skonfigurowanie urzadzenia w instalacji tak aby uzyska¢ zamierzone efekty
pracy w zaleznosci od specyfiki catosci instalaciji i/lub dodatkowego wyposazenia. W takich
wypadkach firma CAREL moze wystepowac w roli konsultanta, na podstawie specjalnych umow,
i interweniowa¢ w celu pozytywnego uruchomienia catosci urzadzenia/instalaciji.

Produkty firmy CAREL sg zgodne z aktualnym stanem wiedzy technicznej, ktorych specyfika

dziatania jest opisana w dokumentacji dostarczonej do produktu, jest ona rowniez dostepna na

stronach internetowych www.carel.com.

Kazdy z produktéw CAREL, w zwigzku z zaawansowaniem technologicznym wymaga

przeprowadzenia fazy definiowania/konfigurowania/programowania co zapewni poprawne

dziatanie w danej specyfice instalacji. Nie przeczytanie jakiejkolwiek czesci tej instrukcji moze
spowodowa¢ wadliwe dziatanie produktu finalnego za ktére producent nie jest, w zadnym
wypadku, odpowiedzialny.

Poza zawartymi w dalszej czgsci instrukcji ostrzezeniami, nalezy w kazdym wypadku, dla

kazdego urzadzenia firmy CAREL przestrzega¢ ponizszych zalecen:

e aby zapobiec zwarciom elektrycznym spowodowanym : deszczem, wilgocig, lub jakimkolwiek
typem substancji ciektej lub skraplajacej sie na powierzchni urzadzenia, mogace spowodowac
korozje lub inne uszkodzenia uktadoéw, nalezy uzywac i skladowac¢ produkty w srodowisku w
ktérym zachowane sg normy dotyczace wilgotnosci i temperatury powietrza opisane w tej
instrukciji.

¢ Nie nalezy instalowa¢ urzadzen w pomieszczeniach o wysokiej temperaturze, wysoka
temperatura moze skroci¢ zywotnos$¢ elementdw elektronicznych, zniszczy¢ je oraz uszkodzi¢
elementy plastikowe. W kazdym przypadku produkt powinien by¢ uzywany i sktadowany w
warunkach okreslonych w tej instrukcji.

¢ Nie nalezy otwiera¢ obudowy urzadzenia w jakikolwiek inny sposéb niz opisany w instrukcji.

o Nie nalezy upuszczaé, uderzaé¢ ani potrzasaé urzadzeniem, moze to spowodowac
nienaprawialne uszkodzenia wewnetrzne.

¢ Nie nalezy stosowa¢ agresywnych chemicznie $rodkéw, detergentéw, agresywnych
rozpuszczalnikéw, do czyszczenia powierzchni urzadzenia.

¢ Nie nalezy stosowac urzadzenia w aplikacjach innych niz te opisane w instrukgiji.

Wszystkie powyzsze zalecenia s obowigzujace dla wszelkich produktéw firmy CAREL, réwniez

dla sterownikéw, kluczy programujacych i wszystkich innych.

Firma CAREL zastrzega sobie prawo do wprowadzani zmian i udoskonalen w jakimkolwiek

produkcie opisanym w tej dokumentacji, bez wczesniejszego powiadamiania. W zwigzku z tym

dane techniczne przedstawione w tej instrukcji moga ulec zmianie. Odpowiedzialno$¢ firmy

CAREL za dostarczane produkty jest okreslona w ogélnych zasadach wspotpracy opisanych na

stronie internetowej www.carel.com lub/i na zasadach opisanych w szczegélnych warunkach

wspotpracy z klientem, w szczegdlnosci w obszarach regulowanych przez odpowiednie normy,
nie zgodnych z postanowieniami firmy CAREL, za ktére firma CAREL nie odpowiada:

odpowiedzialnosci pracownikéw lub biur firmy za poniesione straty, zagubienie danych i

informacji, kosztéw zamiennikéw lub serwisu, uszkodzenia urzadzen lub uszczerbku na zdrowiu,

przerwie w pracy, lub odpowiedzialnosci za mozliwe bezposrednie, posrednie, przypadkowe,
czesciowe uszkodzenia powstatych w wyniku wadliwego dziatania, w przypadkach zwigzania
umowa lub bez niej, lub jakiejkolwiek innej odpowiedzialnosci instalatora, uzytkownika lub
niemoznosci uzytkowania produktu, nawet w przypadku gdy firma CAREL lub jej biuro zostato
poinformowane o mozliwosci powstania uszkodzenia.


http://www.carel.com/
http://www.carel.com/
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Sterownik typu PID, EVD* jest zawansowanym kontrolerem wyposazonym w driver dla silnikow krokowych zaprojektowany do
dziatania z elektronicznymi zaworami rozpreznymi w obiegach chtodniczych. Sterownik moze pracowac¢ w wielu réznych
konfiguracjach, w systemach chtodnictwa i klimatyzaciji, takich jak:

- regulator przegrzania typu PID, z funkcjg ochrony i kompensacji;

- regulator typu PID (temperatury lub ci$nienia);

- sterownik potozenia elektronicznego zaworu rozpreznego, poprzez sygnat 4 do 20mA lub 0 do 10V.

Wyposazenie jest skonfigurowane a adres ustawien w sieci oraz program interfejsu uzytkownika sg zapisane w pamieci statej

sterownika.

CVSTDUTTLO: kanwerter

Zewnstrzny regulator

Sygnat 4 14 przewoddw 2 koficdwkami
0do 10V 4do 20 mA I
—

Czujniki 2

———

NTC: czujka
niskich temperatur

S
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)

Czujka 3
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SPKT: O do 5%

~WIELT ] preetwornik

logarytmiczny

wejécie cyfrowe

Czujka 1

Syshem Plantyisor
dlz konfiguracii

,‘
pLAN

EVBAT00200 -
EVBAT00300
Moty baterii

Rys. 1.1 | PCO*: sterownik swobodnie programaowalny

1.1 Akcesoria i kody

kody Opis

EVD000040* Sterownik z tLAN skonfigurowany do pracy z uC? i uC*SE (sdres 2) uniwersalny dla zaworéw EEV
EVD000041* Sterownik z RS485 skonfigurowany do pracy z pCO poprzez pLAN (adres 30) uniwersalny dla zaw. EEV
EVD000042* Sterownik z RS485 skonfigurowany do pracy z systemem monitoringu(adres250) uniwersalny dla zaw. EEV
EVD000043* Sterownik z tLAN skonfigurowany do pracy z uChiller (adres 2) dla zaworéw CAREL

EVDO000044* Sterownik z RS485 skonfigurowany do pracy z pCO poprzez pLAN (adres 30) dla zaworéw CAREL
EVD000045* Sterownik z RS485 skonfigurowany do pracy z systemem monitoringu (adres 250) dla zaworéw CAREL
EVD00004*1 Zestaw 10 szt. zawordw bez przytaczy

EVBAT00200 Modut fadowania baterii i transformator dla tadowania.

EVBAT00300 Zestaw sktadajacy sie z EVBAT00200+12V Ah bateria + przewody potgczeniowe

EVBATBOX10 Metalowa obudowa baterii

CVSTDUTTLO Konwerter USB do podtaczenia do komputera PC poprzez port szeregowy

CVSTDOTTLO Konwerter RS232 do podigczenia do komputera poprzez port szeregowy

EVDCAB0500 Komplet 14 przewoddw ze terminalami, dtugo$é 5m, przekréj poprzeczny 1 mm”

EVDCONO0001 Komplet 10 szt. Ziaczek dla zestawu 10 szt. EVD’

(1) patrz tabela w dodatku do instrukcji DODATEK Il — opis parametréw, ,typy zaworéw”, parametry
(2) dlainnych typdw czujnikéw, patrz rozdziat 4 , Charakterystyka techniczna i konstrukcyjna”.
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1.2 Podlaczenie do gléwnego portu szeregowego.
Sterownik EVD* moze pracowaé jako niezalezne urzadzenie, moze
by¢ potaczony z systemem monitoringu w celu kontroli
podstawowych parametréw pracy, lub potaczony poprzez sie¢ LAN z
innymi sterownikami firmy CAREL. Potgczenia sa przedstawione na
rysunkach obok.

1.2.1 potaczenie TLAN ze sterownikami uC2 lub pC2 SE lub pCO
(kod: EVD000040* oraz EVD000043*). Rys. 1.1

1.2.2 potaczenie pLAN ze sterownikiem pCO (kod: EVD000041*
oraz EVD000044*). Rys. 1.2

1.2.3 sterownik jako samodzielny regulator podtaczony do sieci
nadzoru i monitoringu RS485 (kod: EVD000042* oraz
EVD000045*) Rys. 1.3

1.3 podiaczenie do serwisoweqo portu
szeregoweqgo.

Port szeregowy }par. 2.5) jest przeznaczony dla podigczenia do
sterownika EVD" podczas gdy jest on juz zainstalowany i pracuje,
aby zrealizowac to potaczenie konieczne jest uzycie specjalnego
konwertera (CVSTDUTTLO lub CVSTDOTTLO), dodatkowo
konieczny jest komputer PC z portem szeregowym RS232.
konieczne jest réwniez zainstalowanie na komputerze
oprogramowania (Opisanego w dodatku | — instalowanie i
uzytkowanie programu dla EVD“) stuzacego do wizualizacji pracy i
parametrow oraz konfigurowania sterownika. Konwerter moze
zasila¢ logiczng czes¢ regulatora EvVD* (ale nie zawdr rozprezny),
dzieki temu driver moze konfigurowany z komputera PC bez
podiaczania zasilania 24 V.

1.4 Ustawienie adresu sieciowego.

Parametry pracy drivera jak réwniez jego adres sieciowy sg
zapisane w pamieci EPROM, mozna je zmodyfikowac¢ poprzez
szeregowy port serwisowy przy uzyciu oprogramowania EVD4-UlI
zainstalowanego na komputerze do ktérego podtgaczymy driver przy
pomocy konwertera (CVSTDUTTLO lub CVSTDOTTLO) oraz portu
szeregowego RS232 |ub portu USB. Nastepnie nalezy uruchomic
potaczenie EVD4_U Key, wedtug opisu w dodatku | a nastepnie
ustawi¢ odtownig warto$é parametru adresu sieciowego. Po zmianie
parametru przy pozycji ,Network adress”. Jesli adres nie byt
zmieniany przez uzytkownika wowczas ma on warto$¢ nastawiong
fabrycznie wg tabeli ponizej:

Adres sieciowy

EVD000040* i EVD000043*
EVDO000041* i EVD000044*
EVD000042* i EVD000045*

1.5 Rodzaje requlacji.

Sterownik EVD4 moze pracowaé w trybach regulac;ji:

. PID - regulacja przegrzania, z funkcjg ochrony i
kompensaciji

. PID - regulacja na podstawie sygnatu o temperaturze i
cisnieniu

. Regulator pozycji zaworu rozpreznego — regulacja na
podstawie sygnatu zewnetrznego 4 do 20mA lub 0 do 10V



Ponizej opisane sg konektory dostarczane wraz z driverem EVD000040* lub
nabywane oddzielnie (kod: EVD400CONO dla EVD00004*). Na rysunkach
przedstawione sg konektorowy w widoku po podtaczeniu ich do drivera EVD4.

2.1 zasilanie , czujniki, wejScia/wyjscia cyfrowe.

Gtéwny 14 pinowy konektor MINIFIT, jest uzywany do podtaczenia zasilania
gtéwnego i dodatkowego (w przypadku gdy podtgczony jest zestaw baterii
EVBAT00200/300), jak réwniez do podtaczenia czujnikdw oraz wejs¢ i wyjsé
cyfrowych.

Do tego konkektora mozna podtaczy¢ przewody o przekroju poprzecznym 1mm
zakonczone tulejkami MOLEX® 5556T. Dostepny jest zestaw 14 przewodow dla
powyzszego konektora o dtugosci 5 m, o kodzie EVDCABO0500.

Linia funkcja

G, GO Zasilanie 24 V

GND Uziemienie dla wszystkich sygnatéw, z potaczeniem elektrycznym
do GND i GNX w gléwnym konektorze szeregowym

Vbat Zasilanie awaryjne poprzez baterie EVBAT00200

D11,D12 | Wejscia cyfrowe aktywowane poprzez zestyk bez napieciowy lub
tranzystor do GND, 5V — bez obcigzenia oraz 5mA zwarciowego
Vr1, Vr2 | Zasilanie 5V dla logarytmicznych przetwornikéw ci$nienia

MOLEXE Mini-Fit 532-39-01-2140

—]

S1 Wejscie analogowe dla logarytmicznego przetwornika cisnienia lub
czujki niskiej temperatury NTC
S2 Wejscie analogowe dla logarytmicznego przetwornika cisnienia lub
czujki wysokiej temperatury NTC, lub Pt1000
S3 Wejscie analogowe dla logarytmicznego przetwornika cisnienia lub
czujki niskiej temperatury NTC
S41 Wejscie analogowe dla sygnatu 4-20 mA
S4V Wejscie analogowe dla sygnatu 0-10 V
oC Tranzystor z otwartym kolektorem, do 100 mA
Tabela 2.1
Przy podtgczaniu nalezy postugiwac sie diagramem :
| T & | i | | ey
| 8 modd :
EES« o] 22y 1 ! TG Twealon [sw] 53] 52| 51
12 ,8 GE B | | GO [GND|DI2 841 [vr [vrz|oc
28 i 3 .
152 logarl) | ATy
! _12An
: e : nie podtaczad gdy uywna
& "1 jest hateria EVBAT*
T Q ) .
L P
230Vac 24 Vac
Rys. 2.2

2.2 Gléwny port szereqowy.
Odtaczalny terminal zaciskéw dla podtgczenia do sterownika nadrzednego
(uChiller lub pCO) lub do systemu monitoringu (PlantVisor).

Linia Funkcja

GNX Uziemienie potgczone elektrycznie z GND oraz wej/wyj. Cyfrowymi

RT+ + sygnat dla sieci RS 485 (pLAN, monitoring) lub sygnat DATA dla
sieci tLAN.

RT- v sygnat dla sieci RS 485 (pLAN, monitoring)

Tabela 2.2

2.3 Silnik krokowy.

Szescio pinowy konektor MINIFIT® dla przewoddéw o przekroju 1mm? zakonczone
tulejkami MOLEX® 5556-T.

Linia | funkcja

GND | Uziemienie potaczone elektrycznie z GND na konektorze wej./wyj.
Cyfrowych, oraz z uziemieniem konektora na panelu elektrycznym.

+ Faza A

+ Faza B

- Faza A

Blw[n|=

- Faza B

Tabela 2.3
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Rys. 2.1

PHOENIX® MC1,5/3-5T-3,81

Rys. 2.3

2
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1
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3

MOLEX® MiniFit 538-30-01-2060

Rys 2.4
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NSN3 e T A A
L __;:‘:__f_:ju | o ; 2erny= ; 2enwanyr ; 2erunyr=t ; 2erwon I
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Rys. 2.5
=L
[
. = 2.4 Przekaznik.
Hjlo =)
a | = - Linia Funkcja
COM Wspdiny
G : NO Normalnie otwarty, 5A 250 Vac obcigzenia rezystancyjnego, 2A 250
PHOENIX®™ GMSTE 2,52 5T Vac obcigzenia indukcyjnego (PF=0.4)
Rys. 2.6
. A 25 Serwisowy port szeregowy.
oy
N \)P Umozliwia dostep do parametréw i funkgji drivera poprzez komputer PC. Aby uzyskacé

! dostep do tego konektora nalezy :

1). Zdja¢ pokrywe poprzez podwazenie jej, na srodku, Srubokretem (rys. 2.7).

2). W serwisowym porcie nalezy umiesci¢ specjalny biaty konektor i podtaczy¢
przewody konwertera (rys. 2.8). Nalezy podiaczyé przewéd USB do komputera, w
przypadku gdy driver nie jest zasilany poprzez napigcie 24 V wéwczas pobierze
zasilanie poprzez konwerter.

Po zrealizowaniu pofaczenia nalezy uruchomic¢ aplikacje z protokotem monitoringu 4800
bitéw/sek, przy adresie sieciowym 1, na przyktad poprzez EVD_UI (patrz DODATEK I).
Potaczenie z serwisowym portem szeregowym moze by¢ taczone i roztgczane bez
koniecznosci odigczania przewodu USB od komputera.

CVETDUTTLG

korwwerter

Rys. 2.8
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Ponizej opisane sg podiaczenia, parametry konfiguracji, wykresy Ul 4
oraz tryby pracy 6 rodzajow dostepnych EVD*, dla réznych aplikacji. }'J C

3.1 Aplikacja z gcg (EVD000040* i EVD000043*)
poprzez tLAN. |

3.1.1 Podtaczenia =10+
Komunikacja: zgodnie z rysunkiem 3.1 nalezy - podtgczy¢ przewody =1 ==
potaczone do GNX oraz RT+ do sterownika pC?

Konfiguracja: do konfiguracji uzywane jest oprogramowanie EVD4-UI| F=n -
ktére pozwala na zmiane i przegladanie parametrow przy uzycia PHOENIX™ MCLSJG'ST'SP]
konwertera (CVSTDUTTLO lub CVSTDOTTLO) podtaczanego do portu Rys. 3.1
serwisowego (rys. 3.2).

Zasilanie: zgodnie z rysunkiem 3.3 — przewody potaczone z G oraz .C.:.,)

GO0 nalezy podtaczy¢ do zasilania 24Vac, sposob podtaczenia T

dodatkowej baterii zasilajgcej jest pokazany w instrukcji dostarczanej |

wraz EVD®. (/_ e
Zawor: zawor w zaleznosci od jego typu nalezy podtaczy¢ wg rysunku

34.

Czujniki: podiacz, odpowiednio, logarytmiczne przetworniki ci$nienia i
czujniki NTC do S1 oraz S3.

1
2 CVSTOUTTLO
w2 | oc
konwerter
[53]an] [angvri51] A Serwisowy port szeregowy
w | E B Gtowny port szeregowy
] 5
& ]
g}ﬂ == Rys. 3.2
E Loy
L/
NTCWF SPKT*R?
Temperatura Cignienie El-"ﬂ-:

Aby podtaczy¢ inne typy czujnikdw nalezy zmieni¢ warto$¢ parametru
,EVD probes type” — patrz rozdziat 4.

& |Vem{Di1 |24V 53 | 52

UWAGA: w przypadku gdy driver EVD* zostanie btednie
podiaczony z innym protokotem komunikacji (np.: EVD000040* z pCO

="

=) o T I
poprzez pLAN), a nastepnie zostanie potaczony poprawnie (np.:
EVDO000040* z pCO lub uCZ poprzez tLAN) wowczas nawigzanie
potaczenia moze potrwac kilka minut podczas ktérych sterownik @l [esst )
rozpoznaje protokot komunikacji. Jesli czas oczekiwania przedtuza sie e \ G
nalezy odtgczyé¢ zasilanie od sterownika oraz od EVD* (wtaczajac w to |'f 4] :I = pct
konwertery CVSTDUTTLO oraz CVSTDOTTLO), a nastepnie podtaczy¢ —H G0
zasilanie ponownie oraz poczeka¢ klika minut na samoczynne 230Var  #MVac

przywrécenie polaczenia. W przypadku podtaczenia do sterownika pC?, Rys. 3.3

po uprzednim roztgczeniu zasilania, nalezy podtgczyé EVD* do

komputera uruchomi¢ oprogramowanie EVD4_UI oraz przy uzyciu

potaczenia ,EVD4_UI MCH2” ustawi¢ : ,En.reset to defult=14797”, oraz

.Reset to default = yes” (ramka zmieni kolor z zielonego na czerwony).

i

[ [ e AR et

I | I | 1 1 !

| SDE’H‘*” . CAEEL | IDANFOSS| | ACO

i

| SH | | aco | ) FPp ) B
." i ] i Ziglony : i Ziglony : i Zielory : i Zielary
— i CZarmy e — Czarmy o | Czarmy e = Czarmy
s II 3 i 22ROy : i 220Ny : i 20y : i ZEPAON
LR SN e ol Ficly | ity bl By
¢ (S B N S S R
A

Rys. 3.4
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3.1.2 Lista parametréw.

Ponizej przedstawiono liste parametréw dostepnych poprzez oprogramowanie EVD4_UI, w podziale na zapis i odczyt,
znaczenie kazdego z parametréw zostato opisane w DODATKU Il, DODATEK Il pokazuje warto$ci poszczegdlnych
parametréw w relacji do pewnych typowych aplikaciji.

Legenda:
o= giéwny parametr niezbedny do rozpoczecia pracy
o= drugorzedny parametr niezbedny dla osiagniecia optymalnej pracy
—-= parametr zaawansowany
PARAMETRY DO MODYFIKACJI (ZAPISU)

Parametry dla trybéw pracy | Nazwa parametru | Opis parametru |
Parametry zalezne od trybu pracy (rys 3.5)
CH- Nastawa przegrzania Par. nastawy warto$ci przegrzania w trybie chtodzenia [ )
CH- wspotczynnik proporcjonalnosci Wspétczynnik proporcjonalnosci dla regulacji typu PID w trybie ]
chtodzenia
Chtodzenie CH- stata czasowa catkowania Stata czasowa catkowania w trybie chtodzenia &
CH- dolny zakres warto$ci przegrzania Najmniejsza warto$¢ przegrzania w_trybie chtodzenia [a]
LOP dla trybu chtodzenia Temperatura przy minimalnym ci$nieniu pracy dla trybu [n]
chtodzenia (LOP)
MOP dla trybu chtodzenia Temperatura przy maksymalnych ci$nieniu pracy dla trybu [a]
chtodzenia (MOP)
HP- Nastawa przegrzania Par. nastawy warto$ci przegrzania w trybie grzania [ ]
HP- wspotczynnik proporcjonalnosci Wspotczynnik proporcjonalnosci dla regulacji typu PID w trybie &
grzania
Grzanie HP- stata czasowa catkowania Stata czasowa catkowania w trybie grzania [ ]
HP- dolny zakres warto$ci przegrzania Najmniejsza warto$¢ przegrzania w _trybie grzania [n]
LOP dla trybu grzania Temperatura przy minimalnym ci$nieniu pracy dla trybu grzania [a]
(LOP)
MOP dla trybu grzania Temperatura przy maksymalnych ci$nieniu pracy dla trybu [a]
grzania (MOP)
DF- Nastawa przegrzania Par. nastawy wartosci przegrzania w trybie odszraniania. [ )
DF- wspoétczynnik proporcjonalno$ci Wspotczynnik proporcjonalnosci dla regulacji typu PID w trybie ]
odszraniania.

Odszranianie | DF- stata czasowa catkowania Stata czasowa catkowania w trybie odszraniania. ™
DF- dolny zakres warto$ci przegrzania Najmniejsza warto$¢ przegrzania w _trybie odszraniania. [w]
LOP dla trybu grzania Temperatura przy minimalnym ci$nieniu pracy dla trybu [n]

odszraniania. (LOP)
MOP dla trybu grzania Temperatura przy maksymalnych ci$nieniu pracy dla trybu [ ]
odszraniania. (MOP)
Obieg/proporcja EEV Procentowa warto$¢ maksymalnej wydajnosci dla zaworu w danej ]
instalaciji
Dynamiczny wspotczynnik Wspotczynnik ttumienia przy zmianie wydajnosci. —_
proporcjonalnosci
Parametry SH — strefa martwa Strefa martwa dla regulacji PID —
wspéine Stata czasowa rézniczkowania Stata czasowa rézniczkowania dla regulacji typu PID —
Stata catkowania dla regulacji przegrzania Stata catkowania dla regulacji przegrzania —
LOP — stata catkowania Stata catkowania dla regulacji niskiego ci$nienia odparowania —_
(LOP)
MOP- stata catkowania Stata catkowania dla regulacji wysokiego cisnienia odparowania —
(MOP)
Stata catkowania ci$. skraplania Stata czasowa catkowania dla regulaciji ci$nienia skraplania —
Zabezpieczenie wysokiego cisnienia Maksymalna warto$¢ temperatury skraplania —_
skraplania
Opoznienie alarmu dla przegrzania Warto$¢ opdznienia alarmu nieprawidtowej wartosci przegrzania —
Opdznienie alarmu LOP Warto$¢ opdznienia alarmu niskiego ci$nienia parowania LOP —
Opdznienie alarmu MOP Warto$¢ opdznienia alarmu wysokiego ci$nienia parowania MOP —
Opoznienie alarmu MOP przy starcie Warto$¢ opoznienia alarmu wysokiego cisnienia odparowania po -—
starcie sprezarki.
Opdznienie alarmu btedu czujnika Warto$¢ op6éznienia alarmu btednego pomiaru czujnika —
Parametry ogélne (rys. 3.5)
TRYB TYLKO DO ODCZYTU, zalezny od sygnatu z uC’ —_
REGULACJA TYLKO DO ODCZYTU, zalezny od sygnatu z uC* —_
Czynnik chtodniczy Liczba oznaczajgca dany czynnik chtodniczy [ ]
Typ czujnika dla EVD Liczba oznaczajaca kombinacje czujnikéw uzytych do okreslenia —_
przegrzania
Typ zaworu Liczba okreslajgca rodzaj zaworu [ ]
Tryb reczny zaworu EEV Wh./wyt. recznego ustawienia zaworu —
Wymagana liczba krokéw Wymagana pozycja zaworu w trybie recznego ustawiania —
Otwarcie przekaznika przy niskiej wartosci Wigcza/wytgcza otwarcie przekaznika przy niskiej wartosci —_
przegrzania przegrzania
Otwarcie przekaznika przy osiggnigciu Wigcza/wytacza otwarcie przekaznika przy osiggnigciu wartosci —
wartosci MOP okreslonej dla MOP
Alarm zaworu Wiacza/wytacza aktywowanie alarmu zaworu (zawor nie [a]
zamkniety przy wytgczonym ukiadzie).
S1 min prog wartos$ci pomiaru dla czujnika Poczatek skali dla przetwornika ci$nienia podtaczonego do [ ]
wejscia S1
S2 max prég wartosci pomiaru dla czujnika | Koniec skali dla przetwornika ci$nienia podtaczonego do wejécia [ ]
S1
S2-Pt1000 - kalibracja Kalibracja czujnika PT1000 —
Przesuniecie dla czujnika S1 Wspotczynnik korekcyjny dolnego limitu dla czujnika —_
podiaczonego do wejscia S1
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Przesunigcie dla czujnika S2 Wspotczynnik korekcyjny dolnego limitu dla czujnika —
podtaczonego do wejscia S2
Przesunigcie dla czujnika S3 Wspotczynnik korekcyjny dolnego limitu dla czujnika —
podtaczonego do wejscia S3
Powrét do wartosci nastaw fabrycznych Powrét do wartos$ci nastaw fabrycznych parametréw —
Kroki rezerwowe Liczba krokéw rezerwowych zaworu —
Ograniczenie blokujace zawoér Czas po jakim, w pewnych warunkach, zawor zostanie —_
zablokowany
GO - AHEAD Ustalenie restartu po wystapieniu btedu —_
PARAMETRY ODCZYTU
Parametry dla trybdw pracy | Nazwa parametru | Opis parametru
Wartosci mierzonych parametréw pracy (rys 3.5)
Otwarcie EEV Otwarcie zaworu w %
Pozycja EEV Pozycja zaworu wyrazona w ilosci krokow
Akt. Ustawienie Aktualna ustawiona warto$¢ przegrzania
przegrzania
Przegrzanie Zmierzona warto$¢ przegrzania

Ev. Ci$nienie parowania | Zmierzona warto$¢ cinienia odparowania

Ev. Temperatura Temperatura gazu nasyconego wyliczona dla parownika
odparowania

Temp. ssania Zmierzona warto$¢ temperatury na kré¢cu ssawnym sprezarki
Cisnienie skraplania Wartos¢ cisnienia skraplania mierzona poprzez pC?

Temp. skraplania Temperatura gazu nasyconego w skraplaczu

Zmienne cyfrowe (rys. 9.)

uC%- wylaczony Wartosé aktywna gdy pC? nie jest podtaczony do EVD?

50% wydajnosci Warto$¢ aktywna gdy wydajno$¢ zaworu wynosi 50% jego wydajnos$ci znamionowej
100% wydajnosci Wartos¢ aktywna gdy wydajno$¢ zaworu wynosi 100% jego wydajnos$ci znamionowej
Alarm niskiej wart. Wartos$¢ aktywna gdy warto$¢ przegrzania jest zbyt niska

przegrzania

Alarm MOP Warto$¢ aktywna gdy zbyt wysokie ci$nienie odparowania

Alarm LOP Warto$¢ aktywna gdy zbyt niskie cinienie odparowania

EEV - brak przeptywu Wartos$¢ aktywna gdy nie wystepuje przeptyw czynnika przez zawér

Status niskiego Wartos$¢ aktywna gdy wigczona kontrola statusu niskiej wartosci przegrzania

przegrzania

MOP status Wartos$¢ aktywna gdy wigczona kontrola statusu wysokiej wartosci ci$nienia odparowania
LOP status Wartos¢ aktywna gdy wiaczona kontrola statusu niskiej wartosci cisnienia odparowania
Status wysokiej temp. Wartos$¢ aktywna gdy wtaczona kontrola statusu wysokiej temperatury skraplania
skraplania

Alarm btedu pamiegci Warto$¢ aktywna gdy wystapi btad pamieci EPROM

EPROM

Alarm btedu czujnika Wartos$¢ aktywna gdy wystapit btad w sygnale z czujnika

3.1.3 Interfejs uzytkownika EVD4 UL.

Interfejs uzytkownika EVD4_UI jest oparty o protokét monitoringu firmy CAREL, zostat zaprojektowany do fatwego i intuicyjnego
odczytywania i zmiany parametréw konfiguraciji i regulacji drivera. Program moze byé uruchomiony w réznych konfiguracjach w
ktérych mozna wyswietli¢ parametry nastaw, konieczne dla dziatania danej instalacji w ktérej zostat uzyty driver EVD*. Aby
otworzy¢ program w konkretnej konfiguracji nalezy zrealizowac¢ potgczenie przy uzyciu nazwy wybranej konfiguracji. Interfejs
konfiguracji dla pC? zostat pokazany na rys. 3.5 i jest aktywowana poprzez potaczenie ,EVD4_Ul MCH2” , wg opisu zawartego
w DODATKU 1, Instalacja i uzytkowanie programu EVD4_UI".

3.1.4 Uruchomienie.

Po zrealizowaniu potaczenia z driverem EVD4, wg opisu zawartego w 3.1.1, nalezy podtaczy¢ sterownik do komputera przy
uzyciu specjalnego konwertera, oraz dokona¢ zmian parametréw konfiguracji oraz adresu sieciowego wg opisu zawartego w
3.1.3 w zaleznosci od aplikacji lub/i uzywanego systemu. Parametry sg dostepne do odczytu i konfiguracji nawet jesli driver jest
nie zasilany, wéwczas zasilanie jest poprzez konwerter lub klucz (w takim wypadku zawor nie jest zasilany).

VD800 USER INTERFACE - USER PANEL

wi

st M
L i

CONTROLLER
MODE toaL-1
TVRE [SURRISCALCAMENTO

st comon]

Rys. 3.5
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3.2 Aplikacja z pCO (EVD000040* i EVD000043*) poprzez

pCO wwan.

3.2.1 Podtaczenia

Komunikacja: zgodnie z rysunkiem 3.6, potaczenie GNX oraz RT+ do
sterownika pCO.
. Zasilanie: zgodnie z rysunkiem 3.7, potaczenie G oraz G) do zasilania 24
= |i l_| Vac.
[ | o | Zawor: zgodnie z rysunkiem 3.8, zawor nalezy podigczy¢ w zaleznosci od
jego typu (ustawionego parametru).
Czujniki: czujniki temperatury NTC oraz logarytmiczne przetworniki

PHOENIX® MC ];5,"[3‘5-[‘3,8] ci$nienia nalezy podtgczy¢, odpowiednio, do S1 oraz S3.
Rys. 3.6
1
E EVDs 2|51
: w2 | oc
'
H I EEE
&30 [eno]piz[s4 [vi [wre] ]
Tuaat [s3]ang] |c~u|rn| 51]
—."_E!' k G o [ | E
(0) =P 2 { s
230Vac  24Vac . = { f’}
Rys. 3.7 NTCHWF SPKT*R*

Temperatura Cignienie

Aby podtaczy¢ inne typy czujnikéw nalezy zmieni¢ warto$¢ parametru ,EVD
probes type” — patrz rozdziat 4.

. b . b :
| Spg’gf” L CAEEL || DANFOSS || ACO |
i

| SH | | oaco | o) O
:‘ o I i Zielony : i Fielary : E Fielory : i Zielony !
— 2 CZEIMY [t CZITTY el CZAI T o ] Czarmy | !
L : 2 i ZRRAONY : i 2erwon,.: i ZRPAONY : i zernon i
— 4 = Biahy = f={ Biahy t= Biaty |- = Eidty ||
* [ — S O A S AN PR
4

Rys. 3.8

3.2.2 Lista parametrow.
Ponizej znajduje sie lista parametréw, kazdy z nich jest opisany w DODTKU Il, w DODATKU lIl pokazana jest lista wartosci
parametréw dla ré6znego rodzaju aplikaciji.

Dla standardowych aplikacji, parametry EVD4 sg umieszczone w trzech grupach, dostepnych z panelu sterowania pCO. Grupy
parametrow: wejscia/wyjscia, konserwacja, producent.

Ustawienia systemu muszg by¢ dokonane tak aby zawieraty informacje o tym co jest fizycznie zainstalowane w systemie.
Nalezy wybra¢ typ drivera ora uaktywni¢ wszystkie funkcje tak aby uzyska¢ dostep do specyficznych parametréw w menu
ustawien.

Konieczne jest ustawienie parametréw poziomu AUTO SETUP , wartosci muszg zawiera¢ fundamentalne informacje o typu
urzadzen.

Poziom ustawien zaawansowanych ADVACENT SET , nie jest poznaczone do standardowej kontroli przegrzania, i moze by¢
ustawiany jedynie przez doswiadczonych uzytkownikéw i realizowac funkcje niestandardowe.
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Legenda:
o= gtéwny param

etr niezbedny do rozpoczegcia pracy

o= drugorzedny parametr niezbedny dla osiagnigcia optymalnej pracy
-= parametr zaawansowany

Grupa parametréw producenta

Ustawienia systemu

Nazwa parametru Opis [ ]
Typ zaworu EVD Typ uzytego drivera, z pCO [ ]
Typ czujek EVD Liczba okreslajaca kombinacjg czujek uzytych do o
kalkulacji przegrzania
Konfiguracja dodatkowej czujki Konfiguracja czujki dodatkowej [ ]
Typ zaworu Liczba definiujgca rodzaj uzytego zaworu [ ]
elektronicznego
Obecno$¢ baterii Witaczenie alarmu nie zamknigcia zaworu, [ ]
wprowadzany gdy obecna jest bateria
Czynnik chtodniczy Liczba okreslajaca typ uzytego czynnika _
chtodniczego
Minimum krokéw Minimalna liczba krokéw silnika sterujgcego -—
zaworem
Maksimum krokéw Maksymalna liczba krokoéw silnika sterujacego —
zaworem
Podstawowa Kroki zamykajace Minimalna ilo$¢ krokdw sterowania -
konfiguracja zaworu Extra kroki otwarcia Maksymalna ilo$¢ krokéw sterowania -
Extra kroki zamkniecia llo$¢ krokéw w catym zakresie regulaciji —
Warto$¢ szczytowa pradu Prad maksymalny na jedng faze —
Prad przy nieruchomym silniku Warto$¢ pradu przy nieruchomym silniku —
Predkos$¢ silnika Predkos$¢ silnika -_
Cykle pracy Cykle pracy silnika —
EEV- kroki rezerwowe Liczba krokéw rezerwowych [ ]
S1 min prég wartosci pomiaru dla czujnika Poczatek skali dla przetwornika ci$nienia [ ]
podtaczonego do wejscia S1
S2 max prog wartosci pomiaru dla czujnika | Koniec skali dla przetwornika ci$nienia
podtaczonego do wejscia S1 o
Min. Prég pomiaru dla przetwornika Prég minimalnej warto$ci pomiaru dla przetwornika
cisnienia S2 o
Max. Prég pomiaru dla przetwornika Prég maksymalnej j wartosci pomiaru dla _
ci$nienia przetwornika S2
S2-Pt1000 - kalibracja Kalibracja czujnika PT1000 —
Opo6znienie alarmu niskiej warto$ci Warto$¢ opodznienia alarmu zbyt niskiej wartosci —
przegrzania przegrzania
Opdznienie alarmu wysokiej wartosci Warto$¢ opoznienia alarmu zbyt wysokiej warto$ci _
przegrzania przegrzania
Opdznienia alarmoéw Opdznienie alarmu LOP Warto$¢ opdznienia alarmu niskiego cisnienia -
parowania LOP
Opo6znienie alarmu MOP Warto$¢ opdznienia alarmu wysokiego cisnienia -—
parowania MOP
Opéznienie alarmu btedu czujnika Warto$¢é opdznienia alarmu btednego pomiaru —
czujnika
Praca samodzielna Wigczenie pracy samodzielnej
AUTOSETUP
Nazwa parametru Opis
Powr6t do ustawien fabrycznych Wigczenie powrotu do ustawien fabrycznych dla [ ]
AUTOSETUP
Obieg/proporcja EEV Procentowa warto$¢ maksymalnej wydajnosci dla [ ]
zaworu w danej instalacji
Sprezarka lub jednostka Parametr makro blokowy okreslajacy statg, [ ]
catkowania
Kontrola wydajnosci Parametr makro blokowy okreslajacy wspotczynnik [ ]
proporcjonalnosci
Typ wymiennika Grzanie Parametr makro blokowy okreslajacy statg [ ]
catkowania
Chtodzenie Parametr makro blokowy okres$lajacy statg [ ]
catkowania
Tryb chiodzenia Minimalna temperatura w trybie chtodzenia LOP o
Tryb grzania Minimalna temperatura w trybie grzania LOP o
Tryb odszraniania Minimalna temperatura w trybie odszraniania LOP o
Tryb chtodzenia Maksymalna temperatura w trybie chtodzenia MOP o
MoP Tryb grzania Maksymalna temperatura w trybie grzania MOP o
Tryb odszraniania Maksymalna temperatura w trybie odszraniania
MOP O

Prég alarmu wysokiego przegrzania

Maksymalna temperatura przegrzania

Ustawienia zaawansowane — ustawienia koncowe.
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Nazwa parametru

Opis

Ustawienia trybu
chtodzenia

Wydajnos$¢ chtodnicza obiegu/wydajnos¢
zaworu

Procentowo okreslona warto$¢ wydajnosci obiegu
w stosunku do wydajnosci zaworu.

Ustawienie przegrzania w trybie
chiodzenia

Warto$¢ nastawy przegrzania w trybie chtodzenia

Wspotczynnik proporcjonalnosci w trybie
chiodzenia

Wspotczynnik proporcjonalnosci w trybie
chtodzenia

Stata catkowania w trybie chtodzenia

Stata catkowania dla regulacji przegrzania w trybie
chtodzenia

Min przegrzanie w trybie chfodzenia

Minimalna warto$¢ przegrzania w trybie chtodzenia

Ustawienia trybu
grzania

Woydajnos$¢ chtodnicza obiegu/wydajno$¢
zaworu

Procentowo okreslona warto$¢ wydajnosci obiegu
w stosunku do wydajnosci zaworu.

Ustawienie przegrzania w trybie grzania

Warto$¢ nastawy przegrzania w trybie grzania

Wspotczynnik proporcjonalnosci w trybie
grzania

Wspétczynnik proporcjonalnosci w trybie grzania

Stata catkowania w trybie grzania

Stata catkowania dla regulacji przegrzania w trybie

grzania

Min przegrzanie w trybie grzania

Minimalna warto$¢ przegrzania w trybie grzania

Ustawienia trybu
odszraniania

Zaworu

Wydajnos$¢ chtodnicza obiegu/wydajnos¢

Procentowo okreslona warto$¢ wydajnosci obiegu
w stosunku do wydajnosci zaworu.

Ustawienie przegrzania w trybie
odszraniania

Warto$¢ nastawy przegrzania w trybie odszraniania

odszraniania

Wspotczynnik proporcjonalnosci w trybie

Wspotczynnik proporcjonalnosci w trybie
odszraniania

Stata catkowania w trybie odszraniania

odszraniania

Stata catkowania dla regulacji przegrzania w trybie

Min przegrzanie w trybie odszraniania

Minimalna warto$¢ przegrzania w trybie
odszraniania

Lista ustawien
wspodlnych

Strefa martwa

Strefa martwa dla regulacji typu PID

Stata rézniczkowania

Stata rézniczkowania dla regulacji typu PID

Stata catkowania dla min wartosci
przegrzania

Stata catkowania dla min warto$ci przegrzania

Stata catkowania LOP

Stata catkowania dla punktu LOP

Stata catkowania dla MOP

Stata catkowania dla punktu MOP

Opo6znienie regulacji MOP po
uruchomieniu

Czas opo6znienia funkcji MOP po uruchomieniu
instalaciji

skraplania

Zabezpieczenie wysokiej temperatury

Maksymalna temperatura skraplania

Stata catkowania dla regulacji temperatury

Stata catkowania dla regulacji wysokiej temperatury

skraplania skraplania
Wspétczynnik dynamiki regulaciji Wspotczynnik ttumienia dla regulacji zamiany
wydajnosci

Czas blokowania zaworu

zostanie zablokowany

Cza po ktérym, w szczegdlnych warunkach, zawor

Wejscia / wyjscia.

Nazwa parametru

Opis

Tryb DriverX

Tryb pracy X-th, pCO

Reczne ustawienie EEV

Wiaczenie /wylaczenie recznego trybu nastawiania pozycji zaworu

Pozycja EEV

Wyliczona pozycja otwarcia zaworu rozpreznego

Zadanie wydajnosci

Wymagana wydajnos¢ chtodnicza, sygnat z pCO

RXXX

Rodzaj czynnika wybierany poprzez parametr ,REFIRGERANT”

Przegrzanie

Mierzona wartos$¢ przegrzania

Temp. nasycenia

Mierzona temperatura nasycenia

Temperatura ssania

Mierzona temperatura na stronie ssawnej sprezarki

Czujnik Cisnienie Warto$¢ mierzona ci$nienia odparowania
odparowania Temperatura nasycenia Obliczana warto$¢ temp. nasycenia w parowniku
Czujnik skraplania Cisnienie Warto$¢ mierzona ci$nienia skraplania, pomiar z pCO

Temperatura nasycenia

Obliczana wartos$¢ temp. nasycenie dla skraplacza

Temperatura czujnika dodatkowego

Wartos$¢ mierzona przez czujnik dodatkowy ustawiany w parametrach

AUX.PROBE CONFIG

Aktualny punkt nastawy przegrzania

Aktualny punkt nastawy przegrzania

Wersja sprzetowa drivera

Wersja sprzetowa drivera

Wersja oprogramowania
zainstalowanego na driverze

Wersja oprogramowania zainstalowanego na driverze

Grupa parametréw konserwacyjnych.

Nazwa parametru

Opis

Manualne
zarzgdzanie

Tryb EEV

Tryb regulacji elektronicznego zaworu rozpreznego, odczyt trybu

manualnego EEV

driverem X"

Zadane kroki

Zadana pozycja silnika krokowego przy regulacji manualnej

Pozycja EEV

Obliczona pozycja otwarcia zaworu rozpreznego

Status drivera "X”

Funkcja GO ahead

Wiaczenie restartu w nastepstwie btedu
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Korekcja czujnika S1 Wspotczynnik korekgji dla czujnika S1
Korekcja czujnika S2 Wspotczynnik korekgji dla czujnika S2

Korekcja czujnika S3 Wspétczynnik korekcji dla czujnika S3

Ustawienia zaawansowane — narzedzia specjalne.
Niedostepne

ALARMY (DLA DRIVERA ,,X”)

Nazwa parametru Opis

Alarm btedu czujnika Aktywowany w nastepstwie btedu w pomiarze czujnika

Alarm btedu pamieci EPROM Aktywowany w nastepstwie btedu pamieci EPROM

Alarm konca czasu MOP Aktywowany w warunkach nadmiernego wzrostu ci$nienia parowania
Alarm konca czasu LOP Aktywowany w warunkach nadmiernego spadku ci$nienia parowania
Alarm przegrzania Aktywowany w warunkach zbyt matego przegrzania

Alarm nie zamkniecia EEV Aktywowany w nastepstwie nie zamkniecia si¢ zaworu

Woysokie przegrzanie driver X" Alarm przegrzania dla drivera , X"

3.2.3 Uruchomienie.

Po zrealizowaniu potgczenia do drivera EVD?, wedtug opisu z punktu: 3.4.1, oraz skonfigurowaniu parametréw wg
listy z punktu 3.4.2 przy uzyciu wyswietlacza sterownika pCO, w zaleznosci od wgranej aplikacji i/lub uzywanego
systemu. Aby zapewni¢ prawidlowg prace urzadzen nalezy skompilowa¢ grupy SYSTEM SET oraz AUTOSETUP.

Grupa SYSTEM SET musi by¢ skompilowana pod katem zawartosci informacji o tym co fizycznie jest
zainstalowane w systemie sterowania. Wybieramy w nim typ zaworu rozpreznego oraz dostepnos¢
zaawansowanych funkcji dajgcych dostep do specyficznych obszaréw w tym lub innym menu.

Grup parametrow AUTOSETUP muszg by¢ rowniez skompilowane, zawierajg one fundamentalne informacje o
typie urzadzenia.

Grupa parametréw ADVANCED SET nie jest wymagana dla standardowych aplikacji regulacji przegrzania, jest
ona przeznaczona dla zaawansowanych uzytkownikow i zawiera wiele niestandardowych funkcji.

W niektérych specyficznych przypadkach moze pojawi¢ sie komunikat alarmu”

- DRIVER "X” AUTOPSETUP PROCEDURE NOT COMPLETED- komunikat ten zabezpiecza przed
uruchomieniem urzadzenia przy nie doprowadzonej do konica procedury ,autosetup’u”.
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3.3 Aplikacja drivera jako pozycjonera dla zaworu
elektronicznego (EVD000040* i EVD000043*).

Driver o kodzie EVD000040* (lub EVD000043*) moga by¢ uzyte jako
pozycjonery dla zaworéw elektronicznych. Regulacja potozenia odbywa sie
wdéwczas na podstawie sygnatu 4 do 20 mA lub 0 do 10 V pochodzacego z
zewnetrznego sterownika.

3.3.1. Podtaczenia.

Komunikacja: podtacz S4| oraz GND do wyjscia sygnatu 4 do 20 mA w
zewnetrznym sterowniku, lub: podtacz S4V oraz GND do wyjscia sygnatu 0
do 10 V w zewnetrznym sterowniku (rys. 3.9).

Konfiguracja: podtacz driver poprzez serwisowy port szeregowy i konwerter
(CVSTDUTTLO lub CVSTDOTTLO) do komputera PC lub RS232 (rys. 3.10).
Zasilanie: zgodnie z rysunkiem 3.11, podiacz G oraz GO do zasilania 24
Vac.

Zawor: zgodnie z rysunkiem 3.12 podtacz zawdr zgodnie z ustawieniami
parametru typu zaworu.

Sporlan CAREL DANFOSS WO i

o 4 £ BfE |
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] Zielony Zielony juee——et Zielony Zielony 3
i Czarny CZANY f— 23T Czarmy }
i
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|

Rys. 3.12

3.3.2 Lista parametrow.

Ponizej przedstawiona jest lista parametrow dostepnych w EVDA4-UI,
parametry podzielono na te do odczytu oraz programowalne, znacznie
kazdego z parametréow zostato opisane w DODATKU II.

Legenda:
®= gléwny parametr niezbedny do rozpoczecia pracy
o= drugorzedny parametr niezbedny dla osiggniecia optymalnej pracy
-= parametr zaawansowany

Parametry programowalne
Nazwa parametru | opis
Parametry zalezne od trybu regulaciji (rys. 9.)
Kalibracja wzmocnienia na S4 mA | Kalibracja natezenia na wejsciu S4
Kalibracja przesuniecia na S4 mA Kalibracja przesuniecia zakresu natezenia na S4
Kalibracja wzmocnienia na S4 V Kalibracja wzmocnienia napiecia na wejsciu S4
Kalibracja przesuniecia na S4 V Kalibracja przesuniecia zakresu napigcia na S4
Parametry ogdlne (rys. 9.)
Rodzaj sterownia / trybu regulaciji -

Typ regulaciji

MOLEXE
Mini-Fit 53&-38-01-2140

G |Vbat| DIl [54V| S3 | 52 | ST

GO |GND| DI2 | 541 | VrT | W2 | OC

0.1V

CVSTDUTTLO

A Serwisowy port
szeregowy

B Gtéwny port szeregowy

Rys. 3.10

G |vbatl DI1|54V) 53 | 82 | 51
Wl | Vr2|OC

,___---_
=
[+]
E
=
=
2
Z

24Vac

Rys. 3.11

230 Vac

Tryb manualny EEV

Wigczenie/ wytgczenia recznego ustawienia zaworu

Zadana liczba krokéw

Zadana pozycja zaworu w trybie regulacji manualnej

Typ czujnika na wejsciu S4

Typ czujnika na wejéciu S4 -

Typ zaworu

Liczba definiujgca rodzaj uzytego zawory rozpor.

KEY 1

KEY 12

Wigczenie funkcji pozycjonera

Wiaczenie funkcji pozycjonera zaworu -

Parametry tylko do odczytu.

Wartosci mierzone (rys. 9)

Nazwa parametru

Opis

Otwarcie zaworu EEV

Procentowa warto$¢ otwarcia zaworu

Pozycja zaworu EEV

Pozycja zaworu wyrazona w krokach

Sygnat S4

Sygnat na wejsciu S4

Zmienne cyfrowe (rys. 9)

Powrdt do parametréw fabrycznych

Wigczenie powrotu do parametréw fabrycznych

Test funkcjonowania

Test funkcjonowania

Wejscie cyfrowe 1

Status wejscia cyfrowego 1

Praca samodzielna

Wybranie pracy samodzielnej

3.3.3 EVD4_Ul interfejs uzytkownika.

Interfejs uzytkownika dla EVD4_UI jest oparty na protokole nadzory i monitoringu CAREL oraz zostat
zaprojektowany w celu tatwego i intuicyjnego ustawienia parametréw sterowania. Program moze byé
uruchomiony w réznorodnych konfiguracjach tak aby wyswietla¢ parametry odpowiednie dla danego typu
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instalacji w ktérej uzyto EVD4_UI, aby tego dokonac¢ nalezy utworzy¢ potaczenie przy uzyciu nazwy wymaganej
konfigurac;ji. Interfejs konfiguracji dla opcji pozycjonera jest pokazany na rysunku 3.13 i jest aktywowany poprzez
potaczenie ,EVD4_UI positioner”.

i | V0 version =SV TR 3 SEEE
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— L Fmeware rew ] FE =5

oy | EEV deivar 1)

o Param key ey ol
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e | Peaaner

[Freriravaecl 1000 % fCoibr, 4 qal mA P
e wahnols P

=5l
ik, G4 oifE s, -1
alir. 24 gain wolt 1
ol 5o mffa idalt 1

5 s 5 B 5 %

[F=ra
Tt funz
Ingrmero deytale

Jband scne
3.3.4 Uruchomienie.

Po zrealizowaniu potgczenia do drivera EVD*, wedtug opisu z punktu: 3.3.1, skonfiguruj parametry wg listy z
punktu 3.3.2 przy uzyciu oprogramowania opisanego w punkcie 3.3.3 wg opisu :

Rys. 3.13

- podtacz zasilanie bezposrednio do drivera lub poprzez konwerter,

- podtacz driver poprzez konwerter do komputera PC

- ustaw parametr ,S4 probe type” = 5 (konfiguracja wejscia S4 jako 4 do 20 mA) lub 6 (0 do 10 V)
- zamknij wejscie DI1

- ustaw parametr ,position with S4” = 2

- aktywuj parametr ,stand alone” - praca samodzielna

Aby skalibrowa¢ wejscia analogowe, wedtug procedury :

- zresetuj ustawienia drivera poprzez aktywacje funkcji powrotu do nastaw fabrycznych

- w czasie 30 sek wpisz do KEY wartos¢ 19157 — test funkcjonalnosci

- wpisz warto$¢ 1223 do KEY 12 (wylaczenie samo-diagnozy poprzez uptyw czasu, w czasie 250 sek).

- aktywuj zmienng cyfrowg testu funkcjonalnego, w tym momencie parametry kalibracji sa dostepne w trybie
zapisu

- ustaw parametr kalibracji wzmocnienia mA S4 oraz kalibracji zakresu mA na warto$¢ ,0” dla sygnatu 4-20 mA,
lub alternatywnie kalibracje wzmocnienia V, oraz kalibracje zakresu V dla sygnatu od 0 do 10 V,

- ustaw typ czujnika na wejsciu S4 = 5 (konfiguracja wejscia S4).

Dostep do parametréw konfiguracji jest mozliwy réwniez gdy driver nie jest zasilany bezposrednio, wéwczas

zasilanie odbywa sie poprzez konwerter lub klucz programujacy. W tym przypadku zawér rozprezny nie jest
zasilany.
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3.4 Aplikacja z pCO (EVD000041* oraz EVD000044*) poprzez

pLAN.
3.4.1. Podtaczenia.

Komunikacja: podiacz GNX oraz RT+ i RT- do sterownika pCO (rys.

3.14).

Zasilanie: zgodnie z rysunkiem 3.15, podifacz G oraz GO do zasilania 24

Vac.

-
=
12

]
[

Zawor: zgodnie z rysunkiem 3.16 podtacz zawér zgodnie z ustawieniami

parametru typu zaworu.

Czujniki: podtacz logarytmiczne przetworniki cisnienia oraz czujniki NTC Rys. 3.14
odpowiednio do wejs¢ S1i S3.
1 : EVDy
G |vbat| DI |54v| 53 | 52 | 515 !
GO |GND) DI2 | S41 | Vil | vi2 ocl :rG What|CH (54 53 52 [ 51
- | u&: GHDCi2 | 541 |Vt [Vra|OC)
=] [Mesat :
T 5
[ 53 Jane] [ancfvr1] 51 ] W ke Pe@
s | BOVar  Vac =
E{_ Rys. 3.15
=
NTCWF* SPKT'R*
Temperatura Cignienie
Dla innych typow czujek nalezy zmieni¢ warto$¢ parametru ,EVD probes
type” — patrz rozdziat 4.
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Rys. 3.16

3.4.2 List parametrow

PHOENIX® MC

B
[

1,5/3-51-3,81

pCO

Ponizej znajduje sie lista parametréw, kazdy z nich jest opisany w DODTKU Il, w DODATKU lIl pokazana jest lista wartosci

parametréw dla ré6znego rodzaju aplikacji.

Dla standardowych aplikacji, parametry EVD4 sg umieszczone w trzech grupach, dostepnych z panelu sterowania pCO. Grupy
parametrow: wejscia/wyjscia, konserwacja, producent.

Ustawienia systemu muszg by¢ dokonane tak aby zawieraty informacje o tym co jest fizycznie zainstalowane w systemie.
Nalezy wybra¢ typ drivera ora uaktywni¢ wszystkie funkcje tak aby uzyska¢ dostep do specyficznych parametréw w menu

ustawien.

Konieczne jest ustawienie parametréw poziomu AUTO SETUP , wartosci muszg zawiera¢ fundamentalne informacje o typu

urzadzen.

Poziom ustawien zaawansowanych ADVACENT SET , nie jest poznaczone do standardowej kontroli przegrzania, i moze by¢
ustawiany jedynie przez do$wiadczonych uzytkownikéw i realizowac funkcje niestandardowe.

Grupa parametréw producenta

Ustawienia systemu
Nazwa parametru

Opis

Typ zaworu EVD

Typ uzytego drivera, z pCO

Typ czujek EVD

Liczba okreslajaca kombinacjg czujek uzytych do
kalkulacji przegrzania

Konfiguracja dodatkowej czujki

Konfiguracja czujki dodatkowej

Typ zaworu

Liczba definiujaca rodzaj uzytego zaworu
elektronicznego

Obecnos$¢ baterii

Wigczenie alarmu nie zamknigcia zaworu,
wprowadzany gdy obecna jest bateria

e oo Dele

Czynnik chtodniczy

Liczba okreslajaca typ uzytego czynnika
chtodniczego

Minimum krokéw

Minimalna liczba krokéw silnika sterujacego
zaworem
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Podstawowa

Maksimum krokow

Maksymalna liczba krokow silnika sterujacego
zaworem

Kroki zamykajace

Minimalna ilo$¢ krokéw sterowania

konfiguracja zaworu Extra kroki otwarcia Maksymalna ilo$¢ krokéw sterowania _—
Extra kroki zamkniecia llo$¢ krokéw w catym zakresie regulaciji —_
Warto$¢ szczytowa pradu Prad maksymalny na jedng faze -
Prad przy nieruchomym silniku Warto$¢ pradu przy nieruchomym silniku —
Predkos$¢ silnika Predkos$¢ silnika —
Cykle pracy Cykle pracy silnika —
EEV- kroki rezerwowe Liczba krokéw rezerwowych [ ]
S1 min prég wartosci pomiaru dla czujnika Poczatek skali dla przetwornika ci$nienia [ ]
podtaczonego do wejscia S1
S2 max prég wartosci pomiaru dla czujnika | Koniec skali dla przetwornika ci$nienia
podiaczonego do wejscia S1 o
Min. Prég pomiaru dla przetwornika Prég minimalnej warto$ci pomiaru dla przetwornika
cisnienia S2 o
Max. Prég pomiaru dla przetwornika Prég maksymalnej j wartosci pomiaru dla -—
ci$nienia przetwornika S2
S2-Pt1000 - kalibracja Kalibracja czujnika PT1000 —
Opdznienie alarmu niskiej wartosci Warto$¢ opoznienia alarmu zbyt niskiej wartosci _
przegrzania przegrzania
Opo6znienie alarmu wysokiej wartosci Warto$¢ opdznienia alarmu zbyt wysokiej wartosci -—
przegrzania przegrzania
Opoznienia alarmow Op6znienie alarmu LOP Warto$¢é opdznienia alarmu niskiego cisnienia -
parowania LOP
Opédznienie alarmu MOP Warto$¢ opdznienia alarmu wysokiego cisnienia —
parowania MOP
Opédznienie alarmu btedu czujnika Warto$¢ opdznienia alarmu btednego pomiaru —
czujnika
Praca samodzielna Wigczenie pracy samodzielnej
AUTOSETUP
Nazwa parametru Opis
Powrét do ustawien fabrycznych Wigczenie powrotu do ustawien fabrycznych dla [ ]
AUTOSETUP
Obieg/proporcja EEV Procentowa warto$¢ maksymalnej wydajnosci dla [ ]
zaworu w danej instalacji
Sprezarka lub jednostka Parametr makro blokowy okreslajacy statg [ ]
catkowania
Kontrola wydajnosci Parametr makro blokowy okres$lajacy wspotczynnik [ ]
proporcjonalnosci
Typ wymiennika Grzanie Parametr makro blokowy okres$lajacy statg [ ]
catkowania
Chiodzenie Parametr makro blokowy okres$lajacy statg [ ]
catkowania
Tryb chiodzenia Minimalna temperatura w trybie chtodzenia LOP o
Tryb grzania Minimalna temperatura w trybie grzania LOP o
Tryb odszraniania Minimalna temperatura w trybie odszraniania LOP o
Tryb chtodzenia Maksymalna temperatura w trybie chtodzenia MOP o
MOP Tryb grzania Maksymalna temperatura w trybie grzania MOP o
Tryb odszraniania Maksymalna temperatura w trybie odszraniania
MOP )

Prég alarmu wysokiego przegrzania

Maksymalna temperatura przegrzania

Ustawienia zaawansowane — ustawienia koncowe.

Nazwa parametru

Opis

Ustawienia trybu
chfodzenia

Woydajnos¢ chtodnicza obiegu/wydajno$¢
zaworu

Procentowo okreslona warto$¢ wydajnosci obiegu
w stosunku do wydajnosci zaworu.

Ustawienie przegrzania w trybie
chiodzenia

Warto$¢ nastawy przegrzania w trybie chtodzenia

Wspétczynnik proporcjonalnosci w trybie
chiodzenia

Wspotczynnik proporcjonalnosci w trybie
chtodzenia

Stata catkowania w trybie chtodzenia

Stata catkowania dla regulacji przegrzania w trybie
chtodzenia

Min przegrzanie w trybie chfodzenia

Minimalna warto$¢ przegrzania w trybie chtodzenia

Ustawienia trybu
grzania

Woydajnos¢ chtodnicza obiegu/wydajnos¢
zaworu

Procentowo okreslona warto$¢ wydajnosci obiegu
w stosunku do wydajnosci zaworu.

Ustawienie przegrzania w trybie grzania

Warto$¢ nastawy przegrzania w trybie grzania

Wspotczynnik proporcjonalnosci w trybie
grzania

Wspétczynnik proporcjonalnosci w trybie grzania

Stata catkowania w trybie grzania

Stata catkowania dla regulacji przegrzania w trybie
grzania

Min przegrzanie w trybie grzania

Minimalna warto$¢ przegrzania w trybie grzania

Wydajnos$¢ chtodnicza obiegu/wydajnos¢
zaworu

Procentowo okreslona warto$¢ wydajnosci obiegu
w stosunku do wydajnosci zaworu.

20 EVD#+03023022

- rel. 100 - 21.03.2006



Ustawienia trybu
odszraniania odszraniania

Ustawienie przegrzania w trybie

Warto$¢ nastawy przegrzania w trybie odszraniania

Wspotczynnik proporcjonalnosci w trybie

Wspotczynnik proporcjonalnosci w trybie

odszraniania odszraniania -
Stata catkowania w trybie odszraniania Stata catkowania dla regulacji przegrzania w trybie
odszraniania -
Min przegrzanie w trybie odszraniania Minimalna warto$¢ przegrzania w trybie
odszraniania -_

Strefa martwa

Strefa martwa dla regulacji typu PID

Lista ustawien Stata rézniczkowania

Stata rézniczkowania dla regulacji typu PID

wspodinych

przegrzania

Stata catkowania dla min wartosci

Stata catkowania dla min warto$ci przegrzania

Stata catkowania LOP

Stata catkowania dla punktu LOP

Stata catkowania dla MOP

Stata catkowania dla punktu MOP

uruchomieniu

Opéznienie regulacji MOP po

Czas op6znienia funkcji MOP po uruchomieniu
instalaciji -

Zabezpieczenie wysokiej temperatury

Maksymalna temperatura skraplania

skraplania -
Stata catkowania dla regulacji temperatury | Stata catkowania dla regulacji wysokiej temperatury
skraplania skraplania -
Wspétczynnik dynamiki regulaciji Wspotczynnik ttumienia dla regulacji zamiany

wydajnosci -
Czas blokowania zaworu Cza po ktérym, w szczegdlinych warunkach, zawor

zostanie zablokowany -

Wejscia / wyjscia.

Nazwa parametru

Opis

Tryb DriverX

Tryb pracy X-th, pCO

Reczne ustawienie EEV

Wiaczenie /wylaczenie recznego trybu nastawiania pozycji zaworu

Pozycja EEV

Wyliczona pozycja otwarcia zaworu rozpreznego

Zadanie wydajnosci

Wymagana wydajnosé chiodnicza, sygnat z pCO

RXXX

Rodzaj czynnika wybierany poprzez parametr ,REFIRGERANT”

Przegrzanie

Mierzona wartos$¢ przegrzania

Temp. nasycenia

Mierzona temperatura nasycenia

Temperatura ssania

Mierzona temperatura na stronie ssawnej sprezarki

Czujnik Cisnienie Wartos¢ mierzona cisnienia odparowania
odparowania Temperatura nasycenia Obliczana warto$¢ temp. nasycenia w parowniku
Czujnik skraplania Cisnienie Warto$¢ mierzona cisnienia skraplania, pomiar z pCO

Temperatura nasycenia

Obliczana warto$¢ temp. nasycenie dla skraplacza

Temperatura czujnika dodatkowego

Wartos$¢ mierzona przez czujnik dodatkowy ustawiany w parametrach
AUX.PROBE CONFIG

Aktualny punkt nastawy przegrzania

Aktualny punkt nastawy przegrzania

Wersja sprzetowa drivera

Wersja sprzetowa drivera

Wersja oprogramowania

zainstalowanego na driverze

Wersja oprogramowania zainstalowanego na driverze

Grupa parametréw konserwacyjnych.

Nazwa parametru

Opis

Manualne Tryb EEV Tryb regulacji elektronicznego zaworu rozpreznego, odczyt trybu

zarzadzanie manualnego EEV

driverem ,X” Zaden kroki Zadana pozycja silnika krokowego przy regulacji manualnej
Pozycja EEV Obliczona pozycja otwarcia zaworu rozpreznego

Status drivera "X” Funkcja GO ahead Wiaczenie restartu w nastepstwie btedu

Korekgcja czujnika S1

Wspétczynnik korekcji dla czujnika S1

Korekcja czujnika S2

Wspotczynnik korekgji dla czujnika S2

Korekcja czujnika S3

Wspotczynnik korekgji dla czujnika S3

Ustawienia zaawansowane — narzedzia specjalne.

Niedostepne

ALARMY (DLA DRIVERA ,,X”)

Nazwa parametru Opis

Alarm btedu czujnika

Aktywowany w nastepstwie btedu w pomiarze czujnika

Alarm btedu pamieci EPROM Aktywowany w nastepstwie btedu pamieci EPROM

Alarm konca czasu MOP

Aktywowany w warunkach nadmiernego wzrostu ci$nienia parowania

Alarm konca czasu LOP

Aktywowany w warunkach nadmiernego spadku ci$nienia parowania

Alarm przegrzania

Aktywowany w warunkach zbyt matego przegrzania

Alarm nie zamkniecia EEV

Aktywowany w nastepstwie nie zamkniecia si¢ zaworu

Wysokie przegrzanie driver X" Alarm przegrzania dla drivera , X"
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3.4.3 Uruchomienie.

Po zrealizowaniu potgczenia do drivera EVD?, wedtug opisu z punktu: 3.4.1, oraz skonfigurowaniu parametréw wg
listy z punktu 3.4.2 przy uzyciu wyswietlacza sterownika pCO, w zaleznos$ci od wgranej aplikacji i/lub uzywanego
systemu. Aby zapewni¢ prawidlowg prace urzadzen nalezy skompilowa¢ grupy SYSTEM SET oraz AUTOSETUP.

W niektérych specyficznych przypadkach moze pojawi¢ sie komunikat alarmu”

- DRIVER "X” AUTOPSETUP PROCEDURE NOT COMPLETED- komunikat ten zabezpiecza przed
uruchomieniem urzadzenia przy nie doprowadzonej do konica procedury ,autosetup’u”.
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3.5 Aplikacja z pCO (EVD000041* oraz EVD000044*) poprzez
pLAN.

3.4.1. Podtaczenia.

Komunikacja: podtacz GNX oraz RT+ i RT- do konwertera
CVSTDUMORO (rys. 3.17)

Konfiguracja: podtacz konwerter (CVSTDUTTLO lub CVSTDOTTLO) do
serwisowego portu szeregowego oraz do komputera PC poprzez USB
lub do sieci RS 232

Zasilanie: zgodnie z rysunkiem 3.19, podtacz G oraz GO do zasilania 24
Vac.

Zawor: zgodnie z rysunkiem 3.20 podtacz zawor zgodnie z ustawieniami
parametru typu zaworu.

Czujniki: podtacz logarytmiczne przetworniki ciSnienia oraz czujniki NTC
odpowiednio do wejs¢ S1i S3.

——— =
G |Vbat| DI | S4v| 53 52 [ I
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— |
[ 52 Jomr W@dh%ﬁl

=
: i
. q°
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NTCWE cwfrowe DI1 SPKT*R®
Temperatura Cisnienie

Dla innych typow czujek nalezy zmieni¢ wartos¢ parametru ,EVD probes
type” — patrz rozdziat 4.

3.5.2 Lista parametrow.
Ponizej przedstawiona jest lista parametréw dostepnych w EVD4-UI, parametry podzielono na te do odczytu oraz
programowalne, znacznie kazdego z parametréw zostato opisane w DODATKU Il oraz w DODATKU Il w
podziale na listy parametrow odpowiednie dla danych aplikac;ji.

Legenda:
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Rys. 3.20

gtéwny parametr niezbedny do rozpoczecia pracy
drugorzedny parametr niezbedny dla osiggnigcia optymalnej pracy
parametr zaawansowany

Parametry programowalne
Tryb | Nazwa parametru | Opis parametru
Parametry zalezne od trybu pracy (rys. 3.2.1)
Wydajnos$¢ zaworu Procentowo okreslona maksymalna warto$¢ wydajnosci zaworu w danej ™
Gtéwne instalacji do wydajno$ci maksymalnej zaworu.
Nastawa przegrzania Ustawiona warto$¢ przegrzania [ )
Wspotczynnik Wspotczynnik proporcjonalnosci dla regulacji typu PID ™
proporcjonalnosci
Stata catkowania Stata catkowania dla kontroli warto$ci przegrzania .
Strefa martwa Strefa martwa dla regulacji typu PID -
Stata rézniczkowania Stata rézniczkowania dla regulacji typu PID F
Niska warto$¢ Min. warto$¢ przegrzania dla trybu chtodzenia P ]
przegrzania
LOP w trybie chtodzenia Temperatura przy minimalnym ci$nieniu odparowania (LOP ) w trybie chiodzenia | &%
MOP w trybie chtodzenia | Temperatura przy maksymalnym ci$nieniu odparowania (MOP) w trybie chtodz. 3
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Zaawansowane 1

Stata catkowania
niskiego przegrzania

stata catkowania dla regulacji niskiej wartosci przegrzania

Stata catkowania dla
LOP

Stata catkowania dla regulacji niskiej warto$ci odparowania przy trybie
chtodzenia

Stata catkowania dla
MOP

Stata catkowania dla regulacji wysokiej warto$ci odparowania przy trybie
chtodzenia

Opdznienie alarmu
niskiego przegrzania

Opoznienie alarmu dla niskiej warto$ci przegrzania

Opoznienie alarmu LOP

Opoznienie alarmu zbyt niskiej warto$ci ci$nienia odparowania

Opdznienie alarmu MOP

Opoznienie alarmu zbyt wysokiej wartosci ci$nienia odparowania

Opodznienie alarmu MOP
przy starcie

Warto$¢ opdznienie alarmu MOP po uruchomieniu urzadzenia

Tryb manualny EEV

Wiaczenie/ wytgczenie trybu manualnego zaworu EEV

Zadana liczba krokéw

Zadana pozycja silnika krokowego przy regulacji manualnej

Zablokowanie zaworu

Czas po ktérym zawdr zostanie zablokowany

Typ czujnika EVD

Typ uzytego czujnika

Kalibracja S2-PT1000

Wskaznik kalibracji dla S2 czujki PT 1000

Zaawansowane 2

Przesunigcie S1

Przesunigcie korygujace pomiar z czujnika S1

Przesunigcie S2

Przesunigcie korygujace pomiar z czujnika S2

Przesunigcie S3

Przesunigcie korygujace pomiar z czujnika S3

Opodznienie alarmu btedu
czujnika

Opdznienie alarmu btedu czujnika

Otwarcie przekaznika
przy niskim przegrzaniu

Wigczenie / wytaczenie otwarcia przekaznika przy zbyt niskim poziomie
przegrzania

Otwarcie przekaznika dla
MOP

Wiaczenie / wytacznie przekaznika przy osiagnigciu MOP

Alarm zaworu

Wiaczenie / wytgczenie alarmu zaworu

Min. llo$¢ krokow

Minimalna ilo$¢ krokéw regulacji

Maks. llo$¢ krokéw

Maksymalna ilo$¢ krokéw regulaciji

Kroki zamkniecia

llo$¢ krokéw catkowitego zamkniecia

Kroki rezerwowe

llo$¢ krokéw rezerwowych

Systemowe

Szybko$¢ krokow

Szybko$¢ silnika krokowego

Prad fazowy

Warto$¢ szczytowa pradu dla jednej fazy

Prad przy nieruchomym
silniku

Warto$¢ pradu przy nieruchomym silniku

Cykle pracy

Cykle pracy silnika krokowego

Parametry ogdine (rys. 3.21)

Czynnik chtodniczy

Liczba okreslajaca rodzaj uzytego czynnika chtodniczego

Typ zaworu

Liczba okreslajaca typ uzytego zaworu elektronicznego

S1 prég min czujnika

Zero dla skali dla czujnika ci$nienia na wejsciu S1

S1 prég maks czujnika

Koniec skali dla czujnika ci$nienia na wejsciu S1

Praca samodzielna

Wigcznie / wylaczenie pracy samodzielnej

Funkcja GO ahead

Wigczenie restartu w nastepstwie btedu

Beewsee

Parametry dla trybéw pracy |

Nazwa parametru

PARAMETRY ODCZYTU
Opis parametru

Wartosci mierzonych parametréw pracy (rys 3.21)

Otwarcie EEV

Otwarcie zaworu w %

Pozycja EEV

Obliczona, aktualna, pozycja otwarcia zaworu elektronicznego

Akt. Ustawienie
przegrzania

Aktualna ustawiona warto$¢ przegrzania

Przegrzanie

Zmierzona warto$¢ przegrzania

Ev. Ci$nienie parowania

Zmierzona warto$c¢ cisnienia odparowania

Ev. Temperatura
odparowania

Temperatura gazu nasyconego wyliczona dla parownika

Temp. ssania

Zmierzona warto$¢ temperatury na kré¢cu ssawnym sprezarki

Cisnienie skraplania

Wartos¢ ci$nienia skraplania mierzona poprzez czujnik

Temp. skraplania

Temperatura gazu nasyconego w skraplaczu

Zmienne cyfrowe (rys. 3.21.)

Alarm niskiej wart.

Wartos¢ aktywna gdy warto$¢ przegrzania jest zbyt niska

przegrzania
Alarm MOP Wartos¢ aktywna gdy zbyt wysokie ci$nienie odparowania
Alarm LOP Wartos$¢ aktywna gdy zbyt niskie ci$nienie odparowania

EEV - nie zamknigty

Wartos$¢ aktywna gdy wystapi btad zamkniecia zaworu

Status niskiego

Wartos¢ aktywna gdy wigczona kontrola statusu niskiej wartosci przegrzania

przegrzania
MOP status Wartos$¢ aktywna gdy wtaczona kontrola statusu wysokiej wartosci cisnienia odparowania
LOP status Wartos$¢ aktywna gdy wigczona kontrola statusu niskiej wartosci ci$nienia odparowania

Alarm btedu pamieci
EPROM

Wartos¢ aktywna gdy wystapi btad pamigci EPROM

Alarm btedu czujnika

Wartos¢ aktywna gdy wystapit btad w sygnale z czujnika

Wejscie cyfrowe 1

Status wejscia cyfrowego 1

DOUT 2

Sygnat sterujacy przekaznika na wyjsciu
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3.5.3 EVD4_UlI interfejs uzytkownika.

Interfejs uzytkownika dla EVD4_Ul jest oparty na protokole nadzory i monitoringu CAREL oraz zostat
zaprojektowany w celu tatwego i intuicyjnego ustawienia parametréw sterowania. Program moze by¢
uruchomiony w réznorodnych konfiguracjach tak aby wys$wietla¢ parametry odpowiednie dla danego typu
instalacji w ktorej uzyto EVD4_UI, aby tego dokona¢ nalezy utworzy¢ potgczenie przy uzyciu nazwy wymaganej
konfiguracji.
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Rys. 3.21

Interfejs konfiguracji dla opcji pozycjonera jest pokazany na rysunku 3.21 i jest aktywowany poprzez potaczenie
,EVD4_UI stand alone”., wg opisu w DODATKU 1 ,INSTALACJA | UZYTKOWANIE PROGRAMU EVD4_UI.

3.5.4 Uruchomienie.

Po zrealizowaniu wszystkich potaczen EVD4, wg opisu w punkcie 3.5.1, nalezy podiaczy¢ driver do komputera
PC poprzez serwisowy port szeregowy, przy uzyciu odpowiedniego konwertera, oraz ustawi¢ wszelkie parametry
i adres drivera zgodnie z uzytkowang aplikacja (systemem). Sterownik jest aktywny, aby go wytaczy¢ nalezy
zmieni¢ warto$¢ zmiennej opisanej jako Stand-alone lub zmieni¢ status wejscia cyfrowego D1 (rys. 2.1) i
uruchominé program nadzoru (np. PlantVisor).

EVD* +030220225 - rel, 100 - 21.03.2006 25



Podtaczenie czujnikdéw

Instalacja i warunki przechowywania.

Warunki pracy -10° do 60°C , <90% - bez kondensacji
] | I Warunki przechowywania -20° do 70°C , <90% - bez kondensacji
Indeks ochrony IP 20
G |Vbet) DIl | S8 | 55 | 52 | S Przekréj przewodéw 0,5 do 2,5 mm*
GO (GND| D2 | s41 | w1 [ w2 [ oC Wymiary 70 x 110 x 60
| | PT1 materiatéw izolacyjnych 250V
L Ochrona przed porazeniem Zgodna z klasa ,,I” lub ,,II”
pradem
Stopien zanieczyszczenia Normalny
| srodowiska
| [T an |[:||1 b:.-u;* Fuu{'m | ) | Odpornos¢ na wysoka temp. i Kategoria D
s ogien
‘; - Odpornos¢ na skoki napiecia Kategoria 1
E E = Limity temperatur Tak jak warunki pracy
- \ B Mocowanie Na szyna
E ] L{p Szerokosé 4 moduty
wejscie et - Urzadzenie jest wykonane z czesci plastikowych i
WTC*WF* cyfrowe DI SPKT*R* ! % | metalowych. W zwiazku z tym nie moze byé
PRI izaci sktadowane wraz innymi odpadkami lecz odpowiednio
Temperatura Cignienie Utylizacja Sutylizowane. Y

Inne pofaczenia:
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Rys. 4.2
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Sterowanie zaworem

Driver dziata z dwupolowymi silnikami krokowymi (rys. 1). Teoretyczna
charakterystyka dziatania jest sinusoidalna, i opiera sie na mikrokokach od 5 do 1000,
prad zasilania oraz szybko$¢ regulacji sg zalezne od rezystancji oraz induktancji
uzwojen silnika uzytego zaworu. Jesli driver jest podtaczony do sterownika pCO,
woéwczas otrzymuje wszystkie indywidualne parametry pracy od sterownika pCO, w
innym wypadku, jesli driver jest uzywany jako samodzielny sterownik ,stand alone” lub
ze sterownikiem uC, wéwczas tylko jeden parametr musi by¢ ustawiony, zgodny z
typem uzytego zaworu rozpreznego (patrz tabela 5). Sterownik moze zarzadzac
zaworami o maksymalnej ilosci krokéw 3200. dla podtaczenia uzywa sie 4 zylowego
przewodu AWG 18/22 o maksymalnej dtugosci 9,5m z ekranem ktéry powinien by¢
podtaczony do uziemienia.

Zasilanie

Od 20 do 28 Vac lub od 20 do 30 Vdc, 50/60 Hz, z zewnetrznym zabezpieczeniem
bezpiecznikiem 0,8 A, typu T. Nalezy uzyc transformatora Il klasy , 20 VA. Srednia
wartos¢ pradu ptyngcego przy 24Vac to 60 mA przy nie dziatajagcym zaworze; 240 mA
przy dziatajacym zaworze elektronicznym (240 mA — warto$¢ szczytowa przy
rezystancji 18 Ohm). Zasilanie awaryjne: opcjonalnie mozna zastosowa¢ baterie
zasilajacg EVBAT00200/300 — wéwczas zagwarantowane jest zasilanie zaworu na
czas potrzebny do jego catkowitego zamkniecia.

Wejscia i wyjscia

wejscia typ Cod CAREL

S1-S3 NTC (-50 do 105°C) NTC*WF*
Logarytmiczne (0,5 ...4,5 Vdc) SPKT*R

S2 NTC (0 do 150°C) NTC*HT*
Logarytmiczne (0,5 ...4,5 Vdc) SPKT*R
Pt 1000 TSQ*

S4 Prad przy 100 Ohm 4..20 mA
Napiecie przy 1 kOhm 0..10V

Wejscia cyfrowe D1 i D2: realizowane poprzez styki bez napieciowe lub tranzystor,
posiadajg napiecie jatowe 5 V i 5 mA pradu zwarciowego.

Wyjscie cyfrowe OC: tranzystor z otwartym kolektorem, maks. napigcie jatowe to 10 V,
maks. prad 10 mA.. Wyjscie przekaznikowe: stycznik normalnie otwarty, 5A dla 250 V
obcigzenia rezystancyjnego, 2 A dla 250 V obcigzenia indukcyjnego (PF=0,4).

O(*) UWAGA: Wszystkie wyjscia analogowe za wyjatkiem S4, wyjscia cyfrowe 1/O
oraz port szeregowy (nie izolowany) muszg by¢ potgczone z uziemieniem GND,
(rys.3). Wystapienie czasowych napie¢ wiekszych niz napiecia znamionowe z
tolerancjg +/- 5 V na tych wej$ciach mogg skutkowaé¢ nieodwracalnymi uszkodzeniami
sterownika . Wejscie S4 moze tolerowac¢ napiecia do 30 V. Poniewaz uziemienie jest
wspolne dla wszystkich wejs¢ musi by¢ ono zwielokrotnione przy pomocy potaczen o
niskiej rezystancji na zaciskach terminala. Zacisk GNX, dla portu szeregowego, jest
elektrycznie potaczony z zaciskiem GND. Produkt jest zgodny z dyrektywami
89/336/EEC (EMC). Nalezy skontaktowac¢ sie z firmga CAREL w przypadku
uzytkowania niestandardowych konfiguracji produktu. Jesli potaczenie z silnikiem
zaworu zostato zrealizowane przy pomocy przewodu ekranowanego woéwczas ekran



oraz zyta przewodu oznaczona jako uziemienie powinny by¢ uziemione tak blisko
EVD4 jak to tylko mozliwe

Tabela zaworaw kroki

n® |Modd min kroki | max kroki |zamknigeia | predkosé |mApk |mAhold |3 obcigZenia
0 |CAREL E2v* 50 430 500 100 450 100 30

1 Sporlan SE0.5-20 100 1586 3600 200 200 50 70

2 |Sporlan SEI 30 200 3153 600 200 200 50 Fil]

3 |Sporlan SEH 50-250 400 6286 7500 200 200 50 70

4 | 5B 100 750 750 450 400 100 70

5 [Aw BT 250 1600 1600 330 750 250 70

& |Alco EXS 330 step/s  |250 2600 2600 330 800 500 ]

7 |Alco EXS 500 step/s 1250 2600 2600 500 200 500 70

& |Danfoss ET5-25/50 200 2625 2700 120 140 75 70

o |Danfoss ETS-100 300 3530 3600 120 140 75 70

10 |CAREL E2V*P 50 330 400 1000 450 100 30
11_|Danfoss ETS-250/400 [350 3310 3900 120 140 75 70

Tabela czynnikow chiodniczych
i oznaczenie czynnikal temperatury pracy n° oznaczenie czynnika| kemperatury pracy
1 R22 A0TED 7 F2a0 -50T96
. R1z4a 40TED B RE00 EWED
3 Rd0da A0Te0 a RE00a 50790
4 Ra07c A0TED 10 k717 £0T70
5 R410a 40760 11 R744 50131
5] RE07C ~0TED 12 R723 -201T-145
13 R1270 £0790

Ponizsza tabela zawiera liste mozliwych do wystapienie nieprawidtowos$ci w dziataniu przy pracy z driverem oraz
elektronicznym zaworem rozpreznym. Zawiera ona najczesciej wystepujace problemy, oraz oferuje proponowane

rozwigzania majace zmierza¢ do rozwigzania problemu.

Problem Przyczyna Rozwigzanie
Btad odczytu przez czujnik wartosci Sprawdz poprawno$¢ pomiaru ci$nienia i temperatury, oraz czy czujki sg prawidtowo
przegrzania zamocowane. Sprawdz czy poprawny jest zakres pomiaru czujnika ci$nienia, sprawdz

potaczenia elektryczne czujnikéw.

Ustawiono zty typ czynnik chtodniczego Sprawdz poprawnos$é ustawienia parametru
Ustawiono zly typ zawory rozpreznego Sprawdz poprawno$¢ ustawienia parametru
Zawdr nie jest podtgczony poprawnie Sprawdz poprawno$¢ dziatania zaworu przetaczajac go w tryb reczny oraz otwierajac i
(odwrotnie) i jest otwarty zamykajac catkowicie. Sprawdz potgczenia elektryczne zaworu.

Ciekty czynnik Ustawiono zbyt niski punkt nastawy Zwiekszy punkt nastawy przegrzania

powraca do sprezarki
podczas pracy

przegrzania

Zawor zblokowany w pozycji otwartej

Zwigksz warto$¢ minimalng przegrzania lub/i zwieksz warto$¢ statej catkowania

systemu regulacji przegrzania
Parametr ,Circuit/EEV ratio” ustawiony na Sprébuj zmniejszy¢ warto$¢ parametru ,Circuit/EEV ratio” w parametrach dziatania,
zbyt wysokg wartosé, Zbyt czesto sprawdz czy nie ma zewnetrznych czynnikdw wptywajacych na pomiar temperatury.
osiggany punkt nastawy temp. dla
systemu lad chtodniczych zasilanych
jednym zaworem
Przed osiaggnieciem punktu pracy warto$¢ Zwieksz warto$é minimalnego progu przegrzania do wartosci o 2°C wigkszej od
Ciekty czynnik przegrzania jest utrzymywana na bardzo minimalnej wartosci przegrzania lub/i zwieksz warto$¢ statej catkowania regulacji

powraca do sprezarki
podczas trybu
odszraniania (tylko
dla systeméw lad

niskim poziomie

przegrzania, ktéra zawsze musi byé wigksza niz 0.

Wartos$¢ przegrzania nigdy nie osiaga
bardzo matych wartosci

Zwigksz wspotczynnik proporcjonalnosci, zwieksz statg catkowania, zwigksz czas
dyferencjatu, aby spowodowaé zamykanie zaworu w przypadku gdy przegrzanie jest
wieksze niz punkt nastawy

chtodniczych) Odszranianie na wielu ladach Ustaw rézne czasy odszraniania dla poszczegélnych lad. Jesli nie ma takiej mozliwosci i
jednoczesnie nie wystgpity warunki opisane w dwéch powyzszych punktach, nalezy zwiekszyc¢
warto$¢ nastawy przegrzania.

Zawdr jest mocno przewymiarowany Wprowadz kod 11, do parametru 2471, typ zaworu ustaw na 99 (specjalny), wytacz
ekstra kroki przy wtaczeniu i zredukuj maksymalng warto$¢ krokéw do 20% wigcej niz
pozycja zaworu przy normalnym trybie regulacji. Czas potrzebny do uzyskania
stabilnego punktu pracy po odszranianiu bedzie znacznie dtuzszy

Ciekty czynnik Parametr ,Circuit/EEV ratio” ustawiony na Sprébuj zmniejszy¢ warto$¢ parametru ,Circuit/EEV ratio”.

powraca do sprezarki
podczas startu (po
okresie wytaczenia)

zbyt wysokg wartosé,

Zabezpieczenie przed zbyt wysokim
ci$nieniem skraplania

Sprawdz czy ci$nienie skraplania jest stabilne (+/- 0,5 bar od punktu nastawy). Jesli nie
sprébuj ustabilizowaé cisnienie skraplania przy pomocy sterownika (np. wytgcz kontrole
ci$nienia skraplania i wlacz wentylatory z maksymalng predkos$cig pracy, w zaleznosci
od typu instalaciji).
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Zabezpieczenia

Zabezpieczenie przed zbyt niskg wartosci

Zwieksz punkt nastawy przegrzania, sprawdz czy temperatura w urzadzeniach

systemowe przegrzania chtodniczych jest na odpowiednio niskim poziomie, oraz czy osiggany jest zadany punkt
pracy. Jesli konieczna jest poprawa sytuacji, nalezy ustawi¢ nowy punkt pracy, patrz
kolejne punkty opisu bteddw.
Okresowo niestabilna warto$¢ przegrzania | Zaobserwuj $rednig warto$¢ pozycji otwarcia zaworu, nastepnie wiacz reczne
podczas pracy uktadu sterowanie zaworem i ustaw otwarcie na zaobserwowang wartos¢, jesli nadal istnieje
niestabilno$¢, powr6¢ do pracy automatycznej i zmien nastawy parametrow (zwigksz
wspotczynnik proporcjonalnosci, zwieksz statg catkowania).
Zawsze niestabilna warto$¢ przegrzania Zaobserwuj $rednig warto$¢ pozycji otwarcia zaworu, nastepnie wigcz reczne
podczas pracy uktadu sterowanie zaworem i ustaw otwarcie na zaobserwowang wartos¢, jesli nadal istnieje
niestabilno$¢, powrd¢ do pracy automatycznej i zmien nastawy parametréw (zmniejsz
wspotczynnik proporcjonalnosci, zwieksz statg catkowania).
Pecherzyki gazu sa widoczne we Napetnij uktad dodatkowg ilo$cig czynnika chtodniczego
wzierniku cieczy przed zaworem
rozpreznym lub nie mozliwe jest
osiggniecie odpowiedniej wartosci
dochtodzenia
Podczas Wytgczono zabezpieczenie MOP Aktywuj zabezpieczenie MOP, ustaw prog wartosci na zagdanej wartosci odparowania

uruchamiania przy
wysokiej temp.
odparowania jest
wysokie ci$nienie
odparowania

gazu nasyconego (ograniczenie wysokiej temp. odparowania) oraz warto$¢ statej
catkowania regulacji MOP na warto$¢ wieksza niz 0 (zalecana 4 sek)

Nie dziata zabezpieczenie MOP

Upewnij sie ze warto$¢ progu MOP jest na wymaganej warto$ci (ograniczenie wysokiej
temp. odparowania), oraz zwieksz wartos$¢ statej catkowania regulacji MOP.

Nadmierna ilo$¢ czynnika w ukfadzie
chtodniczym (tylko dla systemu lad
chiodniczych)

Zastosuj metode tagodnego startu, lub kolejnego uruchomiania, jesli nie jest mozliwe
zwigksz warto$¢ progu MOP.

Podczas
uruchamiania
urzadzenie wytacza
sie W wyniku
zadziatania
zabezpieczenia
niskiego cisnienia
(jednostki ze
zintegrowana,
sprezarka).

Parametr ,Circuit/EEV ratio” ustawiony na
zbyt niskg wartos¢,

Sprébuj zwiekszy¢ wartos¢ parametru ,Circuit/EEV ratio”.

Driver jest nieoprawnie skonfigurowany w
funkcji STAND ALONE

Sprawdz parametry pracy w trybie STAND ALONE

Wejscia cyfrowe drivera sg podtgczone
nieprawidtowo

Sprawdz potgczenia wejs¢ cyfrowych drivera

Whytaczona jest ochrona LOP

Aktywuj ochrone LOP poprzez ustawienie progu na zadanej wartosci temperatury
odparowania gazu nasyconego (warto$¢ pomiedzy temperaturg pracy a wartoscia
nastawy presostatu niskiego cisnienia). Ustaw warto$¢ statej catkowania dla regulacji
LOP na warto$¢ wieksza od 0 (zalecana wartos¢ to 4 sek.)

Nie dziata ochrona LOP

Sprawdz czy prog warto$¢ LOP jest ustawiony na zadanej wartosci temperatury
odparowania gazu nasyconego (warto$¢é pomiedzy temperaturg pracy a wartoscig
nastawy presostatu niskiego ci$nienia). Zwieksz warto$¢ statej catkowania regulacji
LOP.

Zablokowany zawor elektromagnetyczny

Sprawdz czy zawdr elektromagnetyczny otwiera sie poprawnie, sprawdz potaczenia
elektryczne oraz prace stycznika uruchamiajgcego zawdr.

Zbyt mata ilo$¢ czynnika w obiegu

Sprawdz czy nie pojawiaja sie pecherzyki gazy we wzierniku przed zaworem
rozpreznym, sprawdz czy wartosé dochtodzenia jest wyzsza niz 5°C. Napehnij uktad
czynnikiem.

Zawor zablokowat sie w pozycji
zamknietej

Uzyj recznego trybu pracy zaworu, otworz i zamknij catkowicie zawor. Jesli przegrzanie
osigga wysokie wartosci sprawdz poprawnos$é potaczen elektrycznych lub/i wymien
zawor.

Urzadzenie jest
wytaczane przez
zabezpieczenie
niskiego cisnienia
podczas jego pracy
(jednostki ze
zintegrowang
sprezarka).

Whytaczona jest ochrona LOP

Aktywuj ochrone LOP poprzez ustawienie progu na zadanej wartosci temperatury
odparowania gazu nasyconego (warto$¢ pomiedzy temperaturg pracy a wartoscia
nastawy presostatu niskiego ci$nienia). Ustaw warto$¢ statej catkowania dla regulacji
LOP na warto$¢ wieksza od 0 (zalecana wartos¢ to 4 sek.)

Nie dziata ochrona LOP

Sprawdz czy prog warto$¢ LOP jest ustawiony na zadanej wartosci temperatury
odparowania gazu nasyconego (warto$¢é pomiedzy temperaturg pracy a wartoscig
nastawy presostatu niskiego ci$nienia). Zwieksz warto$¢ statej catkowania regulacji
LOP.

Zablokowany zawor elektromagnetyczny

Sprawdz czy zawér elektromagnetyczny otwiera sie poprawnie, sprawdz potaczenia
elektryczne oraz prace stycznika uruchamiajacego zawdr.

Zbyt mata ilo$¢ czynnika w obiegu

Sprawdz czy nie pojawiaja sie pecherzyki gazy we wzierniku przed zaworem
rozpreznym, sprawdz czy wartosé dochtodzenia jest wyzsza niz 5°C. Napehnij uktad
czynnikiem.

Zawor zablokowat sie w pozycji
zamknietej

Uzyj recznego trybu pracy zaworu, otworz i zamknij catkowicie zawor. Jesli przegrzanie
osigga wysokie wartosci sprawdz poprawnos$é potaczen elektrycznych lub/i wymien
zawor.

Lada chfodnicza nie
osigga zadanej
temperatury pracy
pomimo catkowitego
otwarcia zaworu (tylko
dla lad chtodniczych).

Zablokowany zawor elektromagnetyczny

Sprawdz czy zawor elektromagnetyczny otwiera sie poprawnie, sprawdz potaczenia
elektryczne oraz prace stycznika uruchamiajacego zawdr.

Zbyt mata ilo$¢ czynnika w obiegu

Sprawdz czy nie pojawiaja sie pecherzyki gazy we wzierniku przed zaworem
rozpreznym, sprawdz czy warto$¢ dochtodzenia jest wyzsza niz 5°C. Napetnij uktad
czynnikiem.

Zawor zablokowat sie w pozycji
zamknietej

Uzyj recznego trybu pracy zaworu, otwoérz i zamknij catkowicie zawor. Jesli przegrzanie
osiaga wysokie wartosci sprawdz poprawno$c¢ potaczen elektrycznych lub/i wymien
zawor.

Lada chfodnicza nie
osigga zadanej
temperatury pracy a
pozycja zaworu jest
zawsze 0 (tylko dla
lad chtodniczych).

Driver jest nieoprawnie skonfigurowany w
funkcji STAND ALONE

Sprawdz parametry pracy w trybie STAND ALONE

Wejscia cyfrowe drivera sg podtgczone
nieprawidtowo

Sprawdz potgczenia wejs¢ cyfrowych drivera
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Ponizej znajduje sie instrukcja jak zainstalowac i uzywac¢ program EVD4_UI stuzacy do konfiguracji i monitoringu.

LI Instalacja

Aby zainstalowaé program nalezy:

- skopiowa¢ na dysk komputera plik o nazwie EVD4_UI*.zip ze strony : http://KSACarel.com;

- skopiowac¢ program do zadanego katalogu (np.: C:\program files).

- w przypadku pierwszego uzytkowania programu, nalezy wpisa¢ sciezke do katalogu w ktérym znajduje sie¢ program.
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LIl Przygotowanie potaczenia.
Podtacz konwerter CVSTDUTTLO do drivera EVD4, wedtug opisu z punktu 2.5.

LIl Przygotowanie interfejsu uzytkownika.
Program nie wymaga instalowania, konieczne jest jedynie wgranie go na dysk komputera w wymaganej

lokalizacji. Programu nie mozna uruchomi¢ z dysku CD poniewaz konieczna jest dla jego dziatania mozliwos¢é
zapisu danych na dysku komputera.

Otworz plik INNEVD400UNIL.INI z katalogu w ktorym znajduje sie EVD4_UI, oraz upewnij si¢ ze parametr Paddr
jest ustawiony na wartosc¢ 1.
Uruchom program EVD4_UI klikajac dwukrotnie na ikone programu (patrz VIl tabela konfiguraciji), (nie uruchamiaj

pliku EVD4_Ul.exe), a nastepnie kliknij przycisk i ustaw:

- port = COM; adres portu szeregowego uzywanego dla podtaczenia CVSTD*TTLO
- szybkos¢ transmisji = 4800

- parzystos¢é = nie parzysta

- rozmiar bajtu = 8

- bit stopu = 1

Naciénij _save |

Po tych czynnosciach jesli podtaczony jest driver EVD4, pojawi sie w gornym lewym rogu obrazek
przedstawiajacy driver, pojawi sie réwniez okno wersji EVD ktére przedstawi informacje:

- wersja oprogramowania = ... = wersja oprogramowania drivera ktory jest podtaczony

- parametr klucza = wersja parametru klucza (do p6zniejszego uzytku).

- Wersja sprzetu = wersja sprzetu

- adres sieciowy = adres sieciowy gtéwnego portu szeregowego.

I.IV Zapisywanie danych.

Zapisanie danych nastepuje poprzez nacisniecie przycisku M ktore otwiera okno zapisu do pamieci

drivera EVD4, nalezy wybrac¢ Sciezke oraz nazwe pliku z rozszerzeniem *.CFG, a nastepnie nacisng¢ ponownie
. SAVE

przycisk

.V Odczytywanie danych.
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Nacisniecie przycisku | wap | spowoduje otwarcie okna dialogowego w ktérym mozna odczyta¢ dane

zapisane w pliku z rozszerzeniem *.CFG. nalezy wybrac¢ plik i nacisna¢ przycisk [ dpn co spowoduje
wyswietlenie wszystkich danych i parametréw w réznych oknach dialogowych programu EVD400UI.

Aby przetransferowaé dane do drivera nalezy nacisna¢ przycisk |_whire | funkcja auto zapisu = #ERETE pie
tym przypadku nie dziata.

.Vl Modyfikacja parametréw.

Aby zmodyfikowac¢ parametry numeryczne nalezy:

- sprawdzi¢ gdzie znajduje sie ramka z zawartoscig danych o wartosciach parametrow

- nacisna¢ prawym przyciskiem myszki

- ustawié¢ nowg wartosc¢

- nacisng¢ ENTER

Aby zmieni¢ wartos¢ cyfrowg parametru ( znajdujaca sie w czerwonym lub zielonym prostokacie):
- sprawdzi¢ gdzie znajduje sie ramka z zawartoscig danych o wartosciach parametrow
- nacisng¢ prawym przyciskiem myszki

Znaczenie czerwonedo i zielonego prostokata:

- ZIELONY — warto$¢ btedna lub wytaczony lub wartos¢ 0 lub unieruchomiony, - w odniesieniu do znaczenia
danego parametru.

CZEROWNY - wartos¢ prawidtowa lub, wigczony lub , wartos¢ 1, lub dziatajacy , - w odniesieniu do znaczenia
danego parametru.

Jetki wybrana jest funkcja auto zapisu © #EHRITE. | wowczas dane sg wysytane do drivera zaraz po wprowadzeniu
zmian, w innym przypadku dane zostang wystane po nacisnieciu przycisku |&|

I.VIl Dostepne konfiguracje

Oprogramowanie EVD4_UI jest dostepne w nastepujacych konfiguracjach:

- EVD4_UI ADDRESS - ustawianie adresu drivera EVDA4.

- EVD4_UI KEY — zaprogramowanie klucza

- EVD4_UI Stand Alone — do programowania drivera w trybie Stand Alone

- EVD4_UI MCH2 — do programowania drivera do pracy z uC>

- EVDA4_UI positioner — do uzycia ED4 jako pozycjonera zaworu na podstawie sygnatu 4...20 mA lub 0...10 V.

Opisane powyzej parametry sg uzywane do wprowadzenia ustawien zaworu i powinne by¢ sprawdzone przed
uruchomieniem instalaciji.
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Pisane ponizej parametry powinny by¢ ustawione i sprawdzone przed uruchomieniem instalacji

.=parametry gtdbwne wymagane do rozpoczecia pracy
O= parametry drugorzedne konieczne do optymalnej pracy zaworu

parametr Adres Fabrycznie | Fabrycznie | Fabrycznie | Opis Ul Znaczenie
PV dla dla dla
EVD%40% | EVD%41% | EVD%42%
oraz oraz oraz
EVD%43% | EVD%44% | EVD%45%
uc® offline D | 24 0 0 0 Aktywny gdy uC’nie Potaczenie tLAN zerwane lub nie zostato przywrécone,
jest podtaczony patrz UWAGA w 3.11 .
Wydajnos¢ 100 D 26 0 0 0 Aktywny gdy HCZ wyznaczyt 100% wydajnosci sprezarki, informacja jest
wydajnos¢ obiegu jest | wysytana do EVD jako zmiana pozycji zaworu.
100%
Wydajnos¢ 50% D| 25 0 0 0 Aktywny gdy uC? wyznaczyt 50% wydajnosci sprezarki, informacja jest
wydajnosc¢ obiegu jest | wysytana do EVD jako zmiana pozycji zaworu.
50%
Aktualna nastawa A 10 0 0 0 Aktualny pkt. nastawy | Warto$¢ réwna nastawi pkt. przegrzania, skorygowany w
przegrzania przegrzania razie potrzeby przez parametry zabezpieczajgce lub/i
modulacje, tylko do odczytu.
Alarm btedu D 42 0 0 0 Aktywny w przypadku | Btad zapisu w pamieci EPROM, system moze uruchomi¢
pamieci eprom wystapienia btedu funkcje Go AHEAD, konieczny kontakt z serwisem CAREL
pamieci EPROM jesli przyczyna problemu nie jest znana.
Alarm wysokiej D 46 0 0 0 Aktywny gdy zbyt Temperatura przekroczyta zadang warto$¢ progu dla mak.
temp. ssania wysoka temp. na Przegrzania, w czasie przekraczajacym op6znienie alarmu,
ssaniu sprezarki sprawdz czy opdznienie jest odpowiednie do aplikacji.
Alarm konca czasu D | 45 0 0 0 Aktywny gdy Aktywny gdy LOP jest nizszy niz min prég wartosci LOP w
LOP niewystarczajace trybie chtodzenia, przez czas dtuzszy od op6znienia alarmu
ci$nienie sprawdz czy opo6znienie jest odpowiednie do aplikaciji.
odparowania
Alarm niskiego D 41 0 0 0 Aktywny w Aktywny gdy warto$¢ przegrzania jest nizsza niz ustawiony
przegrzania warunkach niskiego prog, przez czas diuzszy niz op6znienie alarmu sprawdz
przegrzania czy opdznienie jest odpowiednie do aplikacji.
Alarm konca czasu D | 44 0 0 0 Aktywny przy zbyt Aktywny gdy warto$¢ ci$nienia odparowania jest wigksza
MOP wysokim ci$nieniu niz MOP, przez czas dtuzszy niz opdznienie alarmu
odparowania sprawdz czy opoéznienie jest odpowiednie do aplikaciji.
Alarm btedu D 43 0 0 0 Aktywny po Sygnat z czujnika jest poza zakresem pomiaru tego
czujnika wystgpieniu btedu czujnika, przedziat jest zalezny od typu czujnika i uzytego
pomiaru czujnika wejscia. System moze zastosowac funkcje GO AHEAD,
konieczny kontakt z serwisem CAREL jesli przyczyna
problemu nie jest znana.
Opoznienie alarmu | 55 0 0 0 Opédznienie alarmu Jest to czas op6znienia aktywacji alarmu wynikajacego ze
wysokiego wysokiego zbyt wysokiego przegrzania, jesli warto$¢ przegrzania
przegrzania przegrzania w trybie utrzymuje sie na wysokim poziomie przez czas dtuzszy niz
chodzenia opoznienie wowczas aktywowany jest alarm.
Opdznienie alarmu | 53 60 60 120 Opo6znienie alarmu Jest to czas op6znienia aktywacji alarmu wynikajacego ze
LOP LOP zbyt niskiego cisnienia odparowania, jesli warto$¢ cisnienia
utrzymuje sig na niskim poziomie przez czas dtuzszy niz
opdznienie woéwczas aktywowany jest alarm.
Opo6znienie alarmu | 52 60 60 120 Opo6znienie alarmu Jest to czas op6znienia aktywacji alarmu wynikajacego ze
niskiego niskiego przegrzania zbyt niskiego przegrzania, jesli warto$¢ przegrzania
przegrzania utrzymuje sig na niskim poziomie przez czas dtuzszy niz
opdznienie woéwczas aktywowany jest alarm.
Opoznienie alarmu | 54 0 0 0 Opo6znienie alarmu Jest to czas op6znienia aktywacji alarmu wynikajacego ze
MOP wysokiego cis. zbyt wysokiego ci$nienia odparowania, jesli warto$¢
Odparowania MOP cisnienia utrzymuje sie na wysokim poziomie przez czas
diuzszy niz opdznienie wéwczas aktywowany jest alarm.
Opoznienie alarmu | 48 10 10 10 Opédznienie alarmu Jest to czas op6znienia alarmu btedu czujnika, jesli btad
btedu czujnika btedu czujnika pomiaru wystepuje w czasie dtuzszym niz op6znieni alarmu
woewczas aktywowany jest alarm
pomocniczy typ | 56 0 0 0 Typ regulaciji 0= brak dodatkowej regulacji; 1= wigczona regulacja
regulacji dodatkowej PID temperatury skraplania (zabezpieczenie przed wysoka
temp. skraplania)
Konfiguracja | 69 Konfiguracja Konfigurowane poprzez pCO, definiuje trzeci czujnik drivera
czujnika dodatkowego EVD4, warto$¢ jest tylko do odczytu, opcje odczytu oraz typ
dodatkowego czujnika dostepnego czujnika sg zalezne od ustawien:
- NTC; - NTCht; - Pt1000; Cisnieniowa;
Prég MAX dla | 44 9,3 9,3 9,3 Koniec skali dla Warto$¢ odpowiadajaca 100% wartosci zakresu pomiaru
czujnika czujnika logarytmicznego czujnik ci$nienia podtgczonego do wejscia
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dodatkowego

logarytmicznego S2

S2

Prég MIN dla 43 -1 -1 -1 Poczatek skali dla Warto$¢ odpowiadajaca 0% wartoéci zakresu pomiaru
czujnika czujnika logarytmicznego czujnik ci$nienia podtgczonego do wejscia
dodatkowego logarytmicznego S2 S2
Obecnos¢ baterii 63 Pozwala na Uzywany gdy do zaworu jest podtaczona dodatkowa
zamkniecie zaworu bateria, uruchamia tym samym ewentualna aktywacje
przy braku zasilania alarmu nie zamknietego zaworu (patrz opis dotyczacy tych
parametrow)
Czas op6znienia 51 0 0 0 Czas po ktérym Jesli przegrzania jest za duze a zawdr jest otwarty, lub gdy
zablokowania zawor zostanie przegrzania jest zbyt mate a zawor jest zamkniety wowczas
zaworu zablokowany moze nastgpi¢ blokada zaworu w pozycji otwartej lub
zamknietej. Ten parametr definiuje czas op6znienia
uruchomienia wymuszonego otwarcia lub zamkniecia.
Kalibracja 111 0 0 0 wzmocnienie sygnatu Korekcja konca skali przy kalibracji sygnatu z wejscia S4,
wzmocnienia pradowego z wejscia uzywany przy otrzymywaniu sygnatu sterujgcego 4-20 mA
wejécia S4 mA S4 w funkcji pozycjonera zaworu
Kalibracja 113 0 0 0 Wzmocnienie sygnatu | Korekcja konca skali przy kalibracji sygnatu z wejscia S4,
wzmocnienia napieciowego z uzywany przy otrzymywaniu sygnatu sterujgcego 0-10 V w
wejscia S4 V wejscia S4 funkcji pozycjonera zaworu
Kalibracja 112 0 0 0 Przesuniecie zakresu Korekta przesunigcia skali w stosunku do ,,0” sygnatu z
przesunigcia sygnatu pradowego z wejécia S4, uzywany przy otrzymywaniu sygnatu
zakresu wejscia S4 wejscia S4 sterujacego 4-20 mA w funkcji pozycjonera zaworu
mA
Kalibracja 114 0 0 0 Przesuniecie zakresu Korekta przesunigcia skali w stosunku do ,0” sygnatu z
przesunigcia sygnatu wejécia S4, uzywany przy otrzymywaniu sygnatu
zakresu wejscia S4 napieciowego z sterujacego 0-10 V w funkcji pozycjonera zaworu
V wejscia S4
Regulacja Parametr zaworu W zaleznosci od typu sprezarki, parametr ten przelicza
wydajnosci okreslajacy typ wspétczynnik proporcjonalnosci, ktéry jest wprowadzany
sprezarki w niezaleznie od parametréw: wspotczynnika
regulowanym proporcjonalnosci trybie chfodzenia, grzania czy
uktadzie odszraniania. Mozliwosci wyboru:
- ,none or stages” — sprezarka bez regulacji wydajnosci lub
z regulacjg krokowa
- ,continuous slow” — dla sprezarek srubowych z ptynna
regulacjg
- ,continuous fast” — dla sprezarek inwerterowych.
Stosunek 20 Procentowy stosunek Parametr uzywany do zmiany pozycji zaworu przy starcie
wydajnosci zaworu wydajnosci obiegu urzadzenia i/lub zmianie wydajnosci (jesli to mozliwe),
do wydajnosci chfodniczego do sygnat wysylany z pCO lub uC?(np.: jesli stosunek
obiegu maksymalnej wydajnosci wynosi 40% oraz gdy wydajno$c¢ systemy
chtodniczego wydajnosci zaworu. zmieni sie o ¥z z obecnego poziomu, wéwczas pCO lub
pCZ poda sygnat do drivera aby zmieni¢ pozycje zaworu o
potowe wartosci z 40%, czyli 20% catkowitej wydajnosci
zaworu, minus dynamiczny wspofczynnik
proporcjonalnosci), po zmianie pozycji zaworu regulacja
jest zalezna od wartosci przegrzania.
Stata catkowania 28 30 30 80 Stata catkowania dla Jest to stata catkowania dla regulacji typu PID, zwiekszajac
dla trybu regulacji przegrzania warto$¢ przegrzania punkt pracy bedzie osiggany wolniej
chtodzenia ale bez falowych wzrostéw wartosci (ptynnie). Jest to
réwniez uzaleznione od typu parownika oraz bezwtadnosci
uktadu chtodniczego. Warto$c¢ ta odnosi sie do trybu
chtodzenia (bez trybu odszraniania lub grzania).
Warto$¢ min 43 2,5 2,5 6 Min warto$¢ Min warto$¢ przegrzania w trybie chtodzenia, ponizej tej
przegrzania dla przegrzania wartosci system generuje alarm niskiego przegrzania, jest
trybu chtodzenia to potrzebne aby zapobiec dostaniu sie ciektego czynnika
do sprezarki. Warto$¢ ta odnosi sie do trybu chtodzenia
(bez trybu odszraniania lub grzania).
Wspotczynnik 25 3 2,5 7 Wspétczynnik Wspotczynnik proporcjonalnosci, zwigksza wartos$é
proporcjonalnosci proporcjonalnosci dla zwigkszajac tym samym reakcje zaworu na zamiany
dla trybu regulacji typu PID przegrzania, dla duzych warto$ci moze powodowac
chtodzenia niestabilng prace. Zalezy to réwniez od stosunku
wydajnosci zaworu i uktadu oraz maksymalnej liczby
krokéw regulacji. Warto$¢ ta odnosi sie do trybu chtodzenia
(bez trybu odszraniania lub grzania).
Nastawa 22 6 6 10 Punkt nastawy Punkt nastawy przegrzania. Warto$¢ ta odnosi sie do trybu
przegrzania w przegrzania chtodzenia (bez trybu odszraniania lub grzania). Nie nalezy
trybie chtodzenia ustawia¢ wartosé zbyt matych (ponizej 5°C), lub zbyt
bliskich granicy przegrzania (réznica mniejsza niz 3°C).
Dodatkowe kroki 63 Wigcznie Wigcza dodatkowe kroki zamknigcia zaworu: podczas
zamkniecia zaworu dodatkowych krokéw zamykania zaworu przy zbyt niskiej warto$ci odparowania,
zamkniecia driver rozpoznaje ze zawor jest nie do konca zamkniety i
wymusza dodatkowe kroki konieczne do catkowitego
zamkniecia zaworu. Maksymalna ilo$¢ krokéw na jedng
sekunde = 128, Funkcja uzywana przez pCO.
Kroki zamkniecia 24 500 500 500 Kroki do catkowitego llo$¢ krokéw koniecznych do catkowitego zamkniecia

zamkniecia zaworu (nie podczas regulacji).
Typ sprezarki lub Parametr Definiuje typ urzadzenia/spregzarki dla ktérego uzyto
urzadzenia makroblokowy zaworu. Ten parametr optymalizuje regulacji PID oraz
definiujacy statg dodatkowe zabezpieczenia uktadu w zaleznosci od
catkowania charakterystyki regulacji tego ukfadu.

1-  sprezarka tlokowa
2-  $rubowa

3-  Scroll

4-  zalana
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5-  lada chtodnicza

Cisnienie 12 0 0 0 Wartos$¢ mierzona Wartosé ciénienia skraplania mierzona przez pCO lub pC.

skraplania ci$nienia skraplania

Cisnienie 9 0 0 0 Temperatura gazu Warto$¢ obliczana temperatury gazu nasyconego w

skraplania gazu nasyconego w skraplaczu przez pCO lub pCZ.

nasyconego skraplaczu

STEPCOUNTH 95 0 0 0 Licznik krokéw Licznik krokéw w formacie heksadecymalnym, wysokich
wysokich wartosci wartosci

STEPCOUNTL 94 0 0 0 Licznik krokdéw niskiej | Licznik krokéw w formacie heksadecymalnym, niskich
wartosci wartosci

Chtodzenie Parametr Definiuje typ wymiennika ciepta uzytego jako parownik w
makroblokowy trybie chodzenia:
definiujacy statg 1- plytowy; 2- ptaszczowo — rurowy; 3- gesto uzebrowany;
catkowania 4- rzadko uzebrowany. Wybér tego parametru optymalizuje

parametry oraz zabezpieczenia uktadu w zaleznosci od
typu wymiennika lub typu systemu.

Stata 31 1 1 1 Stata rézniczkowania Jest to parametr regulacji PID powodujacy przy

rézniczkowania dla regulacji PID zwigkszaniu jego wartosci zmniejszanie wahan wartosci

regulowanej podczas zmian lecz powodujacy wahania
wartosci w otoczeniu punktu nastawy przegrzania.

Stosunek 20 Procentowy stosunek | Parametr uzywany do zmiany pozycji zaworu przy starcie

wydajnosci zaworu wydajnosci obiegu urzadzenia i/lub zmianie wydajnosci (jesli to mozliwe) w

do wydajnosci chtodniczego do trybie odszraniania, sygnat wysytany z pCO lub pC*(np.:

obiegu maksymalnej jesli stosunek wydajnosci wynosi 50% oraz gdy wydajno$¢

chtodniczego w wydajno$ci zaworu, w | systemy zmieni sie o %2 z obecnego poziomu, wowczas

trybie odszraniania trybie odszraniania, pCO lub pC? poda sygnat do drivera aby zmieni¢ pozycje

przez pCO zaworu o potowe wartosci z 50%, catkowitej wydajnosci

zaworu, minus dynamiczny wspofczynnik
proporcjonalno$ci), po zmianie pozycji zaworu regulacja
jest zalezna od wartosci przegrzania. Sygnat pochodzi z
pCO lub puC?

Stata catkowania 30 30 30 30 Stata catkowania dla Jest to stata catkowania dla regulacji typu PID dla trybu

dla trybu trybu odszraniania w odszraniania, zwigkszajac warto$¢ przegrzania punkt pracy

odszraniania trybie odszraniania bedzie osiagany wolniej ale bez falowych wzrostow
wartosci (ptynnie). Jest to réwniez uzaleznione od typu
parownika oraz bezwtadno$ci uktadu chtodniczego.
Wartos$¢ ta odnosi sie do trybu chtodzenia (bez trybu
odszraniania lub grzania).

Min. Warto$é 45 4 4 4 Min warto$¢ Min warto$¢ przegrzania w trybie odszraniania, ponizej tej

przegrzania w przegrzania w trybie wartosci system generuje alarm niskiego przegrzania, jest

trybie odszraniania odszraniania to potrzebne aby zapobiec dostaniu sie ciektego czynnika
do sprezarki. Warto$¢ ta odnosi sie do trybu chtodzenia
(bez trybu odszraniania lub grzania).

Wspotczynnik 27 4 4 4 Wspétczynnik Wspotczynnik proporcjonalnosci w trybie odszraniania,

proporcjonalnosci proporcjonalnosci zwieksza wartos$¢ zwiekszajac tym samym reakcje zaworu

dla trybu regulacji PID w trybie na zamiany przegrzania, dla duzych warto$ci moze

odszraniania odszraniania powodowac niestabilng prace. Zalezy to réwniez od
stosunku wydajnosci zaworu i uktadu oraz maksymalnej
liczby krokéw regulacji. Warto$¢ ta odnosi sie do trybu
chtodzenia (bez trybu odszraniania lub grzania).

Nastawa 24 10 10 10 Nastawa przegrzania Warto$¢ punktu nastawy przegrzania dla trybu odszraniania

przegrzania w w trybie odszraniania

trybie odszraniania

Wejscie cyfrowe D1 17 0 0 0 Status wejscia Sprawdzenie statusu wejscia cyfrowego 1 (wlaczenie lub
cyfrowego 1 wytgczenie).

Wejscie cyfrowe D2 18 0 0 0 Status wejscia Sprawdzenie statusu wejscia cyfrowego 2 (wkaczenie lub
cyfrowego 2 wylaczenie).

Wyjscie cyfrowe 2 21 0 0 0 Sterowanie wyjsciem Zmienna sprawdzajaca lub sygnalizujaca otwarcie lub
przekaznikowym zamkniecie wyjscia przekaznikowego: 0O=otwrte;

1=zamknigte

Przegrzanie Przegrzanie Alarm EVD200, driver X z przegrzaniem, sprawdzenie

dlacDRIVER X dlacDRIVER X czujnika drivera x

Tryb DRIVER X Tryb pracy DRIVER X | Tryb pracy drivera x (chtodzenie, grzanie, odszranianie),

sygnat z pCO.

Cykle pracy 29 30 30 30 Cykle pracy silnika Czas trwania sygnatu wysytanego z drivera do zaworu w

czasie jednej sekundy (100% - sygnat cigagty).

Dynamiczny 7 0,6 0,6 0,6 Wspétczynnik Parametr aktywny dla kazdej zmiany wydajnos$ci obiegu

wspotczynnik ttumienia przy chtodniczego: gdy driver zmienia pozycje zaworu (patrz

proporcjonalnosci zmianie wydajnosci stosunek wydajnosci zaworu do wydajnosci obiegu).
Roznica pomigdzy pozycja poczatkowa a korncowa podczas
zmiany jest mnozona poprzez ten parametr (warto$¢ od 0
do 1), w wyniku czego efekt zmiany wydajnosci jest
tagodzony.

Tryb reczny dala 68 0 0 0 Wiacznie/ wytaczenie | Wiaczenie/wytaczenie recznej zmiany pozycji zaworu,

zaworu EEV recznej regulaciji eliminacja aktywacji jakiegokolwiek alarmu.
Zaworu.

EEV nie zamkniety 47 0 0 0 Alarm aktywny Jesli w systemie jest obecna bateria zasilajgca, w
przypadku nie przypadku przerwy w zasilaniu lub braku komunikacji z
zamkniecia zaworu driverem przez czas dtuzszy niz 30 sek, zawdr jest

zamykany. Jesli podczas tej procedury EVD nie moze
kontrolowa¢ wszystkich krokéw do zamkniecia zaworu np.
w przypadku braku zasilania z baterii, wowczas po
restartowaniu urzadzenia pojawi sie btad nie zamknietego
zaworu EEV i w konsekwencji zadanie funkcji GO AHEAD

Otwarcie EEV 17 0 0 0 Otwarcie zaworu w % | Otwarcie zaworu wyrazone w %
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Pozycja EEV 15 0 0 0 Obliczona pozycja Obliczona pozycja zaworu wyrazona w krokach
otwarcia zaworu
Pozycjoner zaworu 15 0 0 0 Wiaczenie/wytaczenie | Wigczenie/wytaczenie recznego ustawiania zaworu
recznego ustawiania
zaworu
Powrdét do nastaw 1 0 0 0 Wigczenie powrotu Jesli ustawimy warto$¢ tego parametru na 14797, pozwoli
fabrycznych do nastaw to na powr6t do wartosci nastaw fabrycznych.
fabrycznych
Wartos$¢ cisnienia 14 0 0 0 Warto$¢ mierzona Warto$¢ mierzona przez czujnik cisnienia odparowania
odparowania ci$nienia
odparowania
Temp. gazu 16 0 0 0 Obliczona warto$¢ Obliczona warto$¢ temperatury gazy nasyconego w
nasyconego w temperatury gazy parowniku, obliczona na podstawie ci$nienia w parowniku i
parowniku nasyconego w wykresu Molliera.
parowniku
Typ wymiennika — Typ parownika w Definiuje typ wymiennika ciepta uzytego jako parownik w
chtodzenia trybie chtodzenia trybie chodzenia:
1- plytowy; 2- ptaszczowo — rurowy; 3- gesto uzebrowany;
4- rzadko uzebrowany. Wyboér tego parametru optymalizuje
parametry oraz zabezpieczenia uktadu w zaleznosci od
typu wymiennika lub typu systemu.
Typ wymiennika - Typ parownika w Definiuje typ wymiennika ciepta uzytego jako parownik w
grzanie trybie grzania trybie grzania:
1- plytowy; 2- ptaszczowo — rurowy; 3- gesto uzebrowany;
4- rzadko uzebrowany. Wybér tego parametru optymalizuje
parametry oraz zabezpieczenia uktadu w zaleznosci od
typu wymiennika lub typu systemu.
Ty czujnikéw EVD 69 0 0 0 Typ uzytych Liczba identyfikujgca kombinacje czujnikéw uzytych do
czujnikow obliczenia warto$ci przegrzania, wartos$¢ fabryczna to 51 co
oznacza czujnik logarytmiczny podtaczony do wejscia S1
oraz 103 AT NTC czujnik temperatury na wejsciu S3.
Ustawienia parametru dla innych konfiguracii:
Typy czujnikdw EVD = CFGS1 +5*CFGS2+25CFGS3
gdzie:
CFGS1 (wejscie S1) = 0,1 lub 2
CFGS2 (wejscie S2) = 0,1,3, lub 4
CFGS3 (wejscie S3) = 0,1 lub 2
Oraz:
0 = brak pomiary
1= przetwornik logarytmiczny
2= NTC 103AT (10000 ohm przy 25°)
3=NTC IHS (50000 ohm przy 25°)
4= Pt 1000
Typ EVD Typ uzytego EVD Typ uzytego drivera EVD, z pCO
Wersja sprzgtowa 100 0 0 0 Wersja sprzgtowa Wersja sprzgtowa drivera
EVD
Wersja 100 0 0 0 Wersja Wersja oprogramowania zainstalowanego na driverze
oprogramowania oprogramowania
EVD
Komenda FORCE 8 0 0 0 Wystanie komendy Transmisja wszystkich parametréw lub zmiennych
FORCE do EVD
Test 2 0 0 0 Test funkcjonalnosci Test uzywany do sprawdzenia poprawnosci dziatania
funkcjonalnosci wyposazenia, oraz w szczegolnosci do kalibracji niektérych
zmiennych.
Funkcja GO 35 0 0 0 Wiaczenie restartu w Jesli driver sygnalizuje jeden z ponizszych alarméw”
AHEAD nastepstwie - alarm bfedu czujnika
wystapienia btedu - alarm btgdu pamigci EPROM
- alarm nie zamknietego zaworu,
Po sprawdzeniu przez uzytkownika wystgpienia oraz
stopnia waznosci problemu system wystartuje z
poprzednimi ustawieniami.
Gzranie Typ parownika w Definiuje typ wymiennika ciepta uzytego jako parownik w
trybie grzania trybie grzania:
1- plytowy; 2- ptaszczowo — rurowy; 3- gesto uzebrowany;
4- rzadko uzebrowany. Wybor tego parametru optymalizuje
parametry oraz zabezpieczenia uktadu w zalezno$ci od
typu wymiennika lub typu systemu.
Stata catkowania 36 0 0 0 Stata catkowania dla Stata catkowania regulacji wysokiej temperatury skraplania.
maks wartosci regulacji wysokiej
ci$nienia skraplania temp, skraplania
Maks temp. 40 80 80 80 Maksymalna temp, Maksymalna temp, skraplania, driver kontroluje otwarcie
skraplania skraplania zaworu na postawie tego parametru wzigwszy pod uwage
parametr statej catkowania dla regulacji temp. skraplania.
Proég alarmu 37 200 200 200 Maksymalna temp. Maks warto$¢ przegrzania w trybie chfodzenia.
wysokiej temp. przegrzania
skraplania
Status pracy przy 53 0 0 0 Aktywny gdy Aktywny w trybie regulacji wysokiej temp.skaraplania
wysokiej temp. regulacja wysokiej
skaraplania temp. skraplania
Stosunek 20 Procentowa warto$¢ Parametr uzywany do zmiany pozycji zaworu przy starcie

wydajnosci zaworu
do wydajnosci
obiegu
chtodniczego w
trybie grzania

wydajnosci
maksymalnej zaworu
do wydajnosci obiegu
trybie grzania

urzadzenia i/lub zmianie wydajnosci (jesli to mozliwe) w
trybie grzania, sygnat wysytany z pCO lub uCZ(np.: jesli
stosunek wydajnosci wynosi 50% oraz gdy wydajno$¢
systemy zmieni sie o %2 z obecnego poziomu, wéwczas
pCO lub pCz poda sygnat do drivera aby zmieni¢ pozycje
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zaworu o potowe wartosci z 50%, catkowitej wydajnosci
zaworu, minus dynamiczny wspofczynnik
proporcjonalnosci), po zmianie pozycji zaworu regulacja
jest zalezna od wartosci przegrzania. Sygnat pochodzi z
pCO lub pC?

Stata catkowania 29 35 35 200 Stata catkowania dla Jest to stata catkowania dla regulacji typu PID dla trybu

dla trybu grzania regulacji przegrzania grzania, zwiekszajac wartos¢ przegrzania punkt pracy
w trybie grzania bedzie osiagany wolniej ale bez falowych wzrostow

wartosci (ptynnie). Jest to réwniez uzaleznione od typu
parownika oraz bezwtadnos$ci uktadu chtodniczego.
Wartos$¢ ta odnosi sie do trybu chtodzenia (bez trybu
odszraniania lub grzania).

Min. Warto$é 44 3 3 6 Min. Warto$é Min warto$¢ przegrzania w trybie grzania , ponizej tej

przegrzania w przegrzania w trybie wartosci system generuje alarm niskiego przegrzania, jest

trybie grzania grzania to potrzebne aby zapobiec dostaniu sie ciektego czynnika
do sprezarki. Warto$¢ ta odnosi sie do trybu chtodzenia
(bez trybu odszraniania lub grzania).

Wspotczynnik 26 3 3 3 Wspétczynnik Wspotczynnik proporcjonalnos$ci w trybie grzania, zwigksza

proporcjonalnosci proporcjonalnosci dla warto$¢ zwiekszajac tym samym reakcje zaworu na

dla trybu grzania trybu grzania regulacji | zamiany przegrzania, dla duzych warto$ci moze
PID powodowac niestabilng prace. Zalezy to réwniez od

stosunku wydajnosci zaworu i uktadu oraz maksymalnej
liczby krokéw regulacji. Warto$¢ ta odnosi sie do trybu
chtodzenia (bez trybu odszraniania lub grzania).

Nastawa 23 7 7 10 Punkt nastawy Warto$¢ punktu nastawy przegrzania dla trybu grzania

przegrzania w przegrzania w trybie

trybie grzania grzania

KEY1 1 0 0 0 Funkcje specjalne Po ustawieniu na warto$¢ 14797 pozwala na powrét

wartosci parametrow do nastaw fabrycznych, po
wprowadzeniu wartosci 19157 pozwala na pozostanie w
trybie testu dziatania, wiacza tryb testu na 30 sek po
wiaczeniu drivera (patrz punkt : aplikacja jako pozycjoner
zaworu w instrukgji obstugi).

KEY 11 11 0 0 0 Wiaczenie Wiaczenie zapisu zaawansowanych parametréw regulacji
zaawansowanych po wpisaniu wartosci : 24717 (tylko dla serwisu)
parametréw, po
wprowadzeniu 24717
(tylko dla serwisu)

KEY 12 14 0 0 0 Funkcje specjalne Po ustawieniu na warto$¢ 12233 w ciggu 250 po wiaczeniu

drivera wylacza zakonczenie testu poprzez uptyw czasu
(patrz punkt : aplikacja jako pozycjoner zaworu w instrukcji
obstugi).

LOP w trybie 50 -5 -5 -45 Temperatura przy Temp. przy minimalnym ci$nieniu odparowania w trybie

chtodzenia minimalnym ci$nieniu chtodzenia. Gdy temp bedzie nizsza niz ta wartos$¢
pracy LOP w trybie woéwczas driver przechodzi w tryb kontroli LOP, nie ma
chtodzenia wowczas regulacji przegrzania lecz regulacja LOP przy

ustawionym parametrze statej catkowania dla regulacji
LOP. Driver powrdci do regulacji przegrzania po wzroscie
temp. powyzej warto$ci progowe;j.

LOP w trybie 52 -30 -30 -30 Temperatura przy Temp. przy minimalnym ci$nieniu odparowania w trybie

odszraniania minimalnym ci$nieniu odszraniania. Gdy temp bedzie nizsza niz ta wartos$é
pracy LOP w trybie woéwczas driver przechodzi w tryb kontroli LOP, nie ma
odszraniania wowczas regulacji przegrzania lecz regulacja LOP przy

ustawionym parametrze statej catkowania dla regulacji
LOP. Driver powrdci do regulacji przegrzania po wzroscie
temp. powyzej warto$ci progowe;j.

LOP w trybie 51 -25 -20 -45 Temperatura przy Temp. przy minimalnym ci$nieniu odparowania w trybie

grzania minimalnym cisnieniu grzania . Gdy temp bedzie nizsza niz ta warto$¢ wowczas
pracy LOP w trybie driver przechodzi w tryb kontroli LOP, nie ma wéwczas
grzania regulacji przegrzania lecz regulacja LOP przy ustawionym

parametrze statej catkowania dla regulacji LOP. Driver
powrdci do regulacji przegrzania po wzroscie temp.
powyzej wartosci progowej.

Stata catkowania 34 1,5 1,5 0 Stata catkowania Stata catkowania regulacji niskiego ci$nienia odparowania

regulacji LOP regulacji niskiego (LOP), patrz LOP w trybie chodzenia
ci$nienia
odparowania (LOP)

Status LOP 50 0 0 0 Status kontroli niskiej Aktywny gdy status regulacji LOP w trybie chfodzenia
temp. odparowania

Stata catkowania 33 1 1 15 Stata catkowania dla Stata catkowania regulacji niskiej wartosci przegrzania w

min wartosci regulacji niskiej trybie chtodzenia

przegrzania wartos$ci przegrzania

Status min wartosci 52 0 0 0 Status kontroli niskiej Aktywny gdy zmierzona warto$¢ przegrzania jest nizsza niz

przegrzania wartosci przegrzania punkt nastawy przegrzania dla trybu chtodzenia (podobnie

w trybie odszraniania i grzania)

Maks. il. krokéw 23 480 480 480 Maksymalna ilos¢ Pozycja powyzej pozycji w ktérej zawdr jest catkowicie
krokéw regulacji otwarty

Min . il. krokéw 22 30 30 30 Minimalna ilo$é pozycja ponizej pozycji w ktérej zawdr jest catkowicie
krokoéw regulacji zamkniety, parametr ten jest uzywany tylko przypadku

repozycjonowania.

Tryb 16 0 0 0 TYLKO DO Sygnat otrzymywany z pC?, opisuje typ obiegu
ODCZYTU, wysytany regulowanego przez drivera:

z uC? 0= chtodzenie
1= grzanie
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2= odszranianie
3= pumpdown — odessanie czynnika

MOP w trybie A 53 12 80 80 Temperatura przy Temp. przy maksymalnym ci$nieniu odparowania w trybie
chtodzenia maksymalnym chtodzenia. Gdy temp bedzie wyzsza niz ta warto$¢
ci$nieniu pracy MOP woéwczas driver przechodzi w tryb kontroli MOP, nie ma
w trybie chtodzenia wowczas regulacji przegrzania lecz regulacja MOP przy
ustawionym parametrze statej catkowania dla regulacji
MOP. Driver powrdéci do regulacji przegrzania po spadku
temp. ponizej warto$ci progowe;.
MOP w trybie A 55 30 30 30 Temperatura przy Temp. przy maksymalnym ci$nieniu odparowania w trybie
odszraniania maksymalnym odszraniania. Gdy temp bedzie wyzsza niz ta warto$¢
ci$nieniu pracy MOP woéwczas driver przechodzi w tryb kontroli MOP, nie ma
w trybie odszraniania woéwczas regulacji przegrzania lecz regulacja MOP przy
ustawionym parametrze statej catkowania dla regulacji
MOP. Driver powrdci do regulacji przegrzania po spadku
temp. ponizej wartosci progowe;.
MOP w trybie A 54 12 12 80 Temperatura przy Temp. przy maksymalnym ci$nieniu odparowania w trybie
grzania maksymalnym grzania. Gdy temp bedzie wyzsza niz ta warto$¢ wéwczas
ci$nieniu pracy MOP driver przechodzi w tryb kontroli MOP, nie ma wéwczas
w trybie grzania regulacji przegrzania lecz regulacja MOP przy ustawionym
parametrze statej catkowania dla regulacji MOP. Driver
powrdci do regulacji przegrzania po spadku temp. ponizej
wartosci progowej.
Stata catkowania A 35 2,5 2,5 0 Stata catkowania Stata catkowania regulacji wysokiego ci$nienia
regulacji MOP regulacji wysokiego odparowania (MOP), patrz MOP w trybie chodzenia
cisnienia
odparowania (MOP)
MOP opdznienie | 49 60 60 60 Opédznienie alarmu Podczas uruchamiania systemu ci$nienie odparowania jest
przy starcie wysokiego cisnienia bardzo wysokie i moze przewyzsza¢ prog MOP. podczas
odparowania czasu trwania opdznienia alarmu MOP Warto$¢ cisnienia
osigga poziom ponizej wartosci progowej MOP.
Status MOP D | 49 0 0 0 Status kontroli Aktywny gdy status regulacji MOP w trybie chfodzenia.
wysokiej temp.
odparowania
Adres sieciowy | 21 2 30 250 Adres sieciowy Adres sieciowy
NUMRESTART | 91 0 0 0 Licznik uruchomien Licznik uruchomien EVD4 (zasilania)
EVD4 (zasilania)
NUMVALVECLOSE | | 93 0 0 0 Licznik zamknieé Licznik zamknie¢
NUMVALVEOPEN | 92 0 0 0 Licznik uruchomien z Licznik uruchomien z btedem
btedem
Przesunigcie A | 46 0 0 10 Przesunigcie zakresu Przesunigcie zakresu przegrzania z modulacjg temp. w
przegrzania przegrzania z trybie chtodzenia
modulacjg temp. w
trybie chtodzenia
Otwarcie D 60 1 0 1 Wiaczenie/wytaczenie | Wiaczenie/wylaczenie otwarcia przekaznika przy niskiej
przekaznika, niska otwarcia przekaznika wartosci przegrzania
wart. Przegrzania przy niskiej wartosci
przegrzania
Otwarcie D 61 0 0 0 Wigczenie/wytaczenie | Wigczenie/wylaczenie otwarcia przekaznika przy wysokiej
przekaznika, MOP otwarcia przekaznika wartosci cisnienia odparowania
przy wysokiej
wartosci ci$nienia
odparowania
Otwarcie — kroki | 63 Wiaczenie krokow Gdy zawor osiagga 100% wydajnosci, oraz osiagnat
dodatkowe dodatkowych okreslong warto$¢ maksymalng krokéw otwarcia, a driver
otwarcia zaworu wysyla sygnat do dalszego otwierania zaworu, wéwczas
driver usituje otworzy¢ zawor poprzez regulacje 128 krokow
na sekunde — jesli ten parametr jest wiaczony,
jednoczesnie zapewnia kontrole krokéw przy powrocie do
pierwotnego stanu otwarcia zaworu.
Prad fazowy | 27 450 450 450 Prad szczytowy na Prad szczytowy na jedna faze zaworu podczas regulacji.
jedna faze
Poboér mocy Wydajnosé Odczytana warto$¢ wydajnosci chtodniczej, przy pomocy
chtodnicza pCO
Przesunigcie A 1 0 0 0 Korekcja S1 Korekcja wartosci mierzonych poprzez czujnik wejscia S1
zakresu wejscia S1
Przesunigcie A 2 0 0 0 Korekcja S2 Korekcja warto$ci mierzonych poprzez czujnik wejscia S2
zakresu wejscia S2
Przesunigcie A 3 0 0 0 Korekcja progu Korekcja warto$ci mierzonych poprzez czujnik wejscia S3
zakresu wejscia S3 minimalnego dla S3
Czynnik chtodniczy | 50 4 3 2 Liczba okreslajaca Typ czynnika chtodniczego :

czynnik chtodniczy

1=R22
2=R134a
3=R404a
4=R407C
5=R410a
6=R507c
7=R290
8=R600
9=R600a
10=R717
11=R744
12=R728
13=R1270”
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Regulacja 200 Tylko do odczytu , Tylko do odczytu , otrzymywany z pC?
otrzymywany z uC?
Typ regulacji 17 0 0 0 Typ regulacji Typ regulacji przy wytaczonym trybie manualnym:
0= standard PID z zabezpieczeniami
1= prosta PID bez zabezpieczen
2= pozycjoner z sygnatem na S4
W trybie pozycjonera wytgczone sg wszelkie tryby regulacji
oraz alarmy, driver ustala pozycje zaworu od 0 do
maksymalnej ilosci krokéw proporcjonalnie do wartosci
sygnatu na wejsciu S4, 0-10 V lub 4-20 mA
Powrdét do wartosci Potwierdzenie Potwierdzenie powrotu do warto$ci nastaw fabrycznych, na
fabrycznych powrotu do warto$ci bazie informacji wprowadzonych do grupy parametréow
AUTOSETUP u nastaw fabrycznych systemowych w pCO
Status przekaznika 58 0 0 0 Status przekaznika w Status przekaznika w stanie gotowosci (urzadzenie jest
trybie gotowosci oraz zasilane ale nie zazadania chtodzenia) podczas pracy
STNAD ALONE drivera w trybie STANALONE: normalnie przekaznik jest
otwarty, jesli wartos¢ 1 to zamkniety.
Zadana ilo$é 62 0 0 0 zgdana pozycja Zadana pozycja zaworu w trybie recznej regulacii.
krokow zaworu w trybie
recznej regulaciji
Powr6t do wartosci 1 0 0 0 Potwierdzenie Powr6t parametréow wewnetrznych do nastaw fabrycznych
nastaw fabrycznych powrotu do wartosci jesli wiaczony powrot do nastaw fabrycznych lub KEY1 jest
nastaw fabrycznych, na wartosci 14797, wersja tLAN
wersja tLAN
Max. limit dla 42 9,3 9,3 9,3 Koniec skali pomiaru Wartos$¢ cisnienia maksymalnego dla przetwornika
czujnika na wejsciu ci$nienia na czujniku logarytmicznego S1 (4,5V)
S1 S1
Max. limit dla 41 -1 -1 -1 Poczatek skali Wartos$¢ cisnienia minimalnego dla przetwornika
czujnika na wejsciu pomiaru dla czujnika logarytmicznego S1 (0,5V)
S2 na wejsciu S1
Kalibracja czujnika 68 0 0 0 Indeks kalibracji dla Wartos$¢ kalibracji wygrawerowana na obudowie czujnika,
Pt1000 S2 czujnika PT1000 minus 1000.0.
Typ czujnika S4 36 0 0 0 Typ czujnika na Liczba identyfikujaca rodzaj czujnika na wejsciu S4
wejsciu S4 0 = brak pomiaru
5=4-20 mA
6=0-10V
Sygnat S4 7 0 0 0 Sygnat na wejsciu S4 | Odczyt sygnatu z wejscia S4
Strefa martwa 32 0 0 0 Strefa martwa Warto$¢ definiujaca interwat od wartosci zadanej, jesli
regulaciji regulacji PID warto$¢ mierzona przegrzania zawiera sie w wartosci
przegrzania interwatu woéwczas sterownik przestaje regulowaé
przegrzanie a zawor nie bedzie zmieniat pozycji otwarcia,
regulacja powraca gdy warto$¢ mierzona bedzie poza
zakresem interwatu
Funkcja STAND 67 0 0 1 Wiaczenie funkgcji Wiaczenie funkcji STAND ALONE ze sterownika pC* lub
ALONE STAND ALONE systemu nadzoru, driver bedzie pracowat w tym stanie jesli
wejécie cyfrowe D1 jest wigczone
Funkcja STAND 63 Wiaczenie funkcji Wiaczenie funkcji STAND ALONE ze sterownika pCO lub
ALONE STAND ALONE systemu nadzoru, driver bedzie pracowat w tym stanie jesli
wejécie cyfrowe D1 jest wigczone
Kroki do stanu 25 5 5 5 Liczba krokéw Liczba krokéw do otwarcia zaworu po jego petnym
gotowosci powrotnych zaworu zamknieciu
Szybkos$¢ krokow 26 100 100 100 Predkos$¢ silnika Predkos$¢ silnika krokowego w krokach na sekunde
krokowego
Prad jatowy 28 120 120 120 Prad przy Prad przy nieruchomym silniku
wylaczonym silniku
Temperatura na 13 0 0 0 Warto$¢ mierzona Warto$¢ mierzona przez czujnik temp ssania
ssaniu przez czujnik temp
ssania
Przegrzanie 15 0 0 0 Mierzona warto$¢ Warto$¢ obliczona na podstawie wykresu Moliera przy
przegrzania uzyciu temp. na ssaniu i warto$ci ci$nienia odparowania.
Roéznica temp. 48 3 3 3 Rdéznica temperatur z Roznica temperatur z modulacjg termostatem w trybie
modulacjg chtodzenia, regulacja proporcjonalna
termostatem w trybie
chiodzenia
TX bez filtracji 54 0 0 1 Wigczenie TX dla Ustawione na 0, limit transmisji na gtéwnym porcie
TLAN/485 szeregowym tylko dla zmiennych niezbednych do regulaciji
ze sterownikiem pC?
VAC 19 0 0 0 Zmienny status Tylko do odczytu , jesli 0 = zasilanie jest obecne, 1=
zasilania zasilanie nie jest obecne
Alarm zaworu 70 1 1 1 Wiaczenie / Wiaczenie/ wytaczenie alarmu zaworu (zawor nie jest
wytaczenie alarmu zamkniety), patrz EEV nie zamknigty.
zaworu
Typ zaworu 30 0 0 0 Liczba definiujaca typ | Liczba okreslajaca typ uzytego zaworu elektronicznego i
uzytego zaworu okres$lajaca parametry ustawien dla tego zaworu
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0= CAREL B2V
1 = Sporlan SE 0.5-20

2 ="Sporlan 5El 30

3 ="Sporlan SEH 50-250
4= Ao BSEE

5= Ao BEXT

f = Ao B2 330 steps
7= Alco BN 500 stepfs
8 = Danfoss ETS-25/50

9 =Danfoss ETS-100

10 = CAREL E2V*P

11 = Danfoss ETS-250/400

>12 oraz <99 = bezposrednie nastawienie parametréw
(zawor specjalny).

XPA

65 0

Wiaczenie
dodatkowych krokéw
otwarcia

Gdy zawor osiaga 100% wydajnosci, oraz osiagnat
okreslong warto$¢ maksymalng krokéw otwarcia, a driver
wysyta sygnat do dalszego otwierania zaworu, wéwczas
driver usituje otworzy¢ zawdr poprzez regulacje 128 krokéw
na sekunde — jesli ten parametr jest wiaczony,
jednoczesnie zapewnia kontrole krokéw przy powrocie do
pierwotnego stanu otwarcia zaworu.

XPC

66 0

Wiaczenie
dodatkowych krokow
zamkniecia

Wigczenie dodatkowych krokéw zamknigcia: jesli podczas
zamykania zaworu warto$¢ mierzona przegrzania jest zbyt
mata wéwczas driver stwierdza ze zawor nie jest jeszcze
catkowicie zamkniety, i wymusza zamkniecie catkowite przy
uzyciu dodatkowych krokéw zamknigcia 3/sek.
jednoczesnie zapewnia kontrole krokéw przy powrocie do
pierwotnego stanu otwarcia zaworu.

nota

SH= przegrzanie

CH-= tryb chtodzenia

HP= tryb grzania

DF= tryb odszraniania

MOP= maksymalny punkt pracy

LOP = minimalny punkt pracy

HIiT = wysoka temperatura

EEV = elektroniczny zawér rozprezny

- ZIELONY — warto$¢ btedna lub wytaczony lub warto$¢ 0
lub unieruchomiony, - w odniesieniu do znaczenia danego
parametru.

CZEROWNY - warto$¢ prawidtowa lub, wigczony lub ,
wartos¢ 1, lub dziatajacy , - w odniesieniu do znaczenia
danego parametru.

>

Wszystkie parametry odnoszace si¢ do statej catkowania lub rézniczkowania, ustawione na warto$¢ 0 oznaczajg
wytaczenie z dziatania realizowanej przez parametr funkciji.

Raziom. NTC 103AT NTC IHS PL1000 4..20 mA 0.0V
Granice min 03 +00 T +152 C -6 T HI X
WA, 47 A7°C 35 °C +161 °C 22 mA ik
granice pray U2yl czujnikaw innych [min 047°C [N +2220 °C
niz zalecane (patyz pkk 43 MAX 126 °C -50.2 °C HIAS0 T
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Wartosci podane w ponizszej tabeli sg zalecane jako punkt odniesienia dla dalszych modyfikacji parametrow

regulacji EVD400 i regulacji typu PID. Uzytkownik moze sprawdzi¢ czy wartosci te sg odpowiednie czy tez nie dla
danego typu instalacji i zmieni¢ je w razie koniecznosci.
Uwaga: czujnik ci$nienia jest podtaczony do wejscia S1.

Wstepne:
Aplikacja Czynnik Typ zaworu Granic | Granic | Stosune | Nast | Wspdiczynnik Stata Stata
chtodnicz amin a max k wyd. awa proporcjonal-nosci w catkowa rézniczko
y czujnik | czujnik | zaworu prze | trybie chtodzenia nia dla w-ania dla
aS1 aS1 do wyd. grza trybu trybu
[bar] [bar] obiegu nia chtodzen | chtodzeni
°c] ia a [sec]
[sec]
Chiller — 70 6 CAREL B2V =4 35
zawiera Bloo BExsf6 =7
podwajny Sporlan 0520, Alo B7 =10
wsp6tczynnik Sportan 20, Ako B, Danfoss
proporcjonalno ET5 =25
$cidla Soorlan 50250 =45
sprezarek
inwerterowych
lub regulaciji
bezstopniowej . .
Chiller — niska a2 2 70 6 CARELEZV =3 30
temperatura 1=R22: 0 =CAREL E2V N N glu:nﬂExj,-'ﬁ ;E- Ao b0
odparowania - - . - <) o poran 0520, 7 =12
za\?viera 2=R134a; | 1 ="S5poran SER 0.5-20 = = Sportan 20, Ak B3, Danfoss
odwjny 3 =R40da; | 2 ="5poran SE1 30 3 3 Mi=1s
-~ i 4=R407c; | 3 =Sporlan SEH 50-250 3 3 Sporlan 50/250=35
wspotczynnik ' F F P
proporcionaino | 5=FR410a; | 4 =Aloo EX5-EX6 el el
$ci dla 6=Rs07c; | 5=Alco EX7 = =
sprezarek 7=R90; | 6=Alco EX8 330 step/s S S
inwerterowych a=Re00; | 7 =Alco B8 500 step/s 2. 2.
'l;’b “?gu'?cl' | 9=Reooa; | & =Danfoss ET5-25/50 S s
ezstopniowe iy _ ~
Chiodnia 10= Ri 17; | 9 _Danf'jss ETE;]UU s g [ 50 6 CAREL B2V =12 50
11 =R744- | 10=CAREL E2V*P < < oo Exs/6 = 6
¢ [ o o : =
12 =Ry2s; | 11 =Danfoss ETS-250/409 S S Sporlan 0.5/20, Moy Be7 =8
13=m1270 | =12 Custam 8 8 Sporan 20, Ako Bxa, Danfoss
° ° Ti=1a
3 3 Sporlan 50/250=35 1
Chtodnia — g g 50 6 CARELEZV=7 70
scentralizowan 3 3 Aleo Be5/6 =10
a = = Sporan 0.520, Al BT =10
g g Sporan 30, Ao B, Danfoss
Q. Q. ET5=25
I 23 23 Sporlan S50 =45
Klimatyzacja - @ @ | 70 6 CARELEXV =3 35
zawiera 3 3 Bloo ExsfE =6
podwajny Sporlan 0.5/20, Moo Ex7 =8
wspotczynnik Sporan 30, Aloo Bx3, Danfoss
proporcjonalno ET5=18
scidla Soorkan 500250 =35
sprezarek
inwerterowych
lub regulacji
bezstopniowej
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Lada 50 12 CARELEZV =5 60

chtodnicza plug bl Ex5fh =2

—in Sporlan 0520, Ao BT =10
sporan 30, Ao B, Danfoss
ET5=25

J— 5porlan 50/250=45

Lada 50 12 CAREL EZV =7 100

chtodnicza Aloo Exsye =10

scentralizowan Spofan 0520, Al BF =10

a Sporan 30, Al B, Danfoss
fi=25
Sporlan 50/250=45

Dalsze:

- minimalne przegrzanie dla trybu chtodzenia — zalecana wartos¢ to 2°c, z punktem nastawy przegrzania 4°C.
Jesli punkt nastawy przegrzania bedzie nizszy, nalezy réwniez obnizy¢ minimalny prég wartosci przegrzania, tak
aby zagwarantowa¢ minimalnie 2°c réznicy, pomiedzy tymi wartosciami.

- stata catkowania regulacji minimalnej warto$ci przegrzania — zalecana wartos¢ to 1,0 sek z progiem 2 sek. Jesli
prog jest mniejszy, czas statej takze musi by¢ zmniejszony do 0,5 sek. Warto$¢ 0 wytacza ochrone.

-LOP w trybie chtodzenia — zalecana wartosc¢ to od 5 do 10 oc, pomiedzy typowa minimalng wartoscig
temperatury gazu nasyconego w parowniku. Np.: dla chillera z temp. odparowania 3°%Ci minimalng temp.
odparowania -1°C, nalezy ustawié¢ LOP=-6°C.

- stata catkowania minimalnej wartosci cisnienia odparowania LOP — zalecana wartos¢ to 2 sek, moze by¢é
zwiekszona do 10 sek jesli dziatanie jest zbyt intensywne (zbyt duze otwarcie zaworu jako reakcja na niskie
ciSnienie odparowania) lub zredukowana do 1 sek jesli dziatanie jest zbyt mato intensywne (zbyt niska temp.
odparowania).

- Opodznienie startowe MOP — zalecana wartos¢ to 60 sek, jednak moze ona by¢ zmieniana, zalezy to giéwnie od
typu urzadzenia i czasu jaki potrzebuje na osiggniecie punktu pracy po wigczeniu. Po uptynieciu czasu
opodznienia cisnienie odparowania musi by¢ ponizej wartosci progowej MOP.

- MOP w trybie chtodzenia — warto$¢ ustawiona zalezy od typu czynnika chtodniczego, urzadzenia oraz wtasnosci
zaprojektowanego urzadzenia — nie ma zaleceh co do wartosci tego parametru.

- stata catkowania dla regulacji MOP — wartos$¢ zalecana to 2 sek , moze by¢ zwiekszona do 10 sek jesli reakcja
jest zbyt intensywna (zbyt duze zamkniecie zaworu w nastepstwie zbyt wysokiego ci$nienia odparowania) i
zredukowana do wartosci 1 w przypadku niedostatecznej reakcji (zbyt mate zamkniecie zaworu). Wartos¢ 0
wylgcza catkowicie funkcje.
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V.l uzyte symbole

W tym wprowadzeniu do opisu regulacji typu PID, przedstawiono schemat blokowy ktéry jest uproszczong formg

reprezentacji cyklu regulacji :

d n
—p-yu + +
PID PO Ps) PSO—L
» + +
Opis symboli:
Symbol | Znaczenie
v(t) Sygnat sterujacy lub punkt nastawy
w(t) Regulacja lub zmienna procesu
y(t) Wartos$¢ regulowana lub zmienna procesu
e(t) Btad zdefiniowany jako e(t)=y’(t)-y(t)
u(t) Zmienna regulacyjna
d(t) Zakltécenia zewnetrzne
n(t) Zakidcenia pomiaru
PID Regulacja PID
P(s) Funkcja opisujgca regulowany proces

rys. 1.

Jesli regulacja typu PID reguluje warto$¢ przegrzania przy pomocy regulacji pozycji zaworu rozpreznego, ktéra

jest nazywana SH PID, wéwczas:

©

r@ ld J.
U +

PID +={;, > P(s)

®

yo(t)=punkt nastawy przegrzania

u(t)= pozycja zaworu

Proces uwarstwienia

w(t)=rzeczywista warto$¢ przegrzania

mo|0|w|( >

y(t)=mierzona warto$¢ przegrzania

IV.lIl Zasada regulacji PID.

EVD* +030220225 - rel, 100 - 21.03.2006

41



Zasada sterownia typu PID jest opisana przez ponizszy wzér matematyczny:

[ 3
GPPUFE |!-|'|'.-|r_.| h‘ |'_.l|l"|f_ll | —l_l-f." l."If-II{JIIf | le I[-I'II'."ll I}
I; dr |

deft)

L) hpw’f,l ! .ﬁ.l-_'L*r'Hdr i ﬁ‘a‘

Co oznacza ze regulacja jest kalkulowana jako suma trzech udziatéw:

P- regulacja proporcjonalna K L.}'-rr'!:‘fk=

K [eqt)di

| — regulacja catkujaca * I Ti= stata czasowa catkowania

wspotczynnik proporcjonalnosci

K [ort)drt

D — regulacja rézniczkujgca | _ Td - stata czasowa rézniczkowania
IV.lIl Regulacja proporcjonalna.

Wspotczynnik proporcjonalnosci K.

Zwiekszanie wartosci wspotczynnika proporcjonalnosci K, zwigksza reakcje zaworu na zmiane wydajnosci, moze
to by¢ powodem niestabilnej pracy zaworu oraz nie osiggnieciem zadanego punktu nastawy. Jest to rowniez
zalezne od stosunku wydajnosci uktadu chtodniczego do wydajnosci zaworu, oraz maksymalnej liczby krokow
regulacyjnych.

Regulacja proporcjonalna gwarantuje regulacje proporcjonalng do zmiennej w czasie t. Regulator wykonuje

regulacie korygujaca zmiennej regulowanej w czasie t, co wyraza wzér: U=k e{tl=K*(y(1)}y0(t)) Regulacja
proporcjonalna w przypadku gdy jest duza odchytka od wartosci zadanej, powoduje wiekszg intensywnos¢ reakcji
regulatora tak aby doprowadzi¢ do wartosci zamierzonej. Nalezy zauwazy¢ ze warto$¢ regulacyjna jest ré6zna od
zera tylko wtedy gdy odchyika jest r6zna od zera, jesli odchyika jest rowna 0 wéwczas sygnat regulacyjny jest
réwny 0. w rzeczywisto$ci w stanie ustalonym istniejg pewne wahania wartosci regulowanej, spowodowane np.
zaktdceniami pomiaru, ktére wiasciwie nie majg wptywu na wartos¢ regulowang ale powodujg pewne odchylenia
od wartosci zadanej. Regulacja proporcjonalna wnosi swoj wktad do powstawania okresowego przebiegu
nieustalonego regulowane;j funkgciji, gdy btedy zwiekszajq sie woéwczas regulacja ta traci swojq efektywnosé.

Aby wyznaczy¢ wspétczynnik proporcjonalnosci K, nalezy poréwnaé¢ wartosci sygnatéw wejsciowego i
wyjsciowego regulatora i proporcje miedzy nimi. Wg rysunku, dla dwéch réznych wartosci wzmocnienia,
pokazane sg sygnaty wejscia i wyjscia jako procentowe wartosci ich zakresu zmian.

Sygnat weyjscioey Sygnat wyisciowy

~ ~

T
A f.

PEE— Pa—y
granice proporcjonalnosc | granice proporcjonalnosc
& . - | |
catkowita skala bedu catkowita skala bhedu
Rys. 3.

Definicja zmiennej na wejsciu (jako procentowej wartosci catkowitego zakresu zmian) jako granice
proporcjonalnosci powodujg zmiany w zakresie 100% sygnatu wyjsciowego, w przypadku gdy sygnat wejsciowy i
wyjsciowy majg ta samag wielkos¢ fizyczng oraz tg samag zmiennos¢ w zasi?gu tych samych wartosci (np. 4-20
. _ 100°
K

P i
mA), wéwczas wspoétczynnik proporcjonalnosci K definiuje sie jako: BP%
W przypadku gdy na pierwszym wykresie rysunku 3 , Bp=50% wowczas Kp=2, podczas gdy na drugim wykresie

przy BP=10% Kp=10. Regulacja proporcjonalna regulacji typu PID jest definiowana przez uzytkownika jako
granice proporcjonalnosci.
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PRZYKLAD: W przypadku rozpatrywania regulatora z sygnatem 4 do 20 mA na wejsciu i 0 do 10 V na wyjsciu,
gdy BP=10%, 1,6mA na wejsciu powoduje zmiany w zakresie od 0 do 10 mV na wyjsciu, wowczas catkowity
wspotczynnik wzmocnienia rowna sie : 10/1,6=6,25 V/mA.

W przypadku regulacji typu PID dla przegrzania:

Pozycja zaworu : (t)=K* (SH punkt nastawy- SH warto$¢ mierzona(t))

K Y

o= | man il krokdw . () abiegu + 20
L 100 ) zawwar

Gdzie:

Max il krokdow = maksymalna ilosc krokéw regulacji zaworu rozpreznego

Q obiegu = wydajnos¢ chtodnicza obiegu w kW

Q zaworu = wydajnos¢ chtodnicza zaworu rozpreznego dla tych samych warunkéw co wydajnos¢ obiegu
wyrazona w kW.

Kraoki

&

Ma il krokdw

et

Y

-
aranice propor, = 100

IV.IV Regulacja catkujaca.

rys. 4.

Stata czasowa catkowania Ti.
Zwiekszanie wartosci statej czasowej catkowania gwarantuje wartos¢ btedéw na poziomie 0 dla stanu ustalonego.
W rzeczywistosci wptyw regulacji catkujacej nie jest zerowy w przypadku zerowych btedéw, a wrecz odwrotnie,
np.: warto$¢ btedu pozostajaca na statym poziomie, powoduje liniowy wzrost wartosci sygnatu regulujacego mysl
zasady , tak dtugo jak regulowana zmienna decyduje aby podaza¢ w danym kierunku, bedzie kontynuowane
stosowanie coraz wiekszej wartosci sygnatu regulujacego”. Konsekwencje, regulacji catkujacej dotycza nie tylko
aktualnej wartosci, w momencie powstania btedu, ale réwniez pdzniejszych wartosci sygnatu. W rezultacie, jesli
zostat osiagniety stan rownowagi, tzn. wartos¢ btedu jest na poziomie 0 wéwczas wptyw nas sygnat sterujagcy ma
jedynie regulacja catkujgca. Wystepuje to prawie zawsze gdy regulacja catkujaca dominuje w dazeniu do
osiggniecia stanu rownowagi.
Regulacja catkujaca z definicji nie powoduje skokowych zmian wartosci i w zwigzku z tym charakteryzuje sie
najwolniejsza reakcjg na zmiany. W rzeczywisto$ci nie ma ona praktycznie wptywu okresowe odchylenia od
wartosci zadanej, w tym przypadku dominujace sg dwie pozostate regulacje (proporcjonalna i rozniczkujaca).

I , o oufth= K eft) + K left)dt
Definicja regulaciji catkujace;j : P !
Odpowiedz sygnatu regulujacego dla dwdéch réznych warunkéw jest przedstawiona ponizej (i.e. +10%) :

o A
_— \i':")
""""" T

% | KB}
Sygnat wyiscioney ' '
! !
L. 1 1
i 1 1
LA 1 1
i i
1 1
% +10 l_—,

btad O Fo-ommooe- qmmmmmmmmmmme e

-10 i i
1 I
1 1
1 1
! 1

-
@ Rys. 5.

Stata czasowa catkowania jest definiowana jak czas potrzebny na odpowiedz, czyli catkowitg odpowiedz sygnatu
regulujgcego na krokowg zamiane do wartosci dwukrotnej cze$ci proporcjonalne;.
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W przypadku regulacji typu PID, stata czasowa catkowania jest zalezna od typu parownika (ptytowy, lamelowy....)
oraz bezwfadno$ci termicznej obiegu chtodniczego, w systemach bardziej ,aktywnych” konieczny jest mniejszy
wplyw regulacji catkujace;j.

IV.V Regulacja rézniczkujaca.

Wplyw statej czasowej rozniczkowania Kd

Zwiekszanie wartosci statej rozniczkowania powoduje zwiekszanie sie falowych zmian wartosci regulowanej,
jakkolwiek powoduje to wahania wartosci regulowanej wokot wartosci punktu nastawy.

Regulacja catkujaca powoduje zaleznos¢ sygnatu regulujgacego od ,przysztej” wartosci btedu (zaktocenia), tzn.
kierunku w ktérym zakidcenie zmierza oraz natezenia sity tego zaktécenia. W rzeczywistosci a regulacja szacuje
wartos¢ zaktdcenia jakie wystapi po czasie t, bazujgc na trendzie krzywej wartosci regulowanej (na rys ponizej), i
w ten sposdb zapewnia warto$¢ sygnatu regulujacego w zaleznosci prognozowanego btedu Td.

A e(t)
de(t) B
‘ﬁel.'rr'maro Td Hl'!.- )
A
' Ta" ] -
o A ;r
Ae,,,, = e(t+ T -e(l) Rys. 6.

Regulacja rozniczkujgca probuje ,zrozumie¢” jak bedzie przebiegato zakidcenie i jak szybko bedzie sie zmieniac,
oraz odpowiednio reagowaé. Parametr Td okresla jak daleko w czasie posuniete jest ,przewidywanie”
zachowania systemu. Regulacja catkujgca jest szybko reagujaca (wlaczajac w to reakcje na zaktécenia pomiaru,
niestety)i jest pomocna jedynie gdy przewidywanie jest poprawne, czyli gdy warto$¢ czasowa Td nie jest zbyt
duza w poréwnaniu do czestotliwosci wystepowania zmian btedoéw: réznica jest widoczna w badanych
przypadkach A i B na wykresie.

Regulacja rozniczkujgca jest idealnie zerowa w stanie ustalonym, w rzeczywistosci wartos¢ ta podaza za
tendencjami zwiekszania sie zaktdcenia pomiaru, dlatego tez, jest ona uzyteczna tylko wtedy gdy mamy do
czynienia z okresowymi przejsciowymi zmianami. Moze ona by¢ bardzo uzyteczna jak rowniez bardzo
niebezpieczna dla uktadu przede wszystkim gdy pomiar wartosci mierzonej jest mocno zaktécony.
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