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CAREL

CAREL jako dystrybutor tego produktu, bazuje na wieloletnim
doswiadczeniu w branzy HVAC, oraz cigglym wprowadzaniu
innowacji, jak réwniez restrykcyjnemu procesowi kontroli jakosci,
testom podczas procesu produkcji, oraz innowacyjnym procesom
produkcji. CAREL nie moze gwarantowa¢ ze wszelkie aspekty
produktu i oprogramowania zdotajg zaspokoi¢ wymagania finalnej
aplikacji w ktérej beda zainstalowane. Klient (producent, dystrybutor
lub instalator ostatecznego urzgdzenia) akceptuje odpowiedzialno$¢
i ryzyko zwigzane z poprawng konfiguracjg produktu tak aby
uzyskac oczekiwane rezultaty w zaleznosci od instalacji ostatecznej.
CAREL, bazujgc na specjalnych ustaleniach, moze bra¢ udziat w
konsultacjach oraz sprawdzeniu urzadzenia, jednak
odpowiedzialno$¢ za jego poprawne dziatanie oraz poprawne
dziatanie ostatecznego produktu spoczywa na kliencie.

Produkty firmy CAREL sg nowoczesnymi urzgdzeniami, ktérych
dziatanie jest doktadnie opisane w dokumentacji dostarczonej wraz
z urzadzeniem. Dokumentacje mozna réwniez pobra¢ ze strony
producenta www.ceral.com. Kazdy produkt firmy CAREL ze
wzgledu na swoje skomplikowanie i nowoczesng technologie
wymaga wprowadzenia
ustawien/konfiguracji/programowania/odpowiedniego  rozruchu w
celu zapewnienia poprawnej pracy w danej aplikacji. Niedokonanie
tych czynnosci, ktére sg wymagane i opisane w instrukcji, moze
spowodowa¢ nieprawidtowe dziatanie urzadzenia. Wéwczas firma
CAREL nie ponosi odpowiedzialnosci za nieprawidiowe dziatanie
urzadzenia. Urzadzenie moze serwisowac jedynie wykwalifikowany
personel.

Uzytkownik moze konfigurowa¢ urzadzenie tylko w zakresie
okreslonym w dokumentacji.

Poza ostrzezeniami wymienionymi w instrukcji obstugi

zawsze pamietac o:

*  Ochronie uktadéw elektronicznych przed zamoczeniem. Deszcz,
wilgotnos¢, i wszelkiego rodzaju plyny lub kondensaty,
zawierajg substancje korozyjne mogac uszkodzi¢ obwody
elektryczne. W kazdym przypadku urzadzeni powinno by¢
skladowane i uzytkowane w warunkach temperatury i
wilgotnosci okreslonych w dokumentaciji;

* Nie nalezy instalowa¢ urzagdzenia w pomieszczeniach o
wysokiej temperaturze. Zbyt wysoka temperatura moze
znaczaco zmniejszy¢ czas zywotnosci urzadzenia, uszkodzic je,
zdeformowaé czesci plastikowe lub metalowe. W kazdym
przypadku urzadzeni powinno by¢ sktadowane i uzytkowane w
warunkach  temperatury i wilgotnosci  okreslonych w
dokumentaciji;

e Nie nalezy otwiera¢ obudowy urzgdzenia w sposéb inny niz
opisany w instrukcji

* Nie nalezy upuszczag, trzasc¢, lub uderza¢, wewnetrzne obiegi i
mechanizmy mogg ulec nieodwracalnemu uszkodzeniu;

« Do czyszczenia nie nalezy uzywaé agresywnych detergentow,
soli lub substancji chemicznych mogacych uszkodzi¢
urzadzenie;

e Nie nalezy uzywa¢ produktu do celéw do ktérych nie zostat
zaprojektowany, nie wymienionych w tej instrukcji.

nalezy

Wszystkie powyzsze sugestie dotyczg wszelkich produktéw firmy
CAREL, np.: piyty sterujgce, klucze programujgce, sterowniki lub
inne akcesoria. CAREL przyjat polityke ciggtego rozwoju. W zwigzku
z tym zastrzega sobie prawo do wprowadzenia zmian bez
publikowania specjalnej informacji. Specyfikacja techniczna opisana
w tej instrukcji moze ulec zmianie.
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www.carel.com, i/lub w specjalnych umowach zawieranych z
klientami, Firma CAREL nie ponosi odpowiedzialnosci w stosunku
do pracownikéw lub przedsiebiorstw zwigzanych z utratg zarobku
lub sprzedazy, utraty danych i informacji, kosztéw wymiany czesci
lub serwisu, wypadkéw ludzi lub uszkodzen rzeczy, przestojow
produkcji z powodéw bezposrednich i posrednich, incydentéw i
odszkodowan, uszkodzen pojedynczych lub powtarzajgcych sie,
lub jakichkolwiek innych uszkodzen, o ktérych zapisy zawarto w
kontraktach lub zaleceniach dostawy instalacji, dotyczgcych uzycia
lub mozliwosci uzycia urzadzenia, nawet jesli firma CAREL zostata
ostrzezona o mozliwosci powstania takich zdarzen.
WAZNE

PRZEWODY SYGNALOWE |
ZASILANIA PROWADZONE

ODDZIELMIE
SZCZEGOLY ZAWARTE W IISTRUKC
Nalezy odseparowaé¢ tak bardzo jak to mozliwe przewody
czujnikbw oraz wejs¢ cyfrowych od przewodéw przenoszacych
obcigzenia indukcyjne i przewodéw zasilania. Zapobiega to
powstaniu zaktocen elektromagnetycznych.
Nigdy nie nalezy uktada¢ przewodéw zasilajgcych (réwniez
przewody panelu sterowania) w tych samych korytkach z
przewodami sygnatowymi.

UTYLIZACJA

INFORMACJE DLA UZYTWKONIKA DOTYCZACE
PRAWIDLOWEJ UTYLIZACJI PRODUKTOW ELEKTRYCZNY |
ELEKTRONICZNYCH (WEEE)

W odniesieniu do europejskiej dyrektywy 2002/96/EC wydanej 27
lipca 2003 powigzanej z krajowym ustawodawstwem:

* Odpady elektryczne oraz wyposazenie elektryczne urzadzenia
nie mogg by¢ usuwane jako odpady komunalne i jako takie
muszg byc¢ sktadowane i utylizowane osobno.

Konieczne jest przestrzeganie lokalnego prawa dotyczacego

publicznych i prywatnych systeméw gromadzenia odpadoéw.

Oprécz tego wyposazenie moze by¢ zwrécone do dystrybutora

po zuzyciu sie elementu w momencie kupna nowego.

* Wyposazenie moze zawieraé niebezpieczne substancje.
Niewtasciwe uzytkowanie lub niewtasciwa likwidacja moze
wywrzeé negatywne skutki na ludzkie zdrowie i otoczenie.

« Symbol znajdujgcy sie na produkcie w opakowaniu i w instrukcji

informuje nas, ze wyposazenie zostato wprowadzone na rynek

po 13 sierpnia 2005 i musi by¢ zutylizowany oddzielnie.

W przypadku nielegalnej likwidacji odpadéw elektrycznych, grozi

kara odpowiednia do krajowego ustawodawstwa

Gwarancja na materialy: 2 lata (od daty produkcji, wytgczajgc
czesci zuzywajgce sie,).

Certyfikat: jakos¢ i bezpieczenstwo produktow CAREL S.p.A. sg
gwarantowane poprzez certyfikat ISO 9001 obejmujgcy system
projektowania i produkciji
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CAREL

1. WPROWADZENIE

MPXPRO to sterownik elektroniczny przeznaczony do kompletnej
i zaawansowanej kontroli pracy pojedynczych lub wielu witryn
chtodniczych (lad chtodniczych), lub chtodni, posiadajgcych lub
nie elektroniczny zawor rozprezny. Sterownik jest przeznaczony
do montazu na szynie DIN i posiada Srubowe terminale przytgczy.
Sterownik moze pracowa¢ w sieci lokalnej Master-Slave z
maksymalnie 6 jednostkami (1 master i 5 slave). Kazdy ze
sterownikbw w sieci moze posiada¢ swoj wyswietlacz (tylko
odczyt) i/lub terminal uzytkownika (wyswietlacz + klawiatura do
programowania). Alternatywnie terminal uzytkownika moze byc¢
podtaczony do sterownika MASTER, ktory moze wyswietlac
parametry ze wszystkich sterownikéw podtgczonych do sieci.
Regulator ten wystepuje w wielu rodzajach wykonania: w
zaleznosci od zastosowania: Master lub Slave, ilosci dostepnych
wyj$¢: od 3 do 5, typéw czujnikbw jakie mogg byé do niego
podigczone (NTC i O do 5V logarytmiczny, lub:
NTC/PTC/PT1000/NTC L234, 0 do 5V logarytmiczny i aktywny 4
do 20mA, 0 do 10V), typu wbudowanego drivera (dla silnika
krokowego zaworu elektronicznego CAREL Ilub PWM),
dostepnosci dwdch wyjs¢ PWM na plycie gtdwnej, dostepnosci
wyjscia 0 do 10 Vdc. Patrz tabela ponizej.

Wiasno $ci ogoélne:

Kompaktowa budowa z wbudowanym driverem dla silnika

krokowego CAREL lub zaworu PWM,;

Technologia ultracap dla awaryjnego zamkniecia zaworu na

wypdek braku napiecia (nie jest wymagany zawor

elektromagnetyczny gdy zawér EEv jest zainstalowany
bezpo $rednio i jest mniejszy ni  z E3V45)

Wbudowany wigcznik zasilania dla opcji zaworu krokowego (nie

jest wymagany zewnetrzny transformator)

» Dlugos¢ przewoddéw wydtuzona do maksymalnie 50m.

* Funkcja Smooth Lines (od wersji 3.2) — modulujgca moc
parownika ~w  zaleznosci od  aktualnego  Zzadania.
Przewdd pomiedzy sterownikami master i slave a
wyswietlaczem wydtuzony do maksymalnie 100m

e Zaawansowana regulacja przegrzania z zabezpieczeniem
LowSH- niskiej wartosci przegrzania, niskiej temperatury
odparowania LOP, wysokiej temperatury odparowania (MOP),
niskiej temperatury ssania (LSA);

1.1 Modele

Odszranianie aktywowane przez przycisk klawiatury , wejscie
cyfrowe, lub sie¢ nadzoru i monitoringu;

Zarzadzanie r6znymi typami odszraniania, jednego lub dwéch
parownikow: grzatkg, naturalnego (zatrzymanie sprezarki),
goracym gazem;

Funkcja Smart Defrost

Skoordynowanie odszraniania urzgdzen w sieci

Zarzadzanie $wiattem i kurtynami lad chtodniczych

Regulacja grzatki zapobiegajgcej wykraplaniu wilgoci

Regulacja wentylatora parownika

Zdalne sterowanie (opcja) programowanie i
parametrow

Program VPM (Visual Parameter Manager), zainstalowany na
komputerze PC, pozwala zarzadza¢ parametrami i testowac
poprawnos$¢ dziatania sterownika

Mozliwo$¢ wyswietlania i ustawiania parametréw sterownikéw
Slave poprzez sterownik Master.

Przenoszenie stanu wejscia cyfrowego Master na sterowniki
Slave

Wyswietlanie alarméw  sterownikéw  Slave
sterownika Master

Mozliwos¢ stosowania czujnikéw sieciowych (np.: sieciowy
przetwornik cisnienia);
Zarzgdzanie lokalnym
elektromagnetycznym
Zdalne zarzadzanie przekaznikiem $wiatta na sterowniku
Master oraz wyjsciami AUX sterownika Slave;

Zgrywanie parametrow ze sterownika Master do sterownika
Slave

Sterownik master stanowi Gateway dla dostepu do sterownikéw
slave

Zarzadzanie alarmami HACCP.

sprawdzanie

na ekranie

lub sieciowym zaworem

Instalacja bezpo $rednia:

>

wlot czynnika

eyiuuAz JojAm

Y

Wersje LIGHT sa dostarczane bez plastikowej ostony bocznej, nie ma mozliwosci zainstalowania ptyty drivera dla zaworéw rozpreznych i dostepna
jest tylko w opakowania zbiorczych bez zaciskéw.
Ponizsza tabela pokazuje dostepne modele i ich gléwne wiasciwosci. Zapoznaj sie réwniez z rozdziatem 10.2:

Wersja LIGHT:
Mode | Kod Wyposa zenie
| Master | Przeka | Typ RS48 Czujniki 2 E2V PWMi | Wyjsci
/ - przekazniké | 5 NT PTC 0 Aktywn wyjsci | driver wyjsci | e 0-10
Slave zniki w iRTC | C Pt100 | do |yOdo aPWM | i e0-10 | Vvdc
0 5 10 Vdc, wyjsci | Vdc
NTC vd 4 do e0-
L234 c— | 20mA 10vdc
log.
MX10MOOEI1 8A-2HP-16A- TA TA
1 Master 5 8A-8A Y(*) K NIE K NIE NIE NIE NIE NIE
LIGH | MX10SO00EI1 8A-2HP-16A- TA TA
T 1 Slave 5 BA-8A I K NIE K NIE NIE NIE NIE NIE
MXIOSI0EIL | gjave 3 | BADIGAD- 1 TA e | TA L NE NE | NE | NE NIE
1 8A K K
Tab. 1.a
4
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Wersja standad

Mode | Kod Wyposa zenie
| Master | Przeka | Typ RS48 Czujniki 2 E2V PWMi | Wyjsci
/ - przekazniké | 5 NT PTC 0 Aktywn wyjsci | driver wyjsci | e 0-10
Slave zniki w iRTC | C Pt100 | do y 0 do a i e0-10 | Vdc
0 5 10 Vdc, | PWM wyjsci | Vdc
NTC vd 4 do e0-
L234 c— 20mA 10vdc
log.
MX30M21HO 8A-2HP-16A- . TA TA
0 Master 5 BA-8A Y(*) K TAK K TAK Y I I |
MX30S21HO 8A-2HP-16A- TA TA
FULL 0 Slave 5 BA-8A I K TAK K TAK Y I I |
MX30S31HO 8A-0-16A-0- TA TA
0 Slave 3 8A | K TAK K TAK Y | | |
MX30M25HO 8A-2HP-16A- . TA TA
FULL 0 Master 5 8A-8A Y(*) K TAK K TAK Y Y | NIE
+E2V | MX30S25HO 8A-2HP-16A- TA TA
0 Slave 5 BA-8A I K TAK K TAK Y Y I NIE
FULL MX3°'\(§'24HO Master | 5 SA'EZB":_F;&GA' (%) TKA TAK T}? TAK Y | Y NIE
+PW
MX30S24HO 8A-2HP-16A- TA TA
M 0 Slave 5 8A-8A | K TAK K TAK Y | Y NIE

Tab. 1.b
(Y-zamontowany, |- moze byé zamontowany)
(*) Sterowniki master posiadajg zegar czasu rzeczywistego RTC i zlgcze RS485. Sterownik typu Slave mozna zamieni¢ w Master poprzez dodanie
karty MX30P48500 (akcesoria) i ustawienie parametru (In). Sterownik Master moze by¢ sterownikiem Slave — wystarczy zmieni¢ warto$c
parametry (In).

Kod definiuje typ sterownika oraz dostepne wyjscia: Przyktad aplikacji: pionowa witryna chtodnicza:
. Piagta litera M lub S, oznacza Mastre lub Slave;
. Siédma litera: T Sm T E
- 00= plyta gtéwna, bez drivera, NTC i tylko czujnik logarytmiczny

0 do 5 Vdc; SV (opeja)
- 1=opcja petna: plyta gtéwna z 2 wyjsciami PWM, 12Vdc (max
20mA), bez drivera, lecz z mozliwoscig podigczenia,
NTC,PTC,PT1000, NTC L234, ) do 5 Vdc logarytmiczny, czujniki —_—
aktywne 0 do 10 Vdc lub 4 do 20 mA

- 4= opcja petna, ptyta z 2 wyjsciami PWM, 12Vdc (max 20mA), z

driverem PWM, zawiera wyjscie 0 do 10 Vdc, mozliwosé Sr

podtaczenia dowolnego typu czujnika;

-5= opcja petna, ptyta z 2 wyjsciami PWM, 12Vdc (max 20mA), z %
driverem E2V, zawiera wyjscie 0 do 10 Vdc, mozliwo$é T T
podtaczenia dowolnego typu czujnika;

L Rys.1l.a
1.2 Funkcije i ogélna charakterystyka

4 Em |::>, T
MPXPRO zostat zaprojektowany aby oferowa¢ maksymalng 3 e -
elastycznos$¢ instalacji i znaczng oszczednosé energii zasilania — gdy
wystepuje w instalacji wraz z driverem dla zaworu E2V CAREL lub ﬂ

driverem dla zaworu PWM. Zawiera 7 wej$¢ analogowych dla czujnikow .,
i 5 wejs¢ cyfrowych konfigurowanych poprzez parametry. Istnieje P @
mozliwos$¢ podiagczenia czujnikéw: cisnienia odparowania, temperatury
przegrzania, czujnika na wlocie, na wylocie, czujnik konca
odszraniania, czujnik odszraniania dla drugiego parownika, czujnik —
temperatury szkfa, dwie dodatkowe czujki temperatury, czujnik I
temperatury otoczenia, czujnik wilgotnosci — w celu ochrony szyb lady
przed wykraplaniem wilgoci. Wyjscia PWM moga by¢ wykorzystane do
regulacji pracy grzatki szyby, lub wentylatora parownika. Drugi czujnik
odszraniania, dla drugiego parownika, mozna wykorzystac jesli nie jest
uzywany krokowy zawor rozprezny. 5 wyj$¢ cyfrowych
(przekaznikowych) moze by¢ wykorzystane do regulacji pracy
sprezarki/zaworu elektromagnetycznego, wentylatoréw parownika,
odszraniania, $wiatta, alarmu. Wejscia przekaznikowe moga byc¢
wykorzystane do przetgczania trybu pracy dzief/noc, rowniez przy
pomocy czujnika $wiatta, w celu wywotania odszraniania, zarzadzania
sieciowym zaworem elektromagnetycznym, uruchamiania drzwi,
kurtyny, lub do aktywacji alarmu. Przy tworzeniu sieci Master/Slave
wiele funkcji mozna skoordynowaé: Odszranianie, sieciowy zawor
elektromagnetyczny, sieciowa czujka ci$nienia oraz status regulaciji.

Rys. 1.b
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Sm czujnik na wylocie
Sd czujnik odszraniania
SV zawor elektromagnetyczny

Sr czujnik na wlocie
E parownik
EEV elektroniczny zawor rozprezny

Ponizej znajduje sie opis akcesoriéw i komponentdw typoszeregu
MPXPRO:

Piyta sterownika Master (MX30M***+*)

Wyposazona w zegar czasu rzeczywistego (RTC) oraz karte RS485,
moze niezaleznie zarzgdzac praca jednostki chtodniczej,
synchronizowa¢ zdarzenia poprzez sie¢ LAN podtgczong do systemu
nadzoru CAREL lub Modbus®. Plyta posiada przytgcza dla ptyty
rozszerzenia — driver elektronicznego zaworu rozpreznego lub piyty z
wyjsciem 0 do 10 Vdc.

Rys. 1.c

Ptyta sterownika Slave (MX30S*+***)

Bez zegara czasu rzeczywistego i bez karty RS485, moze zarzadzac
praca jednostki chtodniczej bez funkcji powigzanych z zegarem czasu
rzeczywistego i regulacjg poprzez sie¢. Plyta Slave moze by¢
konwertowana do Master poprzez podigczenie karty zegara czasu
rzeczywistego i interfejsu RS485 o kodzie: MX30P48500, oraz poprzez
zmianeg wartosci parametru (In). Plyta posiada przytgcza dla ptyty
rozszerzenia — driver elektronicznego zaworu rozpreznego lub piyty z
wyjsciem 0 do 10 Vdc.

Rys. 1.d

Ptyta Master/Slave (MX30*25HO0)
Z 2 wyjsciami PWM oraz ptytg drivera E2V z wyj$ciem 0 do 10 Vdc

Rys. 1.e
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Ptyta Master/Slave (MX30*24HO0)

Z 2 wyjsciami PWM oraz ptytg drivera PWM z wyjsciem 0 do 10 Vdc

Rys. 1.

Ptyta regulacji dla silnika krokowego (MX3OPST***)

Plyta opcjonalna dla regulacji pracy zaworu CAREL E2V z silnikiem
krokowym. Model MX3OPSTPO* posiada réwniez wyjscie modulacyjne
0 do 10 V dla regulacji wentylatoréw parownika i grzatek
zapobiegajacych wykraplaniu sie wilgoci.

Dostepna w wersji z technologig ultracap umozliwiajgcg zamknigcie
zaworu na wypadek przerwy w zasilaniu.

Rys. 1.9

Ptyta rozszerzenia PWM dla zaworéw EEV (MX30OPPWM**)

Ptyta opcjonalna dla regulacji pradem AC lub DC PWM zaworéw
rozpreznych. Model MX3OPPWMO* posiada réwniez wyjscie
modulacyjne 0 do 10 V dla regulacji wentylatoréw parownika i grzatek
zapobiegajgcych wykraplaniu sie wilgoci.

Rys. 1.h

Ptyta rozszerzenia 0 do 10 Vdc (MX30OPA1002)

Opcjonalna piyta uzywana do zarzgdzania wentylatorami parownika i
grzatkami zapobiegajgcymi wykraplaniu sie wilgoci na szybach lady,
sygnatem 0 do 10 Vdc.
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Karta RTC oraz RS485 (MX30P48500)

Opcjonalna karta zawierajgca zegar czasu rzeczywistego (RTC) oraz
RS485 (protokét Carel lub Modbus®). Pozwala na zamiane sterownika
w wersji Slave na sterownik w wersji Master.

im Rys. 1.p
Klucz Wersja Ustawienia
Rys. 1.j programuj acy oprogramowania dost epnych
paarmetrow
Terminal u zytkownika (IROOUG*300) i wy sSwietlacz zdalny MXOPZKEYAQ >/=2.1 6
(IRO0OXG*300) IROPZKEYAOQ </=1.2 2
Terminal uzytkownika zawiera wyswietlacz i klawiature sktadajgcg sie z Tab 1.c
4 przyciskow, ktore sg uzywane do programowania sterownika. Zdalny
wyswietlacz jest uzywany do przekazywania zmiennych wartosci Narzedzie programowania VPM (Visual Parameter Manager)
parametrow. Oba te elementy sg dostgpne w dwoch wersjach, z lub Program mozna pobra¢ z witryny http://ksa.carel.com.pl. Po
bez czujnika sygnatu podczerwieni, oraz ztgczem serwisowym. uruchomieniu na komputerze program umozliwia sprawdzenie i edycje
parametréw podtgczonych do sieci sterownikéw, oraz aktualizacje
Terminal u zytkownika Zdalny wy $wietlacz oprogramowania. Konieczny jest konwerter USB/tLAN.

K
EX

Rys. 1.k Rys. 1.1

Konwerter USB/RS485 (CVSTDUMORO)
Konwerter USB/RS485 jest urzgdzeniem tgczacym komputer PC
poprzez wejscie USB z siecig RS485.

Rys. 1.q

Pilot zdalnego sterowania (IRTRMPX00)
Pilot zdalnego sterowania jest uzywany do programowania i obstugi
sterownika MPXPRO. Patrz rozdziat Interfejs uzytkownika.

Rys. 1.m

Konwerter USB/tLAN (IROPZTLNOO)

Konwerter uzywany do potaczenia komputera PC z MPXPRO przy
uzyciu specjalnego potgczenia dostepnego w terminalu uzytkownika lub
zdalnym wys$wietlaczu. Umozliwia potgczenie z programem VPM
(Visual Parametr Manager), w celu kompletnej konfiguracji parametréw

pracy.
E- Rys. 1.r

Rys. 1.n

Konwerter USB/I2C (IROPZPRGO00)

Konwerter stuzy do podtgczenia komputera PC do klucza
programujgcego MXOPZKEYAO, dzigki czemu, przy uzyciu programu
VPM, mozna odczytywa¢, edytowac i nadpisywac wartosci parametrow.
Ten sam klucz programujacy moze by¢ uzyty do programowania innych
sterownikéw lub odczytu z nich warto$ci parametréw, np. do
skopiowania parametréw wprowadzonych z klawiatury do innego

sterownika.

Rys. 1.0

Klucz programuj acy (MXOPZKEYAO/IROPZKEY A0)
Wyposazony w wymienne przytgcza, klucz programujacy
MXOPZKEYAO jest uzywany do kopiowania wszystkich nastaw
parametrow MPXPRO, utozonych w 6 r6znych konfiguracjach
parametrow regulacji. Ponizej znajduje sie tabela kompatybilnosci z
wersjami oprogramowania MPXPRO.

MPXPRO - + 0300055EN rel. 1.3 07/03/13
Copyright by ALFACO POLSKA SP. Z 0.0. — www.alfaco.pl;
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2. INSTALACJA

2.1 MPXPRO: monta z na szyn ¢ DIN i wymiary sterownika

TN @ MPXPRO
~
= o
A,
8l 109 > Rys. 2.a
Dostep do terminala
Rys. 2.b b : Rys. 2.c
Aby zdjg¢ ostone: Aby zdjg¢ ostone terminala:
1. Nacisnij ostone bo bokach 1. Nacisnij ostong bo bokach w punktach zaczepienia
2. Zdejmij ostoneg ze sterownika 2. Zdejmij ostone terminala przytgczy
] . . ‘ :-' N
- 1 Rys.2d Rys. 2.
1. Nacisnij ostone aby jg zdjgé 2. Podtacz klucz MXOPZKEYAO/IROPZKEYAO do
odpowiedniego wejscia.
UWAGA: dla modeli z wersjg oprogramowania </= 1.2 mozna uzy¢
jedynie klucza IROPZKEYAO
2.2 Pivta gidwna: opis terminali przvt_aczy O uwaca: przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac nalezy odtaczy¢
Ponizej znajduje sie schemat piyty giownej sterownika MPXPRO w zasilanie poprzez rozlaczenie gtéwnego wytgcznika (pozycja OFF).

wersji z 5 przekaznikami. Przytacza sg odpowiednio oznaczone co
utatwia realizacje podtaczen elektrycznych.

MPXPRO - + 0300055EN rel. 1.3 07/03/13
Copyright by ALFACO POLSKA SP. Z 0.0. — www.alfaco.pl;
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Zasilanie
AC115-230V
200 mA maks
||_ N
i I— _____________________________________ I
1129314158617 819 10' 11412113 14415116 i & (*} R2 oraz R4 tylko dla modeli z 5 przekaznikami |
HE EEEE EEEEEEEE NOJY NO|NC| C e D J
R1 —I R2 {;I R3 —I R4 EI RS
AC115-230V ==
EZNET AC 115-230V il
MX30 H 200 mA maks Plyta rozszerzenia: E= (5]
-wyjscie analogowe O do 10Vdec MX30PAL10** Bl Rl
-driver PWM MX30ppwm** EBEE o
-driver E2V MX30PSTP** )3 -—
_ | MX30P48500
—— | ) [} . S S n;fxn;gs“ia.rl‘f na I (tylko dla modeli slave MX305*%*#%)
6(4)AN.O. 10(10)AN.O. 10(2)AN.O. 6(4)AN.O. 6 (4)AN.O. /
EN60730-1 ¢ 4y A N.C. 6 (4) AN.C. :
. . Zegar i siec .
Szczegity w d:?:r::ta:jite:hni:zn:j. veh kod MIGOTHELOF™ szeregowa E
MX30P485** |s
] - MXOPZKEYAO (z przek.2.)
[roTsq] ° oopp vz E N IROPZKEYAO (2 prek1.x)
programujgcy -
4 Uzywac tylko przy
_ N
st |2 |53 feno| 3 || 05 fono| 4 fsvac]| ois feno| v LG J4Sa | ano fovm fnoe wytaczonym zasilaniu
= - - (wytgcznik w pozycji OFF)
37136]35]34 |33]]32)31]30]29)28 |J27 2625|2423 ]j22]21]20]
Rys 2.f
Terminal Opis Terminal Opis
1 L Zasilanie: 23 | M.S.N Tx/Rx | Podigczenie do Master/Slave, lub tLAN, przy
2 N 230 Vac, 50mA max. (mod. MX30***E**) 26 | GND uzyciu przewodu ekranowanego
115 Vac, 100mA max. (mod. MX30***A**) 24 | Tx/Rx Podtgczenie tLAN dla zdalnego terminala
3 NO Przekaznik 1: EN60730-1: 6(4)A N.O.,6(4)A 25 | VL uzytkownika i zdalnego wys$wietlacza
4 NC N.C. 2(2)A C.O. 26 | GND
5 | C UL: 6A res 240Vac N.O. / N.C. 26 | GND Wielofunkcyjne wejscie cyfrowe
1/2Hp 240Vac N.O. 1/6 Hp 120vac N.O. 27 1 D5
6 | NO Prz_ekainlk 2: EN60730-1: 10(10)A N.O. 28 | DC5V Wielofunkcyjne wej$cie analogowe/cyfrowe:
7 |C UL: 10A res 1Hp 240/120 Vac N.O. [tylko 29 | S7/IDi4 « czujniki: NTC, PTC, PT1000, NTCL243
modele 2_5 przeka znikami] 30 | GND « czujniki log.0 to 5 Vdc
8 NO Przekaznik 3: EN60730-1: 10(2)A N.O. . Wejécie ana|0gowe 0to 10 Vdc
9 | NC UL: 10A res 240Vac « wejécie analogowe 4 to 20 mA
10 | C » Wielofunkcyjne wejscie cyfrowe
11 | Nie uzywany 28 | DC5V Wielofunkcyjne wejscie analogowe/cyfrowe:
12 | NO Przekaznik 4: EN60730-1: 6(4)A N.O. 30 | GDN « czujniki: NTC, PTC, PT1000, NTCL243
13 | C UL: 6A res 240Vac; 1/2Hp 240Vac 31 | S6/DI3 « czujniki log.0 to 5 Vdc
1/6Hp 120Vac [tylko modele z 5 » Wielofunkcyjne wejscie cyfrowe
przeka znikami] 30 | GND Wielofunkcyjne wejscie analogowe/cyfrowe:
14 | NO Przekaznik 5: EN60730-1: 6(4)A N.O., 6(4)A 32 | S5/DI2 « czujniki: NTC, PTC, PT1000, NTCL243
15 | NC N.C. 33 | S4/DI1 « Wielofunkcyjne wejscie cyfrowe
16 | C UL: 6A res 240Vac N.O./ N.C. 34 | GND
1/2Hp 240Vac N.O; 1/6Hp 120Vac N.O. 35 | S3 Czujniki: NTC, PTC, PT1000, NTCL243
17 | +12V Zasilanie 36 | 52
18 | PWM1 Wyijécie kolektorowePWM1: 12Vdc, 20mA 37 | S1
MAX
19 | PWM2 Wyjscie kolektorowePWM2: 12Vdc, 20mA
MAX
20 | TX/Rx- Podtgczenie do sieci nadzoru i monitoringu
21 | Tx/IRx+ RS485 — tylko dla sterownika MASTER
22 | GND (nalezy uzy¢ przewodu ekranowanego)
O UWAGA: w zaleznosci od modelu, ptyta gtdbwna moze posiadac AWaine:

dwa otwarte kolektory /wyjscia analogowe PWM dla podigczenia:

1.PWM1: przekaznika SSR dla grzatek zapobiegajgcych wykraplaniu

sie wilgoci na szybach witryn;

2.PWM2: kontroler odciecia faz (np.: MCHRTF****) dla obcigzen
indukcyjnych (np.: wentylatory parownika

z indukcyjnymi silnikami).

« Urzgdzenia z wyjsciami 4 do 20 mA lub 0 do 10 Vdc podtgczonymi

do S7 nie moga by¢ zasilane bezposrednio z MPXPRO. Konieczne

jest zastosowanie zewnetrznego zasilania.

MPXPRO - + 0300055EN rel. 1.3 07/03/13
Copyright by ALFACO POLSKA SP. Z 0.0. — www.alfaco.pl;

« Typ wejscia podtgczonego dla kazdego czujnika w tej samej grupie
moze by¢ ustalony jednym parametrem. Dla kazdej z grup:
1(S1,S2,S3)-2(S4,S5,)-3(S6)-4(S7), przypisany jest jeden parametr
okreslajacy typ wejscia, jaki bedzie ustalony dla wszystkich
czujnikéw w danej grupie. Dla grupy 2 S4 oraz S5 istnieje
mozliwos¢ konfiguracji jako wejscie cyfrowe.

* Wszystkie zestyki powinny by¢ zaizolowane i wyposazone w
bezpieczniki. Wejscia cyfrowe nie moga by¢ podtgczane réwnolegle,
inaczej ptyta moze ulec uszkodzeniu.
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2.3 Piyta rozszerzenia (MX3OPSTP**): terminale i po tgczenia
' ‘Pnewédpnd’hmjn;y;oﬁu;ejvs{iaiﬂid;;i;\;ﬁ; 1= GND
E2V Driver e A uerinng EECS ;__.L """" .
; dapr eg0 | L. ,
(erenie ‘=n0tolOVde! |
______________________ ] f
f i !
: 7 74 :ij.anaioguwe
' M@ :tv!ku dla:
/ & " | m o mm e - AMX3OPST(HU)O
Dokret Sruby i nakretki po H N
zatozeniu zgczki/przewodu E3V MX?)OPST(H,U)*

©)

wigksze

CAREL E2VCABS*

o nie podigczac do zaciskéw GND

WH et

1B EBE OH
N 3483 [82[81]80
zielony 84
brazowy/czerwony 83 ‘ [ 'L uziemienie
zoftyfczarny 82 -
bialy g1 |
ekran 80

Dlugosé przewodu bez cewki

Dlugosé przewodu bez cewki

Poprawnie podtgczony
zawdr (nie ma innej L<10m AWG22
mozliwoéci) E2VCON* @ 3
i o
nie jest przeznaczony 8z
dla instalacji E:' o L<30m AWG20
chtodniczych L
L<50m AWG18

Rys. 2.g.

Szczegotowe informacje dostepne sa w instrukcji zaworu EEV (kod+030220810) dostepnej na stronie www.carel.com, w dziale dokumentacji

Terminal Opis

73 Wyjscie 0 do 10 Sygnat sterujacy dla sitownikéw modulacyjnych:
Vdc, max 4,5 mA Minimalny btad 2%, maksymalne obcigzenie 2,2 kQ

74 GND

75 Uziemienie

80 Ekran

81 Biaty

82 Z6tty/czarny Podtgczenie do zaworu E2V CAREL z przewodem

83 Brgzowy/czerwony ekranowanym E2VCABS600

84 Zielony

Tab 2.d

AWaine:

. Do podigczenia zaworu nalezy uzyé przewodu ekranowanego CAREL o kodzie: E2VCABS*00 (AWG22) lub odpowiednio dobranego
zamiennika 4-zytowego.:

- zawor zwrotny lub rozmiar zaworu >= E3V45 -> wymagana cewka z przewodem AWG22 ekranowanym

- zawor bezposredni i rozmiar zaworu <E3V45-> jesli cewka jest zamocowana — przewdd AWG22, jesli nie ma cewki, rozmiar przewodu

nalezy dobra¢ wedtug tabeli znajdujgcej sie wewnatrz
. Wejscie 0 do 10 Vdc sitownika modulacyjnego musi posiada¢ wzmocniong izolacje w stosunku do przewodu zasilania.

10
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2.4 Plytarozszerzenia PWM (MX30PPWM**): terminale i pot aczenia

zawor PWM

I
I

[ zawordw PWMac 1

: lub PWMdc :

[ I U U -

: Wejscie 0 do 10 Vdc sHownika modulacyjnege musi
- - | posiadac wzmocniong izolacig w stosunku do

PWM Driver
DC/AC output
zawdr PWM & P
(o20Vec 115 Vdc RMS-230 Vde RMS
20VA max 5VA min e . <
é Pﬁﬂl ’—‘FEM 20 W max 5W min
Zasilanie N —‘ |":| L+ L
115-230Vac L — — L1 1 |
25VA max é 60]61]l62]63]|64]65
LIN "Puw. nc“mm DC
Nl =1 -
- MX20PPWM* T
D Bezpiecznik 0,25 AT iit
Wryjscie oottt ‘I
analogowe ! i
tylkodia +[ano] 3 : O
\ MX2OPPWMO : 68l67]|66 :
i 101o10Vdc- -
|___GND___ ocn
""""" :_ . : przewodu zasilania.
Terminal Opis
60 L Zasilanie:
61 N 115 to 230 Vac, 50/60 Hz, 25 VA MAX
62 N Zasilanie dla zaworu PWM Vac:
63 L 115 to 230 Vac, 50/60 Hz, 5 VA MIN, 20
VA MAX
64 + Zasilanie dla zaworu PWM Vdc:
65 - 105 to 230 Vdc RMS, 5 W MIN, 20 W MAX
66 Nie uzywane
67 0do 10 Vdc Sygnat sterujacy dla sitownikéw
wyjscie modulacyjnych: min btad 2%,maksymlane
68 GND obcigzenie 2,2 kQ

Tab. 2.e

2.5 Piyta rozszerzenia wyj $cie 0 do 10 Vdc (MX30OPA1002): terminale i pot _gczenia

MX20PA1002

Analogowe 0 do 10 Vdc
° AN

Wyjscie O
analgowe 42| 41|40
-

~_ T hwwiscie 0 do 10 Vdc musi posiadad

hwzmocniong izolacjg w Zwiaku z
podlaczeniem zewnetrznego zasilania

Rys. 2.
Terminal Opis
40 Nie uzywane
41 0do 10 Vdc Sygnat sterujacy dla sitownikéw
modulacyjnych. Maksymalny btgd 2%,
maksymalne obcigzenie 2,2kQ
42 GND
Tab.2.c

MPXPRO - + 0300055EN rel. 1.3 07/03/13
Copyright by ALFACO POLSKA SP. Z 0.0. — www.alfaco.pl;
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2.6 Schematy konfiguracii 3. Master — Slave ze zdalnym ter minalem dla sterownika
Master oraz zdalnym wy $wietlaczami dla sterownikow
Sterownik MPXPRO pozwala na sterowanie jednostkami chtodniczymi Slave.

(np. pojedynczymi jednostkami, lub uktadami lad chtodniczych). System
zlozony realizuje komunikacje pomiedzy ptytami gtéwnymi na zasadzie
Master-Slave; kazdy sterownik Master moze zarzgdza¢ maksymalnie
piecioma sterownikami Slave. Schematy potgczen pokazane ponizej
przedstawiajg przyktadowe potaczenia.

Plant¥isaPB0/
PlantWatchPRO

1. Konfiguracja pojedynczego sterownika i dost  epne karty

opcjonalne (
] e .|—-_ ) - slave 1 slave 2 slave 3 slave 4? { slave 5
E’ RS485 .3 —‘l:__
= ,i“ _,

’—1_55/;&1 i 'sBﬁ'E‘J qgaa ’—1_13;.9@] i %&J i Rys. 2.
llf[[fl[ T

Potgczenia elektryczne : patrz schemat potgczen elektrycznych w
MX2OPSTE™ NIOEFWM® rozdziale 2.8.

4. Sie€¢ RS 485

master
AN, 3 | i Maksymalna ilo$¢ sterownikéw Master jakie mogg by¢ podtaczone do
) B sieci zalezy réwniez od ilosci sterownikéw Slave podigczonych do tej
I Y ,I = = {only for MX205*==) H H ilA&A il H i A
5&@88.¥| E 45’5'8. E o) sieci, maksymalna ilo$¢ sterownikéw w sieci: 199 szt (protokét Carel lub
\szopmm;' MOdbUS@).
IRODKG*300 IROOUG*300
. rys. 2.j .
Potgczenia elektryczne : patrz schemat potgczen elektrycznych w D Rs4s5, 3 1t
rozdziale 2.8. ==l 4 /4 l
Sterownik Master moze by¢ dostarczony bez ptyty (MX30MOOEOQO), z E":Eﬁm%, | @ wexemo | @ wexro |@ wexero
driverem dla zaworu E2V (MX30*25E00) lub z driverem zaworu PWM forsupenvson % I
(MX30*24EQ0). = = =
master 1| | master2 master n
Dostepne opcje: Rys. 2m

. Ptyta rozszerzenia, 0 do 10 Vdc.(MX30OPA1002) Jesli jest
zainstalowana to nie ma mozliwosci podtaczenia drivera

. Dla sterownika MPXPRO Slave (MX30S*****)— plyta zegara
czasu rzeczywistego i ztgcza szeregowego RS485

2.7 Podtaczenie modutu MCHRTE****,

Podtaczenie jednofazowego modutu regulacji predkosci wentylatoréw

(MX30P48500) parownika MCHRTF**** nalezy zrealizowa¢ jak na schemacie ponizej:
2. Sie€ Master-Slave z terminalami i zdalnymi 23_20",‘;‘§ @
wys$wietlaczami. "
Sterownik Master, podtgczony do systemu monitoringu, stanowi brame L]l IN LoAD
dla koordynaciji funkcji 5 sterownikéw Slave potagczonych w sieci tLAN. 0 I I I 1 @)

Kazdy ze sterownikéw posiada wtasny zdalny terminal i wyswietlacz.

PlantWatchPRO
per supervisione

—
4A @ modut MCHRF

Far supervision
AN | 2
V ]
= = =
ﬂﬂﬂlﬂﬂ; 4 " , sygnat I:I
= =) = 1 sterujacy
slave 1 slave 2 PWM oo O
12v e R=470Q
i858 =5 (EEEEES (EEEERE PWM1 |—|—|:|—, |
. pwm2 |2
Bom | HEEE | ZEE |
Rys. 2k !
Potgczenia elektryczne : patrz schemat potgczen elektrycznych w Rys. 2.n
rozdziale 2.8.
12
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2.8 0Ogolny schemat pot gczen elektrycznych.

ZASILANIE
AC115-230V N |muo == === =========-===-==
200 mA maks r ! ll. T 1 Lo UWAGA: przed rozpoczeciem pracy nalezy :
\ odtaczyé zasilanie elekiryczne przy pomocy
C @ (8| oD oo s s o PO
b Y D 1 elekirycznym X
(09 ( &) '
| 0 |
n 1 | L = sooo soo-
1
1]1203]4 6|7 819 |10Q11]12]13 14 N '& Jednoczesna praca obu wyjsc nie jest '
B ErEEE LS NOlNC] C NO| C NO : gwarantowana dla Zadnego sitownika. 1
/ | Szczeqgdty w dokumentacji technicznej 1
e e | 1
R1 R2 | R3 R4 e e
. ™~
115910 Piyta rozszerzen: - Boon 20 mA catkowice (maks)
MX30**H** ’i‘:‘ 15220V - wyjanalogowe 0 do 10 Vdc MX30PA10™ " _
200 mAmaks _ driver PWI MX30PPWI= © MCHRT:I""@ modulacja wentylataréw |
- driver E2V MX30PSTP* EEE
z SSR1 |;,,> “L modulacja grzatek ]
mentowane na
RI R2 R3 R4 R m— MX305++s [ MX30P48500
EN60730-1 6(4)ANO. 10(10)ANO. 10(2)AN.O. 6(4)AN.O. 6 (4)AN.O. N (tylko dla modeli slave MX305*+)
" 6 (4)AN.C 6 (4) A N.C. o u_/
Zegar i sied A =)
sZEregowa g E::j
Prad maksymalny dla konektorow wyjmowanych kod MX30%+(C 1,0}, - ol [l
Szczegdtu w dokumentacji technicznej MX30P485
MXOPZKEYAOQ (z przek.x2)
Kluez IROPZKEYAO (z przek x1)
oooo j
programuiacy “ Uzywac tylko
przy wylaczonym
— 4/ & |- - ~ WS, ! dha
s1 {52 |53 [ono] & 28 lano) 34 [svac] ois |ano | v | (45N | G frumemom Zasiands Lottaczonel
37]136]35|34 |33 3113012928 || 2726|2524 |23 || 22) 21|20 J
;, . Tylko dla jednostek
Podtaczenia standardowe: | System nadzoru D “Master” podaczenie
| L|| RS5485 sieci R5485
e/ y A
Ekran —_
|| Siec Master/slave: maks dlugosc¢ przewodu 100m z przekrojem nie mniejszym niz AWG20
[DL tLAN
_ -% [S ve | IS ave 3| Sla-seél |Slz'\ 5
rran Y/ —
NTC NTC NTC NTC LOGARYTMICZNY 1l 1
g g 2 e
E _ gd
z 5 E ) ; E % é %% Potaczenie terminala uzytkownika: maks dugosé przewodu 100m z przekrojem nie muigjszym niz AWG2!
S = JE Lo =
:E 8828 gE 53 IR*U* IR*X*
55*&” %U ER %E tLAN ____k
i SO 20 | ——————— ——~—8& E @
By I 3% zIzz2 505 |
Mozliwe podigczenia !!I
T
o le SA 5541564 Denpl 577 Lsuag
51152 |53 JGNDJ i1 || i | i3 SN Bia [5Vac ZASLANE
37136]35|34[33(|32]31]30{29]28 “RuTx
EENE i
| P | Pilot zdainego Podiaczenie: VL (25) | GND (256)
sterowania &) 26) Rz ok
| | S| SReen [ | PO | e IRTRMPX000 T.UL techniczna +050000135)
Vg ' ! M Tx/Rx (24)
2 1
= 1 =
] g ) Podigczenie czujnika cisnienia:
I t ; Uzywac tylko jednego czujnika cisnienia
: E i PODEACZENIE PRZEWODEM CAREL
i
: ] SPKC003310 wb SPKCO05310
: e podigczenie z
| E 2 [ terminal kolor
DB J:; 28 5Vdc czamy s | T [
' B EER ‘T 7 9 S7/D14 biaty Di3 |GND | Di4 |5Vdc
S B= T =] = 3 30 |29 | 28
| 3 3
: o= G St Z"_ED"Y el - - I-__I---
v 8 " 3] 56/013 biaty // zielony b“W cramy
= 13
' ; z biaty L
tog = Czujnik cinienia CAREL
e 8
PR L zakres zakres
- \ CAREL kod (barg) (psig) | oznaczenie
9 T | min | max | min | max
i 5 E By 3 sPKToos3fo [0 [42 |5 [s0 [2(Ps-52
Lad i @ SPKToO13R0 [1.0 [93 |15 [135 [2(Ps4s
] ga - ' SPKTO043R0 00 (173 |0 250 |52CP36-01
20P5-66
SPKT0033R0 00 [345 )0 500 |2CP5-47
SPKTO0BERD 00 (450 |0 650 |2(P50-1
SPKT0011504%) |-1 03 =150 (835 =
SPKTo04150 (") |0 173 |0 250 |-
spkToo3iso( o (245 o [so0 |-
SPKIOOR1S0(") |D  |450 |0 |650 |-
SPKTODGISO () |0 600 o B7D |-
{*}= mozliwa instalacja bez kapilary

MPXPRO - + 0300055EN rel. 1.3 07/03/13
Copyright by ALFACO POLSKA SP. Z 0.0. — www.alfaco.pl;

13

rys. 2.0



CAREL

. Sterownik nie moze by¢ montowang/ na powierzchniach
ktorych temperatura przekracza 70°C przy temperaturze
ot%czenia 50°C, oraz 80°C przy temperaturze otoczenia
60°C;

. Nalezy zastosowaé zewnetrzny wytgcznik zasilania
zlokalizowany blisko urzadzenia, zgodny z IEC60947-1 oraz
IEC60947-3;

. Nalezg/ uzy¢ przewodow odpornych na dziatanie temperatury
do 90°C, jesli temperatura terminali przekracza 85°C nalezy
zastosowaé przewéd do 105°C;

. Izolacja przewod6éw musi by¢ odporna na dziatanie
temperatury 90°C a jesli to konieczne do 105°C — gdy
temperatura terminali przekracza 85°C.

. Jesli urzadzenie jest uzywane inaczej niz w spos6b opisany
przez producenta, mozliwe jest ze bedzie konieczne wigksze
zabezpieczenie;

. Jesli warto$¢ natezenia pradu jest wieksza niz 6 A, na R1,
R2, R3, R4, R5, nalezy uzy¢ przewoddw o przekroju 2,5mm?
(14AWG);

. Ptyta sterownika nie moze by¢ dostepna dla os6b
niepowotanych.

2.9 |Instalacja
instalacje nalezy wykonac¢ zgodnie ze schematem elektrycznym oraz z
ponizszymi zaleceniami:

1. Przed rozpoczeciem prac z plytg sterujgca, nalezy odtgczyé
zasilanie, poprzez wylgczenie gtéwnego przetgcznika
zasilania. Nastepnie zdjg¢ pokrywe plastikowa i/lub pokrywy
potaczen elektrycznych;

2. Nalezy unika¢ dotykania plyty, wytadowania elektrostatyczne
moga powaznie uszkodzi¢ komponenty elektroniczne;

3. Indeks ochrony wymagany dla danej aplikacji musi by¢
zapewniony przez producenta urzadzenia, wykonawcy
obudowy wyswietlacza poprzez poprawne zainstalowanie
sterownika.

4. Podiacz wszystkie wejscia cyfrowe Lmax=10m

5. Podtacz przewdd zasilania do silnika zaworu: uzyj przewodu
4- zytowego z ekranem AWG 18/22, Lmax=10m;

6. Podtaczenie sitownikow: sitowniki nalezy podtgczyé po
zaprogramowaniu sterownika. Ostroznie zwigkszajgc warto$¢
na wyjsciu do poziomu opisanego w Specyfikacji
Technicznej.

7. Zaprogramuj sterownik: patrz rozdziat ,Interfejs Uzytkownika”

8. Dla potgczen tLAN sieci Master/Slave oraz podtgczenia
terminalu uzytkownika, za pomoca przewodu ekranowanego i
upewnij sie ze:

. Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy sterownikami oraz
terminalem uzytkownika to 10m;

. Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy sterownikami to 10m.

AWAZNE: nalezy unikac¢ instalowania sterownika w
pomieszczeniach:

. w pomieszczeniach o wilgotnosci wzglednej powietrza
wiekszej niz 90% lub z wykraplaniem wilgoci;

. w miejscach gdzie obecne sg silne wibracje lub uderzenia;

. w miejscach narazonych na spryskiwanie wodg;

. w atmosferach agresywnych lub tatwopalnych (z oparami
soli, amoniaku, zadymione, itp.), moze to powodowac korozje
oraz utlenianie;

. w miejscach gdzie wystepuje silne pole magnetyczne lub
pole o duzej czestotliwosci (np. w sgsiedztwie anteny)

. w miejscach gdzie sterownik bedzie narazony na
bezposrednie dziatanie promieni stonecznych.

AWAZNE: podczas podtaczania sterownika nalezy:
. podtaczy¢ ekran do zacisku GND dla wszytkich sterownikéw
w sieci;
. nie nalezy podtgcza¢ ekranéw pod zacisk uziemienia na
panelu elektrycznym;
. nalezy uzywac¢ przewodu skrecanego (np.: Belden 8762-
AWG20 lub Belden 8761-AWG22);
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. dla ostatniego sterownika w sieci pomiedzy zaciskami Tx/Rx+
oraz Tx/Rx- nalezy zamontowaé rezystor 120Q.

2.10 Klucz programuj acy (kopiowanie set-up)

AWAZNE: klucza nalezy uzywac przy wytagczonym zasilani
sterownika i odtgczonym przewodzie sieci RS 485. Klucz
MXOPZKEYAO/IROPZKEYAO jest uzywany do kopiowania nastaw
parametréw. Klucz nalezy podtgczy¢ do ztacza (4 pin AMP) na plycie
sterownika (przy wytagczonym zasilaniu).

o Uwaga: MXOPZKEYAO moze by¢ uzyty jedynie na sterownikach z
wersjg oprogramowania >/= 2.1 (z maksymalnie 6 ustawieniami
parametrow); IROPZKEYAO moze by¢ uzywany do sterownikéw z
wersjg oprogramowania </= 1.2 (z maksymalnie 2 ustawieniami
parametrow).

Wersje oprogramowania mozna sprawdzi¢ w nastepujgcy sposéb:

1. Natabeli znajdujacej sie z tylu sterownika. Druga czes$é
numeru rewizyjnego okresla wersje oprogramowania (npL
Rev. 1.326 oznacza wersje 2.6). jest to prawdziwe jesli
MPXPRO nie byt nigdy wczesniej aktualizowany;

2. Nawyswietlaczu terminala. Po wigczeniu zasilania MPXPRO,
wyswietlacz terminala pokaze wersje oprogramowania
(np.:2.6) przez klika sekund;

3. Przy uzyciu VPM lub programu nadzoru (zmienna 11: wersja
oprogramowania). Oficjalne dostepne wersje
oprogramowania to: 1.0, 1.1, 1.2-2.1, 2.2, 2.6.

Poprzez ustawienie dwdch dip-switchy (dostepne po zdjeciu obudowy),
klucz programujgcy moze wykona¢ funkcje:

. UPLOAD, wgranie parametréw ze sterownika do klucza
(patrz rys 2.p): klucz pobierze wartosci wszystkich
parametrow dostepnych na sterowniku.

. DOWNLOAD, kopiowanie nastaw parametréw z klucza do
sterownika (patrz rys 2.p): klucz wgrywa nastawy parametrow
do danego sterownika

. EXTENDED DOWNLOAD: rozszerzone kopiowanie
parametrow z klucza do sterownika, klucz kopiuje wszystkie
parametry do sterownika.

AWAZNE: kopiowanie moze by¢ zrealizowane jedynie pomiedzy
kompatybilnymi sterownikami, tzn o tej samej lub wyzszej wersji
oprogramowania (np. kopia wersji 2.2 do wersji 2.4 a nie odwrotnie).

Wyboru funkcji klucza mozna dokonaé¢ w nastepujgcy sposéb:

a. Otwdrz ostone klucza i ustaw dip-switche bazujgc na opisie z
ponizszego rysunku;

b.  Zamknij ostone podtacz zasilanie klucza i podtgcz go do
sterownika.

c.  Nacisnij i przytrzymaj przycisk klucza az czerwona dioda
bedzie migac¢ przez czas okoto 5 do 10s (przycisk moze
pozostawaé wcisnigty). Po zwolnieniu przycisku dioda
pozostanie wigczona do zakonczenia procesu, ktéry moze
potrwa¢ maksymalnie 45s. operacja zakonczona jest
powodzeniem gdy zaswieci sie dioda zielona. Po zwolnieniu
przycisku dioda zielona zgasnie po okoto 2 s. inne sygnaty,
lub miganie diody oznaczajg wystgpienie problemu z
wykonaniem danej operacji: patrz odpowiednig tabele;

d. Odigcz klucz od sterownika;

Wgrywanie Zgrywanie Zgrywanie rozszerzone
OFF OFF ON
= ON _l_|
- L gl -

Rys. 2.p Rys. 2.q Rys. 2.r
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Sygnat LED Przyczyna Znaczenie Rozwi gzanie
Pomaranczowy | Sterownik nie Parametry nie Sprawdz
— miganie jest moga by¢ kompatybilnos¢
kompatybilny skopiowane wersji
sterownik zrodio | oprogramowania
i sterownik (patrz notes
docelowy nie sg | powyzej)
zgodne pod
wzgledem
oprogramowania
Czerwony — Nieprawidtowe | Przycisk klucza Powtérz
miganie uzycie klucza zostat zbyt procedure wg
wczesnie instrukciji z pkt c.
zwolniony
Pomaranczowy | Biad Dane zapisane Powt6rz
— state kopiowania kluczu lub na operacje lub
Swiecenie danych sterowniku sg skontaktuj sie z
uszkodzone serwisem
Wytgczone Klucz nie ma - Sprawdz
zasilania lub zasilanie klucza
jest lub skontaktuj
uszkodzony sie z serwisem.

Tab. 2.9
Klucz mozna zaprogramowac nie tylko ze sterownika MPXPRO, ale
rowniez bezposrednio z komputera PC, przy uzyciu konwertera USB/I2C
(IROPZPRGOO0) oraz programu VPM. Przy uzyciu tego potgczenia mozna
dokona¢ kompletnego programowania klucza. W szczegoélnosci mozliwe
jest: ustawianie wartosci parametréw (jednostki i pracy), ustawienie
widocznosci i atrybutéw upload, odczyt i zapis parametréw, oraz
sprawdzenie stanu parametrow.

2.11 Program serwisowy (VPM-Visual Parameter Manage _ r).

MPXPRO moze komunikowa¢ sie bezposrednio z komputerem PC przy
uzyciu portu szeregowego. Potgczenie to moze by¢ wykorzystane do
programowania i sprawdzania pracy sterownika, a szczegoélnosci do:
. Ustawienia warto$ci, widocznosci i atrybutéw kopiowania
wszystkich parametréw ze sterownika Master do sterownika
Slave, wigczajgc w to parametry jednostki;
. Catkowitego programowania klucza;
. Przy uruchomieniu, monitorowanie i reczna kontrola wszystkich
wejsc/wyjse;
. Aktualizacji oprogramowania.

Komputer PC mozna potaczyc¢ ze sterownikiem poprzez specjalny port
dostepny na niektorych terminalach uzytkownika kod: IROOUGC300 oraz na
wyswietlaczu zdalnym kod: IROOXGC300 lub poprzez sie¢ RS485.
Oprogramowanie moze by¢ réwniez uzyte do programowania klucza.
Wiecej informacji dotyczacych oprogramowania jest dostepne w instrukcji
on-line dla VPM, do pobrania pod adresem: http://ksa.carel.com.

Podt gczenie poprzez terminal/wy swietlacz (przy u zyciu konwertera:
IROPZTLNOO).

Ztacze uzywane do komunikacji z komputerem PC na ktérym zainstalowano
specjalne oprogramowanie, umozliwiajgce komunikacje z MPXPRO
poprzez terminal uzytkownika lub zdalny wyswietlacz. Ztgcze jest
umieszczone pod przyciskami terminalu/wyswietlacza.

®

C

©

Terminal
1ROOUGC300
IROOXGC300

IROPZTLNOO
USB/tLAN
konwerter

PC

Rys. 2.s
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Port USB komputera nalezy potaczy¢ z portem USB konwertera. Po
podigczeniu komputera do sterownika Master, oprogramowanie
uzyskuje dostep do parametréw sterownika i status regulaciji
sterownika Master, jak réwniez do parametréw sterownikéw Slave
podiaczonych do sieci. Jesli komputer jest podigczony do sterownika
Slave, wéwczas mozna odczytaé jedynie parametry danego
sterownika Slave.

Podtgczenie poprzez RS485 (z u zyciem konwertera:
CVSTDUMORO)

Komputer mozna réwniez podtgczy¢ do sterownika za pomoca
ztgcza sieci szeregowej RS 485. W tym przypadku komputer mozna
podiaczyé jedynie do sterownika Master. Dostep do sterownikéw
Slave odbywa sie poprzez sterownik Master.

Aby podtgczy¢ sterownik do komputera:

. Podtgcz sterownik Master do sieci RS485 (zlgcza
20,21,22) do konwertera CVSTDUMORO, przy uzyciu
przewodu sieci RS485;

. Podtacz port USB konwertera do portu USB komputera
przy pomocy przewodu USB.

o Uwaga: aby uzyska¢ dostep do sterownikéw Slave za
posrednictwem sterownika Master nalezy sprawdzi¢ czy wszystkie
sterowniki zostaty poprawnie podigczone do sieci tLAN.

MASTER SLAVE

CVSTDUMORO
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2.12 Powrét do nastaw fabrycznych/ wgranie ustawie  A.

Whprowadzenie:

W pamieci MPXPRO mozna zapisac¢ do 7 r6znych ustawien
parametrow . Ustawienie wartosci O spowoduje przywotanie
parametréw fabrycznych, zawierajgcych nastawy parametréw
uzywanych przez MPXPRO podczas normalnej pracy, Te ustawienia sg
wgrywane przy kazdym uruchomieniu sterownika i mogg by¢
modyfikowane w dowolnym momencie za posrednictwem terminala,
sieci monitoringu, zdalnego sterowania lub klucza programujgcego oraz
VPM.

Pozostate 6 grup ustawien parametréw, ponumerowanych od 1 do 6
zawiera listy parametrow, wgranych przez CAREL na etapie produkcji.
Te nastawy moga by¢ skopiowane do nastaw fabrycznych
wywotywanych wartoscig 0. Te parametry mogg by¢ modyfikowane
jedynie przy pomocy klucza programujgcego oraz VPM.
Zmodyfikowane nastawy parametréw, okreslone przez producenta
urzadzenia, mogg by¢ wgrane w celu szybkiego okreslania wartosci
catej listy parametréw sterowana danego systemu chtodzenia.

Listy parametréow od 1 do 6 moga by¢é modyfikowane:

1. Kopiowanie parametréw z MPXPRO do klucza programujgcego
MXOPZKEYAO (zgrywanie)

2. Odczyt parametrow zapisanych na kluczu programujgcym przy
uzyciu VPM

3. Nastawa, wyb6r i modyfikacja parametréw poprzez VPM. Dla
kazdego parametru mozna ustawi¢: wartos¢, widocznos¢,
aktywnos¢. Parametry mozna kopiowac ze sterownika Master do
Slave, i ustali¢ dana liste jako liste odczytywana przy uruchamianiu

4. Zapis parametrow na kluczu programujgcym przy uzyciu VPM

5. Kopiowanie parametréw z klucza programujacego do MPXPRO
(zgrywanie) patrz rozdziat 2.10

Quwaca:

¢ Podczas kopiowania parametrow z klucza do MPXPRO i odwrotnie
sterownik musi by¢ odtgczony od zasilania

* Aby zapisa¢/odczyta¢ parametry z klucza uzywajgc VPM
wymagany jest konwerter IROPZPRGO00.

Wazne: modyfikowanie nastaw parametréw zapisanych w pamieci
MPXPRO przy uzyciu klucza nadpisuje parametry ustalone przez
CAREL. Parametry fabryczne nie mogg by¢ nadpisane, znajduja sie w
pamigci niemodyfikowalne;.

Procedura powrotu do nastaw parametréw fabrycznych/ wgranie

nastaw parametrow

Procedura:

1.Wylgcz zasilanie sterownika

2.Nacisnij przycisk Prg/imute

3.Wiacz ponownie zasilanie sterownika przytrzymujgc wcisniety
przycisk Prg/mute. Pojawi sie 0 oznaczajgce liste parametrow
zapisang jako fabryczne

4.Aby wgra¢ nastawy fabryczne nalezy nacisng¢ przycisk SET, jesli
konieczne jest wgranie inne listy parametréw patrz pkt5.

5.Nacisnij UP/DOWN aby wybra¢ numer zgdanej listy parametrow (od
1 do 6) i potwierdz wybor przyciskiem SET,

6.Po zakonczeniu procedury sterownik pokaze komunikat ,Std”
oznaczajgcy zakonczenie procesu.

7.Jesli to konieczne nalezy rozpocza¢ procedure uruchomienia (patrz
rozdziat 4.3)

OUWAGA: Lista parametréow moze by¢ wgrana pod numerami od 1
do 6. Maksymalna ilo$¢ list parametréw jest ograniczana parametrem
Hdn, nie widoczny poprzez klawiature, modyfikowany jednie za
posrednictwem VPN lub klucza programujgcego. Na przyktad gdy
Hdn=3, podczas procedury mozliwe jest wgranie do sterownika jedynie
list parametrow od 1 do 3.

Par. Opis Wart. Min | Maks | Jednostka
fabryczna miary
Hdn llo$¢ parametrow | O 0 6 -
podlegajacych
Zmianie nastawy

Tab 2.h
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3. INTERFEJS UZYTKOWNIKA

Panel przedni terminala uzytkownika (IROOUG****) zawiera wyswietlacz

Termina | uzytkownika

i 4 przyciski, ktore naciskane pojedynczo lub w odpowiednich
kombinacjach pozwalajg na uzyskanie dostepu do programowania
sterownika. Zdalny wyswietlacz (IROOXG****), jest uzywany jedynie do O p— — — ) Prg| | A z
pokazywania wartosci zmiennych parametréw systemu. % 'A' ' ,' , § ) 5||
Pt P e Y S’ @ _G:—_ P
3.1 Terminal u zytkownika i zdalny wy $wietlacz AX ’&' ’-’.’—'mcp Set % ;
Wyswietlacz pokazuje wartosci mierzone w zakresie od -50 do 150°C, ° (=
w zaleznosci od rodzaju uzytego czujnika. Wynik pomiaru jest Rys. 3.a
wyswietlany z rozdzielczoscig do jednego miejsca po przecinku dla
wartosci od -19,9 do 19,9°C. dla czujnikéw logarytmicznych 0 do 5V Wyswietlacz zdalny
oraz aktywnych od 0 do 10 V lub 4 do 20 mA jednostka miary jest
definiowana przez typ uzytego czujnika. Punkt dziesietny moze byé
wyswietlany w wyniku odpowiedniego ustawienia parametru (/6). G’ B o B zl
ali_1_J J
’- 4R o "4EEN §
® (—
rys. 3.b
Ikona Funkcja Funkcja wg statusu ikony Opis
ON OFF Miganie
@ Sprezarka/zawor Aktywne Nieaktywne Zadanie Miga gdy aktywacja jest op6zniona lub zatrzymana
elektromagnetyczny przez czasy ochrony
% Wentylatory Aktywne Nieaktywne Zadanie Miga gdy aktywacja jest zatrzymana w wyniku
parownika zewnetrznego wytgczenia lub innego procesu
bedgcego w trakcie

#‘h Odszranianie Aktywne Nieaktywne Zadanie Miga gdy aktywacja jest zatrzymana w wyniku

zewnetrznego wytgczenia lub innego procesu
bedacego w trakcie
AUX Wyjscie Aktywne Nieaktywne - Pojawia sig w momencie aktywacji wyjscia AUX

A Alarm Gotowos¢ do - Aktywny alarm Miga gdy aktywny alarm podczas normalnej pracy
aktywacji sterownika (np.: wysoka/niska temperatura) lub gdy
opodznionego alarmu aktywny alarm zewnetrzny (wejscie cyfrowe),
zewnetrznego niezwtoczny lub op6ézniony, zaréwno dla sterownika

Master jak i Slave.

® Zegar Czas pracy nocnej - Alarm zegara Przy wtgczonym zasilaniu ikona ta informuje o

obecnosci zegara czasu rzeczywistego.

@ Swiatto (sie¢ Aktywne Nieaktywne -

- lokalna)

Q\ Serwis Na sterowniku - Btad systemu Podczas ustawiania parametrow oznacza parametr
Master — zgrywanie jeszcze nie ustawiony, przy potaczeniu do zdalnego
parametréw do regulatora oznacza aktywny proces zapisu.
sterownikdw Slave

HACCP | HACCP Aktywacja funkcji - Alarm HACCP Gdy aktywny alarm HACCP na wyswietlaczu pojawia
HACCP sie symbol HA lub HF.

@ Cykl ciagty Aktywna funkcja - Zadanie Miga gdy aktywacja jest zatrzymana w wyniku
pracy ciagtej zewnetrznego wytgczenia lub innego procesu

bedgcego w trakcie (np.: min czas wytagczenia
sprezarki).
Tab.3.a
o Uwaga:
. Miganie ikon alarmu, zegara, serwisu i HACCP ma priorytet
nad oznaczeniem normalnego stanu pracy (np.: przy
wiaczonej ikonie zegara, jesli pojawi sie alarm zegara ikona
zacznie migac).
. Warto$¢ wyswietlana na ekranie terminala moze by¢
skonfigurowana poprzez parametr /t1, a wyswietlacza
zdalnego przez parametr /t2.
17
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Ustawienie Funkcja Przycisk Wyswietlanie podczas ustawiania/notes
Czas
trwania
Punkt nastawy Punkt nastawy j Wartos¢ na ekranie miga podczas ustawiania
temperatury 4, |T Ustawianie wartosci
j Zapisanie punktu nastawy i powr6t do ekranu gtéwnego
Dostep do Parametry typu F a 5s Parametry typu F s3 nieaktywne
parametrow - - =
(poziom Typ C (konfiguracja) lub A = " T 5s
programowania) (zawansowane) [a] E Wprowadzenie hasta dostepu (22 dla poziomu konfiguracji, 33 dla
/ poziomu zaawansowanego)
j Potwierdzenie hasta, wyswietlenie pierwszego parametry typu C lub A
Wyjscie z ;I Ss Zmiany zostaty zapisane
programowania
poziomu dostepu
Odszranianie Odszranianie lokalne 1 Ss dFb: aktywacja odszraniania dFE: dezaktywacja odszraniania
Odszranianie na ?| _ 3 Ss dFb: aktywacja odszraniania dFE: dezaktywacja odszraniania
wszystkich jednostkach &
systemu (tylko Master)
Funkcje dodatkowe Cykl pracy ciagtej ‘% B Ss cch: aktywny cykl pracy ciagtej (patrz paragraf 6,6) ccE: dezaktywacja
=& cyklu ciggtego
Wyjscie AUX q Aktywacja/dezaktywacja wejscia AUX
Funkcje sieciowe Kopiowanie parametréw E i‘ 5s
(tylko dla Master) z Master do Slave =&
Al E Wprowadzenie hasta (66)
st Patrz rozdziat 3.6: , kopiowanie parametréw z Master do Slave”
Wyswietlanie statusu rg ﬂ E Wybdr sterownika slave: patrz rozdziat 3.5 : Wyswietlanie statusu
jednostki na sterowniku = e & sterownika Slave na sterowniku Master”.
master
Ustawienie Ustawienie parametréow ™ Jesli na ekranie pojawi sie 0 nalezy nacisng¢ przycisk SET
parametréw domyéInych (*) — przy wiaczaniu zasilania
domysinych
Alarmy Wyswietlenie rejestru n] . ml Ss
alarmow S ] F3 Wprowadz hasto (domysine 44)
=1/
"'I Patrz rozdziat 9.3 , Rejestr alarmow”
Reczne kasowanie 3‘ H Ss Komunikat ,rES” oznacza ze alarm zostat zresetowany
alarmoéw &
Wyciszenie sygnatu ey
alarmowego i
dezaktywacja przekaznika
HACCP Menu HACCP ﬂ F Patrz rozdziat 9.4 , Alarmy HACCP — wyswietlanie
Tab 3.b
(*) Wartosci domysine parametréw lub jakiekolwiek inne wgrane do
MPXPRO s3 wazne tylko dla parametréw widocznych z terminala
uzytkownika, z listy parametréw. Te ktére nie sg widoczne nie
podlegajg tej procedurze.
uM Ul U2 U3 U4 U5
3.3 Programowanie. Master Slave 1 Slave 2 Slave 3 Slave 4 Slave 5
Tab. 3.c

Parametry mogg by¢ modyfikowane przy uzyciu przyciskéw terminala.

Dostep w zaleznosci od typow: Czeste (F), Konfiguracja © i

zaawansowane (A). typ kazdego z parametréw jest opisany w tabeli

parametréw. Dostep do parametréw konfiguraciji i parametréw
zaawansowanych jest chroniony hastem co zabezpiecza przed
dostepem oséb niepowotanych. Hasto do parametréw

zaawansowanych daje réwnoczesnie dostep do wszystkich parametrow
regulacji, dostep do tych parametréw moze mie¢ tylko wykwalifikowany

personel.

Wyb6r typu sterownika (Master)

Przy uzyciu terminala uzytkownika podtgczonego bezposrednio do
sterownika master, funkcja ta moze by¢ uzyta dla wybrania jednostki
docelowej. Po ustaleniu zgdanych ustawien (np.: edycja parametréw,

dsotep, rejestr alarmow, itp.):
. Przesun liste dostepnych jednostek Slave przy pomocy
przyciskow UP oraz DOWN,;

. Nacisnij Set w celu wybrania zgdanej jednostki:
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(uxo oznacza ze sterownik jest poza siecig)
. Aby powr6ci¢ do ekranu standardowego nacisnij Prg/mute.

Po 1 minucie bez przyciskania przyciskdw sterownik powrdci do ekranu

gtéwnego.

Rys. 3.d

Uwaga: procedure programowania dla sterownika master mozna
przeprowadzi¢ tylko gdy terminal jest do niego podigczony. Gdy
terminal jest podtgczony do sterownika Slave mozliwe jest jedynie
ustalenie parametréw dla sterownika Slave.
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Zmiana punktu nastawy (St)
Modyfikacja punktu nastawy (warto$¢ domysina = 50°C)
Procedura:
. Nacisnij Set az do momentu gdy ekran pokaze aktualng
wartos¢ St;
. Nacisnij UP lub DOWN w celu ustawienia zgdanej wielkosci;
. Nacisnij (krétko) Set w celu potwierdzenia wprowadzonej
wartosci;
. Sterownik powréci do ekranu gtéwnego;

g g
— Il

Rys. 3.e

Dostep do parametréw typu F

Parametry typu F zawierajg wybor typu czujnikdw, punktu nastawy i
dyferencjatu, temperatury konca odszraniania, maksymalny czas
odszraniania, progi alarmowe, prég aktywacji wentylatoréw parownika i
dyferencjat tego progu, oraz punkt nastawy przegrzania. Patrz tabela
parametrow.

Procedura:

1. Nacisnij Prg/mute przez okoto 5 sek (jesli sg aktywne alarmy
sygnat dzwiekowy zostanie wyciszony): wyswietlacz pokaze
kod pierwszego z parametrow typu F: /c1;

2. Patrz rozdziat ,Ustawianie parametrow”, punkt 1.

3
O CAREL
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Rys. 3.f

AWaine: jesli zadne z przyciskéw nie zostanie wcisnigty, po 10 sek
wyswietlacz zacznie miga¢, po 1 min sterownik powréci do wyswietlania
ekranu gtéwnego.

Dostep do parametréw typu C
Parametry typu C (konfiguracja) zawierajg: wybdr zmiennej ktorej
wartos¢ bedzie wyswietlana na wyswietlaczu, oznaczenie wylotu i
wlotu, oraz czujnika dal funkcji odszraniania, konfiguracje wejs¢
cyfrowych, zachowanie wentylatoréw parownika podczas odszraniania,
konfiguracje Master/Slave, przedziaty konca odszraniania. Patrz tabela
parametrow.
Procedura:
1. Nacisnij Prg/mute przez okoto 5 sek (jesli sg aktywne alarmy
sygnat dzwigkowy zostanie wyciszony): wyswietlacz pokaze
wartos¢ 0;
2. Przy pomocy przyciskéw UP oraz DOWN ustal warto$¢
hasta: 22, potwierdz przyciskiem Set;
3. Pojawi sie pierwszy parametr typu C: /4;
4. Patrz rozdziat ,Ustawianie parametréw”, punkt 1.

Dostep do parametréw typu A
Parametry typu A (zaawansowane) zawierajg: wybor typu czujnika
(NTC, PTC, PT1000, NTC L234) dla kazdej z 4 grup czujnikéw,
wybranie regulacji wartosci przegrzania, ustawienie czujnikw
temperatury i wilgotnosci otoczenia i czujnika temperatury szyby,
parametry ochrony sprezarki, parametry definiujgce algorytm
odszraniania (sekwencje, zatrzymanie, czas trwania, Power defrost,
pominiecie odszraniania), maksymalna i minimalna predkos$c¢ pracy
wentylatorow parownika, statle czasowe catkowania i op6znienie funkc;ji
ochronnych wartosci przegrzania, parametry wyswietlania alarmow
standardowych i alarméw HACCP.
Procedura:
1. Nacisnij Prg/mute przez okoto 5 sek (jesli sg aktywne alarmy
sygnat dzwiekowy zostanie wyciszony): wyswietlacz pokaze
wartosc¢ 0;
2. Przy pomocy przyciskéw UP oraz DOWN ustal warto$¢
hasta: 33, potwierdz przyciskiem Set;
3. Pojawi sie pierwszy parametr typu A: /2;
4. Patrz rozdziat ,Ustawianie parametréw”, punkt 1.
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AWaine:
. Ta procedura jest dostepna poczawszy od wersji
oprogramowania 2.x
. Typy parametrow (F, C, A) oraz hasta dostepu mozna
modyfikowac¢ przy pomocy programu VPM.

Ustawianie parametrow
Po osiagnieciu dostepu do okreslonego poziomu parametrow:

1. Przy pomocy przyciskéw UP i DOWN nalezy wybra¢ zadany
parametr, podczas przewijania ikony ekranu oznaczajg do
jakiej grupy nalezy dany parametr (patrz tabela ponizej oraz
tabel parametréw);

2. Lub: nacisnij Prg/mute aby wyswietli¢ menu kategorii. Patrz
tabel parametrow na koncu instrukcji. Przy pomocy
przyciskéw UP i DOWN nalezy wybra¢ zadang kategorig lub
parametr i nacisnag¢ Set: lista parametrow w wybranej

kategorii:
Kategoria Ikona Kategoria Ikona
Czujniki PN Wentylatory parownika A
Regulacja & Zawor elektroniczny DN
Sprezarka S Rejestr alarméw AQO
Odszranianie b HACCP HACCP
Alarm A Zegar czasu rzecz. Q)
Wentyl.parownika R
Tab. 3.d
3. Przy pomocy UP oraz DOWN wybierz zgdany parametr;
4. Nacisnij Set aby wyswietli¢ aktualng warto$¢ parametru;
5.  Zwieksz lub zmniejsz warto$¢ przy pomocy UP oraz DOWN;
6. Nacisnij Set, aby tymczasowo zapisa¢ wprowadzong wartos$¢
i powréci¢ do ekranu kodéw parametrow;
7. Jesli parametr posiada pod-parametry, po wybraniu tego

parametru ponowne wcisnigcie Set spowoduje przejscie do
pod-parametréw, ktére mozna przewija¢ przy pomocy UP
oraz DOWN, mozna je réwniez modyfikowa¢ jak kazdy
podstawowy parametr. Nacisniecie Set spowoduje
tymczasowe zapisanie wprowadzonych zmian, nacisniecie
Prg/mute spowoduje przejscie do wyzszego poziomu menu.

8. Powtorz kroki od 3 do 7 dla innych parametrow;

9. Aby zapisa¢ na state wprowadzone zamiany nalezy nacisng¢
Prg/mute i przytrzymac przez okoto 5 sek. Spowoduje to
wyjscie z procedury programowania parametrow.

o Uwaga:

. Wszystkie zmiany zapisane tymczasowo w pamieci RAM,
moga by¢ skasowane, poprzez powrét do ekranu gtéwnego —
nie naciskanie zadnego z przyciskéw przez czas dtuzszy niz
60 sek. Wartosci nastaw parametrow zegara sg zapisywane.

. Jesli sterownik zostanie odtgczony od zasilania przed
wcisnigciem Prg/mute, wszystkie wprowadzone zmiany
zostang utracone.

. W procedurach ustawien parametréw (C,A) nowe wartosci
zostang zapisane po wcisnieciu Prg/mute przez czas dtuzszy
niz 5 sek. Przy wprowadzaniu nowego punktu nastawy
wartos¢ jest zapisywana po wcisnieciu przycisku Set.

3.4 Przykiad: Ustawienie aktualnej daty/czasu oraz
czasowych dzien/noc.

przedziatow

Ustawienie aktu wlanej daty/czasu

Procedura:
1. Nacisnij Prg/mute przez 5 sek: dostep do listy parametrow
typu F.

2. Nacisnij Prg/mute: wysSwietlona zostanie pierwsza kategoria
parametrow ,Pro”.

3. Przy pomocy przyciskéw UP i/lub DOWN nalezy wybraé
kategorie rtc, ikona zegara znajdujgca sie wyswietlaczu
bedzie aktywna.

4. Po wecisnieciu Set wyswietlony zostanie parametr ,tc”, kolejne
nacisniecie Set spowoduje wyswietlenie aktualnie
ustawionego roku (w dwoch liczbach).

5.  Nacisnij Set aby ustawi¢ warto$¢ roku np.: 8=2008, kolejne
nacisniecie Set spowoduje zapisanie zmiany;

6.  Nacisnij przycisk UP aby wybraé nastepny parametr:
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M=miesigc, i powtorz kroki 3,4 i 5 dla parametréw M=miesigc, d=dzien
miesigca, u=dzien tygodnia, h=godzina, m=minuta;
7.  Aby powrdci¢ do listy parametréw gtéwnych naci$nij

Prg/mute.
! ][l
L @&
== Rys. 3.9
Par. | Opis War | Min Ma | Jednost
t. X ka miary
Fabr
tc Data/czas (nacis$nij Set) - - - -
y_ Data/czas: rok 0 0 99 Rok
M_ Data/czas: miesigc 1 1 12 Miesigc
d Data/czas: dzien miesigca | 1 1 31 Dzien
u_ Data/czas: dzien tygodnia 6 1 7 Dzien
h_ Data/czas: godzina 0 0 23 Godzina
n_ Data/czas: minuta 0 0 59 Minuta
Ustawienie przedziatow czasowych dzie A/noc:

Procedura:

1.Uzyskanie dostepu do parametréw typu C zostato pisane w
odpowiednim rozdziale, po uzyskaniu dostepu nalezy wybrac
kategorie RTC;

2.Przy pomocy przyciskéow UP i DOWN nalezy wybra¢ parametr
okreslajacy przetaczenie z pracy nocnej na prace dzienng tS1.

3.Po nacisnieciu Set pojawi sie parametr d okreslajgcy dni tygodnia w
ktorych ma by¢ realizowane przetaczenie:

0= przetgczanie nieaktywne

1 do 7= poniedziatek do niedzieli

8= poniedziatek do pigtku

9= poniedziatek do soboty

10= sobota i niedziela

11= kazdego dnia

4.Nacisnij Set w celu potwierdzenia wprowadzonych zmian i przejscia
do nastepnego parametru: h= godzina, m=minuta,

5.Nacisnij Set aby potwierdzi¢ wprowadzone zmiany a nastepnie
Prg/mute aby przej$¢ do parametru tE1= czas przelgczenia z pracy
dziennej na prace nocng.

dzier

noc noc

t

tS tE " rys.3.h

() Uwaga: dla kazdego dnia mozliwe jest ustawienie 8 przedziatow
czasowych, za pomoca parametréow tS1 do tS8 oraz tE1 do tES.

3.5 Wyswietlenie statusu sterownika Slave z terminala
uzytkownika podt agczonego do sterownika Master (konsola

wirtualna)

Procedura jest wazna dla sieci Master/Slave. Jesli terminal uzytkownika
jest poditaczony bezposrednio do sterownika Master, mozliwe jest
wyswietlenie na tym terminalu stanu kazdego ze sterownikéw Slave
znajdujacych sie w sieci (tak jakby terminal byt podtgczony do danego
sterownika Slave).

Procedura:

1.Naci$nij jednoczes$nie: Prg/mute, Set, oraz DOWN.

2.Wybierz sterownik Slave ktérego status ma by¢ wyswietlony
(Ul=SLave 1, ..., us=Slave5);

3.Nacisnij Set aby potwierdzic;

4.Terminal uzytkownika bedzie sig teraz zachowywat jakby byt
podigczony do wybranego sterownika Slave,

5.Nacis$nij Prg/mute aby powrdci¢ do ekranu gtéwnego na sterowniku
Master. Sterownik powrdci do ekranu gtéwnego po 1 minucie bez
przyciskania jakiegokolwiek przycisku.

Przyktad ponizej przedstawia wybrany sterownik SLave 2
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Rys. 3.i

3.6 Kopiowanie parametréw ze sterownika Master do s terownika

Slave.

Wszystkie parametr z atrybutem UPLOAD moga by¢ skopiowane ze
sterownika master do sterownika Slave poprzez sie¢ pomiedzy tymi

sterownikami. Atrybut UPLOAD moze by¢ ustawiony jedynie poprzez
program VPM. Procedura to moze by¢ realizowana w zamian za lucz
programujacy, z mozliwoscig kopiowania parametréw jednoczesnie do
wszystkich podtagczonych plyt Slave, bez wylgczania zasilania
sterownikéw, oraz bez nadpisywania parametréw ktére nie powinny ulec
zmianie (np. adres sieciowy, parametry zegara itp.). Mozna réwniez
przeprowadzi¢ procedure kopiowania oddzielnie dla kazdego ze
sterownikéw, takze przy uzyciu klucza programujgcego.

Procedura:

1.Nacisnij jednoczesnie Prg/mute oraz Set przez czas diuzszy niz 5
sek (jesli s aktywne alarmy woéwczas sygnat dzwiekowy zostanie
wyciszony): na ekranie pojawi sie migajaca cyfra 0 ;

2.Przy pomocy przyciskéw UP i DOWN ustaw hasto dostepu 66.
Potwierdz naciskajac Set;

3.Przy pomocy przyciskow UP i DOWN wybierz sterownik Slave do
zaprogramowania, potwierdz naciskajgc Set. Wybierajgc ALL
wybieramy wszystkie sterowniki podtagczone do sieci;

4.Podczas procesu programowania na ekranie terminala pojawia sie
ekran gtéwny naprzemian z informacjg uPL, oraz ikong klucza;

5.Po dokonaniu procedury programowania, informacja uPL przestaje
sie pojawia¢. W przypadku wystgpienia btedéw pojawi sie komunikat
uPX (X- oznacza cyfre sterownika na ktérym wystgpit btgd).

Rys. 3.i

3.7 Monitoring maksymalnej i minimalnej temperatury (Parametr

5, rt, rH, rL).

Minimalne i maksymalne wartosci temperatury mierzone czujnikiem
ustawionym poprzez parametr r5 mogg by¢é monitorowane przez czas
do 999 godzin (powyzej 41 dni).

Aby aktywowac tg funkcje nalezy:

* Wejs¢ do trybu programowania parametréw grupy A
(zaawansowane), wg instrukcji z rozdziatu 3.3;

« Ustawi¢ parametr r5 wybierajgcy czujnik dla monitoringu (patrz tabel
parametrow);

* Przej$¢ do parametru rt i nacisngé Set w celu wyswietlenia ilosci
godzin podczas ktérych aktywny jest monitoring minimalnej i
maksymalnej wartosci temperatury (jezeli juz aktywny, rt=0), lub
zrestartowac licznik godzin naciskajgc przycisk DOWN przez czas
dtuzszy niz 5 sek (az do pojawienia sie informacji rES —
zresetowanie licznika godzin);

« Aby sprawdzi¢ maksymalng warto$¢ temperatury jaka wystapita
podczas czasu monitorowania nalezy odczyta¢ wartos$¢ parametru
rH;

« Aby sprawdzi¢ minimalng warto$¢ temperatury jaka wystgpita
podczas czasu monitorowania nalezy odczyta¢ wartos$¢ parametru
rL;
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3.8 Uzywanie pilota zdalnego sterowania (akcesoria)

Pilot zdalnego sterowania jest urzadzeniem dostarczanym w celu
tatwego i szybkiego programowania sterownika MPXPRO. Podobnie
jak tradycyjna klawiatura terminala uzytkownika posiada on wiele
funkcji stuzacych do zmiany statusu wejsé/wyjsé, oraz catkowitego testu
instalacji, potaczen i pracy sterownika.

Rys. 3.k

Opis

Pilot zdalnego sterowania dla MPXPRO zawiera przyciski, podzielone
na grupy pod wzgledem funkcji. Przyciski posiadajg dodatkowe funkcje
umozliwiajgce wys$wietlanie statusu sterownika (czujnikéw, zmiennych
wewnetrznych), reczne przypisanie wejs¢ i wyjs¢é, oraz reczne
ustawienie pozycji zaworu elektronicznego (EEV). Pilot moze
wspotpracowac ze wszystkimi sterownikami MPXPRO wyposazonymi w
terminal uzytkownika lub zdalny wyswietlacz (IROOUGC300,
IRO0XGC300). Parametr okreslajacy kod aktywujacy regulacje zdalna:

Par Opis Wart. Min Max | Jedn.
Fabr. miary

H3 Kod aktywujacy zdalne 0 0 255 -

sterowanie, 00=

programowanie zdalne

bez koniecznosci

wprowadzania kdu

Tab. 3.c

Zdalne sterownie podczas uruchamiania.

Przy pierwszym uruchomieniu, MPXPRO wys$wietla procedure
uruchomienia. W tej fazie, pilot zdalnego sterowania jest aktywny dla
wszystkich sterownikéw, bez wzgledu na kody, w zwigzku z tym mozna
uzy¢ pilota do programowania sterownika bez wpisywania specjalnych
kodéw dostepu. Zalecane jest trzymanie pilota blisko odbiornika na
terminalu lub wyswietlaczu tak aby sygnat trafiat do odpowiedniego
sterownika.

Aktywacja pilota zdalnego sterowania
Synch: aktywuje uzycie pilota zdalnego sterowania, Esc:
wylgcz uzywanie pilota zdalnego sterowania. Po nacisnieciu
Synch na ekranie sterownik pojawi sie kod parametru H3:
kod aktywacji zdalnego sterowania, jesli parametr ten nie
jest ustawiony na wartos¢ 0. Kod nalezy wprowadzi¢ przy
pomocy klawiatury numerycznej. Kod powinien by¢ taki sam
jak ustawiony na sterowniku. Uzycie kodu zapobiega
przypadkowemu dotarciu sygnatu pilota do innego
sterownika niz byt kierowany.

AWaine:

» Parametr H3 ma domysing nastawe 0 dla wszystkich sterownikéw
MPXPRO, aby unikng¢ btedéw przy programowaniu wielu
sterownikéw nalezy ustali¢ inna warto$¢ kodu dla kazdego ze
sterownikéw.

» Po 5 min bez przyciskania zadnego przycisku, potaczenie z pilotem

zdalnego sterowania zostaje zerwane. Aby utrzymac potgczenie

nalezy wcisng¢ ktérys z przyciskéw przed uptywem 5 min od
ostatniego przycisniecia. Przed zerwanie potgczenia wyswietlacz
miga przez 10 sek;

Opcja zdalnego sterowania moze by¢ catkowicie wytaczona poprzez

ustawienie parametru H2 na wartos¢ =3.
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2 Przycis
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ON/OFF

Krotkie

wci $niecie (1s)
Powrét do
poprzedniego
menu

Edycja
parametrow,
potwierdzanie
zmian
Przewijanie

Przewijanie

Wcisniecie i
przytrzymanie (5s)
Powr6t do ekranu
wstepnego i
zapisanie zmian.
Dostep do
wszystkich
parametrow.
Wyswietlenie punktu
nastawy

Swiatto /AUX

Odszranianie
ON/OFF

Przycisk uzywany do wtagczania i wylgczania sterownika, w
logicznym statusie OFF wszystkie funkcje sterownika sg
wytaczone, za wyjgtkiem komunikacji z systemem nadzoru,
sieci Master/Slave i zarzgdzania alarmem.

Status: Wy swietlenie statusu sterownika
Uzywane do bezposredniego dostepu do wartosci
odczytywanych z czujnikow MPXPRO oraz gtéwnych
zmiennych wewnetrznych przy uzyciu ré6znych funkcji
wewnetrznych. Trzy z tych przyciskoéw dajg dostep do 3
ré6znych menu, nawigacja jest podobna do nawigacji przy
uzyciu terminala:

¥ wejscie/wyjscie do/z menu wyswietlania temperatury
odczytanej z czujnikw;

wejscie/wyjscie do/z menu wyswietlania statusu
czujnikéw, statusu elektronicznego zaworu rozpreznego;

@ wejscie/wyjscie do/z menu wyswietlania statusu
czujnika w odniesieniu do funkcji zapobiegania wykraplaniu

wilgoci.

Ponizej znajduje sieg lista zmiennych (z odpowiednim kodem)
wyswietlanych w réznych menu.

)

®

<

Sm Temp czujnika | SH Przegrzanie dPt Punkt rosy
zewnetrznego
Sd1 | Temp czujnika P3 Punkt nastawy | SA Temp
odszraniania przegrzania otoczenia
Sr Temp czujnika PPU | Pozycja EEV SuU Wilgotnos¢
na wlocie (%) otoczenia
Su Temp czujnika PF Pozycja EEV SuUt Temp czujnika
wirtualnego (kroki) szkta
SrG Temp czujnika | tEu Temperatura rAP Wyjscie PWM
regulacji odparowania zapobiegania
wykraplaniu
wilgoci
St Punkt nastawy | tGS Temperatura rA Wyijscie %
gazy zapobiegania
przegrzanego wykraplaniu
wilgoci
StU Roboczy punkt | PEu Cisnienie
nastawy odparowania
Sd2 | Temp czujnika
odszraniania
AUX
SA1l | Temp czujnika
AUX 1
SA2 | Temp czujnika
AUX 2
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Wyj$cia: bezpo sredni dost ep do parametrow wyj S¢€.

Uzywane do recznej zmiany statusu réznych wyjsé
cyfrowych. Reczne sterowanie wyjsciami powoduje ze,

8l MPXPRO nie uzywa tych wyj$¢ podczas regulacji. MPXPRO
wyswietla informacje ze co najmniej jedno wyjscie zostato

8| ustawione recznie. Nadpisywanie wyjs¢ przy pomocy tych 4
8l przyciskéw jest cykliczne, oznacza to ze funkcja danego
wyjscia jest zmieniana cyklicznie po kazdym wcisnieciu

d| przycisku. Status wigkszo$¢ dostepnych funkcji logicznych
moze by¢ nadpisany:

g« - zawor elektromagnetyczny/ sprezarka

% - Odszranianie

S

¥ Swiatto

% - Wentylatory

MPXPRO wyswietla informacje o aktywnych wyjsciach
poprzez podswietlenie odpowiedniej ikony.

Krotkie naci$niecie przycisku ,Restore ALL” (1 sek) wylgcza
nadpisanie funkcji wyj$¢ cyfrowych w danej sekcji.
Nacisniecie i przytrzymanie tego samego przycisku wytgcza
nadpisanie wszystkich wyjs¢ cyfrowych. Po wytaczeniu
nadpisania sterownik powraca do normalnego trybu pracy.

AWaine: nadpisanie wyjscia zaworu elektromagnetycznego moze
spowodowa¢ jednoczesng aktywacje wyjscia dla wentylatorow
parownika, zalezy to od ustawien parametréw wentylatoréw (patrz
konfiguracja parametréw FO oraz F2).

Komendy: nadpisanie wyj $¢€ analogowych — cyfrowych oraz wej $¢
cyfrowych.

Ta sekcja stuzy do nadpisywania wszystkich wyjs¢ MPXPRO, zaréwno
cyfrowych jak i analogowych, jak rowniez wejsé cyfrowych. Struktura
jest podobna do obstugi wyswietlania wartos$ci pomiaru z czujnikéw,
sktada sie z 3 podmenu do ktérych mozna uzyska¢ dostep bezposredni
przy pomocy przyciskow.

® ® o)
CMP | Zawor PF Pozycja dil Wejscie
Elekrtomagnet zaworu (kroki) cyfrowe 1
. EEV
dEF Odszranianie PPU | Pozycja di2 Wejscie
zaworu (%) cyfrowe 2
EEV
faN Wentylatory FSC Modulacja di3 Wejscie
parownika wentylatorow cyfrowe 3
LiG Swiatto rA Grzatka di4 Wejicie
zapobiegajaca cyfrowe 4
wykraplaniu
wilgoci
AU AUX di5 Wejscie
cyfrowe 5
ALM | Alarm
dF2 Odszranianie
AUX
SSu Zawor na
ssanie
ESu Zawor
wyréwnawczy

Nawigacja wewnatrz menu jest taka sama jak w przypadku terminala
uzytkownika. Wcisniecie ktdregos z 3 przyciskow powoduje przejscie
do danego menu, przyciski UP i DOWN stuzg do przewijania listy
zmiennych, Set — wyswietlanie wartosci zmiennych, po wyswietleniu
mozna dokona¢ zmiany wartosci przy pomocy UP lub DOWN i
nastepnie zatwierdzi¢ przyciskiem Set. Zmiana jakiejkolwiek wartosci
moze by¢ wykasowana poprzez krotkie (1 sek) nacisnigcie przycisku
Restore ALL. Przy menu gtéwnym nacisniecie i przytrzymanie przez 5
sek tego przycisku spowoduje anulowanie zmian wprowadzonych dla
wszystkich zmiennych.
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E2V: zmiana pozycji elektronicznego zaworu r  0zpr eznego.

W tej sekcji mozliwe jest reczne regulowanie pozycji elektronicznego
zaworu rozpreznego. Funkcja jest aktywowana przez jednokrotne
przycisnigcie przycisku. Wcisniecie ktéregokolwiek z przyciskow
spowoduje wyswietlenie przez 3 sek aktualnej pozycji zaworu,
nastepnie sterownik powréci do ekranu gtéwnego, pozwalajgc tym
samym na zmiang pozycji zaworu.

Poszczegdlne przyciski majg nastepujgce funkcje:

‘) Cykliczne otwieranie/zamykanie zaworu
rozpreznego, kazda komenda jest wyswietlana na
ekranie poprzez informacje ,OPn” jesli zawor jest
otwierany, ,CL0" jesli zawdr jest zamykany na 3 sek
, Zwiekszenie pozycji zaworu, efekt jest zalezny od
konfiguracji zaworu. Dla zaworu krokowego E2V, po
kazdorazowym wcisnigciu przycisku pozycja zaworu
jest zwiekszana o 10 krokéw, dla zaworéw PWM
pozycja jest zwiekszana o 5%

, Zwigkszenie pozycji zaworu. Jak powyzej dla zaworu
krokowego E2V, po kazdorazowym wcisnieciu
przycisku pozycja zaworu jest zwigkszana o 10
krokow, dla zaworow PWM pozycja jest zwiekszana
0 5%

Nacisniecie przez ponad 5 sek spowoduje powr6t do
normalnej pracy zaworu. Jest to przycisk stuzacy do
anulowania zmian wprowadzonych do dziatania
zaworu.

o

Anulowanie zmian
Zdalne sterowanie dla sterownika MPXPRO moze anulowac
wprowadzone zmiany na cztery rézne sposoby:
Przyciskiem Restore ALL:
. Nacisniecie krotkie (1 sek) dla menu gtéwnego: anuluje
zmiany wprowadzone dla wyj$¢, w dziale ,Wyjscia”
. Nacisniecie krotkie (1 sek) dla danej zmiennej: anulowanie
zmian tej zmiennej;
. Przycisniecie i przytrzymanie przez 5 sek: dla menu
gtéwnego: anulowanie wszelkich wprowadzonych zmian
Przyciskiem ,Res E2V"
. Nacisniecie i przytrzymanie przez 5 sek powoduje anulowanie
zmian dla elektronicznego zaworu rozpreznego (E2V lub
PWM).
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4. PIERWSZE URUCHOMIENIE

4.1 Konfiguracja

Po dokonaniu kompletnych potgczen elektrycznych (patrz rozdziat o
instalacji) oraz podtgczeniu zasilania, operacje zwigzane z
uruchomieniem i sprawdzeniem dziatania zalezg od typu uzytego
interfejsu, jednak zawsze polega to na ustawieniu kolejnych
parametrow konfiguracji niezbednych do inicjacji pracy sterownika.

1.MXOPZKEYAO/IROPZKEYAO: klucz programujgcy (oprogramowanie
1.x). MPXPRO moze by¢ skonfigurowany przy uzyciu klucza
programujgcego ktéry sam wczesniej zostat zaprogramowany. W tym
przypadku nalezy podtgczy¢ klucz do odpowiedniego wejscia.
Podtaczenie nalezy przeprowadzi¢ przy wytaczonym zasilaniu
sterownika. Po zatadowaniu warto$ci parametréw sterownik moze
byé uruchomiony.

2.0programowanie VPM: ta procedura jest uzywana do programowania
i testowania pracy MPXPRO z komputera PC podczas uruchamiania
systemu. W szczegoélnosci metoda jest uzywana do:

» Ustawienia wartosci, widzialno$ci i atrybutéw dla wszystkich

parametrow (wtgczajac w to parametry jednostki);

Kompletnego zaprogramowania klucza;

» Podczas uruchamiania, monitorowania i recznej zmiany wszystkich
wyj$¢ /wejsé;

 Aktualizacji oprogramowania.

A: dedykowany port znajduje sie w niektorych terminalach

uzytkownika/zdalnych wyswietlaczach

IROPZTNLOO
USB/ALAN konwerter

Terminal
IRODUGC300

IROOXGC300
przewod

P— Rys. 4.1
B: sie¢ nadzoru RS 485
MASTER SLAVE
— ——
|==n o) El:l-\l;l:Hl
g
L]}
tLAN
RS485 e N
3 I PC
N UsB
CVSTDUMORO [E—
USB/RS485 konwerter RyS 4.m

3.Terminal uzytkownika:

Przy pierwszym uruchomieniu, MPXPRO aktywuje specjalng procedure
w celu ustawienia najwazniejszych parametrow:

» Dla poprawnej komunikacji sterownika z systemem nadzoru i siecig
Master/SLave

» Dla zarzadzania praca elektronicznego zaworu rozpreznego.

Ta procedura moze by¢ wytgczona z klawiatury lub przy pomocy

oprogramowania VPM. Podczas tej procedury sterownika pozostaje w

trybie oczekiwania a jego funkcje sg nieaktywne (wlaczajac

komunikacje poprzez RS 485 lub tLAN). Menu konfiguracji jest

wyswietlane jedynie na ekranie terminala uzytkownika dlatego tez

powinien byé podtgczony jesli funkcja konfiguracji poczatkowej nie jest

wytgczona (dla skonfigurowania potaczenia sieciowego oraz ustawienia

parametrow pracy elektronicznego zaworu rozpreznego).

Dopiero po ustawieniu wszystkich parametrow wstepnych mozna

przeprowadzi¢ dalszg konfiguracje sterownika.

4.Zdalne sterowanie: przy pierwszym uruchomieniu moze by¢ uzyte do
petnej konfiguracji parametréow podstawowych bez koniecznosci
aktywacji funkcji synchronizacji (przycisk synch).
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4.2 Zalecana konfiguracjia wst _epna.

MPXPRO zawiera konfigurowalne wejscie i wyjscia. Producent
sterownika zaleca przeprowadzenie konfiguracji wstepnej aby ustawi¢
odpowiednie wartosci parametréw. Na podstawie wartosci domyslnych
sterownik jest w stanie zarzadza¢ gtdwnymi funkcjami wiekszosci typow
instalacji, bez koniecznosci wprowadzania znaczacych zmian w
ustawieniach parametréw.

Wejscia
Konfiguracja domysina zawiera:
Grupa 1: czujniki temperatury NTC lady chiodniczej

¢ S1: Czujnik NTC na wylocie Sm,

¢ S2: Czujnik NTC odszraniania Sd;

¢ S3: Czujnik NTC na wlocie Sr;

Grupa 2: regulacja przegrzania:

¢ S4/DI1:NTC czujnik temperatury przegrzania gazu, na wylocie z
parownika (konfigurowany tylko dla modeli z driverem
elektronicznego zaworu rozpreznego, patrz parametr /Fd)

« S5/DI2: wejscie nie aktywne

Grupa 3: regulacja przegrzania:

* S6/DI3: czujnik logarytmiczny cisnienia parowania (konfigurowany
tylko dla modeli z driverem elektronicznego zaworu rozpreznego,
patrz parametry zaawansowane /P3, /U6, /L6, /FE).

Grupa 4:

« S7: wejscie nie aktywne

Grupa 5:

* Wejscie cyfrowe DI5 nie aktywne (patrz parametr A12)

polaczenia podstawowe

s \sseTse/ Tanol 572
s1 |52 |2 Jeno DH"mZ 851 [an) 4 fsvee

37]36135]34 |33|[32]31[30]29]28 cew
|
J
czuniktemp NTC  NTC  NTC NTC LOGARYTMICZNY
&a’!‘gﬁ%ﬂ% czuinik tempicis
A odparowania
czujnik temp (PEUAEL)

odszraniania (Sd)

czujnik temp powietrza na
wiocie (Smj

czujnik ternp
przegrzania (tGS)

Rys. 4.n
Wyjscia

Konfiguracja domysIna zawiera:

Przekaznik 1: zawér elektromagnetyczny/sprezarka (niemodyfikowalny)
Przekaznik 2: swiatto (parametr H7)

Przekaznik 3: odszranianie (niemodyfikowalny)

Przekaznik 4: wentylatory parownika (parametr H1)

Przekaznik 5: alarm (parametr H5)

PWM 1: regulacja grzatki zapobiegajgcej wykraplaniu wilgoci

PWM 2: regulacja wentylatora parownika, patrz parametr kategorii
wentylatora.

oUwaga: VPM (Visual Parameter Manager) moze by¢ uzyty do
modyfikacji funkcji przekaznikéw
10V

50 mA~ max T T T T L
Ty wa
| | < g | &) )
120314 IG 7 |I8 9 10I11 12 13| |14 15 15|
L N @NO|NC| C gNO| C NO|NC| C NO| C NO|NC| C
L7 L/ /j L/
H R1 R2 R3 R4 RS
n
: ' Rys. 4.0
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4.3 Procedura pierwszego uruchomienia (terminal
uzytkownika/zdalny wy $wietlacz.

Przy pierwszym uruchomieniu sterownika, MPXPRO uruchamia
procedure ktéra przeprowadza uzytkownika przez konfiguracje
parametréw konfiguracji elektronicznego zaworu rozpreznego oraz sieci
komunikaciji.

Parametry uruchomienia

Parametr | Opis

/P2 Typ czujnika grupy 2 (S4, S5)

/P3 Typ czujnika grupy 3 (S6)

/Fd Oznaczenie czujnika tGS (wartosci przegrzania gazu)

IFE Oznaczenie czujnika PEU/tEu (ciSnienia/temperatury
parowania)

/U6 Maksymalna wartos¢ pomiaru dla czujnika 6

/L6 Minimalna warto$¢ pomiaru dla czujnika 6

P1 Zawor elektroniczny

PH Typ czynnika

In Typ jednostki

Sn llo$¢ sterownikéw Slave w sieci lokalnej

HO Adres sieci szeregowej lub sieci Master-Slave

Tab. 4.c

Parametry moga by¢ konfigurowane poprzez terminal uzytkownika lub
zdalnie. Przy uzyciu pilota zdalnego sterowania wymagany jest terminal
uzytkownika z wbudowanym odbiornikiem sygnatu IR.

Po wigczeniu zasilania sterownika:

1.Pierwszym wyswietlonym parametrem jest /P2=typ czujnika, grupa 2
(S4,S5);

2.Nacisnij SET aby wysSwietli¢ warto$¢ parametru;

3.Nacisnij UP lub DOWN aby zmieni¢ wartosé

4.Nacisnij SET aby potwierdzi¢, ikona ,klucza’ zniknie z wyswietlacza,
oznacza to ze ustawienia zostaty dokonane;

5.Nacis$nij UP i powt6rz kroki z punktéw 2,3,4 dla nastepujacych
parametrow /P3, /Fd,/FE, /U6, /L6, P1, PH, In, Sn, HO;

6.Nacisnij Prg/mute przez 5 sek aby wyj$¢ z procedury programowania

=10
N -

o (=

Rys. 4.p

/P2: typ czujnika, grupa 2 (S4,S5)
Parametr wyboru typu czujnika temperatury dla wejs¢ S4 i S5.

Par Opis Wart. Mi | M | Jedn.
Fabr. n ax | miary

/P2 Typ czujnika, grupa 2 0 0 3 -

(S4,S85)

0= NTC, zakres -50 do 90°C

1= PTC, zakres -50 do

150°C

2= PT1000, zakres -50 do

150°C

3= NTC L234, zakres -50 do

90°C

Tab. 4.b

OUwaga: czujniki NTC L243/PTC/PT1000 mogg by¢ uzyte tylko dla
modeli z pelnym wyposazeniem lub modeli z driverem EEV. Aby

przypisac¢ funkcje innym czujnikom patrz parametry: /FA, /Fb, /Fc, /Fd,
IFE,/FF, IFG, IFH, /FI, IFL, /FM. Kalibracja czujnika: parametry /c4.,/c5.

/P3: typ czujnika, grupa 3 (S6)
Parametr wyboru czujnika temperatury lub czujnika logarytmicznego
cisnienia dla wejscia S6.
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Wart.
Fabr.

Jedn.
miary

Par Opis

ofs -
bxmg

/P3 Typ czujnika, grupa 2 (54,S5)

0= NTC, zakres -50 do 90°C

1= PTC, zakres -50 do 150°C
2=PT1000, zakres -50 do 150°C
3= NTC L234, zakres -50 do 90°C

4=0do 5V czujnik logarytmiczny

Tab. 4.c

oUWaga: czujniki NTC L243/PTC/PT1000 mogg by¢ uzyte tylko dla
modeli z pelnym wyposazeniem lub modeli z driverem EEV.

/Fd: wybor czujnika dla przegrzania tGS
Parametr wyboru czujnika pomiaru temperatury przegrzania na wylocie

z parownika.
Par Opis Wart. M| M| Jedn.
Fabr. i a | miary
n | x
/Fd Czujnik dla przegrzania tGS 0 0o|1]-
O=brak 6=czujnik S6 1
1=czujnik S1 7=czujnik S7
2=czujnik S2 8=czujnik szereg. S8
3=czujnik S3 9=czujnik szereg. S9
4=czujnik S4 10=czujnik szereg. S10
5=czujnik S5 11=czujnik szereg. S11
Tab. 4.f

/FE: wybor czujnika ci  $nienia/temperatury parowania PEu/tEu
Parametr wyboru pomiaru cisnienia/temperatury odparowania, wybor
czujnika ktéry domysinie jest przypisany do wejécia S6. Zalecany jest
czujnik 0 do 5V logarytmiczny.

Par Opis Wart | Min Max Jedn.
. miary
Fabr.
/FE Czujnik 0 0 11 -
temperatury/cisnienia
parowania. Patrz /Fd
Tab. 4.9

/U6, /L6: maks/min warto $¢ pomiaru dla czujnika S6.
Parametry okreslajgce minimalng i maksymalng warto$¢ pomiaru
(zakres) czujnika podtagczonego do wejscia S6.

Par Opis Wart | Min Max Jedn.
. miary
Fabr.
/U6 Maks warto$¢ dla czujnika S6 | 9,3 /L6 100 Bar,RH
%
/L6 Min warto$¢ czujnika S6 -1,0 -100 /U6 Bar,RH
%
Tab. 4.f

P1: typ zaworu rozpr eznego

MPXPRO moze regulowa¢ praca elektronicznego zaworu rozpreznego
CAREL E?V lub zaworu PWM, w zaleznosci od kodu modelu
sterownika.

Par Opis Wart | Min Max Jedn.
. miary
Fabr.
P1 Zawor elektroniczny: 0 0 2 -
0= brak
1=PWM
2= CAREL EV
Tab. 4.9

Typ czynnika chtodniczego:

Okreslenie typu czynnika chtodniczego jest podstawa dla dokonania
obliczen wartosci przegrzania. Dodatkowo uzywany jest do obliczenia
wartosci temperatury skraplania i parowania na podstawie pomiaru
cis$nien. Ponizej znajduje sie tabela z czynnikami jaki mozna uzywaé
warz ze sterownikiem oraz kompatybilno$¢ z zaworem CAREL E?V.
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Par Opis Wart. Fabr. Min

PH Typ czynnika: 3 1 22
1=R22
2=R134a
3 = R404A
4 =R407C
5=R410A
6 = R507A
7 =R290

8 =R600

9 = R600a
10=R717
11=R744
12 =R728
13 =R1270
14 = R417A
15=R422D
16=R413A
17=R422A
18=R423A
19= R407A
20=R427A
21=R245Fa
22=R407F

Tab. 4.

In: typ jednostki
Parametr oznaczajacy funkcje sterownika Master lub Slave. Aby
zamieni¢ sterownik Master na Slave:

1. Ustaw parametr In na warto$¢ =0
Aby zamieni¢ sterownik Slave na sterownik Master

1. Zainstaluj karte RTC i RS 485 (MX20P48500);

2. Ustaw parametr In=1.

War | Min Max | Jedn.
t. miary
Fabr

Par | Opis

In Typ sterownika 0 0 1 -
0= Slave; 1=Master

Tab. 4.k
Sn: ilo $¢ sterownikéw Slave w sieci lokalnej
Parametr okres$la sterownikowi Master iloma sterownikami Slave
zarzgdza w sieci lokalnej. Jesli Sn=0, sterownik dziata samodzielnie.
Maksymalna ilo$¢ sterownikéw w sieci to 5. Tylko na sterownikach
Slave parametr Sn musi pozostac¢ =0.

Par Opis War | Min Max | Jedn.
t. miary
Fabr
Sn llos¢ sterownikéw Slavew | O 0 5 -
sieci
Tab. 4.

HO: adres sieciowy

Dla sterownika okresla adres sterownika w sieci lokalnej CAREL. Dla
sterownika Slave okresla adres sieciowy w sieci lokalnej (od 1 do 5). W
tym przypadku adres w sieci CAREL bedzie adresem sterownika
Master dodanym do adresu sterownika Slave.

Par Opis Wart. Min Max Jedn.
Fabr. miary
HO Adres sieciowy sterownika 199 0 199 -
Master lub Slave
Tab. 4.k

Awazne: jesli wiecej niz jeden sterownik Master, wraz ze swojg siecig
lokalna, jest podigczony do sieci monitoring, adres ustawiony dla
kazdego sterownika Master musi bra¢ pod uwage ilo$¢ sterownikow
Slave w poprzedniej sieci lokalnej.

Przyktad: aby skonfigurowa¢ adres w sieci nadzoru i monitoringu
utworzonej z 3 sterownikdw Master zarzgdzajacych odpowiednio 5,3 i
jednym sterownikiem Slave.

Rozwi gzanie: np.: pierwszy sterownik Master ma adres HO=31, ktéry
jednoczesnie jest adresem sterownika w sieci monitoringu, adres
sieciowy kolejnego sterownika Master bedzie HO=37 a trzeciego
HO=41.

Patrz rysunki ponizej
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OUWaga: tylko sterownik Master musi by¢ podtaczony bezposrednio
do sieci nadzoru, wszystkie sterowniki Slave komunikuja sie poprzez
sterownik Master tLAN.

OUWaga: MPXPRO dziata z siecig hadzoru w protokole CAREL lub
Modbus®. Sterownik automatycznie identyfikuje typ protokotu.
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in: 1
Sn:5
HO: 31
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In: 0
Sn: 0
HO: 1

33

In: 0
Sn:0
HO: 2

34

In: 0
Sn:0
HO: 3

35

In: 0
Sn:0
HO: 4

36

In: 0
Sn: 0
HO: 5

M

51

S2

53

4.4 Sprawdzenie po uruchomieniu

I\I Serial add.: 37 —k Serial add.: 41

In: 1 ) In: 1
_‘r o Sn:3 M ‘l o SNl
HO: 37 HO: 41
Serial add.: 38 <7 serialadd.: 42
- In: 0 In: 0
’ - Sh: 0 S1 T - Sn: 0
50 [ HO: 1 ! HO: 1
Serial add.: 39 ]
9 = In: 0 UWAGA: jesli sterownik jest typem Slave
r Sn: 0 <——— (In=0), HO ma te same znaczenie wsréd
| HO: 2 parametrow SA w sterowniku IR-MPX
=

Serial add.: 40

In: 0
.r - Sn:0
heo HO: 3

IL.‘{I |c' Master-Slave maks 10m pomigdzy sterownikami
I —_/
Shisld -,

Po zakonczeniu instalacji, konfigurowania i programowania, nalezy
sprawdzi¢:
 Logika zaprogramowana jest zgodna z regulowang jednostkg oraz

typem instalacji;
» Przedzialy czasowe pracy nocnej i dziennej sg ustawione poprawnie;
» Ekran standardowy jest ustawiony zaréwno na sterowniku jak i na

terminalu zdalnego sterowania;

« Jednostka miary dla czujnikéw temperatury to (°C lub °F);
» Tabela na kazdym ze sterownikéw zawiera informacje o:

- adresie sieciowym sterownika

- typie: Master lub Slave
- ilosci sterownikéw Slave
- innych cechach waznych

Awazne: wszystkie alarmy kasowane recznie mogg by¢ skasowane
poprzez jednoczesne wcisniecie Prg/mute oraz UP przez czas dluzszy

niz 5 sek. Patrz rozdziat o alarmach.

MPXPRO - + 0300055EN rel. 1.3 07/03/13
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5. FUNKCJE PODSTAWOWE

5.1 Wejscia analogowe czujnikdw
Wprowadzenie
MPXPRO moze posiada¢ maksymalnie do 7 wejs¢ analogowych oraz
jedno wejscie cyfrowe. Wejscia analogowe S4,S5,5S6,S7 mogg by¢
réwniez skonfigurowane jako wejscia cyfrowe z oznaczeniami: DI1, DI2,
DI3, DI4. Do konfiguracji uzywane sg parametry: A4, A5, A10, A11.
Wejscia DI5 jest konfigurowane parametrem A12 i moze byc¢
wykorzystane jako cyfrowe. Patrz opis terminali przytagczy w rozdziale
2,2. Czujniki (NTC, PTC, PT1000, NTCL243, 0 to 5 Vdc logarytmiczne
oraz czujniki aktywne)moga by¢ podtgczone do wejs¢ analogowych.
Powinny by¢ podzielone na 5 grup z tymi samymi typami czujek w
kazdej z grup. Patrz tabel parametréw.

Typy czujnikéw jakie mog g byé€ podtaczone w ka zdej z grup:

Grupa 1 Grupa

2
S$4,S5

Grupa
3

S6

Grupa
4

S7

Grupa 5

S8,S9,
S10,S11

/P5

Wejscia S1,52,53

Parametr
typu czujnika
0= NTC,
zakres -50 do
90°C

1= PTC,
zakres -50 do
150°C

2= PT1000,
zakres -50 do
150°C
3=NTC
L234, zakres
-50 do 90°C
4=0do 5V
czujnik - -
logarytmiczny

/P1 P2 /P3 /P4

5= wejscie 0
do 10V

6= wejscie 4
do 20 mA

Czujniki

L L]
sieciowe

Tab. 5.a

Wejscie S6 i S7 moga by¢ podtgczone do czujnika cisnienia
logarytmicznego 0 do 5 V, nalezy jednak pamigta¢ ze MPXPRO moze
obstugiwac tylko jeden czujnik logarytmiczny 0 do 5 V. ponadto wejscie
S7 moze by¢ podtaczone do czujnika aktywnego z sygnatem na wyjsciu
0 do 10 V lub 4 do 20 mA. Czujnik aktywny nie moze by¢ zasilany
poprzez sterownik MPXPRO. Wszystkie te czujniki wymagaja
ustawienia odpowiedniego zakresu pomiaru, przy pomocy parametrow
/L6,/U6,/L7,/U7. Patrz tabela parametréw.

Czujnik 6 Czujnik 7
Wart min Wart maks Wart min Wart maks
/L6 /U6 /L7 /U7
Tab. 5.b

MPXPRO moze regulowa¢ mierzone wartosci. W szczegélnosci
parametry /c1 do C7 uzywane sg do zwiekszania lub zmniejszania
fizycznej wartosci odczytu, czujnika skonfigurowanego jako
temperaturowy. Parametr /cE stuzy do korekcji wartosci temperatury
odparowania obliczonej na podstawie pomiaru cisnienia parowania.
Czujniki sieciowe nie moga by¢ kalibrowane, czujniki podigczone do
sterownika Master (np. czujnik cisnienia) moze by¢ kalibrowany tylko
poprzez ten sterownik. Aby ustali¢ funkcje dla kazdej fizycznej czujki
nalezy ustawi¢ parametry /FA, /Fb,.../Fn. Patrz tabela parametrow.

MPXPRO - + 0300055EN rel. 1.3 07/03/13
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Czujnik Parametr Czujnik Parametr
Wylot /FA Temperatural | /FG
Odszranianie /Fb Temperatural | /FH
Wilot IFc Temperatura IFI

otoczenia
Temperatura /Fd Wilgotnosc¢ /FL
przegrzania otoczenia
Temperatura IFE Temp szkia /FM
odparowania
Czujnik IFF Punkt rosy /Fn
odszraniania 2

Tab. 5.c

Jeden czujnik ci$nienia podtgczony do sterownika Master moze by¢
traktowany jako czujnik sieciowy. Na sterowniku Master nalezy,
woéwczas, odpowiednio skonfigurowaé parametry /FE,U6, L6, podczas
gdy na sterownika Slave nalezy ustali¢ /[FE=0 (funkcja nie aktywna).
Wowczas sterowniki Slave automatycznie odczytujg wartos¢ pomiary
ci$nienia ze sterownika Master. Pozwala to na zmniejszenie kosztéw
instalacji zwigzanych z kupnem czujnika ci$nienia dla kazdego
sterownika Slave, przy zatozeniu ze spadek cisnienia na linii freonowej
jest pomijalnie maty.

Umiejscowienie czujnikéw i kody zakupu

Zalecane sa czujniki CAREL:
. Temp na wylocie z parownika: NTC**HF01;
. Cisnienie odparowania:

— S PKT0013RO0: logarytmiczny -1 to 9.3 bars;

— S PKT0053R0: logarytmiczny -1 to 4.2 bars;

— S PKT0033R0: logarytmiczny -1 to 34.5 bars.

— SPKTO0053RO0: logarytmiczny -1.0...4.2 bar;

— SPKTO0013RO0: logarytmiczny -1.0...9.3 bar;

— SPKTO0043R0: logarytmiczny 0.0...17.3 bar;

— SPKTO0033RO0: logarytmiczny 0.0...34.5 bar;

— SPKTO0B6RO: logarytmiczny 0.0...45.0 bar;

— SPKT0011S0: logarytmiczny -1... 9.3 bar;

— SPKT0041S0: logarytmiczny 0...17.3 bar;

— SPKT0031S0: logarytmiczny 0...34.5 bar;

— SPKTO00B1S0: logarytmiczny 0...45.0 bar;

— SPKT00G1S0: logarytmiczny 0...60.0 bar.
. Czujnik temperatury otoczenia: NTC**HP0O;
. Czujniki temperatury i wilgotnosci otoczenia:

- DPWC111000: 4 do 20 mA;

- DPWC115000: 0 do 10 Vdc;

- DPWC114000: czujnik sieciowy RS 485;

Czujniki temperatury i ci$nienia nie mogg znajdowac sie z byt daleko od

lady ktora sterujg. Czesto zalecane jest montowanie wigcej niz jednego

czujnika, jesli lady w supermarkecie sg podzielone na grupy o réznych

temperaturach odparowania (zamrazarki, mieso, owoce i warzywa, itp.).

¢ Czujnik temperatury szkta: NTCO60WGO00. Czujnik ten nalezy

podigczyé do najzimniejszego punktu na szybie lady pomaga to w
optymalizacji dziatania wyposazenia zapobiegajgcego wykraplaniu
sie wilgoci na szybie. Patrz instrukcja o kodzie: +050002005.

* Czujnik $wiatta: PSOPZLHTO00, PSOPZLHT00. Czujnik musi by¢
zainstalowany w miejscu gdzie bedzie na niego oddziatywac¢ swiatto
sklepu, a nie bedzie $wiatto z lady chtodniczej, co pozwoli na
automatyczng zmiane trybu pracy noc/dzien. W ladzie
wystawienniczej czujnik nalezy zlokalizowa¢ w najciemniejszym
miejscu lady w zalezno$ci od lokalizacji $wiatet albo na gérze albo
na dole urzadzenia. Kalibracja punktu nastawy przetgczenia
(parametr H12), nalezy do obowigzkéw instalatora.

Wiecej informacji znajduje sie w instrukcji jakg mozna pobrac¢ ze
strony www.carel.com.
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Przypisanie fu nkcji czujnika

Par | Opis War | M| M| Jed
t. i |al nmi
Fabr | n| x| ary
IFA | Przypisanie czujnika temp na wylocie | 1 o1]-
(Sm) 1
O=brak 6=czujnik S6
1=czujnik 7=czujnik S7
S1
2=czujnik 8=czujnik szereg.
S2 S8
3=czujnik 9=czujnik szereg.
S3 S9
4=czujnik 10=czujnik szereg.
S4 S10
5=czujnik 11=czujnik szereg.
S5 S11
IFb | Przypisanie czujnika dla odszraniania | 2 o1]-
(Sd) patrz /FA 1
/Fc | Przypisanie czujnika dla wlotu (Sr) 3 o1]-
Patrz /[FA 1
Tab. 5.d

Sm (/FA)

St (/FQ) N

czujniki regulacji
Rys. 5.a

MPXPR wewnatrz lady lub chtodni moze uzywaé czujnikéw temperatury
do pomiaru:

. Temperatury powietrza na wylocie (z parownika)

. Temperatury odszraniania (na parowniku)

. Temperatury powietrza na wlocie (do parownika).
Konfiguracja domysina zaktada nastepujgce przypisanie czujnikow:

. S1= czujnik na wlocie (Sm);

. S2= czujnik odszraniania (Sd);

. S3= czujnik na wylocie (Sr);
Konfiguracja ta zaklada réwniez ze uzyte czujniki to standardowe
czujniki NTC CAREL. Mozna podtgczy¢ inne typy czujnikéw po zmianie
ustawienia parametru /P1.
Konfiguracja standardowa moze by¢ zmieniona w celu powigzania
funkcji z innymi czujnikami niz domysine.

Zdarzaja sie rowniez przypadki gdzie charakterystyka aplikacji wymaga
innych ustawien:
Przyktady:
Kontrola temperatury w komorze przy pomocy dwéch czujek
temperatury, temperatura na wlocie nie jest odczytywana. Mozliwe
konfiguracje w tym przypadku:

¢ /[FA=1: temp wylotu na czujniku S1 (Sm=S1)

« /[Fb=2: temp odszraniania na czujniku S2 (Sd=S2)

¢ /Fc=0: brak pomiaru temp na wlocie;

Lub:

¢ /[FA=1: temp wylotu na czujniku S1 (Sm=S1)

¢ /[Fb=3: temp odszraniania na czujniku S3 (Sd=S3)
¢ /Fc=0: brak pomiaru temp na wlocie;

Status regulacji podzielonej

Jest to funkcja pozwalajgca na regulacje w komorze chtodniczej lub
ladzie z wieloma parownikami, gdzie sterowniki Slave sg w zasadzie
driverami elektronicznych zaworéw rozpreznych. Funkcja ta dziata
poprzez sie¢ tLAN. W ten sposob sterownik Master determinuje status
pracy sterownikdw Slave co w konsekwencji powoduje ze kazdy
sterownik Slave jest uzywany bez pomiaru czujnikéw na wlocie i
wylocie. Jesli nie brak jest dostepu do sterownika Slave poprzez
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sterownik Master nalezy aktywowac dziatanie samodzielne, poprzez
ustawienie parametru c4>0.

Aktywacja: aby aktywowac tryb regulacji podzielonej nalezy ustali¢:
/FA=0 i /Fc= 0 na sterownikach Slave.

oUWaga:

« Konfiguracja /FA=0 i /Fc= 0 na sterowniku Master spowoduje alarm
JE”;

« Jesli nie ma dostepu do sterownika Slave poprzez sterownik Matster,
pojawi sie alaem ,MA".

Funkcja zarzadza statusem urzadzenia (aktywacja dezaktywacja
zgdanie chtodzenia) na sterownikach Slave poprzez sygnat ze
sterownika Master i sie¢ tLAN. Oznacza to ze tylko parametry
sterownika Master (pkt nastawy, dyferencjat, punkt nastawy pracy
nocnej, przesunigcie pkt nastawy w razie awarii czujnika) sg uznawane
przez algorytm regulacji. wartosci nastaw sterownikdw Slave nie maja
wplywu na sposaéb regulacji. Jesli sterownik Slave nie ma potaczenia ze
sterownikiem Master, aktywowany jest, dla sterownika Slave, tryb pracy
samodzielnej w zaleznos$ci od ustawienia parametru c4, oraz
odpowiednim zarzadzaniem (tryb ten uruchamia sie w trybie zastanym,
sprezarki beda pracowaly jesli pracowaty w momencie uruchomienia
trybu, beda wytgczone jesli byty wytaczone).

() Uwaga:

Aktywacja cyklu pracy ciggtej na sterowniku Master oznacza ze
podigczone sterowniki Slave zachowujg czasy ochrony sprezarek
ustawione na sterowniku Master (wartosci ustawione na sterowniku
Slave sg ignorowane).

W tym trybie sterowniki Slave ignorujg stan dziatania sterownika
Master. Oznacza to ze na terminalu uzytkownika diody pokazujg stan
jak dla normalnego trybu pracy: dioda pracy swieci sie gdy jest zgdanie
chtodzenia, wytaczona gdy nie ma zadania. Préby aktywacji cyklu pracy
ciggtej na sterowniku Slave sa ignorowane zaréwno od sygnatow
lokalnych jak i wystanych od sterownika Master.

Ouwaga:

Jesli sterownik Master pracuje w trybie awaryjnym, podtgczone do
niego sterowniki Slave zarzgdzajg pracg sprezarki (czasami) wg
ustalonych parametréw, terminal uzytkownika nie pokazuje migajgcych
ikon podczas wytgczenia sprezarki, w wyniku ignorowania tryb
dziatania sterownika Master. Z drugiej strony jesli sterownik Slave
przejdzie w tryb pracy awaryjnej, w wyniku braku komunikacji ze
sterownikiem Master, w tym przypadku interfejs uzytkownika dziata
normalnie.

Parametry kalibracji (/c1, /c2, /c3)

MPXPRO moze korygowac¢ wartosci odczytywane przez czujniki oraz
niektére zmienne wewnetrzne. W szczegdlnosci /c1 do /c3 sg uzywane
do zwigkszania lub zmniejszania wartosci fizycznych odczytywanych z
wejs¢ S1, S2, S3, skonfigurowanych jako czujniki temperatury.
Parametr /cE, koryguje warto$¢ temperatury odparowania wyliczonej w
wyniku pomiaru cisnienia parowania. Nie ma mozliwosci kalibracji
czujnika sieciowego, czujnik podtgczony do sterownika Master moze
by¢ kalibrowany tylko poprzez ten sterownik.

A
T2 -1
-
-
-
-
- - /
A
T
min max Rys. 5.b

Legenda:

T1 — odczyt czujnika temperatury
T2 — wartos¢ skalibrowana przez T1
A — przesuniecie

Min,max — zakres pomiaru

Par Opis Wart. Fabr. Min Max Jedn.miar
y
/c1 Kalibracja czujnikal [ 0 -20 -20 (°CI°F)
/2| Kalibracja czujnika2 [ 0 -20 -20 (°ClPF)
/c3 Kalibracja czujnika3 | 0 -20 -20 (°cl’F)
Tab 5.e
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5.2 Wejscia cyfrowe

Wprowadzenie

MPXPRO moze zarzgdza¢ maksymalnie 5 wejsciami cyfrowymi i
jednym wejsciem wirtualnym. DI1, DI2, DI3, DI4 sg analogowe/cyfrowe,
skonfigurowane jako wejscia cyfrowe poprzez odpowiednie parametry
A4, A5, A10, Al1, podczas gdy DI5 jest tylko wejsciem cyfrowym i jest
konfigurowane parametrem Al12.

Patrz schemat potaczen w rozdziale 2.8

Wirtualne wejscie cyfrowe jest funkcja ktora przesyta status wejscia
cyfrowego jest przekazywany poprzez tLAN ze sterownika Master do
Slave. Jest to uzyteczne np. dla przetgcznika kurtyny, pozwala na
przetgczanie pomiedzy statusami pracy noc/dzien bez koniecznosci
dodatkowego potaczenia pomigdzy sterownikami Master i Slave.
Wirtualne wejscie cyfrowe moze by¢ skonfigurowane z systemu
monitoringu lub sterownika Master, bazujgc na tym samym parametrze:
A9. Fizyczne wejscie cyfrowe tego sterownika moze by¢ powigzane z
wejscie wirtualnym w celu przekazania stanu do sterownikéw Slave.
Konieczne jest do tego ustawienie parametrow A4, A5, A10, A1l lub
A12 (bazujgc na ustawieniu A9) na sterowniku Master, i parametru A8
na sterowniku Slave. Patrz szczeg6towy opis parametréw w rozdziale
6.2.

OUWaga: jesli to konieczne, parametr A8 moze mie¢ rézne nastawy
na poszczeg6lnych sterownikach Slave, aktywujac rézne funkcje.

Tabel ponizej pokazuje r6zne funkcje jakie mozna uzyskaé przy
pomocy wejscia cyfrowego, przy otwarciu lub zamknieciu
odpowiedniego zestyku.

Wejscia cyfrowe

S4/DI1 S5/DI2
Parametr A4 A5

S6/DI3
Al10

S7/Dl4 DI5
All Al12

Funkcje wej $€ cyfrowych (parametry: A4, A5, A10, All, A12)

Wybor Zestyk
- -
otwarty zamkniety
0= wejscie nie aktywne - -
1= niezwtoczny alarm zewnetrzny Aktywny Nie aktywny
2= opdzniony alarm zewnetrzny Aktywny Nie aktywny
3= aktywacja odszraniania Nie aktywny Aktywny
4= zgdanie odszraniania Nie aktywny Aktywny
5= przetgcznik drzwi Drzwi Drzwi
otwarte zamkniete
6= zdalne ON/OFF OFF ON
7= przetgcznik kurtyny/$wiatta Dzien Noc
8= start/stop cyklu pracy ciggtej Nie aktywny Aktywny
9= czujnik Swiatta - -

Tab. 5.f
1= niezwioczny alarm zewn etrzny
Aktywacja alarmu skutkuje:
. Informacja IA na wyswietlaczu i migajgca ikona alarmu;
. Aktywacja sygnatu dzwiekowego (konfiguracja tej funkcji:
parametr H4);
. Aktywacja przekaznika alarmowego (konfiguracja
parametrami: H1, H5, H7);
. Dezaktywacja sprezarki/zaworu elektromagnetycznego
(konfiguracja parametrem A6)
OUWaga: aktywacja alarmu zewnetrznego powoduje wylgczenia
wentylatorow parownika, jesli jest to powigzane ze statusem pracy
sprezarki, wg ustawienia parametru F2. Jesli sprezarka zostanie
wytgczona w wyniku alarmu zewnetrznego wowczas ignorowany jest
czas do wigczenia (parametr c3).

2= opd zniony alarm zewn etrzny
Dziatanie tego alarmu jest uzaleznione od nastawy parametru A7
(op6znienie dla opdznionego alarmu zewnetrznego):
. A7=0: alarm sygnalizowany tylko na wyswietlaczu, nie ma
wplywu na prace sterownika(nastawa domysina)
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. A7#0: alarm podobny w dziataniu do alarmu niezwtocznego,
opO6znienie tego alarmu jest okreslone parametrem A7.

3= aktywacja odszraniania

Funkcja uzywana do wytgczania zgdan odszraniania. Jesli zestyk jest
otwarty wszelkie zadania odszraniania beda ignorowane. Parametr d5
okresla wartos¢ op6znienia.

OUWaga:

« Jesli zestyk zostanie otwarty podczas odszraniania, zostanie ono
natychmiast przerwane, ikona odszraniania bedzie miga¢ oznaczajac
aktywne zadanie odszraniania (ktére rozpocznie sie po zamknigciu
zestyku).

« Funkcja ta moze zapobiega¢ czestemu odszranianiu w ladach ktére
sg dhugo otwarte, oraz do zrealizowania odszraniania gorgcym gazem.

4= zgdanie odszraniania

Zamkniecie zestyku wejscia cyfrowego spowoduje rozpoczecie
odszraniania. W przypadku potaczenia sterownika Master ze
sterownikami Slave, gdy wejscie zostanie zamkniete na sterowniku
Master wéwczas jest to traktowane jako odszranianie sieciowe, jesli na
sterowniku Slave — lokalne. Wejscie to moze byé uzywane do
sterowania odszranianiem wg czasu rzeczywistego, poprzez proste
podigczenie timera do wejscia cyfrowego wielofunkcyjnego sterownika
Master oraz uzycia parametru d5 op6znienia odszraniania na
poszczeg6lnych sterownikach Slave — zapobieganie nadmiernemu
wzrostowi wartosci pradu.

Quwaga:

Jesli odszranianie jest anulowane poprzez inne wejscie cyfrowe
skonfigurowane do tego celu wéwczas stan tego wejscia jest
ignorowany.

5= przetacznik drzwi

Drzwi otwarte:

. Zatrzymanie regulacji (wytaczenie sprezarek/zaworu
elektromagnetycznego, zatrzymanie wentylatoréw
parownika);

. Wiaczenie Swiatta (jesli skonfigurowane, H1, H5, H7);

. Ikona alarmu miga na ekranie sterownika;

. Wytaczenie alarmu temperatury;

Drzwi zamkniete:
. Powrét regulacii;
. Wytaczenie Swiatet (jesli skonfigurowane, H1, H5, H7)
. Wytgczenie ikony alarmu
. wigczenie alarmu wysokiej temperatury po czasie opéznienia

zdefiniowanym przez d*.
przetgcznik drzwi

Rys. 5.c
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Quwaga:

. Po ponownym wigczeniu regulacji, zachowane sg czasy
ochrony sprezarki (patrz funkcje zaawansowane, parametry
sprezarki);

. Jesli drzwi pozostang otwarte przez czas wigkszy niz wartos$é
ustalona parametrem d8, regulacja powrdci pomimo
otwartych drzwi. Swiatta pozostang wigczone, warto$é
pokazywana na wyswietlaczu bedzie miga¢, aktywowany jest
sygnat dzwigkowy oraz przekaznik alarmowy, jak réwniez
alarm wysokiej temperatury, z opéznieniem ustalonym przez

Ad.
Par | Opis Wart. | Min Max | Jedn.miary
Fabr.
d8 Opébznienie alarmu 30 1 240 | Min

wysokiej temperatury
po okresie otwartych
drzwi

Tab. 5.9
6= zdalne on/off

Gdy sterownik jest wytgczony:

» Ekran pokazuje warto$¢ mierzong przez ustawiony czujnik (parametr
/t1) zamiennie z informacja OFF;

Wyjscia zdefiniowane jako AUX oraz $wiatta pozostang aktywne,
pozostale zostang dezaktywowane;

Sygnat dzwiekowy i przekaznik alarmowy sg dezaktywowane;

Nie wykonywane: regulacja, odszranianie, cykl pracy ciagtej, alarmy
temperaturowe;

Zachowane sg czasy ochrony sprezarki;

Wigczenie z klawiatury lub poprzez system monitoringu jest
ignorowane;

Gdy sterownik jest wigczony ponownie, wszystkie funkcje sg
reaktywowane, za wyjatkiem odszraniania przy uruchomieniu i
opo6znienia wtgczenia wentylatora i sprezarki (parametr c0).

OUWaga:

. Jesli wiecej niz jedno wejscie cyfrowe zostato
skonfigurowane jako zdalne ON/OFF, sygnat OFF z jednego
z nich terminuje wytgczenie sterownika;

. Regulacja FF z wejscia cyfrowego ma priorytet nad
klawiaturg i systemem nadzoru;

. Jesli sterownik pozostaje wytgczony przez czas dtuzszy niz
okreslony parametrem dl, wéwczas sterownik jest ponownie
uruchamiany wraz z rozpoczeciem odszraniania.

7= przetacznik kurtyny / swiatta

Podczas pracy nocnej:

. Do regulacji jest uzywany nocny punkt nastawy Stn,
obliczany na podstawie punkt nastawy St plus przesuniecie
definiowane parametrem r4 (Stn=St+r4). Jesli to konieczne
moze ulec zmianie czujnik regulacji — w zaleznosci od
ustawienia parametru ré (0= czujnik wirtualny, 1= czujnik na
wlocie);

. Wyjscia AUX i $wiatla sg dezaktywowane na podstawie
ustawien parametru H8.

Podczas pracy dziennej:

. Powraca normalny tryb regulacji: punkt nastawy = St, czujnik
wirtualny jest czujnikiem regulaciji;

. Aktywacja AUX lub $wiatta na podstawie ustawien parametru

9= czujnik Swiatta

Czujnik Swiatta konwertuje sygnat $wietlny na sygnat, ktéry na
podstawie ustawien parametru H12 powoduje zmiane trybu pracy z
noc/dzien. Patrz rozdziat 6.2

5.3 Woyjs$cia analogowe.

Najbardziej wyposazona wersja MPXPRO (patrz rozdziat 1.1, Modele)
zawiera wyjscia analogowe: 2 PWM, uzywane jako sygnat sterujacy dla
grzatek przeciw wykraplaniu sie wilgoci lub modulacji wentylatoréw
parownika. Pierwsze wyjscie (PWM1) jest podtgczone do przekaznika
SSR, drugie (PWM2) do regulatora odciecia faz (CAREL:
MCHRTF***%),

MPXPRO moze by¢ wyposazony w driver dla silnika krokowego
elektronicznego zaworu rozpreznego lub driver zaworu PWM. W tym
przypadku, drivera jak réwniez wyjscia regulacji zawor6w posiadajg
dodatkowe wyjscie 0 do 10 Vdc, ktére moze by¢ uzyte do regulacji
predkosci wentylatoréw parownika.

5.4 Wyjscia cyfrowe.
Najbardziej wyposazona wersja MPXPRO (patrz rozdziat 1.1, Modele)

zawiera 5 wyj$¢ cyfrowych: R1,R2,R3,R4,R5. Z tych wyj$¢ , R1i R3 sg
uzywane do zarzadzania zaworem elektromagnetycznymi i
odszranianiem, podczas gdy pozostate 3, oznaczane réwniez AUX,
moga by¢ konfigurowane poprzez parametry. Patrz tabela ponizej:

Wyjscie | Przekaznik | Parametr | Funkcja domysina

AUX1 R4 H1 Wyjscie wentylatora parownika

AUX2 R5 H5 Normalnie zasilane wyjscie
alarmowe

AUX3 R2 H7 Wyjscie Swiatta

AUX4 R1 H13 Wyj$cie zaworu elektromagn.

Tab. 5.i

Funkcje wyj $€ cyfrowych (parametry H1, H5, H7)

0 | Brak funkcji 6 Swiatlo z Master na Slave

1 | Alarm normalnie nie 7 AUX odszranianie
zasilany parownika

2 | Alarm normalnie zasilany 8 Wentylatory parownika

3 | AUX 9 Grzatki przeciw

wykraplaniu wilgoci

4 | AUX z Master na Slave 10 | Zawdr linii ssgcej

5 | Swiatto 11 | Zawoér wyrébwnawczy

6 | Swiatlo — sygnat od mAster
do Slave

H8.
Par | Opis Wart. | Min Max | Jedn.miary
Fabr.
H8 Wyjscie przetagczane 0 0 1 -
przez przedziaty
czasowe

Tab. 5.9

8= cykl pracy ci agtej

Jesli zestyk jest zamkniety aktywowany jest cykl pracy ciagtej,
parametry cc oraz c6 (patrz funkcje zaawansowane). Cykl pracy ciagtej
jest konczony wraz z otwarciem zestyku.
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Alarm normalnie zasilany/ alarm normalnie nie zasil  any.
Zgodnie ze schematem potgczen z rozdziatu 2,8 wyjscia AUX1, AUX2,
AUX3, skonfigurowane jako alarmowe mogg pracowac jako:
. Normalnie zasilane: przekaznik jest zasilany gdy alarm jest
aktywny
. Normalnie nie zasilane: przekaznik jest nie zasilany gdy
alarm jest aktywny

oUwaga: praca z alarmem niezasilanym, gdy wystgpi aktywny alarm
gwarantuje maksimum bezpieczenstwa, alarm wystepuje w wyniku
odlgczenia przewoddw zasilania lub braku zasilania w sieci.

AUX/$wiatto (H1, H5, H7=3/5)

Element wykonawczy moze by¢ aktywowany/dezaktywowany przy
uzyciu przycisku UP/aux, kontrolowanego przy pomocy systemu
monitoringu lub bazujgc na zmianie dzien/noc (potaczenie do
przetgcznika kurtyny lub ustawienie przedziatéw czasowych);
Aktywacja/dezaktywacja elementu wykonawczego jest sygnalizowane
ikong ,$wiatta” jesli wyjscie jest skonfigurowane jako Swiatto (H1,
H5,H7=5) oraz H9=0, lub ikone AUX jesli wyjscie jest skonfigurowane
do aktywaciji lub dezaktywacji w wyniku ustawienia przedziatow
czasowych (patrz parametr tS1...8 oraz tE1...8).
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Par | Opis Wart.

Fabr.

Min Jedn.miary

H9 Wybér funkciji 0 0 1 -
powigzanej z
przyciskiem AUX na
terminalu uzytkownika
0= Swiatto

1= AUX

Tab. 5.i

AUX/$wiatto z Master na Slave(H1, H5, H7=4/6)

Stan wyjscia AUX sterownika master jest przekazywany do
sterownikéw Slave, ktérych parametr H1=4 dla AUX, oraz H1=6 dla
wyjscia Swiatto, poprzez siec tLAN.

Dodatkowe wyj $cie dla odszraniania parownika (nie kompatybilne
z zarzgdzaniem elektronicznym zaworem rozpr  eznym)

Grzatka moze by¢ aktywowana w celu odszraniania na parowniku
gtéwnym oraz na parowniku dodatkowym.

I MASTER

==
MPXPRO

Rys. 5.d
Legenda:

E- parownik z grzatkg elektryczng odszraniania

V- termostatyczny zawor rozprezny

SV- zawdr elektromagnetyczny

MPXPRO moze zarzgdza¢ odszranianiem przy pomocy jednego lub
dwoch wyjsé oraz jednej lub dwéch czujkach konca odszraniania. Tabel
ponizej podaje mozliwe przypadki konfiguraciji:

Patrz rozdziat 5,7 oraz 6,8.
Grzalki zapobiegaj ace wykraplaniu wilgoci.

Ta konfiguracja pozwala na uzycie wyjscia do usuniecia wilgoci z
witryny chtodniczej (regulacja — patrz rozdziat 6.3).

Zawor na linii ssania i zawoér rbwnowa  zacy

Ta konfiguracja pozwala na sterowanie przy pomocy wyjscia zaworu na

linii ssania lub zaworu réwnowazacego dla uktadu odszraniania
goragcym gazem. Patrz rozdziat 5.6.

Zawor na linii cieczy

Dostepny tylko dla wyjscia R1 AUX4 (modyfikowany tylko parametrem
H13), uzywany gdy nie ma dostepnej technologii ultracap lub
zastosowano termostatyczny zawor rozprgzny.

Uwaga: funkcja zaworu jest zawsze aktywna, nawet gdy powigzane
wyjscie nie jest skonfigurowane. Ikony i zmienne w systemie
monitoringu odzwierciedlajg normalng prace urzadzenia

5.5 Regqulacja

Wprowadzenie

Istnieje klika r6znych sposobow regulacji temperatury powietrza w
pomieszczeniach gdzie przechowywana jest zywnos¢. Ponizszy
rysunek pokazuje umieszczeniu czujnika wlotu powietrza Sr i czujnika
wylotu Sm. Czujnik wirtualny Sv jest $rednig wazong tych dwéch
pomiaréw, bazujagca na ustawieniu parametru /4, wg formuty:

Sm« (100 - /4) + Sr-« (/4)

100
Par Opis Wart. Min Max Jedn.miary
Fabr.

14 Czujnik wirtualny — sktad 0 0 100 %

wagowy

0= czujnik na wylocie Sm

100= czujnik wlotu

powietrza

Tab. 5.m

Np.: jesli /4=50 woéwczas Sv=(Sm+Sr)/2 reprezentuje wartos¢
temperatury powietrza wokot jedzenia zgromadzonego w ladzie
chtodniczej.

Przyktad: witryna pionowa

rys. 5.e

Podczas pracy w dzien wiekszos$¢ obcigzenia cieplnego witryny
pochodzi od cieptego powietrza ktére przedostaje sie do jej wnetrz ai

Wyjscia Czuijniki Regulacja
odszraniania | parownika
1 1 Normalna
2 1 Odszranianie zarzadzana z dwoch
wyj$¢ w odniesieniu do jednego
czujnika parownika
1 2 Odszranianie zarzgdzane z jednego
wyjscia z dwoma czujnikami
parownika (min. Temp parowania)
2 2 Odszranianie zarzadzane
niezaleznie z dwoch wyjsc przy
wykorzystaniu dwéch czujnikéw
parownika Legenda:
Tab.5j Sm —czujnik wylotu
Par | Opis Wart. | Min Max | Jedn.miary Sr — czujnik wlotu
Fabr. Sv — czujnik wirtualny
Sd1 | Czujnik odszraniania | - - - °Cl’F
Sd2 | Czujnik odszraniania | - - - °CI°F
drugiego parownika
Tab. 5.k

Wentylatora parownika

Ta konfiguracja pozwala na uzycie wyjscia AUX do sterowania
wentylatorami parownika; aktywacja/dezaktywacja wentylatoréw jest
sygnalizowania poprzez ikone wentylatora na ekranie sterownika
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miesza z powietrzem ochtodzonym. Regulacja na podstawie czujnika
wlotu przy duzej temperaturze powietrza otoczenia moze okazac sie
niewystarczajgca do uzyskania punktu nastawy. Natomiast ustawienie
nizszej temperatury powietrza nawiewanego moze spowodowac
zamrozenie zywnosci. W konsekwencji nalezy odpowiednio
skonfigurowa¢ czujnik wirtualny przy pomocy parametréw /t1 oraz /t2.
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Regulacja ON/OFF na podstawie wskazania czujnika wylotu powietrza
jest definiowana poprzez:

. Punkt nastawy

. Dyferencjat
Te wartosci determinujg zgdanie regulacji i w konsekwenciji, aktywacja
czasow zabezpieczen, wytgczaniem funkcji lub aktywacja/dezaktywacja
opO6znien, wigczaniem i wytgczaniem sprezarki.

Par | Opis Wart. | Min Max | Jedn.miary
Fabr.
St Punkt nastawy 50 rl r2 °CI°F
rd Dyferencjat punktu 2 01 |20 °Cl°F
nastawy
Tab. 5.m
A
R
ON
OFF - Sreg
rd "
St Rys. 5.f
Legenda:

St: punkt nastawy

rd: dyferencjat

Sreg: czujnik regulaciji
R: zagdanie regulacji

Regulacja ON/OFF zalezy od wydajnosci potrzebnej do
zaabsorbowania ciepta, jak réwniez od czasu chtodzenia parownika.
Temperatura ktéra wéwczas wacha sie wok6t punktu nastawy, moze
mie¢ decydujgcy wptyw na jakos$¢ pozostawionej w ladzie zywnosci.
Zmniejszajac dyferencjat aby uczynic regulacje bardziej precyzyjng
zwigkszamy ilo$¢ wigczen i wytgczen sprezarki co jest dla niej
dodatkowym obcigzeniem. Precyzja regulacji jest réwniez Imitowna
precyzjg dziatania czujnika regulaciji.

Praca nocna

Podczas pracy nocnej kurtyna witryny chtodniczej jest zamknieta co
powoduje mniejsze mieszanie sie cieptego powietrza otoczenia z
powietrzem juz schtodzonym. Obcigzenie cieplne urzadzenia jest
mniejsze. Temperatura przechowywanych produktow jest zblizona do
temperatury na wylocie z parownika, w zwigzku z tym aby zapobiec
nadmiernemu schtodzeniu, punkt nastawy powinien by¢ zwiekszony co
zapewni rowniez mniejsze zuzycie energii, ustawienia mozna dokona¢
przy pomocy parametru r4. Wéwczas parametr 6 moze by¢ uzyty do
ustalenia czujnika wirtualnego Sv lub czujnika powietrza na wlocie do
parownika Sr jako czujnika regulacji. Oczywiscie zmiana tryb na nocny
musi by¢ zasygnalizowana zewnetrznie. Jest to zwykle realizowane
poprzez przetgcznik kurtyny ustawiony parametrem odpowiednim dla
danego wyjscia (A4, A5, A10, A11, Al12), sygnalizujgcy z kurtyna
zostata opuszczona, lub poprzez ustawienie przedziatéw czasowych
pracy nocnej i dziennej (parametry tS1 do tS8 oraz tE1 do tES8), z
systemu monitoringu, lub ze sterownika Master poprzez sie¢
Master/Slave.

dzier
nec ~-— ! ] J_I—

1t 152 tE2

we s U rys. 5.9.
Podczas dnia:
. St= punkt nastawy; swiatto wtgczone, sterowanie na
podstawie czujnika wirtualnego Sv
Podczas nocy:
. Punkt nastawy = St+r4, Swiatta wytaczone, sterowanie: Sr
(jesli r6=1) lub wt Sv (jesli r6=0)

Regulacja wazona oraz podwadjny termostat moga by¢ uzyte do
automatycznej zmiany na prace nocng bez uzycia sygnatu
zewnetrznego.

Regulacja wa zona

Funkcja ta kompensuje sygnat regulacji bazujgc wytacznie na czujniku
powietrza na wylocie lub wlocie. Czujnik regulacji wéwczas staje sie
czujnikiem wirtualnym:

Sm« (100 —/4) + Sr+(/4)

100
Srednia wazona wskazania czujnika na wlocie i na wylocie jest uzywana
do kompensacji mieszania powietrza z otoczenia witryny. Zwykle waga
/4 jest ustawiona na 50%. Wartosc czujnika wirtualnego staje sie
wartoscig gtéwng czujnikéw wlotu i wylotu i pomiarem najlepiej
odpowiadajgcym temperaturze produktéw. Inna $rednia jest
automatycznie adoptowana w przypadku rozpoczecia pracy nocnej gdy
kurtyny sg zamkniete, bez potrzeby podawania sygnatu zewnetrznego.
Gdy kurtyna jest otwarta zwieksza sie obcigzenie cieplne w zwigzku z
tym temperatura na wylocie jest nizsza w celu zapewnienia
odpowiednich warunkéw dla przechowywania i zachowania $redniej na
tym samym poziomie.

Sv=

T noc dzien

. > Rys. 5.h
Legenda:
T- temperatura
t- czas
Sr- czujnik na wlocie
Sv- czujnik wirtualny
Sm — czujnik na wylocie

Podwdjny termostat i regulacja z elektronicznym zaw
rozpr eznym.
Patrz rozdziat 6.5.

orem

Elektromagnetyczny zawor sieciowy.

Wyjscie zaworu elektromagnetycznego (tylko sterownika Master) moze
by¢ skonfigurowane jako sieciowy zawdr elektromagnetyczny. Jest to
funkcja przydatna przy wielu witrynach: zawér elektromagnetyczny jest
podigczony jedynie do sterownika Master i otwiera sie gdy na min 1
sterowniku Slave pojawia sie zgdanie chtodzenia.

Wart.
Fabr.
r7 Konfiguracja zaworu 0 0 1 -
elektromagnetycznego
sterownika Master

0= zawdr lokalny

1= zawor sieciowy
(podtaczony do sterownika
Master)

Par Opis Min Max Jedn.miary

Par Opis Wart. Min Max Jedn.miary
Fabr.

r4 Automatyczna zmiana 0 -50 50 °ClPF

punktu nastawy dziern/noc
r6 Czujnik dla regulacji w 0 0 1 -

nocy

0= wirtualny Sv

1= wlotu powietrza Sr
tS1 Poczatek przedziatu - - - -
do 8 czasowego 1 do 8 dni
tE1 Koniec przedziatu - - - -
do8 | czasowego 1 do 8 dni

Tab. 5.0
Zmienna Regulacja Regulacja nocha
dzienna ré6=1
Czujnik Czujnik Czujnik Czujnik wlotu
regulacji wirtualny (Sv) wirtualny (Sv) (sn
(Sreg)
Punkt nastawy St St+r4
Tab. 5.p
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Tab. 5.p

Jesli skonfigurowany jako zawor sieciowy, wéwczas zawor jest:

« Otwarty: jesli co najmniej jeden sterownik ma aktywne zadanie
chtodzenia;

» Zamkniety: jesli nie ma zadania chtodzenia lub co najmniej jeden ze
sterownikéw ma aktywny powazny alarm zaworu elektronicznego
(niskie przegrzanie, niska temperatura ssania, wysoka temperatura
odparowania), przy poprawnej konfiguracji. Patrz parametry P10 i PM5
(rozdziat 6.10).
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MPXPRO

2ol

—

Rys. 5.h
Legenda:

E- wentylator parownika

SV- zawdr elektromagnetyczny

EEV- elektroniczny zawoér rozprezny

P- ci$nienie parowania (PEu)

T- temperatura przegrzania (tGS)

C- skraplacz

5.6 QOdszranianie
Wprowadzenie

Parametry td1 do td8 moga byé¢ uzyte do ustawienia 8 proceséw
odszraniania bazujgcych na zegarze czasu rzeczywistego (RTC).

Wart. | Min
Fabr.

Par | Opis Max | Jedn.miary

dtl | Temperatura konca 8 - °CI’F
odszraniania (odczyt 50,0

Sd)

50,0

dP1 | Maksymalny czas 45 1 240 | Min

trwania odszraniania

do Typ odszraniania 0 0 6 -
0= grzatkami
temperaturowe

1= gorgcym gazem
temperaturowe

2= grzatkami czasowe
3= gorgcym gazem
czasowe

4= grzatkami czasowe
z kontrolg temperatury
5= dla wielu lad
gorgcym gazem
temperaturowe

6= dla wielu lad
gorgcym gazem
czasowe

dé Wyswietlacz terminala | 1 0 2 -
podczas odszraniania
0= temperatura na
przemian z symbolem
LOEF”

1= zatrzymanie
wys$wietlacza

2= dEF”

Par | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.miary
Fabr.

tdl | Odszranianieod 1do | - - - -

do 8 (nacisnij Set)

td8

d_ Odszranianie 1 — 8 0 0 11 Dzien
dzien

h_ Odszranianie 1 — 8 0 0 23 Godzina
godzina

n_ Odszranianie 1 — 8 0 0 59 Minuta
minuta

P_ Odszranianie 1 — 8 0 1 -
aktywacja
odszraniania power

Tab. 5.r

MPXPRO moze przeprowadzi¢ nastepujgce typy odszraniania, w
zaleznosci od ustawionego parametru dO:

1: grzalki, zlokalizowane blisko parownika

2: gorgcym gazem

3: goracym gazem w ukladzie wielu lad chtodniczych.

Koniec odszraniania moze by¢ okreslony na podstawie temperatury, w
tym przypadku konieczne jest zainstalowanie czujnika Sd, lub na
podstawie uptywajgcego czasu. W pierwszym przypadku koniec
odszraniania nastepuje gdy temperatura czujnika odszraniania Sd
przekroczy wartos$¢ parametru dtl, lub uptynie czas okreslony
parametrem dP1- gdy odszranianie czasowe. Pod koniec odszraniania
moze by¢ aktywowana faza ociekania (jesli dd>0), podczas ktérej
sprezarki i wentylatory pozostajg wytgczone, az do fazy po ociekaniu
(jesli Fd>0). Patrz rozdziat o funkcjach zaawansowanych.
Wyswietlanie informacji na ekranie sterownika oraz na ekranie
terminalu zdalnego sterowania podczas odszraniania mozna wybrac
przy pomocy parametru dé.
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Tab. 5.s

Ponizej znajduje sie wykres stanéw wyjscia odszraniania w zaleznosci
od ustawionego parametru doO.

A
dt1 |/\\//\
Sd | | | \\\~
o :
] o d0=0 =
pEF N L
OFF I (I | t
ON — do=2
DEF
OFF | R I—
| [ | |
] | I L
ON do=4
dP1
Rys. 5.i
Legenda:
t- czas

dtl- temp konca odszraniania

dP1- maksymalny czas trwania odszraniania
Sd- czujnik odszraniania

DEF- odszranianie

Odszranianie czasowe przy pomocy grzatek z kontrolg temperatury
rozpocznie sie tylko wéwczas gdy temperatura czujnika Sd jest nizsza
niz warto$¢ parametru dt1, zakonczy gdy minie czas okreslony
parametrem dP1. Jest to funkcja zapewniajgca oszczednos¢ energii.

1. Odszranianie grzatkami (d0=0,2,4)
Cykl odnosi sie do wartosci domysinych parametréw F2 i F3. Zawér
moze by¢ otwarty do wartosci otwarcia poczatkowego ustawionego
przezcP1 przez czas okreslony Pdd.
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A

N chlodz, pump  odszr ociekanie P© chlodzenie
ON

down (dd) ociekaniu
SV/CMP

(Fd)
OFF _|

ON

EEV | cP1
OFF

ON ——
FAN | F2 | F3 :
OFF |
ON |
DEF !
OFF '
Lt
—>
(o Pdd__, Rys. 5.
Legenda:
t- czas

FAN- wentylator

DEF- odszranianie

SV/CMP — sprezarka/zawor elektromagnetyczny
EEV- elektroniczny zaw6r rozprezny

Pdd- czas korekty pozycji zaworu po odszranianiu

2. Odszranianie gor gcym gazem (d0=1,3)
Cykl opiera sie na ustawieniach parametrow F2 i F3. Zawor moze by¢é

otwarty do wartosci otwarcia poczatkowego ustawionego przezcP1
przez czas okreslony Pdd.

A chiodz. pump gg?::;-mgciekaniegziekaniu chlodzenie
dow gazem (dd) (Fd)
ON
SV/CMP
orf |
ON :
EEV ]\
oFF 1 1| !
ON —
FAN F2 F3 ]‘
OFF i
ON !
DEF |
OFF .
—>
Pdd I
1 Rys. 5.k
Legenda:
t- czas

FAN- wentylator

DEF- odszranianie

SV/CMP — sprezarka/zawoér elektromagnetyczny
EEV- elektroniczny zawoér rozprezny

Pdd- czas korekty pozycji zaworu po odszranianiu

Faza PUMP-DOWN jest okresem gdzie parownik jest oprézniany z
cieklego czynnika, moze on by¢ wylgczony poprzez ustawienie
parametru dH1=0. Patrz rozdziat o funkcjach zaawansowanych. Praca
wentylatorow podczas pump-down i obejscia gorgcego gazu zalezg od
parametrow F2 i F3. Podczas fazy ociekania i po cociekaniu sg zawsze
wytgczone.

3. Odszranianie gor gcym gazem dla wielu lad chtodniczych
(d0=5,6)

Cykl okreslany parametrami F2 i F3. Zawdr moze by¢ otwarty do
wartosci otwarcia poczatkowego ustawionego przezcP1 przez czas
okreslony Pdd.
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odszr. chiodzenie

. . po
hiodz. | pump ociekanie ggiekaniy
down |G| (dd) | (Fd)
ON
sV J
OFF
ON
EEV J :
OFF :
ON
ssv :
OFF |
ON !
HGSV |
OFF :
ON :
ESV dHG| dHG dHG |dHG
OFF
ON [
FAN 2 1
OFF [~ !
Lt
I
Pdd |
. Rys. 5.1
Legenda:
t- czas

FAN- wentylator

SSV- zawor na linii ssania

ESV- zawoér rbwnowazacy

DEF- odszranianie

SV —zawér elektromagnetyczny

EEV- elektroniczny zawor rozprezny

HGSV- zawor gorgcego gazu

Pdd- czas korekty pozycji zaworu po odszranianiu

Przyktad: ponizszy rysunek pokazuje instalacje ze sterownikiem
MPXPRO Master i Slave. Pogrubione: linia gorgcego gazu, linia cieczy i
zawor rownowazacy sg aktywne podczas tego cyklu.

MASTER

=

E]

MPXPRO

== Linia cieczy

Linia goracego gazu

E d\ P)LT ESu
e
I SLAVE

=0

sv |

T
[ L m el

HGSV4

HGSV2

HGSV1

HGSV3

Rys.5.m
Legenda:

SSu: zawor na linii ssania

EEV: elektroniczny zawor rozprezny

CPM: sprezarka

E- parownik z wentylatorem przeptywu powietrza
SV: zawor elektromagnetyczny

ESu: zawor wyréwnujgcy

P: cisnienia parowania (PEu)

HSGV1 do 4: zawory gorgcego gazu

T: temperatura przegrzania (tGS)

SV: zawor elektromagnetyczny

Quwaga:
Dla odszraniania gorgcym gazem dla kazdej sieci Master/Slave:
. W zaleznosci od wartosci parametru dHG zawor
wyréwnujgcy moze by¢ zamkniety lub otwarty;
. Nie jest mo zliwe odszranianie loklane;
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. Zawor gorgcego gazu wystepuje zawsze lokalnie (jeden dla
kazdego sterownika);

. Zawor elektromagnetyczny na linii cieczy moze by¢ lak Iny
lub sieciowy.

. Zawory na linii ssania i zawory wyréwnujgce moga byé
lokalne lub sieciowe;

. Konhce odszraniania goracym gazem muszg by¢
zsynchronizowane;

. Zmiana z jednej fazy do drugiej jest zawsze synchronizowana
pomiedzy sterownikami;

. Czas trwania poszczego6lnych faz jest kontrolowany
parametrami ustawionymi dla sterownika Master,
odpowiadajgce im parametry na sterownikach Slave sg
ignorowane;

Uruchomienie odszraniania:

. Poprzez ustawienie zdarzenia i trybu uruchomienia,
maksymalna ilo$¢ to 8 ustawionych proces6w odszraniania.
Konieczna jest obecnos¢ zegara czasu rzeczywistego (RTC),
czyli jest to zawsze mozliwe na sterowniku Master, ktory
wysyta synchronizowane zgdanie do wszystkich
podtaczonych sterownikéw Slave. Jesli konieczne jest
niezalezne odszranianie na sterownikach Slave wéwczas
nalezy je wyposazy¢ w karte zegara RTC;

. Z systemu nadzoru i monitoringu, ktory wysyta zadanie
odszraniania do sterownika Master, ktory przekazuje zadanie
do sterownikéw Slave;

. Poprzez wejscie cyfrowe: dla sieci Master/Slave, aktywowane
jest odszranianie sieciowe;

Koniec odszraniania:
. Gdy czujnik temperatury odszraniania przekroczy
temperature ustawiong parametrem dt1;
. Gdy bark jest czujnika odszraniania, proces zakonczy sie po
uptynieciu maksymalnego czasu odszraniania, parametr:
dP1;

A Ostrze zenia:

Jesli ustawione jest odszranianie gorgcym gazem dla wielu lad
chtodniczych, nalezy sprawdzi¢ mozliwe konsekwencje lokalnego
odszraniania wykonanego przez indywidualna jednostke nie
zsynchronizowang z pozostatymi jednostkami w grupie.

Instalator jest odpowiedzialny za ewentualne efekty w systemie wielu
lad za wystgpienie jednego (lub wielu) z ponizszych zdarzen:

. Jedna z jednostek wykonuje odszranianie gorgcym gazem
podczas gdy pozostate pracujg normalnie;

. Grupa jednostek rozpoczyna odszranianie, podczas gdy
jedna z nich nie ma potaczenia ze sterownikiem Master i jest
w stanie cyklu pracy ciagtej, lub jest wytgczona, jesli
zadziatata procedura zabezpieczajgca (parametr A13).

W szczegolnosci zalecane jest sprawdzenie ustawien parametrow ktére
moga by¢ przyczyng niesynchronizowanego odszraniania pomiedzy
sterownikiem Master a sterownikami Slave:

. d2: koniec odszraniania synchronizowany prze sterownik
Master; ogdlnie ten parametr powinien by¢ ustawiony na
wartos¢ 1 na sterowniku Master i sterownikach Slave w
grupie (odszranianie synchronizowane);

. dl: maksymalny czas pomigdzy kolejnymi odszranianiami: ten
parametr musi by¢ ustawiony na wartos¢ 0 na wszystkich
jednostkach podtaczonych do sterownika Master w celu
zapobiegania niesynchronizowanemu odszranianiu gdy
jednostki nie beda miaty potaczenia ze sterownikiem Master.

. d5: op6znienie odszraniania przy uruchomieniu systemu; to
op6znienie musi by¢ ustawione w ten sam spos6b na
wszystkich jednostkach;

. H6: konfiguracja blokady terminalu uzytkownika; ten parametr
powinien byé ustawiony na warto$¢ 2 na sterownikach Master
oraz na sterownikach Slave — zapobiega to uruchomieniu
odszraniania lokalnego z klawiatury.

Dodatkowo ustawiajac parametr A13 na warto$¢ 1 (aktywacja
procedury bezpieczehstwa dla gorgcego gazu dla Slave bez potaczenia
z Master), procedura bezpieczenstwa jest rowniez aktywowana,
przetgczajac Slave do stanu offline jesli brak jest komunikacji ze
sterownikiem Master.
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Maksymalny czas pomi edzy kolejnymi odszranianiami (parametr
dl).

Par | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.miary
Fabr.
dl Maksymalny czas 8 0 240 | Godz.
pomigdzy kolejnymi
odszranianiami
Tab. 5.s

Parametr dI jest parametrem bezpieczenstwa zapobiegajgcym zbyt
czestemu odszranianiu, dziata réwniez bez karty zegara czasu
rzeczywistego RTC. Jest rowniez przydatny gdy nie ma potgczenia
sieci LAN lub RS 485. Po starcie kazdego odszraniania, niezaleznie od
czasu trwania, czas ten rozpoczyna odliczanie do nastepnego
odszraniania. Jesli czas od ostatniego odszraniania przekroczy wartosé
dl, proces rozpocznie sie automatycznie. Odliczeni jest réwniez
aktywne gdy sterownik jest wylgczony. Jesli ustawiony na sterowniku
Master wéwczas ma wplyw na wszystkie podtgczone w sieci LAN
sterowniki, ustawiony na sterowniku Slave ma wptyw tylko na jego
uktad.

Przyktad: w przypadku awarii zegara czasu rzeczywistego,
odszranianie zaprogramowane przez td3nie jest wykonane, po
odliczeniu czasu dl odszranianie rozpocznie sig¢ automatycznie.

A

i ! | t

WL w2

1 Rys. 5.n
Legenda:

dl: min czas pomiedzy odszranianiami

td1 do td3: zaprogramowane odszraniania

t: czas

DEF: Odszranianie

Odszranianie powtarzane

Ta funkcja pozwala na wykonanie serii odszranian w ciggu dnia przy
ustawieniu tylko parametru td1 i okresleniu ilosci procesow
odszraniania jaka ma by¢ wykonana w ciggu dnia d1S. sterownik
automatycznie zaplanuje wszystkie odszraniania jakie majg by¢
wykonane rozktadajgc je w regularnych odstepach w czasie 24h.

To samo dotyczy parametréw td2 i dS2.

Wart. Min
Fabr.
llo$¢ odszranian w ciggu 0 0 14 -
dnia (td1)

0= nie katywne
1=co24h
2=co12h
3=co8h

4=co 6h

5=co 4h i 48 min
6= co 4h

7=co 3hi26min
8=co 3h

9= co 2h i 40min
10=co 2hi 24 min
11=co 2hi 11min
12=co 2h

13=co 1h

14 co 30 min

llo$¢ odszranian na dzien 0 0 14 -
(td2)- patrz d1S

Par Opis Max Jedn.miary

dis

D2S

Tab. 5.u

Pamiegtaj ze podparametr ,d_" parametrow td1(td2) definiuje dzien
odszraniania w nastepujgcy sposéb:
D_= odszranianie — dzieh

0= nie aktywne

1 do 7= pon. do niedz.

8= poniedzialek do pigtek

9= poniedzialek do soboty
10= sobota do niedzieli
11= kazdego dnia
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o Uwaga:

. Jesli td1 zawiera szereg dni, programowanie zawsze konczy
sie 0 24 ostatniego dnia. Jesli programowanie zawiera tylko
jeden dzien programowanie zakonczy sie tego samego dnia
0 24.00;

. Jesli oba parametry td1 i td2 sg ustawione, i zaplanowane
odszraniania przeming, wykonana zostanie pierwsza
ustalona sekwencja odszraniania.

5.7 Wentylatory parownika.
Wentylator parownika moga by¢ zarzagdzane, jesli to konieczne,
zgodnie z temperaturg mierzong przez czujnik odszraniania. Prég
wytgczenia jest zblizony do wartosci parametru F1, a histereza jest
zblizona do Frd.

o Uwaga:

Podczas fazy ociekania (w przypadku odszraniania sieciowego), oraz
czasu po ociekaniu, wentylator parownika sg wytaczone.
Regulowana pr edko $¢ wentylatora

Ponizej przedstawione sg parametry powigzane z zarzgdzaniem
regulacjg wentylatoréw, poprzez przekaznik 4 (domyslnie), i przyktad
trendu bazujgcy na réznicy temperatury pomiedzy parownikiem a
czujnikiem wirtualnym (FO=1). Jesli aktywna jest funkcja podwdjnego
termostatu brana jest pod uwage réznica pomiedzy temperatura
parownika a temperaturg czujnika na wylocie.

Jesli FO=2, aktywacja zalezy od temperatury czujnika parownika.

Wart.
Fabr.

Par | Opis Min Max | Jedn.miary

FO Zarzadzanie 0 0 2 -
wentylatorem
parownika

0= zawsze wigczony
1= aktywacja na
podstawie Sd-Sv (lub
Sd-Sm dla
podwdjnego
termostatu)

2= aktywacja
bazujgca na Sd

F1 | Prég aktywacji -5 50 | 50 °CI°F
wentylatora
parownika (tylko gdy

FO=1 lub 2)

Frd | Dyferencjat aktywacji | 2 °CI’F
wentylatora (zawiera

regulacje predkosci)

0,15 | 20

Tab. 5.u

4 Sd-Sv

ON | ;
FAN | l l I
OFF

FO=1

Fo=2

Legenda:

Sd: czujnik parowania

Sv: czujnik wirtualny

F1: prog aktywacji wentylatora

Frd: dyferencjat

t: czas

FAN: wentylatory parownika

Wentylator moze by¢ wytaczony w nastepujgcych sytuacjach:
. Gdy sprezarka jest wytgczona (parametr F2);
. Podczas odszraniania (parametr F3)
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Podczas okresu ociekania (parametr dd>0) i okresu po ociekaniu
(parametr Fd>0) wentylatory parownika sg zawsze wytgczone.
Pozwala to na powr6t parownika do temperatury pracy po odszranianiu,
zapobiega to nadmuchowi cieptego powietrza do wnetrza lady.
Wentylatory mozna wigczy¢ podczas regulacji (parametr F2) oraz
podczas odszraniania (parametr F3).

Wart.
Fabr.

Par | Opis Min | Max | Jedn.miary

F2 Wentylatory przy 1 0 1 -
wylgczonej sprezarce:
0= patrz FO; 1=
zawsze wigczone

F3 Wentylatory podczas 1 0 1 -
odszraniania
0= on,1=off

dd Czas ociekania po 2 0 15 Min
odszranianiu
(wentylatory
wytgczone) 0= brak
ociekania

Fd Czas po ociekaniu 1 0 15 Min
(wentylatory
wytgczone z aktywna

regulacja)

Tab. 5.w

Zmienna pr edko $¢ wentylatora
Zainstalowanie wentylatoréw o zmiennej predkosci dziatania moze
przyczyni¢ sie do zwigkszenia oszczednosci energii. Wentylatory SA
zasilane z linii zasilana natomiast sygnat regulacyjny moze pochodzi¢
od:

. Wyjécia PWM2 z plyty gtéwnej

. Wyijscia 0 do 10Vdc na plycie drivera
Predkos¢ maksymalna i minimalna moga by¢ ustawione przy pomocy
parametrow zaawansowanych F6 i F7.

Jesli uzyty jest regulator predkosci, parametr F5 reprezentuje
temperature ponizej ktérej wentylator jest aktywowany. Ustalona jest
stala histereza 1°C.

Par | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.miary
Fabr.
F5 | Temperatura 50 F1 50 °C/°F
wylgczenia
wentylatora
parownika (histereza
1°C)
Tab. 5.x
FO=2
tL
ty
> Rys.5.p

Legenda:

Sd: czujnik parownika

Sv: czujnik wirtualny

F5: temp wylgczenia wentylatora

F1: prég aktywacji wentylatora

Frd: dyferencjat aktywacji wentylatora
T: czas
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5.7 Zawor elektroniczny.

Punkt nastawy przegrzania (parametr P3)

Prog niskiej warto $ci przegrzania LowSH (parametr P7).
Zabezpieczenie jest aktywowane w celu zapobiegania powrotowi
ciektego czynnika do sprezarki w wyniku zbyt niskiej wartosci

Par | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.miary przegrzania. Gdy warto$¢ przegrzania spadnie ponizej wartosci
Fabr. ustalonej tym parametrem, system wejdzie w stan niskiej wartosci
P3 Punkt nastawy 10,0 0.0 250 | K przegrzania, tym samym zwigkszy sie intensywno$¢ zamykania zaworu
przegrzania (im mniejsza jest wartos$¢ przegrzania tym przymykanie bedzie
SH Przegrzanie - - - K intensywniejsze). Prog wartosci niskiego przegrzania musi by¢ mniejszy
tGS | Temperatura gazu - - - OC/°F lub réwny wartosci nastawy przegrzania dla danego uktadu. Stata
przegrzanego czasowa catkowania dla niskich wartosci przegrzania okresla
tEu Temperatura R - - 9c/°E intensywnos$¢ akcji: im mniejsza wartos$é tym bardziej intensywna
odparowania reakcja. Patrz rozdziat 6.10.
PPU | Procentowe otwarcie - - - % . . .
Zaworu Par | Opis Wart. | Min Max | Jedn.miary
Tab. 5y _ _ Fabr.
Parametr regulujacy elektroniczny zawér rozprezny bazuje na wartosci P7 | LOWSH: prog niskiej | 7,0 - P3 | K
przegrzania, ktore efektywnie méwi czy ciekly czynnik jest obecny w wartosci przegrzania 10,0 ——
ab. 5.z

parowniku czy nie. Temperatura przegrzania jest obliczana jako
réwnica pomiedzy: temperaturg gazu przegrzanego (mierzong przez
czujnik temperatury na koncu parownika) oraz temperatura
odparowania (obliczang na podstawie pomiaru ci$nienia, poprzez
przetwornik cinienia umieszczony na koncu parownika, przy uzyciu
charakterystyki temperaturowo cisnieniowej dla danego czynnika.

Przegrzanie = temperatura gazu przegrzanego — temperatura
odparowania

Jesli temperatur przegrzania jest wysoka oznacza to ze proces
odparowania konczy sie przed koncem parownika, co jest wynikiem
zbyt malego przeptywu czynnika przez zawdr rozprezny. Skutkuje to
redukcjg mocy chtodniczej w wyniku nie petnego wykorzystania
powierzchni parownika. Wéwczas zawor musi zosta¢ bardziej otwarty. |
odwrotnie jesli temperatur przegrzania jest zbyt niska wéwczas
oznacza to ze proces odparowania nie moze sie zakonczy¢ przed
osiggnieciem konca parownika i cze$c¢ cieklego czynnika jest obecna
na wlocie do sprezarki. woéwczas zawOr musi zostac przymkniety.
Zakres regulacji dla temperatury przegrzania jest limitowany: dla
wartosci niskich- jesli przeptyw czynnika przez zawoér jest zbyt duzy
wartos$c¢ przegrzania bedzie bliska 0. Oznacza to obecnos$¢ ciektego
czynnika. Powstaje wowczas ryzyko uszkodzenia sprezarki. Wysoka
temperatura przegrzania, spowodowana zbyt matym przeptywem
czynnika przez zawor rozprezny skutkuje spadkiem wydajnosci.
Oznacza to ze wartos¢ przegrzania powinna by¢ wigksza od O i
posiada¢ mozliwie minimalng statg warto$¢. Niska temperatura
przegrzania oznacza w rzeczywistosci sytuacje o wysokim
prawdopodobienstwie niestabilnosci uktadu w wyniku turbulentnego
procesu odparowania przekraczajgcego punkt pomiaru w ktérym
znajduje sie czujnik. W tej sytuacji zawar rozprezny musi byé
regulowany z maksymalng precyzjg i szybka reakcjg aby utrzymac
warto$¢ temperatury wokét punktu nastawy, ktéry zwykle zawiera sie
pomiedzy 3 a 14K. Punkty nastawy poza tym zakresem sa bardzo
rzadko spotykane i uzywane tylko w aplikacjach specjalnego
przeznaczenia. Parametry SH, tGS, tEu oraz PPU sg tylko zmiennymi
wys$wietlanymi na ekranie, uzywane do monitorowania pracy uktadu
chtodniczego.

rys. 5.9
Legenda:

P: cisnienie parowania

T: temperatura gazu przegrzanego

E: parownik z wentylatorem

EEV: elektroniczny zawdr rozprezny

P: cisnienie parowania
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6. FUNKCJE ZAAWANSOWANE

Ten rozdziat opisuje kategorie parametrow juz opisanych w rozdziale o
funkcjach podstawowych, wyjasnia jednak jak uzywac¢
zaawansowanych parametrow i algorytmow regulacji. dodatkowo
wyjasnione sg parametry dotyczace sprezarek, ktére wszystkie nalezg
do grupy parametréow zaawansowanych.

6.1 Czujniki (wej $cia analogowe)
Wprowadzenie do parametréw czujnika: patrz rozdziat 5.1. ponizej
znajduje sie opis parametrow odnoszacych sie do czujnikéw sieciowych
i funkcji powigzanych z czujnikami.

. Jednego czujnika logarytmicznego 0 do 5 Vdc(zasilanego ze
sterownika), podtagczanego do wejscia S6 lub S7;

. Jednego czujnika aktywnego 4 do 20 mA (nie zasilanego ze
sterownika) podigczanego do S7;

. Jednego czujnika aktywnego O do 10 Vdc (nie zasilanego ze
sterownika), podtaczanego do S7.

Te typy czujnikéw wymagajg zdefiniowania zakresu pomiaru, tzn:
minimalnej i maksymalnej warto$ci pomiaru, poprzez ustawienie
parametrow /L6, /L7, /U6 oraz /U7.

Typ czujnika, grupa 1 (parametr /P1) Par Opis Wart. | Min Max Jedn.
Fabr. miary
Par | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.miary /U6 Min warto$¢ 9,3 L6 160 jesli /5=0 | Bar/RH%
Fabr. czujnika 6 800 jesli /5=1
/P1 | Typ czujnika, grupa 1: | O 0 3 - L6 yzilj‘rsmz"aagosc -1 'sg ii::: gf(l) 16 Bar/RH%
czujniki sieciowe (S1 /U7 | Minwartos¢ | 9,3 | /L6 160 jesli /5=0 | Bar/RH%
do S3) czujnika 7 800 jesli /5=1
Tab.6.a /7 [ Maks wartosé | -1 20jesli /5=0 | /U6 Bar/RH%
Typ czujnika, grupa 2 (parametr /P2) czujnika 7 -90 jesli /5=1
Patrz typ czujnika S4 i S5, patrz rozdziat 4.3 Tab. 6.e
Typ czujnika, grupa 3 (parametr /P3) Funkcje powi azane z czujnikami (parametry: /Fd, /FE, /FF,
Patrz typ czujnika S6, patrz rozdziat 5.1 [FG, IFH, IFI, IFL, [FM, /Fn)
Dla parametréw /Fd oraz /FE patrz rozdziat 4.3.
Typ czujnika, grupa 4 (parametr /P4) Poza czujnikami nawy locie SM, na wlocie Sr oraz czujnikiem
Patrz typ czujnika S7, patrz rozdziat 5,1 odszraniania, MPXPRO zawiera rowniez:
. Czujnik odszraniania Sd2, uzywany na pierwszym lub drugim
Par Opis Wart. | Min Max | Jedn.miary parowniku;
Fabr. «  Czujnik dodatkowy 1
P4 Typ c_zgjn_ika_t, grupa 4: | O 0 6 - . Czujnik dodatkowy 2
czujniki sieciowe (S7) «  Czujnik temperatury otoczenia
o Tab. 6.b «  Czujnik temperatury szkta
Typ czujnika, grupa 5 (parametr /P5) . Czujnik sieciowy punktu rosy.
. . ) Wartos¢ temperatury otoczenia jest uzywana przez algorytm do
Par | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.miary obliczenia punktu rosy, wraz z czujnikiem wilgotnosci otoczenia i
_ Fabr. czujnikiem temperatury szkta. Warto$¢ punktu rosy moze by¢ réwniez
/P5 | Typ czujnika, grupa 5: | 0 0 15 - wysytana przez czujnik sieciowy, np. do systemu monitoringu. Patzr
czujniki sieciowe (S8 rozdziat 6.3
do S11)
Tab. 6.c Par | Opis Wwart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
MPXPRO moze réwniez zarzgdza¢ maks 4 czujnikami sieciowymi, /Fd Przypisany do czujnika 0 0 11
ustawianymi bezposrednio przez system nadzoru. Moze by¢ temperatury gazu przegrzanego
zdefiniowany jako czujnik temperatury lub jako czujnik ogéiny, w (IGS) —
zaleznosci od ustawienia wartosci parametru /P5. [FE | Przypisany do czujnika cisnienia 0 0 u
parowania (PEu/tEu)
IP5 Czujnik 8 Czujnk 9 |Czujnik 10 [Czujnik 11 IFF sgg‘r’:n"’i‘gxigozcélggak;atrz FA 0 0 1
0 T T T T IFG Przypisany do dodatkowego 0 0 11
1 G T T T czujnika temperatury 1 (Saux1)
2 T G T T patrz /FA
3 G G T T /FH Przypisany do dodatkowego 0 0 11
4 T T G czujnika temperatury 2 (Saux2)
5 G T G T patrz /FA
6 T G G T IFI Przypisany do czujnika 0 0 11
7 G G G T temperatury otoczenia (SA) Patrz
8 T T T G IFA
9 G T T G /FL Przypisany do czujnika wilgotnosci | O 0 11
10 T G T G (SU) patrz /FA
11 G G T G IFM Przypisany do czujnika szkta (Svt) 0 0 11
12 T T G G patrz /FA
13 G T G G /Fn Przypisany do czujnika sieciowego | O 0 4
14 T G G G wartosci punktu rosy (Sdp)
15 G G G G 0= funkcja 3= czujnik
tab. 6.d nie aktywna sieciowy S10
— e = i 5 1= czujnik 4= czujnik
T= czujnik temperaturowy; G= czujnik ogolny Sieciov{,y 38 sieciOV\j/y S11
Minimalna i maksymalna warto  §€ pomiaru czujnika S6 i S7 gé;ﬁ&;‘ég
(parametry /L6, /U6, /L7, /U7) Tab. 6.f

MPXPRO poza mozliwoscig poditaczenia czujnikow NTC, PTC oraz
PT1000, umozliwia podtgczenie do wejs¢ S6 i S7:
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oUwaga: w modelach z wbudowanym driverem, wartosci domysine to
/Fd=4 oraz /FE=6.
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Parametry kalibracji (parametry /c4,/c5,/c6,/c7,/cE)

Parametry od /c4 do/c7 sg uzywane do korygowania odczytu z
czujnikéw S4 do S7. Czujniki sieciowe od S8 do S11 nie wymagajg
kalibracji. Parametr /cE jest odpowiedzialny za kalibracje temperatury
odparowania. Kalibracja jest dokonywana przed sprawdzeniem czy
wartos¢ pomiaru jest poza zakresem pomiarowym, oznacza to, ze
najpierw MPXPRO determinuje wartosci odczytywane przez czujnik,
nastepnie koryguje przez parametr kalibracji, nastepnie sprawdza czy
wartos¢ zawiera sie w zakresie pomiarowym jesli to konieczne generuje
alarm.

Przyktad: aby zwiekszy¢ warto$é temperatury mierzonej przez S4 o 3°C
nalezy ustawi¢ parametr /c4=-3.

Przyktad 1:
Propagowanie stanu przetgcznika kurtyny z Master do Slave
aktywowane z wejscia cyfrowego 1na sterowniku Master.

Master Slave 1,2,3,4,5
A9=1 A8=7
A8=0
A4=7
Przyktad 2:

Propagowanie wirtualnego wejscia cyfrowego z systemu monitoringu i
aktywacja cyklu pracy ciagtej w sieci Master /Slave.

Master Slave 1,2,3,4,5
A9=0 A8=8
A8=8

Par | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.miary
Fabr.

/c4 | Kalibracja czujnika4 | 0 20 | 20 Ccl’F)
/c5 | Kalibracja czujnika5 | 0 20 | 20 (clF)
/c6 | Kalibracja czujnika6 | 0 -20 | 20 (°C/°F/bar/RH)
/c7 | Kalibracja czujnika7 | 0 20 | 20 (°C/’F/bar/RH)
/cE | Kalibracja czujnika 0.0 20 |20 CclF)

temperatury

parowania

Tab. 6.9

AWazne: warto$¢ odczytana przez czujnik i skorygowana moze byé
wyswietlona jedynie na wyswietlaczu lokalnym, i nie moze by¢ uzyta na
konsoli wirtualnej (wyswietlenie statusu czujnika sterownika Slave na
sterowniku Master).

6.1 Wejscia cyfrowe.
Konfiguracja funkcji wirtualnego wej
Par Opis

Scia cyfrowego (Par A8)

Wart. Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
A8 0= wejscie nie aktywne 0 0 8 -

1= niezwtoczny alarm zewnetrzny
2= opdzniony alarm zewnetrzny
3= aktywacja odszraniania

4= zadanie odszraniania

5= przetgcznik drzwi

6= zdalne ON/OFF

7= przetagcznik kurtyny/$wiatta

8= start/stop cyklu pracy ciagtej
9= czujnik Swiatta

Tab. 6.h
Jak juz wspomniano, w sieci Master/Slave przy uzyciu wejscia
cyfrowego, MPXPRO moze aktywowac te same wejscia cyfrowe na
wszystkich sterownikach bez koniecznosci tworzenia dodatkowego
potaczenia. Roéwniez wirtualne wejscie cyfrowe moze by¢ propagowane.
Parametr A 8 jest uzywany do wyboru funkcji aktywowanych na kazdym
sterowniku Slave. Jesli to konieczne, r6zne funkcje moga byé
skonfigurowane na r6znych sterownikéw, zmiana stanu wejscia
cyfrowego sterownika Master moze aktywowaé rézne funkcje na r6znych
sterownikach Slave.
Wybér wej $cia cyfrowego propagowanego z Master na Slave
(parametr A9)
Parametr ten moze by¢ konfigurowany tylko na sterowniku Master,
aktywujgc propagacje poprzez sie¢ tLAN statusu jednego z wejs¢
cyfrowych Master lub wysylajgc sygnat przez system monitoringu do
sterownikéw Slave. Bazujac na wartosci powigzanej z parametrem ,
MPXPRO propaguije stan tylko jednego wejscia cyfrowego sterownika
Master, przy pomocy sieci LAN wg ponizszej tabeli. Sterownik Slave
otrzymujac sygnat o stanie wejscia cyfrowego sterownika Master
aktywuje odpowiednig funkcje, zalezng od nastawy parametru A8.

Prog nastawy czujnika s$wiatta (parametr H12)

Wejscia cyfrowe DI1, DI2, DI3, DI4 (nie DI5) moga byé¢ poditgczone do
czujnika $wiatta (kod: PSOPZLHTO0O0), ustawiajgc jeden z parametréw
A4, A5, A10, A11=9. H12 reprezentuje prég przetaczenia noc/dzien.
Histereza jest ustalona na okoto 10 lux dla przetaczenia dziefA/noc.

Par | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.miary
Fabr.
H12 | Prég czujnika $wiatta | 25 10 100 | Lux
A
dzien y'y
Y
noc
swiatlo (lux)
=
A~10
H12
Rys. 6.a

6.2 Woyjs$cia analogowe

Jak juz wspomniano kompletne wersje MPXPRO posiadajg dwa
wyjscia PWM, uzywane jako sygnat sterujgcy do zarzgdzania np.
grzatkami zapobiegajgcymi wykraplaniu wilgoci lub modulowaniem
pracy wentylatoréw parownika.

Grzatki zapobiegaj gce wykraplaniu wilgoci na szybie lady.
Regulacja grzatek odbywa sie na podstawie punktu rosy obliczanego
na podstawie temperatury otoczenia i wilgotnosci otoczenia, oraz
temperatury szkfa lady, mierzonej przez czujnik lub szacowanej na
podstawie czujnika na wylocie powietrza, wlocie i czujnika temperatury
otoczenia.
MPXPRO moze realizowa¢ dwa typy regulacji grzatek:

. PI1 (proporcjonalno — catkujgca)

. Aktywacja ustalona (sterowanie reczne).
Warunki aktywaciji algorytmu przedstawione sg ponizej:

Algorytm Warunki aktywaciji
PI rHd>0
Kontrola reczna rHd=0, rHt>0

Par | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
A9 | Wybdr wejscia cyfrowego 0 0 5 -
propagowanego na sterowniki
Slave (tylko dla sterownika
Master)
0=z systemu 3=DI3
monitoringu
1=DI1 4=Dl4
2=DI2 5=DI5
Tab. 6.i

39

MPXPRO - + 0300055EN rel. 1.3 07/03/13
Copyright by ALFACO POLSKA SP. Z 0.0. — www.alfaco.pl;

Tab. 6.]
Jesli temperatura odczytana przez czujnik temperatury szkia jest tylko
szacowana, wowczas regulacja Pl staje sie tylko regulacja
proporcjonalng. Jesli oba algorytmy sg aktywne regulacja Pl ma
pierwszenstwo nad regulacjag ustalonego punktu nastawy, ktéra nie
wymaga czujnikdw temperatury i wilgotnosci otoczenia. Istnieje szereg
warunkéw dla ktérych algorytm Pl zatrzymuje sie i aktywowany jest
algorytm regulacji recznej. W przypadku gdy MPXPRO nie jest
wytgczony pojawia sie symbol AcE.
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Warunek Przyczyna

Brak czujnika
temperatury szkfa

 Fizyczna czujka nie skonfigurowana

» Oszacowanie temperatury szkla nie
moze by¢ zrealizowane poniewaz
czujka na wlocie nie jest
skonfigurowana lub jest w stanie
btedu, lub czujnik otoczenia jest
uszkodzony lub nie podtaczony (*).

Brak pomiaru punktu

Czujnik wilgotnosci i/lub czujnik

rosy otoczenia nie sg skonfigurowane i nie
pracujg
» Brak dostepu do wartosci sieciowego
punktu rosy.
Tab. 6.i
Regulacja PI
Wejscia:

Wilgotnosci (SU) i temperatury otoczenia (SA) (patrz parametry /FL,
F1):

. Podtaczone do Master ktéry automatycznie dzieli je na

sterowniki Slave;

. Podtgczone lokalnie do kazdego sterownika

. Sygnat z systemu monitoringu z czujnikow sieciowych.
Alternatywnie system monitoringu moze podawac¢ warto$é punktu rosy
(Sdp) bezposrednio, pzy uzyciu czujnika sieciowego (patrz parametr
/Fn). Czujnik temperatury szkia (Svt) moze by¢ podigczony
bezposrednio do kazdego ze sterownikow (Patrz parametr /Fm), lub
wartos¢ tego punktu moze by¢ szacowana. Oszacowanie temperatury
szkfa jest dokonywane na podstawie wskazan skonfigurowanych
sterownikdw temperatury otoczenia (SA), temperatury na wylocie (Sm)
oraz temperatury na wylocie (Sr), parametry: rHA, rHB oraz rHS.
Parametry Rho, rHd, oraz rHL determinujg wyjscie modulacyjne.

Par Opis Wart. Min | Max
Fabr.

Jedn.
miary

rHA | Wspoétczynnik A dia szacowania 2 20 | 20 °Cl’F

temperatury szkia

rHb Wspéiczynnik B dla szacowania 22 0 100 -

temperatury szkia

rHS Ustawienie czujnika wirtualnego 20 0 100 %
dla szacowania wartosci
temperatury szkia

0= czujnik na wylocie Sm,
100= czujnik na wlocie Sr.

Rho | Przesuniecie dla modulacji grzatek | 2.0 °Cl’F

przeciw wykraplaniu wilgoci

rHd | Dyferencjat dla modulacji grzatek 0.0 0 °Cl’F

przeciw wykraplaniu wilgoci

A
ouT
Max
1 I
1 1 o
i i 1—C»—:<—
1 1
Min 1] .
0% ! ! i Svt
I | I H i
Sdp \ rHo | rHd | CUTOFF |
Rys. 6.b
Legenda:

SdP — punkt rosy

rHo - przesuniecie dla grzatek zapobiegajgcych wykraplaniu wilgoci
rHd - dyferencjat dla grzatek zapobiegajgcych wykraplaniu wilgoci
OUT - regulacja przeciw wykraplaniu

Svt — temperatura czujnika szkta

Min — minimalna predkos$¢ wentylatora

Max — maksymalna predkos¢ wentylatora

Min: minimalna warto$¢ na wyjsciu ustalona na 10% maksymalna
warto$é ustalona na 100% .

Regulacja jest proporcjonalna tylko gdy uzywane jest szacowanie
wartosci, proporcjonalno — catkujgca (Tint=240s, stata)jesli uzywany
jest czujnik temperatury szkta. Celem regulacji catkujgcej jest
utrzymanie temperatury szkta w poblizu punktu nastawy (Sdp+rHo).

A wazne: jesli uzywany jest czujnik sieciowy systemu nadzoru dla
wartosci temperatury i wilgotnosci otoczenia, MPXPRO posiada 4
zmienne zapisujgce ostatnio uzywang wartos¢ dostepng przez 30 min.
Jest to uzyteczne w przypadku braku napiecia zasilania dla systemu
nadzoru. Wéwczas alarm czujnikéw o niezaktualizowanej wartosci jest
normalnie pokazywany przy uruchomieniu, poniewaz wartosci te nie
zostaly jeszcze zaktualizowane.

Regulacja r eczna
Regulacja zalezy jedynie od parametru rHu oraz rHt, regulacja jest
zobrazowana na ponizszym wykresie.

rHL Typ wyjécia PWM dla modulacji 0 0 1 -
grzatek zapobiegajgcych
wykraplaniu wilgoci

0= rezystancyjne

1= indukcyjne

Tab. 6.1
Jesli jedna z czujek jest niedostepna (SA lub Sr lub Sm), mozliwa jest
jedynie kontrola z ustalonym punktem, bazujaca na parametrach rHu
oraz rHt.
Wyijscia:
Wyjscia konfigurowalne PWM1, PWM2

0do10V

Domyslinie uzywane jest wyjscie PWML1 (terminal 18), jednak moze to
by¢ zmienione na inne wyjscie analogowe przy uzyciu VPM.
Urzgdzenie wykonawcze moze byé wybrane pomiedzy grzatkami
zapobiegajgcymi wykraplaniu wilgoci lub wentylatorem z silnikiem
indukcyjnym, wybdr przy pomocy parametru rHL. Jesli obcigzenie jest
rezystancyjne (rHL=0), okres jest ustalony na 24 s a czas wigczenia
zalezy od algorytmu PI. Wyjscie jest zaadaptowane do regulaciji
przekaznika SSR. Jesli obcigzenie jest indukcyjne (rHL=1) wéwczas nie
ma okres i wyjscie jest regulowane w sposob ciggly przez algorytm PI.
W tym przypadku wyjscie jest przystosowane do wspotpracy ze
sterownikiem kontroli faz MCCHRTF (patrz rozdziat 2.7).

Procent aktywacji (PUT) dla grzatek zapobiegajgcych wykraplani
wilgoci zalezy od réznicy pomiedzy obliczeniowym punktem rosy a
wartoscig odczytang przez czujnik temperatury szkta, wartos¢
parametru Rho (przesuniecie) i wartos¢ parametru rHd (dyferencjat),
SA pokazane na ponizszym wykresie.

Wylgczenie jest w stalym punkcie 5°C histereza = 1°C.
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Par Opis Wart. Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
rHu Aktywacja reczna grzatki (okres 70 0 100 %
rHt
0= )funkcja nie aktywna
rHt Czas aktywacji recznej grzatki 5 0 180 min
Tab. 6.c.d
Wyjscia konfigurowalne PWM1, PWM2
0do 10V
AUX1, AUX2, AUX3,
A A
12Vdc 10Vdc
A B
0 e 0 .
> >
ON rHu
C rHt
OFF L
rHu "
= Rys. 6.c
Legenda:
A= wyjscie PWM
B=0do 10 Vdc

C= przekaznikowe

rHu= procentowo wyrazony stopien aktywacji grzatki
rHt= czas aktywacji recznej

t= czas

6.4 Wyjscia cyfrowe

Konfiguracja spr ezarki i wyj $€ logicznych dla wentylatora
(parametry H10, H11)

Parametry H10 i H11 sg uzywane do wyboru logiki wyj$¢:

0: zgdanie aktywne, zestyk normalnie otwarty — jest zamkniety
zestyk normalnie zamkniety — jest otwarty.

1: zgdanie aktywne, zestyk normalnie otwarty — jest otwarty, zestyk
normalnie zamkniety — jest zamkniety.
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Wart. | Min Jedn.
Fabr. miary

Par | Opis Max

H10 | Logika wyjscia cyfrowego 0 0 1 -
sprezarki 0 — bezposrednia,

1-odwrécona

H11 | Logika wyjscia cyfrowego 0 0 1 -
sprezarki 0 — bezposrednia,

1-odwrécona

Tab. 6.n.
Wyjscie sprezarki

H10 =0, Zadanie aktywne

. N

Wyjscie wentylatora

H11 =0, zadanie aktywne

N
T
% NO
12 (13 H11=1, Zadanie aktywne
NO | C Lgo
]

6.5 Reqgulacja

Minimalna i maksymalna warto  $€ punktu nastawy (parametry rl i
r2).

Minimalna i maksymalna warto$¢ punktu nastawy moze by¢
definiowana przez parametry:

Podczas wylgczenia mozliwe jest:
. Dostep do parametréw F,C,A i punktu nastawy;
. Woybranie czujnika ktérego pomiar jest wyswietlany;
. Aktywacja zdalnego ON/OFF
. Wyswietlenie alarméw czujnika (rE, E1, E2, E3, itp.) i bledéw
EE, EF, Etc, Edc, na przemian z informacjg OFF.
Podczas stanu OFF resetowane sg alarmy:
. Wysokiej i niskiej temperatury
. Otwartych drzwi
. Zaworu (LSA, LowSH, MOP).

Podwajny termostat

Funkcja termostatu podwdjnego jest aktywowana poprzez ustawienie
parametru rd2>0. Jest to funkcja pozwalajgca na automatyczng
adaptacje, bez zmiany punktu nastawy i bez sygnatu zewnetrznego,
jednostki do aktualnego obcigzenia cieplnego, w szczego6lnosci przy
przetgczaniu dzien/noc. Podczas nocy kurtyny sg opuszczone, zyski
ciepta sg mniejsze, sprezarki pracujg z mniejszym obcigzeniem.

Aby aktywowa¢ funkcje konieczne jest ustawienie dwéch punktow
nastawy:

. St oraz rd, powigzanych z czujnikiem zewnetrznym

. St2, rd2 powigzanych z czujnikiem wewnetrznym

Par | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
r1 Minimalna warto$c punktu -50 50 | r2 °C/°F
nastawy
r2 Maksymalna warto$é punktu | 50 ri |50 |°CPF
nastawy
Tab. 6.0

ON/OFF (parametr OFF)

Parametr ten jest uzywany do wytgczenia regulacji urzagdzenia,
jakiekolwiek wejscie cyfrowe skonfigurowane jako zdalne ON/OFF ma
priorytet nad regulacjg poprzez system nadzoru i monitoringu lub
wytgczenie poprzez parametry.

Par | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. Miary
OFF | Regulacja ON/OFF 0 0 1 -
0= ON; 1=OFF
Tab. 6.p

Jesli wiecej niz jedno wejscie cyfrowe zostato skonfigurowane jako
zdalne ON/OFF woéwczas status ON bedzie mozliwy tylko gdy
wszystkie wejscia bedg w stanie ON. Urzadzenie jest wylgczone gdy co
najmniej jedno wejscie jest w stanie OFF. W tym trybie pracy na
wys$wietlaczu pojawia sie ekran standardowy na przemian z informacjg
OFF. Przy wigczaniu lub wytgczaniu brane sg pod uwage czasy
ochrony sprezarki.
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Par | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
St2 | Punkt nastawy czujnika na 50 rl r2 °Cl’F
wlocie ,termostat podwojny”
rd2 | Dyferencjat St2 dla 0 0 20 °Cl’F
Jermostatu podwdjnego”
0.0= funkcja nie aktywna
Tab. 6.q

Zadanie regulacji wystapi gdy jest aktywne na obu czujnikach, czyli
dwdch termostatach potgczonych szeregowo. W nocy czujnik brany
pod uwage jest czujnik na wlocie, czujnik na wylocie zawsze
sygnalizuje zgdanie, w dzien regulacja jest na podstawie czujnika na
wylocie natomiast czujnik na wlocie sygnalizuje zadanie.

\ Sr

\u.‘. Sm
[_—"]chlodzenie
Rys. 6.d
A A
R R
ON 'y ON 'y
OFF h 4 OFF h 4
Sm Sro
rd rd2
St St2
Rys. 6.e Rys. 6.f
Legenda:

Sm= czujnik na wylocie
Sr= czujnik na wlocie
R= zgdanie regulacji
rd= dyferencjat plast.
rd2= dyferencjat dla St2

ponizej pokazano przyktad zmian temperatury dla pionowej lady
chtodniczej podczas pracy nocnej i dziennej.
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A }
T noc 1 dzien
!
12.-14°C
15..-17°C | -16°C
Sv=(Sm+5r)/2
-19..-21°C
-22°C --21.-23°C
i Rys. 6.9
Legenda:

Sm= czujnik na wylocie
Sr= czujnik na wlocie
T= temperatura

Sv= czujnik wirtualny
t= czas

Rys. 6.h

Legenda:
Sm: czujnik na wylocie
Sr: czujnik na wlocie

Uwaga:

. Jesli jedna z czujek jest w stanie btedu lub nie jest
podtaczona, uwazana jest za wysylajgca zadanie;

. Jesli obie czujki sg w stanie btedu lub nie sg poditgczone
woéwczas sterownik przetgczy sie do trybu zastepczego: patrz
rozdziat 6.6.

A wazne: jesli funkcja termostatu podwdjnego jest aktywowana,
ustawienie ponizszych parametréw nie ma wplywu na prace
urzadzenia:

. r6 (czujnik dla regulacji nocnej)

. r4 (automatyczna zmiana punktu nastawy pracy nocnej)

Przesuni ecie kalibracyjne przy bt edzie czujnika (parametr ro).

temperatur pomiedzy wlotem a wylotem odczytana przy stabilnych
warunkach pracy:
ro=5Sr-Sm
Jesli ro=0 funkcja jest nieaktywna. Wéwczas moze wystapi¢ przypadek:
. btad czujnika na wylocie Sm: MPXPRO rozpoczyna regulacje
bazujgc jedynie na czujniku na wlocie Sr, ustanawiajac howy
punkt nastawy (St*) okreslany formuta:

(100 -/4)
100

. btad czujnika na wlocie: MPXPRO rozpoczyna regulacje
bazujgc jedynie na czujniku na wylocie SM, ustanawiajgc
nowy punkt nastawy (St*) okreslany formuta:

/4
100

Jesli ustawiony zostat przedziat czasowy pracy nocnej z czujnikiem na

wlocie jako regulujgcym, sterownik przyjmuje /4=100 i uzywa czujnika

na wylocie. Wéwczas nowy punkt nastawy jest okreslany:
St*=St-ro

o Uwaga:

« jesli ro=0 funkcja jest nieaktywna

« dla przedziatu czasowego pracy nocnej nowy punkt nastawy jest
dodawany do wartosci definiowanej przez r4 (automatyczna zmiana
punktu nastawy pracy nocnej);

« w przypadku btedéw na obu czujnikach, sterownik przetgczy sie do
trybu zastepczego, patrz rozdziat 6.6.

St*=St+ro-

St*=St-ro-

Przyktad:
Biad czujnika SM podczas pracy w dzien, z ustawieniami /4=50, St=-2,
Sr=0, Sm= -8, ro (Zalecane)= 0-(-8)=8. Nowym czujnikiem regulacji
bedzie czujnik Sr punktem nastawy:

(100 -/4)

100
Dla naszego przyktadu St*= -4+8(100-50)/100=0

St*=St+ro-

Jesli btad wystapit ha czujniku Sr, nowym czujnikiem regulacji bedzie
Sm z punktem nastawy:

St*=St-ro-

100
Dla naszego przyktadu St*=-4-8*50/100=-8

Maksymalna i minimalna temperatura dla monitoringu

r5, rt, rH, rL)

Procedura aktywacji monitoringu, patrz rozdziat 3.7.
Par Opis Wart. Min

(parametry

Jedn.
miary

Max

Fabr.

rt Czas trwania sesji monitorowania 0 999 Godz
minimalnej i maksymalnej

temperatury

H Maksymalna temp zarejestrowana °Cl’F

podczas sesji

L Minimalna temp zarejestrowana °ClPF

podczas sesji

Par | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
ro Przesuniecie kalibracyjne 0,0 0,0 | 20 °Cl’F
przy btedzie czujnika
Tab. 6.r

W trybie standardowym MPXPRO uzywa czujnika wirtualnego Sv, dla
regulacji, to oznacza, $rednig wazong wskazan czujnikéw na wlocie i
nawy locie (patrz parametr /4). Jesli jedna z czujek powoduje btgd
czujnika wirtualnego, parametr ro jest uzywany do kontynuacji
normalnej pracy w warunkach regulacji, bez koniecznosci niezwtocznej
interwencji personelu serwisu. Zalecana warto$¢ ro jest réznica
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5 Czujnik monitoringu minimalnej i 0 0 10
maksymalnej temperatury

0= monitorowanie nieaktywne

1= czujnik regulacji (Sreg)

2= czujnik wirtualny (Sv)

3= czujnik na wylocie (Sm)

4= czujnik odszraniania (Sd)

5= czujnik na wlocie (Sr)

6= czujnik temp gazu
przegrzanego (tGS)

7= czujnik ci$nienia odparowania
(tEu)

8=dodatkowy czujnik odszraniania
(Sd2)

9= czujnik dodatkowy (Saux)

10= czujnik dodatkowy (Saux)

Tab. 6.s
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Czas witaczenia dla funkcji pracy alarmowej (parametr c4)

Ustawienia alarmowe sg specjalng funkcjg uzywang do realizaciji
regulacji w sytuacjach awaryjnych, przy wystgpieniu btedéw czujnikéw
regulacji, koniecznosci interwencji serwisu. W przypadku btedu czujnika
cisnienia, MPXPRO uzywa do regulacji inny dostepny czujnik
temperatury, jednoczesnie ustala punkt nastawy w zaleznosci od
nastawy parametru ro. W przypadku btedu dwéch czujnikéw, MPXPRO
przelgcza sie w stan pracy awaryjnej. Regulator jest aktywowany w
regularnych odstepach czasowych w zaleznosci od ustawienia wartosci
parametru c4, regulator jest nieaktywny przez ustalony czas 15min.

Wart.
Fabr.

Min Jedn.

miary

Par | Opis Max

po przekroczeniu progu AL. Lub AL2 moze by¢ op6zniona parametrem
c6.

c4 Czas wigczenia dla pracy 0 0 100 | Min
awaryjnej (Toff=15min —
staly)

0= sprezarka/zawor zawsze
OFF

100= sprezarka/zawor
zawsze ON

Tab. 6.t

§ —I_
OFF [

c4 |15 min

Y

rys. 6.j
Legenda:

R=regulacja

t= czas

c4= czas wigczenia (ON)

Dla pracy awaryjnej podczas wigczenia sprezarki ikona sprezarki na
ekranie pozostaje wtgczona, miga podczas czasu wytgczenia.

A wazne: podczas pracy awaryjnej czasy ochorony sprezarek nie sa
brane pod uwage.

Tabela ponizej pokazuje mozliwe sytuacje usterek czujnikéw regulaciji i
aktywowane funkcje.

Typ Btad czujnika regulacji | Regulacja Parametr
systemu
Sm Sr
. Awaryjna c4
. Awaryjna c4
. Reg. na Sr ro(*)
. Reg. na Sm ro(*)
. . Awaryjna c4
Tab.6.u

*ro musi by¢ >0.

Praca awaryjna a status czujnika sieciowego

Opis status6w czujnikdw sieciowych — rozdziat 5.1. Aktywacja pracy
awaryjnej na sterowniku Master oznacza ze wszystkie podtagczone
sterowniki Slave stosujg sie do czasow zabezpieczen sprezarki
okreslonych na sterowniku Master. Ten tryb jest sygnalizowany na
sterowniku Master poprzez ciggte swiecenie ikony sprezarki. Dioda
sprezarki na sterownikach Slave nie miga podczas postoju sprezarki.
Jesli praca awaryjna jest aktywowana na sterowniku Slave w wyniku
braku komunikacji ze sterownikiem Master, wyswietlacz i terminal
uzytkownika sterownika Slave dziata normalnie.

Cykl pracy ci agtej (parametr cc)

Cykl pracy ciagtej jest funkcja podtrzymujacg w sposob ciggly prace
ukfadu niezaleznie od temperatury wewnatrz urzgdzeni. Jest to
uzyteczne gdy istnieje koniecznos$é znacznego obnizenia temperatury,
nawet ponizej punktu nastawy,. Aktywacja alarmu niskiej temperatury
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Par | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
cc Czas pracy cyklu ciggtego 1 0 15 Godz
0= nieaktywne
c6 Opdznienie alarmu niskiej 60 0 240 | Min
temperatury przy cyklu pracy
ciagtej
Tab. 6.v

Cykl pracy ciggtej jest aktywowany poprzez jednoczesne wcishiecie
przyciskéw UP i DOWN przez czas dtuzszy niz 5 sek, poprzez system
nadzoru i monitoringu lub poprzez wejscie cyfrowe.

Gdy cykl pracy ciagtej jest aktywny:

+  Pojawia sie ikona ‘&

. Sprezarka/zawor elektro magnetyczny i elektroniczny zawor
rozprezny sg aktywowane przy jednoczesnym pokazaniu
odpowiedniej ikony.

. Alarm niskiej temperatury z progiem AL. Jest aktywny w
stosunku do czujnika okreslonego parametrem AA, prog AL2
odnosi sie do czujnika okreslonego parametrem AA2.

A wazne: dia poprawnej aktywacji alarméw niskiej temperatury,
nalezy ustali¢ warto$¢ ponizszych parametréw:

. AA= czujnik na wylocie

. AA2= czujnik na wlocie

O Uwaga:

1. Cykl pracy ciggtej nie moze by¢ aktywowany jesli:

. Czas trwania cyklu jest ustawiony na 0 (cc=0)

. Pomiar z czujnikéw definiowanych przez AA i AA2

przekracza progi alarmowe AL i AL2.

Urzgdzenie jest wytgczone

2. Cykl pracy ciggtej pozostanie w trybie oczekiwania jesli:

. Ustawione sg czasy ochrony sprezarki (c1, ¢2, c3);

. Niezwtoczny lub opézniony alarm zewnetrzny z wejscia
cyfrowego opdznia aktywacje sprezarek;

. Aktywne jest: odszranianie, ociekanie, czas po ociekaniu;

. Otwarte sg drzwi. Przy otwarciu drzwi cykl pracy ciagtej jest
zatrzymywany. Rozpoczyna sie ponownie gdy drzwi zostajg
zamkniete.

3. Cykl pracy ciagtej zakonczy sie:

. W wyniku jednoczesnhego wcisnigcia przycisku UP i DOWN
przez czas dtuzszy niz 5 sek;

. W przypadku osiggnigcia temperatury okreslonej progiem
(AL. lub AL2 dla podwéjnego termostatu)

. W przypadku uptyniecia czasu okreslonego parametrem cc;

. Gdy sterownik jest wylaczony przez system nadzoru
(logiczne OFF)

. Poprzez system nadzoru i monitoringu

Cykl pracy ci agtej a status czujnika sieciowego

Opis statuséw czujnika sieciowego — rozdziat 5.1. aktywacja cyklu
ciggtego na sterowniku Master oznacza ze wszystkie podigczone
sterowniki Slave stosujg sie do czaséw zabezpieczen sprezarki
okreslonych na sterowniku Master (tylko parametr cc ma wpltyw
podczas gdy inne parametry na sterowniku Slave sg ignorowane). Ten
tryb pracy jest oznaczany na sterowniku Master poprzez odpowiednig
ikone. Sterownik Slave nie bierze pod uwage statusu sterownika
Master, ekran i terminal uzytkownika sterownika Slave dziatajg
normalnie (ikona sprezarki wigczona podczas pracy wytgczona
podczas postoju).

Priorytet odszraniania nad cyklem pracy ci  agtej
Par | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
Cc7 Priorytet odszraniania nad 0 0 1 -
cyklem pracy ciagtej
O=nie, 1=tak
Tab. 6.w
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Jesli c7=0 wowczas cykle odszraniania i pracy ciggtej nie mogg by¢
wzajemnie przez siebie przerywane (ten sam priorytet): zaréwno
odszranianie jak i praca ciggta pozostajg nie aktywne podczas gdy trwa
realizacja innej procedury. Jesli c7=1 odszranianie ma wyzszy priorytet
i jesli zostanie aktywowane podczas cyklu pracy ciagtej, cykl ten bedzie
przerywany i aktywowane jest odszranianie.

Opdznienie zamkni ecia zaworu na ssaniu podczas normalnej

6.7 Odszranianie

Zaawansowane parametry odszraniania zawierajg ogélne parametry
czasowe, aktywacja opdznien, synchronizacje pomiedzy sterownikami
Slave i Master, etapy odszraniania takie jak: pump-down i czas
ociekania, oraz funkcje zaawansowane takie jak:

Pominiecie odszraniania

Czas trwania

Sekwencyjne zatrzymywanie

regulacji ' «  Power defrost
Par | Opis Wart. | Min | Max | Jedn. Synchronizacja ko fica odszraniania przez sterownik Master
_ _ Fabr. miary  (parametr d2)
rSU | Opoznienie zamknigcia 0 0 999 | Sek
zaworu na ssaniu podczas Par | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
normalnej regulacji Fabr. miary
Tab. 6.x d2 Koniec odszraniania 1 0 1 -
Jesli uzywany jest zawor na ssaniu podczas odszraniania gorgcym synchronizowany przez sterownik
gazem, zawor ssania moze byé réwniez zarzadzany podczas normalnej Master o
™ : ,. : . 0= brak synchronizacji

pracy. Jesli rSu jest r6zne od 0, podczas normalnej pracy ukladu zawor 1= synchronizacja

zostanie zamkniety po czasie rSu liczonym od zamknigcia Tab. 6.2

opCJor_laInego zaworu u_kladu. Pozwal_a to na oprdznienie parownika z Parametr determinuje czy w sieci lokalnej MPXPRO sygnat do

czynnika przed catkowitym wytgczeniem uktadu. zakoriczenia odszraniania wysyta sterownik Master.
Koniec odszraniania w wyniku uptyni  ecia czasu (parametr r3)
i Par Opis Wart. | Min | Max | Jedn.

6.6 Sprezarka Fabr. Miary

MPXPRO posiada nastepujace parametry zabezpieczenia sprezarki r3 Koniec odszraniania 0 0 1 -

sygnalizowany uptynieciem czasu
Par | Opis Wart. | Min | Max | Jedn. 0= aktywne; 1= nieaktywne T
Fabr. miary s
Pr—r = : Dla odszraniania zakanczanego w wyniku pomiaru temperatury

c0 Opo6znienie aktywacii 0 0 240 | Min - ., L - .
spprezarki po wlgivzeéiu (d(:=0_,1,_5), to aktywuje sygnat konca odszraniania Ed1 i Ed2 w wyniku
wentylatorow uptyniecia czasu. . _—

o1 Minimalny czas postoju 0 0 15 Min Odszran|an.|e przy wt gczeniu zasilania (parametr d4)
pomiedzy kolejnymi Par Opis Wart. Min | Max | Jedn.

y RN Fabr. Miary

ur.l.l(.:homlenlaml i i D4 Odszranianie przy wtgczeniu 0 0 1 -

c2 Minimalny czas wylgczenia 0 0 15 Min zasilania

c3 Minimalny czas wigczenia 0 0 15 Min 0= nie aktywne; 1=aktywne

d9 | Priorytet odszraniania nad 1 0 1 - ("I"aStfrz d"dszr"’.‘“"".‘”'f’ E'?C'Owe'
czasami zabezpieczenia Slave= odszranianie lokaine) TR
sprezarki T
0= czas zabezpieczenia N . I . . .
brane pod uwage Odszranianie przy wigczeniu zasilania ma priorytet nad zadaniem
1= czas zabezpieczenia sg regulacji i aktywacjg cyklu pracy ciagtej. Dla sterownikéw Master
ignorowane odszranianie przy wigczeniu zasilania jest odszranianiem sieciowym;

Tab. 6.y dla sterownikéw Slave jest to odszranianie lokalne.

* 0 Jest uzywany do_opozmenla rozpoczecia regulacii po W"'ilcze“'“ Opédznienie odszraniania po wt gczeniu zasilania (parametr d5)
zasilania. Jest to uzyteczne na wypadek przerwy w zasilaniu, Par Opis Wart Min | Max | Jedn
pozwala na nie jednoczesne uruchomienie kilku/wielu uktadéw po Fabr. miar)./
przywrdceniu zasilania, zapobiegajgc przeciazeniu sieci elektrycznej. a5 Opbznienie odszraniania po 0 0 240 Min
W modelach Carel z elektronicznym zaworem rozpreznym i wigczeniu zasilania (jesli d4=1)
technologig ultracap, parametr ten musi mie¢ wartos¢ wiekszg niz 2. 0= nie aktywne

 c1 ustala minimalny czas pomiedzy dowma kolejnymi Tab. 6.ac

uruchomieniami sprezarki, niezaleznie od zgdania pracy. Jest to

parametr ograniczajacy ilos¢ uruchomien sprezarki na godzine.

c2 ustala minimalny czas wylaczenia sprezarki. Sprezarka nie

zostanie ponownie uruchomiona jesli nie minie ten czas liczony od

ostatniego wytgczenia

c3 ustala minimalny czas wigczenia sprezarki

d9 wylgcza czasowe zabezpieczenia sprezarki w procesie

odszraniania, parametr uzyteczny podczas odszraniania gorgcym

gazem:

- d9=0: czas zabezpieczenia brane pod uwage

- d9=1: czas zabezpieczenia sg ignorowane, odszranianie ma wyzszy
priorytet

A

ON
CMP
OFF

Y

[} 2

cl

rys. 6.k
Legenda:
t- czas; CMP — sprezarka;
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Roéwniez aktywne gdy d4=0. Jesli wejécie cyfrowe jest ustawione w celu
aktywacji lub uruchomienia odszraniania z zestyku zewnetrznego,
parametr d5 reprezentuje op6znienie pomiedzy aktywacjg a zadaniem
odszraniania, oraz efektywnym uruchomieniem procesu. Dla sieci
Master/Slave gdy odszranianie powinno by¢ aktywowane przez wejscie
cyfrowe sterownika Master, nalezy uzy¢ parametru d5 do opdznienia
jednoczesnego uruchomienia odszraniania na wszystkich
urzadzeniach, pozwoli to unikngé nadmiernego wzrostu poboru pradu.

O Uwaga: w celu unikniecia niechcianych odszranian wywotanych
przez timer sterownika dl, nalezy ustali¢ wartos¢ dl = 0 (odszranianie z
klawiatury, RTC, czas uruchomienia sprezarki lub tylko wejscie

cyfrowe).
Baza czasowa dla odszraniania (parametr dC)
Par Opis Wart. Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
Dc Baza czasowa odszraniania 0 0 1 -
0=dl w godzinach, dP1, dP2 i ddP
w minutach
1= dl w minutach, dP1, dP2 oraz
ddP w sekundach
Tab. 6.ad
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Powyzszy parametr definiuje jednostke miary czasu odliczania dla

parametréw dl (interwat odszraniania) dP1, dP2 oraz ddP (czas trwania

odszraniania):

* dC=0=>dl wyrazone w godzinach, dPa, dP2, ddP wyrazone w
minutach

* Dc=1=>dl wyrazone w minutach, dP1, dP2, ddP w sekundach.

O Uwaga: parametr dC=1 moze by¢ uzyty do szybkiego testu
odszraniania w zredukowanym czasie. Jest rowniez uzyteczne przy
kontroli pracy osuszaczy powietrza. Cykl odszraniania jest w tym
przypadku cyklem pozbywania sie kondensatu, ktéry musi by¢
rozpoczynany w krétkich odstepach czasowych (minuty) i na krétkie
okresy (sekundy).

Czas ociekania po odszranianiu (parametr dd)

Par | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
dd Czas ociekania po 2 0 15 Min
odszranianiu (wentylatory
wylgczone)
0= brak czasu odszraniania
Tab. 6.9.f

Ten parametr jest uzywany do zatrzymania pracy sprezarki i
wentylatorow parownika po odszranianiu w celu umozliwienia ociekania
parownika. Warto$¢ parametru jest okreslana w min. Jesli dd=0
wéwczas nie ma czasu ociekania, regulacja powraca niezwtocznie
wraz z koncem odszraniania, bez zatrzymywania sprezarki i
wentylatorow, jesli byly aktywne.

Czas fasy dziatania funkcji PUMP —DOWN

Par | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
dH1 | Czas trwania fazy pump — 0 0 999 | S
down
0= funkcja nieaktywna
Tab. 6.ae

Faza pump-down jest to okres czasu gdy parownik jest oprézniany z
czynnika. Parametr dH1 okresla czas trwania tej fazy podczas
wszystkich typéw odszraniania, grzatkami lub gorgcym gazem.
Ustawiajac dH1= 0 powodujemy wytgczenie tej funkcii.

A wazne: sterownik nie posiada dwéch oddzielnych wyjsé do
zarzgdzania sprezarka i zaworem elektromagnetycznym.

Typ odszraniania gor gcym gazem dla wielu lad chtodniczych

Par Opis Wart. Min | Max | Jedn.
Fabr. Miary

dHG | Typ odszraniania gorgcym gazem 0 0 1 -

0= zawdr wyréwnujgcy normalnie

zamkniety

1= zawo6r wyréwnujacy normalnie

otwarty

Tab. 6.af

Patrz rozdziat 5.6 i schemat z instalacji zaworu wyréwnujgcego.
Zlokalizowany réwnolegle z zaworem ssgcym, moze by¢ otwarty tylko
podczas fazy ociekania lub réwniez podczas fazy normalnej pracy
uktadu , funkcji pump — down lub fazy po ociekaniu parownika.

Czas uruchomienia odszraniania (parametry d10, d11)

Czas trwania jest specjalng funkcja determinujacg czas kiedy
urzagdzenie wymaga odszraniania. W szczegdlnosci brana jest pod
uwage temperatura mierzona przez czujnik Sd pozostajgca w spos6b
ciggly ponizej wartosci progu (d11) , przez czas (d10) wymiennik moze
by¢ zamrozony nastepnie aktywowane jest odszranianie. Czas jest
resetowany gdy temperatura powrdci powyzej progu aktywacji.

Par Opis Wart. Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
d10 Czas odszraniania podczas trybu 0 0 240 Min
pracy
0= funkcja nieaktywna
dll | Prég temp odszraniania w trybie -30 50 | 50 °ClPF
pracy
dtl Temp konca odszraniania (Sd) 8 50 | 50 °CI°F
dt2 Temp konca odszraniania (Sd2) 8 50 | 50 °Cl°F
Tab. 6.ag
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Legenda:

Legenda:

Sd= czujnik odszraniania

DEF= odszranianie

t=czas

A wazne: dla odszraniania gorgcym gazem na wileu uktadach,
ustawienie jest wazne jedynie dla sterownika Master, odszranianie dla
sterownikéw Slave, jest synchronizowane poprzez sie€.
Zarzgdzanie alarmem czujnika podczas odszraniania (param  etr d12)
Podczas odszraniania i czasu ociekania, aby uniknag¢ fatszywych
alarmoéw btedow czujnika, wszystkie takie sygnaty sg ignorowane.
Mozliwe jest réwniez wytgczenie aktualizacji danych monitoringu.

Par | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
d12 | Zarzadzanie alarmem czujnika | O 0 3 -
podczas odszraniania
Btad Aktualizacja
czujnika | Monitoringu
0 | Nie Aktywna
aktywna
1 | Aktywna | Aktywna
2 | Nie Nie
aktywna | aktywna
3 | Aktywna | Nie
aktywna
Tab. 6.ah
Zatrzymania sekwencyjne (parametry dS1, dS2)
Par | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
dS1 | Czas wylgczenia sprezarki w 0 0 45 Min
~Sekwencyjnym zatrzymaniu”
tryb odszraniania
dS2 | Czas pracy sprezarki w 120 0 240 | Min
~Sekwencyjnym zatrzymaniu”
tryb odszraniania
Tab. 6ai

Funkcja sekwencyjnych zatrzyman jest szczeg6lnie uzyteczna przy
sterownikach wysokich i normalnych temperatur. Funkcja bazuje na
inteligentnym zatrzymaniu regulacji w celu umozliwienia naturalnego
oszronienia parownika poprzez przeptyw powietrza otoczenia, bez
aktywacji wyjscia odszraniania i w konsekwenciji grzatek odszraniania.
Jesli funkcja jest aktywna (parametr dS1>0), aktywne SA dwa odliczania:
» dS1- odliczanie w dét podczas czasu zatrzymania i wstrzymanie
odliczania podczas regulacji
» dS2- odliczanie w d6t podczas regulacji i wstrzymanie odliczania
podczas zatrzymania regulaciji.

Moga zajgc dwa zdarzenia, zgonie z ponizszym wykresem:

1.dS1: reset (state C): dS1 oraz dS2 sg resetowane z wartoscig
domysing i odszranianie jest zakoriczone kompletnie. Powraca
regulacja.

2.dS2: reset (state A): dS1 jest resetowane z wartoscig domysing i
rozpoczyna sie naturalne odszranianie, przez czas dS1. Na koniec
odszraniania (state B), dS1 i dS2 sg odswiezane z wartoscig
domysing i powraca regulacja.
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zatrzymanie regulacji i umozliwienie naturalnego odszraniania odbywa
sie tylko jesli to konieczne.

Uwaga: ustawienie parametru F3 nie ma znaczenia. Wentylator
parownika zarzadzany jest w zaleznosci od parametru FO.

Pominiecie odszraniania (parametry d7, dn)

Funkcja dotyczy odszraniania zakonczanego poprzez temperature, dla
innego nie ma zastosowania. Funkcja ta powoduje ze czas trwania
odszraniania jest krétszy niz nastawa parametru dnl (dn2) i decyduje
czy dane odszranianie bedzie czy nie bedzie nadal kontynuowane.

Power defrost jest realizowane dla kazdego zadania odszraniania
podczas nocy lub poprzez skonfigurowanie parametrami zegara czasu
rzeczywistego (pod parametr P parametru td1 do td8), pozwalajgc
uzytkownikowi wybraé najbardziej odpowiednig procedure. Power
defrost jest aktywowane jesli parametry ddt lub ddP sa r6zne od 0.
Kod | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
Ddt | Dodatkowa delta 0 20 [ 20 |°ClF
temperatury konca
odszraniania dla Power
defrost
Dodatkowy czas trwania 0 0 60 Min
odszraniania dla trybu Power
defrost
P Aktywacja odszraniania 1-8 0 0 1 -
Power defrost
0= normalne
1= Power defrost

ddP

Tab. 6.ak
6.8 Wentylatory parownika

Patrz rozdziat 5.7. zaawansowane parametry dla wentylatorow
parownika zawierajg minimalna i maksymalng predkos¢ dziatania,
wybor typu silnika (indukcyjny lub pojemnosciowy) i ustawienie czasu
uruchomienia.

Par | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
d7 Pominiecie odszraniania 0 0 1 -
0= nieaktywne; 1= aktywne
dn Nominalny czas trwania 75 0 100 | %
odszraniania dla funkcji
pominiecia odszraniania
dP1 | Maksymalny czas trwania 45 1 240 | min
odszraniania
dP2 | Maksymalny czas trwania 45 1 240 | min
odszraniania dla 2
parownika
Tab. 6.3
Prég dnl (parownik 1) oraz dn2 (parownik 2) sg definiowane przez:
dn dn
dnl = «dP1, dn2= ) «dP2

Algorytm zawiera odliczanie do pominigcia odszraniania:

*  jesli koniec odszraniania jest wczesniej niz dnl, licznik
pominiecia odszraniania jest zwiekszany o 1;

. jesli odszranianie zakonczy sie normalnie, nastepne zostanie
wykonane podobnie;

. jesli licznik przekroczy wartos¢, 3, trzy odszraniania sg
pomijane a licznik jest resetowany do wartosci 1;

. przy wiaczonym zasilaniu, odszranianie jest przeprowadzane
7 razy bez zwigkszania wartosci licznika, po 8 razie licznik
jest aktualizowany.

o Uwaga: w trybie Power defrost (patrz nastepny punkt),
maksymalny czas trwania odszraniania dP1 i dP2 sg zwiekszane o
warto$¢ parametru ddP.

Power defrost (parametry ddt, ddP)

Funkcja POWER DEFROST jest uzywana do zwiekszenia progu konca
odszraniania dt1 (dt2 dla drugiego parownika) i/lub maksymalnego
czasu trwania odszraniania dP1 (dP2 dla drugiego parownika).
Zwigkszenie to powoduje diuzsze bardziej efektywne odszranianie.
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kod | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
F6 Maks predkosé 100 F7 100 | %
F7 Min predkos$é 0 0 F6 %
F8 Czas wzbudzenia 0 0 240 | S
wentylatora 0= funkcja nie
aktywna
F9 Wybér regulacji wentylatora 1 0 1 -
wyjsciem PWM ¥z (regulator
odciecia faz)
0= impulsowo; 1= w sposéb
ciggly
F10 | Czas wymuszenia maks 0 0 240 | S
predkosci wentylatora
0= funkcja nie aktywna
Tab. 6.al

F6: okresla maksymalng predkos¢ wentylatora, wyrazong w % wartosci
wyjscia regulacji. dla 0 do 10 V reprezentuje wartosci w % predkosci
wentylatora. Dla wyjscia regulacji faz, okresla maksymalng porcje fali
Sredniej dostarczonej do obcigzenia, wyrazong w procentach. Te same
zasady odnoszg sie do minimalnej predkosci dziatania ustawionej przez
F7. Czas wzbudzenia wentylatora F8 reprezentuje czas pracy do
osiggniecia maksymalnej predkosci dziatania okreslonej przez F6. F10
reprezentuje czas pracy wentylatora z maksymalng predkoscia.

Jesli wentylatory parownika sg regulowane poprzez fazy, F9
determinuje typ regulaciji:

F9= 0 : impulsowa, dla silnikdw pojemnosciowych

F9=1: okresowa, dla silnikéw indukcyjnych.

Patrz rozdziat 5.7 — znaczenie parametréw F5, F1, Frd.

A

X
F6
predkosé \

wentylat. kI |
0% :
FlFrd |1 |

Y

rys. 6.n
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6.9 Zawor elektroniczny

Zawor elektroniczny wymaga zasilania do otwierania lub zamykania.
Poczawszy od wersji 2.8, MPXPRO posiada specjalng technologig ultra
cap pozwalajgcg na zamkniecie zaworu w przypadku przerwy w
dostawie zasilania. Szczego6ty dotyczace potgczen sg opisane w
rozdziale z potgczeniami i schematami elektrycznymi.

Calkowite natadowanie roztadowanego ultracap nastepuje po 2 min.
Zalecane jest ustalenie minimum 2 min op6znienia wigczenia sprezarek
i wentylatora po przywroceniu zasilania uktadu (parametr c0).

Wprowadzenie
MPXPRO, w zalezno$ci od zainstalowanej karty opcjonalnej, moze
zarzadzac r6znymi typami zawordéw elektronicznych, specyfikacja:

Driver Kod Model zaworu
Krokowy MX30PSTP* CAREL E2V
PWM MX30PPWM**  PWM 115 to 230 Vac

PWM 110 to 230 Vdc
Tab. 6.am

W celu zarzadzania zaworem elektronicznym konieczne jest

zainstalowanie i odpowiednie skonfigurowanie dodatkowych czujnikéw:

« czujnik temperatury dla mierzenia wartosci przegrzania na wylocie z
parownika

« czujnik cisnienia dla mierzenia wartosci ci$nienia parowania
/temperatury na wylocie z parownika

Instalacja:

MPXpPRO zostat zaprojektowany do zarzgdzania jednym zaworem

elektronicznym kontrolujgcym przeptyw czynnika do wnetrza

pojedynczego parownika. Nie ma mozliwosci obstugi dwdch
parownikéw pracujgcych rownolegle przy pomocy jednego zaworu.

» Nalezy uzy¢ czujnikéw temperatury NTC/PTCPT1000/NTCL234
zamocowanych blisko wylotu z parownika, zgodnie ze standardowymi
metodami instalacji (patrz uwagi do instalacji w instrukcji dla zaworu
elektronicznego E2V). Zalecane jest zastosowanie odpowiedniej
izolacji. Carel oferuje specjalne typy czujnikéw utatwiajgcych
instalacje na rurze uktadu chtodniczego:

- NTCO30HF01 — IP67, 3m, -50 do 90°C, 10 szt
- NTCOB60HF01 — IP67, 6m, -50 do 90°C, 10 szt
Dla zmierzenia temperatury odparowania mozna uzy¢ réznego typu
czujnikéw, wymienione ponizej mozna skonfigurowa¢ przy pomocy
parametru /FE):
. 0 do 5 V logarytmiczne czujniki ci$nienia (zalecane przez
CAREL)
. NTC/PTC/PT1000 czujniki temperatury
. 4 do 20 mA czujniki cisnienia (konieczne zasilanie)

MPXPRO moze mierzy¢ temperature odparowania przy uzyciu
czujnikow temperatury NTC/PTC/PT1000/NTCL234 (patrz cennik). To
rozwigzanie, cho¢ korzystne ekonomicznie, wymaga duzej uwagi
podczas instalacji i w zadnym przypadku nie oferuje dokladnosci
pomiaru czujnika logarytmicznego. Carel zaleca uzycie czujnikw
logarytmicznych dla odczytu ci$nienia parowania, ktére jest
automatycznie przeliczane na temperature parowania przy uzyciu
specjalnych tabel dla danego czynnika chtodniczego.

Opis pracy:
Wartosci mierzone przez czujniki opisane powyzej to:
. tGS= temperatura gazu przegrzanego
. tEu= temperatura odparowania przeliczona z ci$nienia
Wartosci te sg potrzbne do obliczenia wartosci przegrzania:
SH= tGS-tEu

MPXPRO zarzgdza proporcjonalnie otwarciem elektronicznego zaworu
rozpreznego, regulujgc tym samym przeptyw czynnika przez parownik,
co daje regulacje wartosci przegrzania wokot wartosci ustalonej
parametrem P3 (punkt nastawy przegrzania). Otwarcie zaworu jest
regulowana jednoczesnie i niezaleznie od regulacji temperatury. Jesli
powstaje zgdanie chtodzenia (sprezarka/ zawor elektromagnetyczny
sg aktywowane), aktywowana jest rowniez regulacja elektronicznego
zaworu rozpreznego i przeprowadzana niezaleznie od regulaciji
temperatury. Jesli warto$¢ przegrzania odczytana przez czujnik jest
wieksza niz punkt nastawy przegrzania, zawor jest otwierany
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proporcjonalnie do réznicy pomiedzy tymi wartos$ciami. Regulacja
predkosci oraz procent otwarcia zalezg od parametréw regulacji PID.
Otwarcie jest w spos6b cigglty modulowane, bazujgc na wartosci
przegrzania i regulacji PID.

Uwaga: wszystkie informacje dotyczace elektronicznego zaworu
rozpreznego dotycza zaworu CAREL E?V. opis krokéw regulacii
dotyczy silnika krokowego zastosowanego w tym typie zaworu, np.
maksymalna ilos¢ krokéw otwarcia = 480. Wszytki funkcje sg opisane
takze dla zaworéw PWM. W szczegoélnosci , poza iloscig krokdw
otwarcia, okreslona jest maksymalny czas ON/OFF zaworu PWM
(domysinie 6sek). Absolutna warto$¢ otwarcia wyrazona w krokach
musi by¢é wéwczas przekonwertowana przez uzytkownika w odniesieniu
do maksymalnego czasu trwania, wyrazonego w sekundach.

otwarcie zaworu

przegrzanie

rys. 6.n
Typ czynnika (parametr PH)
Parametr jest uzywany do ustalenia typu czynnika chtodniczego
uzytego w systemie. Ponizsza tabela pokazuje typy gazéw mozliwych
do zastosowania. Kompatybilno$¢ z zaworem E°V jest pokazana w
rozdziale 4.3. w przypadku instalowania zaworu w system z innym
czynnikiem (nie wymienionym w tabeli) nalezy skontaktowa¢ sie firmg
CAREL.

kod | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary

PH Typ czynnika 3 1 22 -

1=R22 0=R717 19 =R407A

2=R134a 11=R744 20 =R427A

3 = R404A 12 =R728 21 =R245Fa

4 = R407C 13=R1270 |22 =R407F

5=R410A 14=R417A

6 =R507A 15 =R422D

7 =R290 16 = R413A

8 =R600 17 = R422A

9=R600a _|18=R423A

Tab. 6.an

Awazne: w przypadku nieprawidtowego okreslenia czynnika istnieje
mozliwos$¢ powrotu cieczy do sprezarki.

Elektroniczny zawér rozpr ezny (parametr P1)

MPXPRO moze regulowa¢ dwa r6zne rodzaje zaworéw, kazdy typ przy

zastosowaniu odpowiedniej ptytki rozszerzenia. Parametr P1 okresla
zainstalowany model zaworu.

kod | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
P1 Zawor elektroniczny 0 0 2 -
0= nie uzywany, 1= PWM
2= CAREL E?V
Tab. 6.a0

Punkt nastawy przegrzania (parametr P3)

Parametr ustalajgcy zadang wartos¢ przegrzania dla regulaciji
elektronicznego zaworu rozpreznego. Nie determinuje chwilowej
wartosci przegrzania lecz wyznacza wartos¢ docelowg. MPXPRO z
regulacjg PID ustala wartos$¢ przegrzania, na podstawie obliczen
bazujacych na odczytach czujnikéw, na zblizong do ustalonej tym
parametrem. Jest to dokonywane poprzez regulacje otwarcia zaworu
na podstawie réznicy pomiedzy wartoscig przegrzania a wartoscig
punktu nastawy przegrzania.
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A wazne: obliczenie punktu nastawy zalezy od jakosci wykonanej
instalacji, pozycji czujnika i innych czynnikéw. W konsekwencji w
zaleznosci od instalacji odczytany punkt nastawy moze by¢ ré6zny od
aktualnej wartosci. Wartosci punktu nastawy ktore sg zbyt niskie (2 do 4
K) moga spowodowac¢ problem z powracajacym do sprezarki
czynnikiem w fazie ciekiej.

Par | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
P3 Punkt nastawy przegrzania 10 0 25 K
Tab. 6.ap

Pocz atkowa pozycja zaworu przy rozpocz  eciu regulacji (cP1).
Uzywany do ustalenia procentowo pozycji zaworu podczas rozpoczecia
regulacji. wysokie wartosci oznaczajg natychmiastowe i intensywne
chtodzenie parownika, jednak mogag powodowa¢ problemy jesli zawoér
jest przewymiarowany w stosunku do wydajnosci chtodniczej systemu.
Niskie wartosci powodujg mniej intensywne i powolne chtodzenie.

Par | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary

cP1 | Poczatkowa pozycja zaworu | 30 0 100 | %
Tab. 6.aq

Pocz gtkowa pozycja zaworu po odszranianiu (parametr Pdd)

Po zakonczeniu odszraniania, podczas fazy ociekania , mozliwe jest
wymuszenie otwarcia zaworu do wartosci poczatkowej okreslonej przez
cPlprzez czas okreslony przez Pdd. Oznacza to wigksze
prawdopodobienstwo dostania sie ciektego czynnika do sprezarki w
wyniku zbyt wysokiej temperatury parownika.

Par | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
Pdd | Poczatkowa pozycja zaworu | 10 0 30 Min
po odszranianiu
Tab. 6.ar

Pozycja Stand-by zaworu (oczekiwanie) (parametr PSb ).

Okresla pozycje do jakiej ustawiony bedzie zawér (w krokach
absolutnych) po catkowitym zamknigciu, w celu przywrocenia
elastycznosci warunkéw pracy sprezyny zaworu, poprzez zdjecie
nacisku (tylko dla zaworéw krokowych).

o Uwaga: wartos¢ tego parametru reprezentuje pozycje zaworu
podczas fazy zamkniecia (warto$¢ odczytana przy uzyciu parametru PF
systemu monitoringu).

Par | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
PSb | Pozycja zaworu podczas 7 0 400 | Krok
Stand-By
Tab. 6.i.g

Aktywacja szybkiego od swiezania parametrow zaworu w systemie
monitoringu (parametr Phr)
Parametr uzywany do aktywacji szybkiego od$wiezania parametrow w
systemie monitoringu zmiennych dotyczacych elektronicznego zaworu
rozpreznego:

. PF: pozycja zaworu w ilosciach krokéw (tylko zawory

krokowe)

. SH: przegrzanie

. PPV: pozycja okreslona procentowo

*  tGS: temperatura gazu przegrzanego

. tEu: temperatura odparowania
Uzyteczne podczas sprawdzania lub rozruchu:
Phr= 0: szybkie odswiezanie nieaktywne (od$wiezanie do 30 s)
Phr=1: szybkie od$wiezanie aktywne (od$wiezanie co 1s)
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kod | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary

Phr | Aktywacja szybkiego 0 0 1 -

odswiezania parametrow

zaworu w systemie

monitoringu

0= funkcja nieaktywna

Tab. 6.at

A wazne: w przypadku braku zasilania, parametr Phr bedzie
ustawiony na 0.

Przesuni ecie kalibracyjne warto $ci przegrzania dla termostatu
modulacyjnego (parametr OSH)

Ta funkcja jest uzywana do redukcji lub catkowitej eliminacji typowych
wahan temperatury powodowanych aktywacjg/dezaktywacjg zaworu
elektromagnetycznego. Funkcja ta jest aktywowana podczas regulacji
temperatury skutkujgcg zmianami wydajnosci chtodniczej
elektronicznego zaworu rozpreznego. W szczegoélnosci funkcja jest
wiagczana gdy temperatura spada ponizej wartosci % parametru rd. W
tym zakresie punkt nastawy przegrzania P3 jest zwigkszany o warto$¢
parametru OSH. Efektem dziatania tej funkcji jest spowolnienie
zmykania zaworu, co powoduje wolniejsze i stabilniejsze zwiekszenie
temperatury. W ten sposéb mozliwe jest utrzymanie temperatury w
ladzie chtodniczej na stabilnym poziomie, blisko punktu nastawy, bez
koniecznosci zamykania zaworu , lecz poprzez kontrolowanie przeptywu
czynnika.

A
Sreg

St+rd AN /

St+rd/2 g
Vl t‘
St . ‘ 3
ON
g I B
OFF |
ty
7 rys. 6.p
Legenda:

Sreg= czujnik regulacji
F= funkcja termostatu modulacyjnego
t= czas

O Uwaga:

dziatanie parametru OSH zalezy od réznicy pomiedzy
punktem nastawy a temperaturg regulowang. Mniejsza
réznica powoduje zwigkszong reakcje OSH i odwrotnie.

. OSH jest aktywowany w przedziale gdzie maksimum to
potowa wartosci parametru rd.

Z termostatem podwojnym:

. Akcja OSH jest determinowana przez termostat z
dyferencjatem pomiedzy punktem nastawy a aktualng
temperaturg regulacji;

. Uzywany jest tez wiekszy udziat, Tf= st + rd/2 or Tf2= St2 +
rd/2, jako dwie granice

kod Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
OSH | Przesuniecie pkt przegrzania | 0 0 60.0 | K
dla termostatu
modulacyjnego (0= funkcja
nieaktywna)
Tab. 6.i.i
Przyktad:
OSH zbyt niskie
A
Sreg
Strrd N\ P
St+rd/2 \ /
St \._,/
Ty
" Rys. 6.9
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OSH zbyt wysokie

A
Sreg

St+rd \

St+rd/2 A@QV

St

OSH idealne

A
Sreg

St+rd \
St+rd/2 \\_’__\-
St

Rys. 6.r
Legenda:

Sreg= czujnik regulaciji

Rd= dyferencjat

St= punkt nastawy

t= czas

Zastepcza temperatura odparowania w przypadku bt
cisnienia (parametr P15)

W przypadku btedu czujnika cisnienia odparowania, parametr ten
reprezentuje statg warto$¢ uzywang przez urzadzenie do symulacji
odczytu z czujnika. W systemie scentralizowanym, cisnienie parowania
jest determinowane prze punkt nastawy pracy zespotu sprezarek. Po
ustawieniu punktu nastawy dla P15, mozliwe jest kontynuowanie
regulacji, jednak nie w warunkach idealnych, lecz w sytuacji awaryjne;.

edu czujnika

kod | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
P15 | Zastepcza temperatury dla -15 50 [ 50 |°ClF
btedu czujnika ci$nienia
odparowania
Tab. 6.av

Regulacja PID (parametry P4, P5, P6)

Otwarcie elektronicznego zaworu rozpreznego jest regulowane na
bazie r6znicy pomiedzy punktem nastawy przegrzania a aktualng
warto$cig przegrzania, na podstawie wskazan czujnikéw.
Predkos¢ zmian, reakcje i zdoIno$¢ do osiggniecia punktu nastawy
zalezg od parametréw:

Kp= wspétczynnik proporcjonalnosci, parametr P4;

Ti= stata czasowa catkowania, parametr P5;

Td= stata czasowa rézniczkowania, parametr P6;

Idealne wartosci tych parametrow zalezg od aplikacji, jednak
proponowane wartosci domysine zapewnig poprawng kontrole w
wiekszosci przypadkéw. Wiecej informacji znajduje sie w opisie teorii
sterowania PID.

kod | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
P4 Wspotczynnik 15 0 100 | -
proporcjonalnosci
P5 Stata czasowa catkowania 15 0 900 | S
0= funkcja nieaktywna
P6 Stata czasowa 5 0 100 | S
rézniczkowania
0= funkcja nieaktywna
Tab. 6.aw

P4: reprezentuje wspétczynnik wzmocnienia. Ustanawia akcje
proporcjonalng do r6znicy pomiedzy punktem nastawy a aktualng
wartoscig przegrzania. Ma wptyw na predkos¢ dziatania zaworu. Zawor
porusza sie o ilos¢ krokéw ustalong przez wartos¢ P4 dla kazdego
stopnia réznicy temperatury, zawor otwiera sie lub zamyka w
zaleznosci od tego réznica jest ze znakiem ujemnym czy dodatnim. Ma
rowniez wptyw na inne wspétczynniki regulaciji, dziata zaréwno podczas
normalnej pracy jak réwniez w trybie awaryjnym. Wysoka warto$¢=>
szybka reakcja zaworu (przyktad: 20 dla CO, — uktady z dwutlenkiem
wegla).

Niskie wartosci = wolna i mniej intensywna reakcja
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P5: reprezentuje czas wymagany przez sterownik do zbalansowania
réznicy pomiedzy punktem nastawy a aktualng wartoscig przegrzania.
W praktyce ogranicza ilo$¢ krokéw jakie zawor wykonuje w ciggu 1 sek.
Dziata jedynie podczas normalnej pracy regulatora, funkcje specjalne
posiadajg whasne state czasowe catkowania.

Wysoka wartos¢=» wolna i mato intensywna reakcja zaworu (np.: 400
dla COy)

Niskie wartosci =»szybka i intensywna reakcja zaworu

P5=0 = regulacja calkujaca jest wylgczona.

P6: okresla reakcje zaworu na zmiany wartosci przegrzania.
Zwigksza lub redukuje zmiany wartosci przegrzania
Wysokie wartosci = wzmacnianie zmiany

Niskie wartosci = ograniczanie zmiany

P6=0 = regulacja rézniczkujgca wytgczona

Przyktad dla CO,: P6=5

Funkcja fagodzenia charakterystyki

Nowa funkcja tagodzenia charakterystyki jest uzywana dla optymalizacji

wydajnosci parownika bazujgc na aktualnym zadaniu chtodzenia,

pozwalajac na bardziej efektywna i stabilng regulacje temperatury w

komorze. Inaczej niz termostat modulacyjny (OSH), funkcja ta

catkowicie eliminuje regulacje typu ON/OFF, modulujgc temperature
wewnatrz komory przy uzyciu zaworu elektronicznego oraz zmian
wartosci punktu nastawy przegrzania, catos¢ opierajgc na regulacji Pl.

Podstawowe whasnosci:

* Punkt nastawy wartosci przegrzania moze by¢ zarzadzany w danym
przedziale wartosci (tradycyjny punkt nastawy P3) i limit
maksymalny (P3 + PHS: maksymalne odchylenie) przy uzyciu
regulacji PI (wstepnie skonfigurowanej) bazujgcej na regulacji
temperatury oraz jej r6znicy w stosunku do wartosci punktu nastawy
St.

* Istnieje mozliwos¢ spadku temperatury w komorze ponizej wartosci
punktu nastawy St, bez zatrzymania pracy urzadzenia lecz z
przymknieciem zaworu elektronicznego

* Regulacja temperatury ( w konsekwencji regulacja wyjscia zaworu)
pozostaje caly czas aktywna, zawér moze zablokowaé przeptyw
czynnika do parownika

« Jest tatwa w uzyciu poniewaz samoczynnie adoptuje sie do
aktualnej pracy urzadzenia, bez koniecznosci nastawy parametréw

Podstawowe korzysci:

» Brak wahan temperatury i przegrzania podczas osiggania punktu
pracy

« Stabilna regulacja temperatury i przegrzania

* Maksymalne oszczednosci energii poprzez ustabilizowanie

obcigzenia
A
M |y
SHset\ \Jﬁxuﬂ‘f——
MIN
Temp. set . (/\ l/\ /’-\"“-—-—
N
>
T 1ys. 6t
kod Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
PSM | Aktywacja funkcji 0 0 1
PLt | Odchylenie ponizej punktu 2.0 0.0 | 10.0 | °Cl’F
nastawy zatrzymania
regulaciji
PHS | Maksymalne odchylenie od 15.0 0.0 | 50.0 | K
pkt nastawy przegrzania

o funkcja nie jest kompatybilna z tradycyjng ptynng regulacja
przegrzania i musi by¢ uzywana z nowym algorytmem Rack Smart Set.
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6.10 Zabezpieczenia

Niska warto $¢ przegrzania LowSH

Aby unikng¢ niskich wartosci przegrzania ktére mogg spowodowac
dostanie sie cieklego czynnika do sprezarki lub spowodowaé¢
niestabilnos¢ regulacji (wahania), mozliwe jest ustalenie progu niskiej
wartosci przegrzania. Jesli warto$¢ przegrzania spadnie ponizej tego
progu system niezwtocznie przechodzi w stan niskiej wartosci
przegrzania i aktywuje reakcje, dodatkowo do nor lanej regulacji,
powodujaca szybsze zamknigcie zaworu. W praktyce zwigkszana jest
intensywnos$¢ reakcji systemu. Jesli urzadzenie pozostaje w stanie
niskiego przegrzania przez pewien okres, aktywowany jest alarm
niskiego przegrzania: ,LSH”". Sygnat alarmowy niskiego przegrzania jest
automatycznie resetowany gdy urzadzeni powrdci do normalnych
warunkéw pracy lub po wytgczeniu sterownika. Mozliwe jest
wymuszenie zamkniecia lokalnego zaworu elektromagnetycznego w
przypadku wystagpienia niskiej wartosci przegrzania (parametr P10).

kod | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
P7 LowSH: prég alarmowy 7 -10 | P3 K
P8 LowSH: stata czasowa 15 0 240 | S
catkowania O=funcja nie
aktywna
P9 LowSH: opdznienie alarmu 600 0 999 | S
0= nie aktywne
Tab. 6.ax
A
SH
P7 \\\//
i i to
T T £
ON | 1
LowSH |
OFF —I | ‘ .
ALARM ON i | } '
OFF _.‘_I I_
1 I I t }
1 P9 | |
D B rys. 6.u
Legenda:

SH= przegrzanie

LowSH = zabezpieczenie niskiej wartosci przegrzania
ALARM = alarm

P7= prég LowSH

P9 = op6znienie alarmu

t = czas

MOP maksymalne ci snienie odparowania

Przy uruchamianiu lub ponownym uruchamianiu instalacji, sprezarki
mogg nie by¢ w stanie pokry¢ cato$ciowego zapotrzebowania na chiod.
Moze to spowodowaé zwigkszenie wartosci cisnienia i temperatury
odparowania. Gdy cisnienie parowania przekroczy warto$¢ progu
maksymalnego ci$nienia parowania, przez pewien czas wéwczas
system wchodzi w stan wysokiego cisnienia parowania MOP: regulacja
PID jest zatrzymywana, system rozpoczyna stopniowe zamykanie
zaworu z regulacjg catkujgca w celu wymuszenia powrotu temperatury
parowania do wartosci ponizej progu alarmowego. Funkcja ochrony
zostata zaprojektowana w celu zagwarantowania powrotu do
normalnych warunkéw pracy. Urzgdzenie moze pracowaé w sposéb
chwilowy z wartosciami cisnien powyzej progu MOP, jesli stan taki nie
trwa dtuzej niz okreslona warto$¢ czasu wowczas resetowany jest
automatycznie.

A wazne: jesli dziatanie tego zabezpieczenia spowoduje catkowite
zamkniecie zaworu, wéwczas zawor elektromagnetyczny jest rowniez
zamykany, nawet jesli jest to sieciowy zawor elektromagnetyczny.
Alarm sygnalizowany jest informacjg MOP na ekranie sterownika, alarm
posiada op6znienie aktywacji i automatyczny reset tak dtugo.
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kod | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
PM1 | MOP: prég maksymalnej 50 -50 | 50 °CI’F
temperatury odparowania
PM2 | MOP: stata czasowa 10 0 240 | S
calkowania
PM3 | MOP: opdznienie alarmu 0 0 999 | S
0= nie aktywne
PM4 | MOP: op6znienie aktywacji 2 0 240 | S
funkcji po wigczeniu
systemu
PM5 | MOP: aktywacja zamkniecia | 0O 0 1 -
zaworu
elektromagnetycznego
Tab. 6.ay
T_EVAP 0
PM1
: | Nty
ON ‘ ,
MOPOFF ! I
| ; t:
ON ' ;
ALARM. *'ﬁ—l t
M3}
= Rys. 6.v

Legenda:

T_EVAP= temperatura odparowania
MOP= zabezpieczenie MOP
ALARM= alarm

PM1= prég MOP

PM3= op6znienie alarmu

t= czas

PM1: maksymalne ci$nienie odparowania, wyrazone w stopniach,
powyzej tej wartosci aktywowane jest zabezpieczenie MOP i alarm
MOP (kazde z ustalonym czasem opéznienia). Stosowane jest
stopniowe powracanie do normalnych warunkéw pracy.

PM2: reprezentuje stalg czasowg catkowania dla zabezpieczenia
maksymalnego cisnienia odparowania. Zastepuje to normalng regulacje
PID podczas statusu MOP

PM2=0 =»zabezpieczenie MOP nieaktywne

PM3: opdznienie aktywacji alarmu po przekroczeniu wartosci progu
MOP. Po aktywacji alarmu:

. Pojawia sie informacja MOP na ekranie sterownika

. Aktywowany jest sygnat dzwigkowy
Alarm posiada automatyczny reset gdy temperatura parowania spadnie
ponizej progu PM1.
PM3=0 =» alarm MOP nieaktywny

PM4: op6znienie aktywacji zabezpieczenia MOP po ostatniej aktywacji
zaworu elektromagnetycznego.

PM5: pozwala na zamknigcie zaworu elektromagnetycznego (lokalnego
lub sieciowego), bazujgc na konfiguracji (parametr r7), w przypadku
alarmu MOP. Jesli elektroniczny zawér rozprezny jest zamkniety (0
krokéw) podczas statusu MOP (przed aktywacjg alarmu),
skonfigurowany zawor elektromagnetyczny rowniez bedzie zamkniety.

LSA- niska temperatura na ssaniu

Gdy temperatura na ssaniu spadnie ponizej progu, po uplynieciu czas
opO6znienia aktywowany jest alarm, zamykany jest elektroniczny zawor
rozprezny oraz lokalny lub sieciowy zawér elektromagnetyczny (jesli
skonfigurowane). Alarm jest resetowany gdy temperatura na ssaniu
powrdci powyzej punktu progu alarmowego + wartos¢ histerezy. Reset
jest automatyczny dla maksymalnie 4 zdarzen na godzine. Przy pigtym
zdarzeniu podczas 1 godziny, alarm zostaje zapisany i wymaga
recznego resetowania, przez terminal uzytkownika lub system
monitoringu.
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kod | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
P11 | LSA: prég niskiej -45 -50 | 50 °Cl’F
temperatury ssania
P12 | LSA: op6znienie alarmu 600 0 999 | S
0= alarm nie aktywny
P13 | LSA: dyferencjat alarmu (°C) | 10 0 60 °CI’F
0= reset zawsze
automatyczny
P10 | Aktywacja zamykania 0 0 1 -
zaworu
elektromagnetycznego dla
LowSH i/lub LSA
Tab. 6.az

P11: reprezentuje temperature ssania ponizej ktorej, po ustawionym
opo6znieniu aktywowany jest alarm. Prog resetu alarmu jest okreslony
poprzez prég P11 + histereza P13.

P12: reprezentuje opdznienie aktywacji alarmu po przekroczeniu
wartosci progu alarmowego P11. Po aktywacji alarmu:

. Informacja LSA na wyswietlacz;

. Aktywacja sygnatu dzwiekowego
Alarm posiada automatyczny reset dla maksymalnie 4 zdarzen na
godzine. Przy pigtym zdarzeniu podczas 1 godziny, alarm zostaje
zapisany i wymaga recznego resetowania, przez terminal uzytkownika
lub system monitoringu.
P12=0 =» alarm LSA nie aktywny

P13: reprezentuje histereze uzywang dla wytgczenia alarmu LSA.
P13= 0 =» reset zawsze automatyczny

P10 pozwala na zamkniecie zaworu elektromagnetycznego w
przypadku (LowSH) i/lub alarm niskiej temperatury ssania (LSA).

. P10=1 (warto$¢ domysina), jesli aktywne jest LowSH lub LSA
po zamknieciu lokalnego zaworu elektromagnetycznego, do
sieci wysylane jest zgdanie zamkniecia zaworéw sieciowych.

W celu efektywnego zamknigcia zaworu elektromagnetycznego
(P10=1) zawor sterownika Master musi by¢ skonfigurowany jako
sieciowy (parametr r7=1),

. P10=0: aktywne LowSH lub LSA nie powoduje zamkniecia
zaworu elektromagnetycznego sieciowego/lokalnego.

A
T_SUCT . >
P11+P13
P11 \\/ﬁ
: i ty
T ! >
1
ON
LSA
OFF ! t
ON : ‘ g
ALARM i
OFF —-—I I—— ¢
1 I .
- g
1P121
D rys. 6.w
Legenda:

T_SUCT temperatura ssania

P11: LSA: prog niskiej temperatury ssania
P12: LSA: op6znienie alarmu

P13: LSA: dyferencjat alarmu

T: czas

LSA: zabezpieczenie LSA

LOP Minimalne ci $nienie odparowania.

Funkcja przeznaczona dla wszystkich sterownikéw nie potgczonych w
sieci, uzywana do zabezpieczenia przed nadmiernym spadkiem
cisnienia odparowania przez diuzszy czas. Jelki ciSnienie parowania
wyrazone w stopniach spada ponizej progu alarmu LOP, aktywowane
jest zabezpieczenie LOP, ktére dodaje akcje catkujgca do normalnej
regulacji PID, w celu zwigkszenia reakcji otwierania zaworu. Regulacji
PID pozostaje aktywna, warto$¢ przegrzania musi by¢ nadal
regulowana w celu zapobiegania dostania sie ciektego czynnika do
sprezarki. Alarm LOP jest opdzniony od aktywacji zabezpieczenia.
Zaréwno alarm jak i zabezpieczenie posiadajg automatyczny reset gdy
ci$nienia wzrosnie powyzej progu LOP.
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T_EVAP \
PL1

ON — .

Lop | ‘ |
OFF I  —
ON P 1
ALARM ; Iﬁ
OFF J ‘

Y

Y

Y

AL rys. 6.x
Legenda:
T_EVAP= temperatur odparowania
LOP= zabezpieczenie LOP
ALARM= alarm
PL1= prég LOP
PL3= opéznienie alarmu LOP
T=czas
kod | Opis Wart. | Min | Max Jedn.
Fabr. miary
PL1 | LOP: prég minimalnej -45 50 | 50 °C°F
temperatury odparowania
PL2 | LOP: stata czasowa 0.0 0.0 | 240.0 | s
catkowania
PL3 | LOP: op6znienie aktywaciji 0 0 240 S
alarmy
O=nieaktywne
Tab. 6.ba

PL1: reprezentuje cisnienie odparowania, wyrazone w stopniach,
ponizej ktérego aktywowane jest zabezpieczenie LOP. Zabezpieczenie
jest wytgczane niezwtocznie po wzroscie cisnienia powyzej wartosci
progu.

PL2: reprezentuje stalg catkowania uzywang podczas aktywnego
zabezpieczenia LOP. Stata ta funkcjonuje réwnolegle z normalng
regulacjg PID.

PL2=0 =» alarm LOP nieaktywny

PL3: reprezentuje op6znienie aktywacji alarmu po przekroczeniu
wartosci LOP. Po aktywacji alarmu:
Pojawia sie informacja LOP — na ekranie sterownika

. Aktywowany jest sygnat dzwiekowy
Alarm jest kasowany automatycznie gdy temperatur odparowania
wzrosnie powyzej progu PL1.
PL3=0 =» alarm LOP nie aktywny.

Reczne ustawienie pozycji zaworu przez system monitor ingu
(parametr widzialny tylko przez system monitoringu)
kod Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
PMP | Aktywacja recznego 0 0 1 -
ustawienia zaworu
0= nie aktywne
1= aktywne
Pmu | Ustalona recznie pozycja - 0 600 | Krok
zaworu
Tab. 6.bb

Parametr PMP jest uzywany do aktywacji/wytgczenia recznego
ustawienia pozycji zaworu rozpreznego.

. PMP=0 reczne ustawianie nieaktywne

. PMP=1 reczne ustawianie aktywne
Jesli reczne ustawianie pozycji zaworu jest aktywne, wéwczas uzywane
jest do recznego otwierania zaworu. Warto$c¢ jest okreslana w krokach
dla zaworéw krokowych, i w % dla zaworéw PWM.

Aktywacja wysokiej warto  $ci pr adu zasilania zaworu

kod | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
Phc | Aktywacja wysokiej wartosci | O 0 1 -
pradu zasilania zaworu
0= wylgczone, 1= wigczone
Tab. 6.bc
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Ustal Phc na 1 jesli uzyty jest zawor E3V45 lub wigkszy
. Phc=0: wysoka wartos$¢ pradu wytagczona
. Phc=1: wysoka wartos¢ pragdu wigczona

Zmienne tylko do odczytu

kod | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary

PF Kroki otwarcia zaworu - 0 - Krok

SH Przegrzanie - - - K

PPU | Procentowe otwarcie zaworu | - - - %

tGS | Temperatura gazu - - - °Cl’F

przegrzanego
tEu | Temperatura odparowania - - - °CI’F
tab. 6.bd

PF: zmienna tylko do odczytu méwigca o aktualnej pozycji zaworu
obliczonej przez sterownik. Bledne dziatanie systemu moze
powodowac ze wartos¢ ta bedzie inna niz efektywna pozycja zaworu.
Zmienna nie dotyczy zaworéw PWM.

SH: zmienna méwigca o wartosci przegrzania obliczonej przez
sterownik i uzywanej do regulacji

PPu: zmienna okreslajgca procentowo otwarcie zaworu, dotyczy
zar6wno zaworéw krokowych jak i zaworéw PWM.

tGS: zmienna méwigca o temperaturze czynnika na wylocie z
parownika mierzonej odpowiednim czujnikiem (parametry
zaawansowane /Fd).

tEu: zmienna méwigca o aktualnej temperaturze parowania obliczonej
na podstawie pomiaru ci$nienia parowania lub odczytanej za pomocg
czujnika NTC (parametry zaawansowane /FE)

Okres modulacji zaworu PWM (parametr Po6)

kod | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
Po6 | Okres wiaczenia + 6 1 20 S
wylgczenia dla zaworu PWM

Tab. 6.be

Zmienna ta okresla okres modulacji (w sekundach) dla elektronicznych
zaworow rozpreznych typu PWM (DC/AC). Otwarcie zaworu PWM,
wykonane na podstawie parametrow regulacji PID, odnosi sie do
okresu Po6 (w sekundach) a nie do maksymalnej ilosci krokéw otwarcia
=480. Wszystkie znaczniki dla zaworéw krokowych moga by¢
adoptowane dla zaworéw PWM, przy zachowaniu réznic pomiedzy tymi
zaworami.
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7. KONFIGURACJA OPCJONALNA

7.1 Inne parametry konfiguracii
Inne parametry konfiguracji jakie powinny byé ustawione podczas
konfiguracji sterownika:
. Stabilno$¢ pomiaru czujnikéw analogowych;
. Wybér terminalu uzytkownika i/lub terminalu zdalnego
. Wytaczenie klawiatury, zdalnego sterowania i sygnatu
dzwiekowego (akcesoria);
. Standardowy ekran na terminalu uzytkownika;
. Wyswietlanie informacji/ alarmoéw na zdalnym wyswietlaczu;
«  Wyswietlanie w °C/°F, oraz punkt dziesietny;
. Blokada klawiszy na terminalu uzytkownika;
. Obecnos¢ zegara czasu rzeczywistego RTC.

/2: stabilno $¢ pomiaru czujnika analogowego

Jesli zmiana punktu nastawy i zmiana nastawy parametrow grupy F
jest niedostepna, ich wartosci nadal moga by¢ wyswietlone.
Parametry grupy C, sg zabezpieczone hastem, mogg by¢ réwniez
ustawiane za pomocg przyciskéw klawiatury, wg wczesniej opisanej
procedury. Przy wylgczonej regulacji zdalnej, mozliwe jest jedynie
wyswietlanie wartosci parametréw, nie ma mozliwosci ich
modyfikacji, dodatkowo, wyciszenie, odszranianie, cykl pracy ciagtej
i funkcje dodatkowe sg wytgczone.

o Uwaga: jesli parametry H2=2 lub H2=3 woéwczs zdalne
sterowanie jest natychmiastowo wytgczone przez nacisniecie ESC.
Aby wtgczy¢ powtdrnie zdalne sterowanie nalezy przy pomocy
klawiatury lub VPM ustawi¢ H2=0 lub H2=1.

1, It2, /t: ekran wy Swietlacz terminala u zytkownika i zdalnego
terminala sterowania

Parametry /t1 oraz /t2 stuzg do wyboru zmiennej wysSwietlanej
podczas normalnej pracy. W przypadku alarmu, /t aktywuje
wyswietlanie alarméw na wyswietlaczu zdalnym. Na przyktad

kod | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
12 Stabilno$¢ pomiaru 4 1 15 -
czujnikéw analogowych
Tab. 7.a

Definiuje wspétczynnik stabilizujacy pomiar z czujnikéw temperatury. Niska
wartos¢ tego parametru powoduje szybkg odpowiedz czujnika na zmiane
temperatury, jednak odczyt jest wowczas bardzo wrazliwy na zaktécenia.
Wysokie wartosci spowalniajg odczyt natomiast jest on wéwczas nie

wrazliwy na zaktocenia i bardziej precyzyjny.

podczas odszraniania jesli /t=0 oraz d6=0, wéwczas wyswietlacz ni
pokaze informacji dEF zamiennie z wartoscig temperatury

ustawionej przez /t2, podczas gdy /t=1 wowczas wyswietlacz
pokaze informacje dEF na przemian z wartoscig temperatury
okreslonej przez /t2.

kod | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
/to: wybor terminalu u  zytkownika /zdalnego terminalu Fabr. miary
kod | Opis Wart. | Min | Max | Jedn. 1 | Wyswietlacz terminala 12 0 14 |-
Fabr. miary uzytkownika:
Ito Wybér terminala/zdalnego 3 0 3 - 0= nie aktywny
terminala 1 do 11= czujniki od 1 do
Terminal Terminal 11
uzytkownika | zdalny
0 | Obecny Obecny 12= czujnik regulacji
1 | Opcjonalny | Obecny 13= czujnik wirtualny
2 | Obecny Opcjonalny 14= punkt nastawy
3 | Opcjonalny | Opcjonalny 1t2 Wyswietlacz terminala 12 0 14 -
Tab. 7.b zdalnego: patrz /t1
Parametr wyboru czy terminal uzytkownika i/lub terminal zdalnego It Sygnaty wyswietlacza/ 0 0 1 -
sterowania sg opcjonalne i automatycznie rozpoznawane gdy poditgczone. alarmy na wyswietlaczu
Jesli wymagane wyposazenie jest skonfigurowane jako opcjonalne, nie zdalnym
bedzie generowany alarm w przypadku nie wykrycia danego urzadzenia. 0= wylgczone
1= wigczone
H2: Wyt gczenie klawiatury, zdalnego sterowania i sygnatu Tab. 7.e
dzwiekowego
Niektore funkcje wymagajace uzycia klawiatury moga by¢ wytaczone, np. /5, 16: jednostka pomiaru temperatury i punkt dzies  ietny na
ustawienia parametréw i punktu nastawy dla sterownikéw swobodnie wyswietlaczu
dostepnych. kod | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
kod | Opis Wart. | Min | Max | Jedn. /5 Jednostka pomiaru 0 0 1 -
Fabr. miary temperatury
H2 | Wylgczenie klawiatury i 1 0 5 - 0="C; 1=F
funkcji zdalnego sterowania 16 Wyswietlanie punktu 0 0 1 -
Tab. 7.c dziesietnego
Ponizej podano aktywne tryby dla poszczeg6lnych ustawien parametrow: 0= aktywne;
1=nieaktywne
. 5 Tab. 7.f
o2 L Ll
‘5% L _% \5 §_ R H4: wyt aczenie sygnatu d zwigkowego
g o8 g & cB| o ® k5 ® kod | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
«< £ 02| 25| ok | 8 g z £ Fabr. miary
o2 |2 |32(88|5 |Fz f8) 3% WA | Sysnaldawigkowy [0 [0 |1 |-
terminala
0 TAK | TAK | TAK | TAK | TAK | NIE NIE TAK 0= aktywny; 1=nie
1 TAK | TAK | TAK | TAK | TAK | TAK | TAK | TAK aktywny
2 TAK | TAK | TAK | TAK | TAK | NIE NIE NIE Tab. 7.9
3 TAK | TAK | TAK | TAK | TAK | TAK | TAK | NIE
4 | TAK | TAK [ NIE [ NIE [ TAK | NIE | TAK | TAK H6: konfiguracja blokady klawiatury
5 TAK | TAK | NIE NIE TAK | NIE NIE | TAK Parametr H6 stuzy do wytgczenia funkcji dla poszczegdlnych
Tab. 7.d  Przyciskow klawiatury terminala uzytkownika.
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kod | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
H6 Blokada klawiatury 0 0 15 -
Tab. 7.h
Przycisk/ powi gzana funkcja
Set % % m;
Odszranianie -odszranianie -Aktywacja/ -wyciszenie
sieciowe lokalne Dezaktywacja | sygnatu
-odszranianie | Aux/wyjscie dzwiekowego
sieciowe Swiatta -wejscie do
-cykl pracy -cykl pracy HACCP
ciggtej ciggtej
-wejscie do
HACCP
Tab. 7.i
Aktywne przyciski
Wl (| e [ | B[] |||
0 TAK | TAK | TAK | TAK | 8 TAK | TAK | TAK | NIE
1 NIE | TAK | TAK | TAK | 9 NIE | TAK | TAK | NIE
2 NIE | NIE | TAK | TAK | 10 | TAK | NIE | TAK | NIE
3 NIE | NIE | NIE | TAK | 11 | NIE | NIE | TAK | NIE
4 TAK | TAK | NIE | TAK | 12 | TAK | TAK | NIE | NIE
5 NIE | TAK | NIE | TAK | 13 | NIE | TAK | NIE | NIE
6 TAK | NIE | NIE | TAK | 14 | TAK | NIE | NIE | NIE
7 NIE | NIE | NIE | TAK | 15 | NIE | NIE | NIE | NIE
Tab. 7.j
Htc: zegar czasu rzeczywistego
kod | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
Htc Zegar czasu 0 0 1 -
rzeczywistego
0= brak
Tab. 7.k

Jesli parametr jest ustawiony na O a zegar czasu rzeczywistego
zostanie fizycznie zainstalowany (karta opcjonalna: MX20P48500) przy
wytaczonym sterowniku, po wigczeniu parametr ten automatycznie
przyjmuje warto$¢ 1. Jesli parametr jest ustawiony na wartosé 1 a zegar
nie jest zainstalowany wéwczas pojawi sie komunikat alarmu Etc.
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8. TABELA PARAMETROW

Poziomy dostepu do parametrow:
F= podstawowe; C= konfiguracja (hasto 22); A= zaawansowane (hasto 33)

Par. Opis Str | Wart. | Min | Max | Jedn. Typ | lkona
Fabr. miary

/Pro (czujniki)

2 Stabilno$¢ pomiaru czujnikéw analogowych 55 | 4 1 15 - A

14 Proporcje udziatu czujnikéw dla wyniku pomiaru czujnika wirtualnego 34 |0 0 100 | % C A

0= czujnik na wylocie Sm
100= czujnik na wlocie Sr

/5 Jednostka pomiaru temperatury 55 | 0 0 1 - A ™
0="c, 1=°F

6 Wyswietlanie punktu dziesietnego 55 |0 0 1 - A RS
0= aktywne; 1= nieaktywne

rHs Proporcje udziatu czujnikéw dla wyniku pomiaru czujnika wirtualnego dla 43 | 0 0 100 | % NV RS

oszacowania temperatury szyby
0= czujnik na wylocie Sm
100= czujnik na wlocie Sr

It Wyswietlanie sygnatéw/alarméw na wyswietlaczu zdalnym 55 | 0 0 1 - A RS
0= aktywne; 1= nieaktywne
1 Wyswietlanie zmiennej na ekranie terminala uzytkownika 55 | 12 0 14 - C BN
0= terminal nieaktywny 8= czujnik sieciowy 8
1= czujnik 1 9= czujnik sieciowy 9
2= czujnik 2 10= czujnik sieciowy 10
3= czujnik 3 11= czujnik sieciowy 11
4= czujnik 4 12= czujnik regulaciji
5= czujnik 5 13= czujnik wirtualny
6= czujnik 6 14= punkt nastawy
7= czujnik 7
2 Wyswietlanie zmiennej na ekranie terminala zdalnego 55 | 12 0 14 - C X
0= terminal nieaktywny 8= czujnik sieciowy 8
1= czujnik 1 9= czujnik sieciowy 9
2= czujnik 2 10= czujnik sieciowy 10
3= czujnik 3 11= czujnik sieciowy 11
4= czujnik 4 12= czujnik regulacji
5= czujnik 5 13= czujnik wirtualny
6= czujnik 6 14= punkt nastawy
7= czujnik 7
Ito Konfiguracja terminala uzytkownika / terminala zdalnego 55 | 3 0 3 - A A
Terminal Terminal
uzytkownika | zdalny
0 | Obecny Obecny
1 | Opcjonalny | Obecny
2 | Obecny Opcjonalny
3 | Opcjonalny | Opcjonalny
/P1 Typ czujnika grupy 1 (S1, S2, S3) 28 |0 0 3 - A B

0= NTC zakres -50 do 90 °C
1= PTC zakres -50 do 150°C
2= PT1000 zakres -50 do 150°C
3= NTCL234 zakres -50 do 90°C

/P2 Typ czujnika grupy 2 (S4, S5) 27 |0 0 3 - A RS
0= NTC zakres -50 do 90 °C
1= PTC zakres -50 do 150°C
2= PT1000 zakres -50 do 150°C
3= NTCL234 zakres -50 do 90°C

/P3 Typ czujnika grupy 3 (S6) 27 |0 0 4 - A ™
0= NTC zakres -50 do 90 °C
1= PTC zakres -50 do 150°C
2= PT1000 zakres -50 do 150°C
3= NTCL234 zakres -50 do 90°C
4= czujnik logarytmiczny 0 do 5V

/P4 Typ czujnika grupy 4 (S7) 41 |0 0 6 - A ™
0= NTC zakres -50 do 90 °C

1= PTC zakres -50 do 150°C

2= PT1000 zakres -50 do 150°C
3= NTCL234 zakres -50 do 90°C
4= czujnik logarytmiczny 0 do 5V
5= wejscie 0 do 10 V

6= wejscie 4 do 20mA

/P5 Typ czujnika grupy 5 (czujniki sieciowe) (S8 do S11) 41 | 0 0 15 - A A
IFA Czujnik dla temperatury na wylocie (Sm) 30 |1 0 11 - C RS
0= funkcja nieaktywna | 6= czujnik S6
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1= czujnik S1 7= czujnik S7
2= czujnik S2 8= czujnik sieciowy S8
3= czujnik S3 9= czujnik sieciowy S9
4= czujnik S4 10= czujnik sieciowy S10
5= czujnik S5 11= czujnik sieciowy S11
/Fb Czujnik dla temperatury odszraniania (Sd) —patrz /FA 30 | 2 0 11 - C A
/Fc Czujnik dla temperatury na wlocie (Sr) — patrz /FA 30 |3 0 11 - C A
/Fd Czujnik dla temperatury gazu przegrzanego (tGS) — patrz /FA 27- 1 0 0 11 - A RN
41
IFE Czujnik dla temperatury/cisnienia parowania (PEU/tEu) — patrz /FA 27- 1 0 0 11 - A X
41
/FF Czujnik dla temperatury odszraniania 2 (Sd2) — patrz /FA 41 | 0 0 11 - A A
/FG Czujnik 1 temperatury AUX (Sauxl) — patrz /FA 41 | 0 0 11 - A A
/FH Czujnik 2 temperatury AUX (Saux2) — patrz /FA 41 | 0 0 11 - A A
/FI Czujnik temperatury otoczenia (SA) — patrz /FA 41 | 0 0 11 - A A
/FL Czujnik wilgotnosci otoczenia (SU) — patrz /FA 41 | 0 0 11 - A A
/FM Czujnik temperatury szkia (Svt) — patrz /FA 41 | 0 0 11 - A A
/Fn Czujnik wartosci punktu rosy (SdP)- czujnik sieciowy 41 | 0 0 4 - A A
0= funkcja nieaktywna 3= czujnik sieciowy S10
1= czujnik sieciowy S8 4= czujnik sieciowy S11
2= czujnik sieciowy S9
Ic1 Kalibracja czujnika 1 31 |0 20 | 20 CclPR) | F A
Ic2 Kalibracja czujnika 2 31 [0 -20 | 20 CclPrR) | F A
/c3 Kalibracja czujnika 3 31 |0 20 | 20 C°clPrR) | F A
Ic4 Kalibracja czujnika 4 41 [0 -20 | 20 CclPrR) | F A
Ic5 Kalibracja czujnika 5 41 |0 20 | 20 C°clPR) | F A
Ic6 Kalibracja czujnika 6 41 |0 20 | 20 PR | F &
Bar /
RH%
Ic7 Kalibracja czujnika 7 41 | o 20 {20 [ CclPR) | F 2
Bar
RH%
/U6 Maksymalna wartos¢ pomiaru dla czujnika 6 27- 1 9,3 /L6 | 100 | Bar A ™
41 RH%
/L6 Minimalna warto$¢ pomiaru dla czujnika 6 27- | -1 - /U6 | Bar A X
41 100 RH%
u7 Maksymalna warto$¢ pomiaru dla czujnika 7 41 | 9.3 /L6 | 100 | Bar A RS
RH%
L7 Minimalna wartos¢ pomiaru dla czujnika 7 41 | -1 - /U6 | Bar A
100 RH%
CtL (regulacja)
OFF ON/OFF regulaciji 44 | 0 0 1 A @
0= ONN; 1=0OFF
St Punkt nastawy 35 | 50 ri r2 °CPF | F &
St2 Punkt nastawy czujnika na wlocie dla termostatu podwojnego 44 | 50 rl r2 °CI°F A &
rd Dyferencjat punktu nastawy St 35 |2 01 |20 °CPF | F &
rd2 Dyferencjat punktu nastawy St2 dla termostatu podwdéjnego 4 | 0 0 20 °C/°F A &
0,0 = funkcja nie aktywna
rl Minimalny punkt nastawy 44 | -50 -50 | r2 °CPF [ A &
r2 Maksymalny punkt nastawy 44 | 50 i [50 |°CPF [ A £
r3 Koniec odszraniania w wyniku uptyniecia czasu 48 | O 0 1 - A &
0= nieaktywne; 1=aktywne
r4 Automatyczna zmiana punktu nastawy pracy w nocy 35 |0 50 |50 |°C’F | C £
r5 Czujnik monitoringu maksymalnej i minimalnej temperatury 46 | 0 0 10 - A &
0= monitoring wylgczony 6= czujnik temp gazu przegrzanego (tGS)
1= czujnik regulacji (Sreg) 7= czujnik temp odparowania (tEu)
2= czujnik wirtualny (Sv) 8= czujnik dodatkowy odszraniania (Sd2)
3= czujnik na wylocie (Sm) 9= czujnik dodatkowy (Saux)
4= czujnik odszraniania (Sd) 10= czujnik dodatkowy 2 (Saux2)
5= czujnik na wlocie (Sr)
rt Czas trwania sesji monitoringu minimalnej i maksymalnej temperatury 46 | - 0 999 | Godz A &
rH Maksymalna temperatura zarejestrowana podczas sesji 46 | - - - °CI°F A &
rL Minimalna temperatura zarejestrowana podczas sesji 46 | - - - °CI’F A &
r6 Czujnik dla regulacji pracy nocnej 35 |0 0 1 C &
0= czujnik wirtualny Sv; 1= czujnik na wlocie Sr
ro Przesunigcie regulacji przy btedzie czujnika 45 1 0,0 00 | 20 °CI°F A &
r7 Konfiguracja zaworu elektromagnetycznego sterownika Master 36 |0 0 1 . C &
0= lokalny; 1= sieciowy (podtgczony do sterownika Master)
rSu Opédznienie zaworu ssania w normalnym trybie regulacji 47 | 0 0 999 | Sek C &
CMP (spr ezarka)
cO Opéznienie aktywacji sprezarki i wentylatoréw parownika po wigczeniu zasilania 47 | 0 0 240 | min A =)
cl Minimalny czas pomigdzy kolejnymi uruchomieniami 47 | 0 0 15 min A =)
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c2 Minimalny czas wytaczenia 47 | 0 0 15 min A S
c3 Minimalny czas wigczenia 47 | 0 0 15 min A =)
c4 Czas wigczenia dla pracy awaryjnej (Toff=15 min — warto$c¢ stata) 47 | 0 0 100 | min A =)
0= sprezarka/zawor elektromagnetyczny zawsze wytaczone; 100
sprezarka/zawor elektromagnetyczny zawsze wigczone
cc Czas pracy dla cyklu pracy ciggtej 47 |1 0 15 godz A =)
c6 Opéznienie alarmu niskiej temperatury po cyklu pracy ciggtej 47 | 60 0 240 | min A =)
c7 Priorytet odszraniania nad cyklem pracy ciggtej 47 | 0 0 1 - A =)
0= nie; 1=tak
dEF (odszranianie)
do Typ odszraniania 36 [0 0 6 - C .}.t,.
0= grzatkami temperaturowe
1= gorgcym gazem temperaturowe
2= grzatkami czasowe
3= gorgcym gazem czasowe
4= grzalkami czasowe z kontrolg temperatury
5= dla wielu lad goracym gazem temperaturowe
6= dla wielu lad gorgcym gazem czasowe
d2 Synchronizacja kofca odszraniania przez sterownik Master 48 |1 0 1 - A .{S‘t{.
0= brak synchronizacji; 1= synchronizacja aktywna
dl Maksymalny czas pomiedzy kolejnymi odszranianiami 38 |8 0 240 | godz C a}‘t{.
dtl Temperatura konca odszraniania (odczyt z Sd) 49 | 8 -50 | 50 °CPF | F &
dt2 Temperatura kofica odszraniania (odczyt z Sd2) 49 |8 50 |50 |°CPF | A &
dP1 Maksymalny czas trwania odszraniania 36- | 45 1 240 | min F a}‘t{.
49
dpP2 Maksymalny czas trwania odszraniania drugiego parownika 36- | 45 1 240 | min A .ﬁt{.
49
d4 Odszranianie przy wigczeniu zasilania 48 | 0 0 1 - A a}s‘t{.
0= aktywne; 1= nieaktywne
(master= odszranianie sieciowe; Slave= odszranianie lokalne)
d5 Opéznienie odszraniania po wigczeniu zasilania (jesli d4=1) 48 | 0 0 240 | min A a}i‘t(.
0= opdznienie wytaczone
dé Ekran podczas odszraniania 36 |1 0 2 - C {S‘t{.
0= temperatura zamiennie z informacjg dEF
1= wyswietlacz zablokowany na czas odszraniania
2= informacja ,dEF”
dd Czas ociekania po odszranianiu (wentylatora wytgczone) 39- | 2 0 15 min A .ﬁt(.
0= brak czasu ociekania 48
d7 Pominiecie odszraniania 49 | 0 0 1 - A a?‘tf
0= nieaktywne; 1= aktywne
ds Opédznienie alarmu wysokiej temperatury po zakonczeniu odszraniania 33 | 30 240 | min C ﬁt(.
do Priorytet odszraniania nad czasami zabezpieczen sprezarki 47 |1 1 - A {S‘t{.
0= czas zabezpieczen brany pod uwage. 1= czasy zabezpieczen nie brane pod
uwage
Sd1 Czujnik odszraniania 34 |- - - °CPF | F %5
Sd2 Czujnik odszraniania drugiego parownika 34 |- - - °CPF | A &
dc baza czasowa dla odszraniania 48 | 0 0 1 - A .,‘.i‘l'{.
0= dl w godz, dP1, dP2 i ddP w minutach
1= dl w minutach, dP1, dP2 i ddP w sek
d10 Czas odszraniania w trybie ,running time” 49 | 0 0 240 | min A .ﬁt{.
0= funkcja wytgczona
di1 Prég temperatury odszraniania w trybie ,running time” 49 | -30 -50 | 50 °Cl’F A {S‘t{.
diz Zarzadzanie alarmem czujnika podczas odszraniania 49 | 0 0 3 - A aat{.
btad czujnika ods$wiezenie monitoringu
0 | Aktywne Aktywne
1 | Nie aktywne Aktywne
2 | Aktywne Nie aktywne
3 | Nie aktywne Nie aktywne
ds1 Czas wylagczenia w trybie odszraniania sekwencyjnym zatrzymaniem sprezarki 49 |0 0 45 min A a}‘t{.
0= funkcja nie aktywna
ds2 czas pracy sprezarki w trybie odszraniania sekwencyjnym zatrzymaniem 49 | 120 0 240 | min A .ﬁt{.
sprezarki
ddt Dodatkowa delta temperatury konca odszraniania dla trybu POWER DEFROST 50 [ O -20 | 20 °Cl’F A {S‘t{.
ddpP Maksymalny dodatkowy czas odszraniania dla trybu POWER DEFROST 50 | O 0 60 min A a}i‘t{.
dn Nominalny czas dla funkcji Skip Defrost 49 | 75 0 100 | % A .ﬁt{.
dis llo$¢ odszranian na dzien (td1) 39 [0 0 14 - C 'i?f
0= nie katywne
1=co24h
2=col1l2h
3=co8h
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4=co 6h

5= co 4h i 48 min
6= co 4h

7=co 3hi26min
8=co 3h

9= co 2h i 40min
10=co 2hi 24 min
11=co 2hi 11min

12=co 2h
13=co 1h
14 co 30 min
d2s llo$¢ odszranian na dzien dla drugiego parownika (td2), patrz d1S 39 |0 0 14 - C {S‘t{.
dH1 Czas trwania fazy pump-down 48 | 0 0 999 | s A ﬁt{.
0= brak fazy pump-down
dHG Typ odszraniania gorgcym gazem dla wielu urzadzen w uktadzie 48 | 0 0 1 - A .;‘t,.
0= zawor wyréwnujgcy normalnie zamkniety
1= zawér wyréwnujgcy normalnie otwarty
ALM (alarm)
AA Wybér czujnika dla alarméw wysokiej (AH) i niskiej (AL) temperatury 67 |1 1 14 - F A
1= czujnik regulacji (Sreg) 8= czujnik dodatkowy odszraniania
(Sd2)
2= czujnik wirtualny (Sv) 9= czujnik dodatkowy (Saux)
3= czujnik na wylocie (Sm) 10= czujnik dodatkowy 2 (Saux2)
4= czujnik odszraniania (Sd) 11= czujnik temperatury otoczenia
(SA)
5= czujnik na wlocie (Sr) 12= czujnik wilgotnosci otoczenia
(SY)
6= czujnik temp gazu przegrzanego 13= czujnik temperatury szkta (Svt)
(tGS)
7= czujnik temp odparowania (tEu) 14= czujnik punktu rosy (SdP)
AA2 Wybor czujnika dla alarméw wysokiej (AH2) i niskiej (AL2) temperatury - patrz AA | 67 | 5 1 14 - A A
A0 Dyferencjat resetu alarméw niskiej i wysokiej temperatury 67 | 2 0,1 | 20,0 | °c’F F A
Al Prég alarmu (AL,AH) w odniesieniu do punktu nastawy St lub warto$¢ absolutna 67 |0 0 1 - F A
0= do punktu nastawy; 1= warto$¢ absolutna
A2 Prég alarmu (AL2,AH2) w odniesieniu do punktu nastawy St2 lub warto$é 67 |0 0 1 - A A
absolutna
0= do punktu nastawy; 1= warto$¢ absolutna
AL Prég alarmu niskiej temperatury 67 | 4 -50 | 50 °CPF | F A
AH Prég alarmu wysokiej temperatury 67 | 10 50 |50 |°CPF |F A
AL2 Prég alarmu 2 niskiej temperatury 67 |0 50 |50 |°CPF | A A
AH2 Prég alarmu 2 wysokiej temperatury 67 |0 50 |50 |°CPF | A A
Ad Czas op6znienia dla alarméw niskiej i wysokiej temperatury 67 | 120 0 240 | min F A
A4 Konfiguracja wejscia cyfrowego DI1 dla S4 32 |0 0 9 - C A
0= wejscie nie aktywne
1= niezwtoczny alarm zewnetrzny
2= opdzniony alarm zewnetrzny
3= aktywacja odszraniania
4= zgdanie odszraniania
5= przetgcznik drzwi
6= zdalne ON/OFF
7= przefacznik kurtyny/$wiatta
8= start/stop cyklu pracy ciggtej
9= czujnik Swiatta
A5 Konfiguracja wejscia cyfrowego DI2 dla S5 — patrz A4 32 |0 0 9 - C A
A6 Konfiguracja regulacji sprezarki/zaworu elektromagnetycznego podczas 67 A A
zewnetrznego alarmu (niezwtocznego lub opéznionego) z ustalonym czasem
wytgczenia 15 min.
0= zawsze wylagczone; 1= zawsze wigczone
A7 Czas op6znienia dla op6znionego alarmu zewnetrznego 67 |0 0 240 | min C A
A8 Konfiguracja funkcji wirtualnego wejscia cyfrowego — patrz A4 42 | 0 0 8 - A A
A9 Wybér wejscia cyfrowego dla przekazania sygnatu z Master do Slave (tylko dla 42 | 0 0 5 - A A
Master)
0= z systemu monitoringu 3=DI3
1=DI1 4=Dl4
2=DI2 5=DI5
A10 Konfiguracja funkcji wejscia cyfrowego DI3 dla S6 — patrz A4 32 |0 0 9 - C A
All Konfiguracja funkcji wejscia cyfrowego DI4 dla S7 — patrz A4 32 |0 0 9 - C A
A12 Konfiguracja funkcji wejscia cyfrowego DI5 — patrz A4 32 |0 0 8 - C A

58

MPXPRO - + 0300055EN rel. 1.3 07/03/13
Copyright by ALFACO POLSKA SP. Z 0.0. — www.alfaco.pl;



CAREL

Ar Przekazanie sygnatu alarmowego ze sterownika Slave do sterownika Master 68 |1 0 1 - A A
0= nie aktywne; 1= aktywne
Al13 Procedura bezpieczenstwa 68 | 0 0 1 - A A
Fan (wentylatory parownika)
FO Zarzadzanie wentylatorem parownika 39 |0 0 2 - C %
0= zawsze wigczony
1= aktywacja na podstawie Sd-Sv (lob Sd-SM dla termostatu podwojnego)
2= aktywacja na podstawie Sd
F1 Prég aktywacji wentylatoréw parownika (tylko jesli FO=1 lub 2) 39 | -5 50 | 50 °CPF | F B
F2 Status wentylatoréw gdy wytaczona sprezarka 39 |1 0 1 - C %
0= parz FO; 1= zawsze wylgczone
F3 Status wentylatoréw parownika podczas odszraniania 39 |1 0 1 - C %
0= wigczone; 1= wylgczone
Fd Czas ociekania wymiennika po odszranianiu (regulacja aktywna, wentylatory 39 |1 0 15 min C %
parownika wylgczone)
Frd Dyferencjat aktywacji wentylatora (Wtgczajac regulacje predkosci) 39 | 2 0,1 | 20 °C/°F F %
F5 Temperatura wytgczenia wentylatoréw (histereza 1°C) 39 | 50 F1 |50 |°CPF |F R
F6 Maksymalna predkos$¢ dziatania wentylatora 50 | 100 F7 100 | % A %
F7 Minimalna predkos¢ dziatania wentylatora 50 | O 0 F6 % A %
F8 Czas wzbudzenia wentylatora 50 | O 0 240 | s A %
0= funkcja nie aktywna
F9 Wybér regulacji wentylatora wyjsciem PWM1/2 (z regulatorem odciecia faz) 50 |1 0 1 - A %
0= impulsowe; 1= okresowe
F10 Czas wymuszenia pracy wentylatora z maksymalng predkoscig 50 | O 0 240 | min A %
0= Eud funkcja nie aktywna (zawor elektroniczny)
Eud (elektroniczny zawdr rozpr _ezny)
P1 Elektroniczny zawor rozprezny 28- 10 0 2 - A A
0= nie uzywany; 1= PWM; 2=CAREL EV 52
P3 Punkt nastawy przegrzania 40- | 10 0 25 K F A
52
P4 Wspétczynnik proporcjonalnosci 53 | 15 0 100 | - A A
P5 Stata czasowa catkowania 53 | 150 0 900 | s A A
0= funkcja nieaktywna
P6 Stata czasowa r6zniczkowania 53 | 5 0 100 | s A A
0= funkcja nieaktywna
P7 Prég LowSH: niskiej wartosci przegrzania 54 | 7 -10 | P3 K F A
P8 LowSH: stata czasowa catkowania 54 | 15 0 240 | s A A
0= funkcja nieaktywna
P9 LowSH: op6znienie alarmu 54 | 600 0 999 | s A A
0= alarm nieaktywny
P10 Aktywacja zamkniecia elektronicznego zaworu rozpreznego dla LowSH-niskiej 55 | 0 0 1 - A A
wartosci przegrzania oraz LSA- niskiej temperatury ssania
1= zamykanie aktywne
P11 LSA: prdg dla alarmu niskiej temperatury odparowania 55 | -45 -50 | 50 °CI°F A A
P12 LSA: opdznienie alarmu 55 | 600 0 999 | s A A
0= alarm nieaktywny
P13 LSA: dyferencjat alarmu (°C) 55 | 10 0 60 °CPF | A A
0= reset zawsze automatyczny
P14 aktywacja alarmu zaworu na koniec przesunigcia (‘blo’) 67 |1 0 1 - A A
1= sygnat aktywny
P15 Zastepcza temperatura odparowania dla btedu czujnika odparowania 53 | -15 -50 | 50 °CI’F A A
PH Typ czynnika: 28- | 3 1 14 - A A
1=R22 51
2=R134a
3=R404A
4=R407C
5=R410A
6=R507A
7=R290
8=R600
9=R600a
10=R717
11=R744
12=R728
13=R1270
14=R417A
OSH Przesunigcie punktu przegrzania dla termostatu modulujgcego 53 | 0 0 60 K A
0= funkcja nie aktywna
Phr Aktywacja szybkiego od$wiezania parametréw zaworu w systemie monitoringu 52 | 0 0 1 - A A
0= szybkie od$wiezanie nieaktywne
PM1 MOP: pr6g maksymalnej temperatury odparowania 54 | 50 -50 | 50 °CI’F A A

59

MPXPRO - + 0300055EN rel. 1.3 07/03/13
Copyright by ALFACO POLSKA SP. Z 0.0. — www.alfaco.pl;



CAREL

PM2 MOP: stata czasowa catkowania 54 |10 0 240 | s A A
PM3 MOP: opdznienie alarmu 54 |0 0 999 | s A A
PM4 Opéznienie aktywaciji funkcji zabezpieczenia MOP po wigczeniu regulacji 54 | 2 0 240 | s A A
PM5 MOP: aktywacja zamknigcia zaworu 54 [0 0 1 - A A
0= zamkniecie wytagczone; 1= zamkniecie wigczone
PL1 LOP: prég minimalnej temperatury odparowania 55 | -50 -50 | 50 °CI°F A A
PL2 LOP: stata czasowa catkowania 55 | 0 0 240 | s A A
PL3 LOP: opdznienie alarmu 55 | 0 0 240 | s A A
0= funkcja nieaktywna
SH Przegrzanie 40- | - - - K F A
56
PPU Otwarcie zaworu okreslone procentowo 40- | - - - % F A
56
tGS Temperatura gazu przegrzanego 40- | - - - °C’F | F A
56
tEu Temperatura odparowania 40- | - - - °CPF | F A
56
/cE Kalibracja odczytu temperatury parowania 41 | 0 -20 | 20 °CI’F A A
Po6 Okres wigczenia i wylgczenia zaworu PWM 56 | 6 1 20 S A A
cP1 Pozycja poczatkowa zaworu przy wigczeniu regulacji 52 | 30 0 100 | % A A
Pdd Pozycja poczgtkowa zaworu po odszranianiu 52 | 10 0 30 min A A
PSh Pozycja zaworu w trybie oczekiwania 52 | 7 0 400 | krok A A
PF Kroki otwarcia zaworu (monitoring) 56 | - 0 - krok N
PMP Aktywacja recznego pozycjonowania zaworu 56 | 0 0 1 - A
0= nieaktywne; 1= aktywne
PMu Pozycja zaworu ustalona recznie 56 | - 0 600 | krok A
Phc Aktywacja wysokiej wartosci prgdu sterowania zaworem 56 | 0 0 1 - A A
PSM tagodzenie charakterystyki - aktywacja 52 | 0 0 1 - A A
PLt tagodzenie charakterystyki — przesuniecie ponizej pkt. nastawy zatrzymujgce 52 | 2.0 0.0 | 10.0 | °Cl°F A A
regulacje
PHS tagodzenie charakterystyki — Maksymalne odsunigcie dla przegrzania 52 | 15.0 0.0 | 50.0 | K A A
CnF (konfiguracja)
In Typ jednostki 28 | 0 0 1 - C AUX
0= Slave; 1=Master
Sn llos¢ sterownikéw Slave w sieci lokalnej 28 | 0 0 5 - C AUX
O=brak sterownikéw Slave
Ho Adres sieciowy lub w sieci master/slave 28 | 199 0 199 | - C AUX
H1 Konfiguracja funkcji wyj$cia AUX1 33 | 8 0 11 - C AUX
0= brak funkcji 6= Swiatlo z przekazaniem Master do
Slave
1= normalnie alarm bez zasilania 7= dodatkowe wyjscie odszraniania
2= normalnie alarm z zasilaniem 8= wentylatory parownika
3= dodatkowe 9= grzatki przeciw wykraplaniu
4= dodatkowe z przekazaniem 10= zawér ssacy
Master do Slave
5= $wiatto 11= zawér wyréwnawczy
H2 Wytgczenie klawiatury i funkcji zdalnego sterowania 55 | 1 0 5 - A AUX
1= klawiatura i funkcje aktywne
H3 Kod aktywacji zdalnego sterowania 33 |0 0 255 | - A AUX
0= programowanie ze zdalnego sterowania bez kodu
H4 Sygnat dzwigkowy terminala 55 | 0 0 1 - A AUX
0= aktywny; 1= nieaktywny
H5 Konfiguracja funkcji wyjscia AUX2 — patrz H1 33 |2 0 11 - C AUX
H6 Konfiguracja blokady klawiatury terminala 55 | 0 0 15 - A AUX
H7 Konfiguracja funkcji wyjscia AUX3 — patrz H1 33 |5 0 11 - C AUX
H8 Wyjscie przetgczane w przedziatach czasowych 33 |0 0 1 - C AUX
0= $wiatto; 1= AUX
H9 Wybor funkcji powigzanej z przyciskiem aux na terminalu uzytkownika 33 |0 0 1 - C AUX
H10 Konfiguracja logiki cyfrowego wyjscia sprezarki 44 | 0 0 1 - A AUX
0= logika bezposrednia; 1= logika odwrécona
H11 Konfiguracja logiki cyfrowego wyjscia wentylatora 44 | 0 0 1 - A AUX
0= logika bezposrednia; 1= logika odwrécona
H12 Prog czujnika $wiatta 42 | 25 10 | 100 | lux A AUX
H13 Konfiguracja funkcji wyj$cia AUX4, patrz H1 33 | 12 0 12 - C AUX
Hdn llo$¢ parametréw z nastawami fabrycznymi 18 |0 0 6 - N AUX
Htc Obecnos¢ zegara czasu rzeczywistego 58 | 0 0 1 - A AUX
0= brak
rHu Procentowa warto$¢ aktywacji grzatki przeciw wykraplaniu (okresu rHt) 43 | 70 0 100 | % A AUX
rHt Okres aktywacji recznej grzatki przeciw wykraplaniu 43 | 5 0 180 | min A AUX
0= funkcja nieaktywna
rHo Przesuniecie dla modulacji grzatek przeciw wykraplaniu 43 |2 -20 | 20 °CPF | A AUX
rHd Dyferencjat dla modulacji grzatek przeciw wykraplaniu 43 | 0 0 20 °Cl’F A AUX
rHL Typ obcigzenia wyjscia PWM dla grzatek przeciw wykraplaniu 43 | 0 0 1 - A AUX
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rHA Wspétczynnik A dla oszacowania temperatury szyby 43 | 2 -20 | 20 °C/°F NV
rHb Wspdtczynnik B dla oszacowania temperatury szyby 43 | 22 0 100 | - NV
HSt (rejestr alarméw)
HSO Alarm od 0 do 9 (naci$nij Set) 68 | - - - - A AQO
do 9
Alarm od 0 do 9 — kod 68 | - - - - * AQ
h_ | Alarm 0do 9 — godz 68 |0 0 23 godz * AQO
n__ | Alarm 0 do 9 min 68 |0 0 59 min * AQO
Alarm 0 do 9 — czas trwania 68 | O 0 999 | min * AQ
HcP (alarmy HACCP)
HtO Obecnos¢ alarméw HACCP 68 | O 0 1 - NV -
Han llos¢ typdw alarméw HA 68 | 0 0 15 - A HACCP
HA do | Typ aktywacji alarméw HA HACCP (naci$nij Set) 68 | - - - - A HACCP
HA2
y Alarm 1 do 3 lata 68 | 0 0 99 rok * HACCP
M___ | Alarm 1 do 3 miesigce 68 | 0 1 12 mies. | * HACCP
d___ | Alarm 1 do 3 —dni miesigca 68 | 0 1 31 dzien | * HACCP
h_ | Alarm 1 do 3 — godziny 68 | 0 0 23 godz * HACCP
n__ | Alarm 1 do 3minuty 68 | 0 0 59 min * HACCP
Alarm 1 do 3 czas trwania 68 | 0 0 240 | min * HACCP
HFn llos¢ typdw alarméw HF 68 | 0 0 15 - A HACCP
HF do | Typ aktywacji alarméw HF HACCP (naci$nij Set) 68 | - - - - A HACCP
HF2
y | Alarm 1 do 3 lata 68 | 0 0 99 rok * HACCP
M___ | Alarm 1 do 3 miesigce 68 | 0 1 12 mies. | * HACCP
d___ | Alarm 1 do 3 —dni miesigca 68 | 0 1 31 dzien | * HACCP
h Alarm 1 do 3 — godziny 68 | 0 0 23 godz * HACCP
n___ | Alarm 1 do 3minuty 68 | 0 0 59 min * HACCP
Alarm 1 do 3 czas trwania 68 | 0 0 240 | min * HACCP
Htd Opdznienie alarméw HACCP 68 | 0 0 240 | min A HACCP
0= monitoring nie aktywny
rtc (zegar czasu rzeczywistego)
td 1 Odszranianie 1 do 8 (nacisnij Set) 36 | - - - - C Q)
do 8
d__ odszranianie 1 do 8 — dzien 36 |0 0 11 dzien * o
0= nie aktywne 9= pon do soshoty
1 do 7 = pon do niedz 10= sob do niedz
8= powiedz do pigtku 11= kazdego dnia
h Odszranianie 1 do 8 — godziny 36 |0 0 23 godz * ®©
n Odszranianie 1 do 8 — minuty 36 |0 0 59 min * O
P Odszranianie 1 do 8 — aktywacja Power defrost 36 |0 0 1 - * O
tS Start przedziatu czasowego dni 1 do 8 (nacisnij Set) 35 | - - - - C [Q
do 8
d Start przedziatu czasowego dni 1 do 8 — dni 35 | 0 0 11 dzien * Q)
h Start przedziatu czasowego dni 1 do 8 — godziny 35 | 0 0 23 godz * O
n Start przedziatu czasowego dni 1 do 8 — minuty 35 |0 0 59 min * ®
tE1 Koniec przedziatu czasowego dni 1 do 8 (nacisnij Set) 35 | - - - - C ®©
do 8
d Koniec przedziatu czasowego dni 1 do 8 — dni 35 |0 0 23 godz * Q)
h Koniec przedziatu czasowego dni 1 do 8 — godziny 35 | 0 0 59 min * ®©
n Koniec przedziatu czasowego dni 1 do 8 — minuty 35 |0 0 1 - * ®©
Tc Data /czas (nacisnij Set) 22 | - - - - C O
y Data/czas — rok 22 |0 0 99 rok * ®
M___ | Data/czas —miesigc 22 |1 1 12 mies. * [Q
d_ | Datalczas —dzien 22 |1 1 31 dzien | * O
u___ | Data/czas —dzien tygodnia 22 | 6 1 7 dzien | * O
h Data/czas —godziny 22 |0 0 23 godz * O
n___ | Data/czas —minuty 22 |0 0 59 min * ®
Tab. 8.a
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9. ALARMY | SYGNALY

9.1 Sygnaty
Sygnaly sa wiadomosciami na ekranie sterownika informujgce o
procedurach regulacji ktére sg aktualnie wykonywane (np.:
odszranianie) lub potwierdzajg informacje wprowadzone przez
klawiature sterownika lub zdalny terminal.

Kod lkona | Opis

- czujnik nie podtaczony

dEF i Uruchomione odszranianie

Ed1 - Odszranianie na pierwszym parowniku
zakonczone przez uplyw czasu

Ed2 - Odszranianie na drugim parowniku
zakonczone przez uptyw czasu

rct - Sterownik aktywowany do programowania
przez terminal zdalny

rce - Sterownik nie skonfigurowany do
programowania przez terminal zdalny

Add - Automatyczne adresowanie w trakcie

cch - Rozpoczecie cyklu pracy ciggtej

ccE - Koniec cyklu pracy ciggtej

dFb - Start zgdania odszraniania

dFE - Koniec zgdania odszraniania

On - Wiaczenie

OFF | - Wytaczenie

rES - Reczny reset alarméw HACCP, reset
monitoringu temperatury

AcE - Zmiana z regulacji Pl na regulacje ON/OFF
grzatek przeciw wykraplaniu wilgoci

Act - Regulacja Slave przez Master poprzez tLAN

uPL - Procedura zgrywania w trakcie

us_ - Jednostka Slave nie jest skonfigurowana

tab. 9.a
9.2 Alarmy

Istniejg dwa typy alarméw:

« Systemowe: silnik zaworu, EEPROM, komunikacja, HACCP,
wysoka (HI oraz HI2) i niska (LO oraz LO2) temperatura

* Regulacji: niskie przegrzanie (LowSH), niska temp odparowania
(LOP), wysoka temperatura odparowania (MOP), niska
temperatura ssania (LSA).

Alarmy EE/EF wylgczajg sterownik.

Dodatkowe wyjscia cyfrowe AUX 1(przekaznik 4), AUX2
(przekaznik 5) oraz AUX3 (przekaznik 2) mogg by¢
skonfigurowane jako sygnaly alarmowe, normalnie zamkniete lub
normalnie otwarte. Patrz rozdziat 5.4. Sterownik informuje o
alarmach poprzez sygnaty z terminala uzytkownika, réwniez o
alarmach spowodowanych czujnikami lub bledami komunikaciji
sieci Master/Slave. Alarm moze by¢ réwniez aktywowany z zestyku
zewnetrznego, niezwtocznie lub z opéznieniem (patrz rozdziat 5.2).
ekran pokazuje informacje ,|A” oraz jednoczesnie ikone alarmu
(tréjkat z wykrzyknikiem) oraz aktywowany jest sygnat alarmowy.
Jesli wystgpito wiecej niz jeden alarm, wéwczas kody alarméw SA
wyswietlane sekwencyjnie.

Maksymalnie mozna zapisa¢ w pamieci do 10 alarméw, w kolejce
FIFO (parametry HSO do HS9). Ostatni btgd mozna odczyta¢
parametrem HSO (patrz tabela parametréw).

Przyktad: wyswietlacz przy alarmie HI:

|

sy |ELEH
120 | =R

|

YN RELE
M EE

rys. 9.a
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() Uwaga:

e W celu wylgczenia sygnatu dzwiekowego nacisnij Prg/mute.

* W celu skasowania alarmu z recznym resetem, nacisnij
Prg/mute i UP jednoczes$nie przez wiecej niz 5 sek. Na
potwierdzenie resetu pojawi sie informacja rEs.

9.3 Rejestr alarméw.

Procedura:

* Nacis$nij Prg/mute oraz Set jednoczes$nie przez 5 sek.

*  Woprowadz hasto 44

* Nacis$nij Ste aby uzyskac dostep do podmenu gdzie przy
pomocy UP i DOWN mozna przewija¢ liste alarméw od HS) do
HS9;

*  Wybierz zadany alarm i naci$nij Set w celu wys$wietlenia kodu,
godziny, minuty wystagpienia i czasu trwania;

» Dla kazdego parametru ,dziecka”, nacisniecie Prg/mute
spowoduje powrét do parametru ,Rodzica” ,HSX".

¢ Nacisnij Prg/mute przez 5 sek w celu powrotu do
standardowego ekranu;

Przyktad:

‘HI' ->*h17’ -> ‘m23’ -> ‘65’

oznacza alarm ,HI” (alarm wysokiej temperatury) byt aktywowany o
17:23 i trwat przez 65 min.

© uwaga:
alternatywnie, uzyskaj dostep do parametréw typu A i wybierz
kategorie HSt= rejestr alarmoéw. Patrz tabela parametréw.

9.4 Alarmy HACCP
(HACCP = analiza ryzyka i punktéw krytycznych)

HACCP pozwala na kontrole temperatury i zapisywanie wszelkich

nieprawidtowosci np. z powodu braku zasilania lub wzrostu

temperatury z innych powodéw (ekstremalne warunki pracy, btedy

uzytkownika itp.).

Zarzgdzane sg dwa typy alarméw HACCP:

» Typ HA — wysoka temperatura podczas pracy

» Typ HF — wysoka temperatura w wyniku zaniku napigcie
zasilania;

Gdy alarm jest zapisywany, dioda HACCP miga, ekran pokazuje
kod alarmu, aktywowany jest przekaznik alarmowy oraz sygnat
alarmowy.

W celu wyswietlenia alarméw HA oraz HF:
* Nacisnij Prg/mute i przycisk DOWN jednoczesnie
* W przypadku jednostki Master nalezy wybra¢ zgdana jednostke
Slave;
* Liste alarméw mozna przewija¢ przy pomocy przyciskow UP i
DOWN
» Nacisnij Set w celu wybrania zgdanego alarmu
Przy uzyciu UP i DOWN mozna przewingé opis alarmu: rok,
miesigc, dzien, godzine, minute wystgpienia oraz czas trwania w
minutach
. nacisnij Prg/mute w celu powrotu do listy alarméw
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Dodatkowo menu HACCP pozwala na realizowanie funkciji:

» usuwanie alarméw HACCP przez naci$nigcie Set & DOWN przez 5
sek podczas wyswietlania listy alarméw. lkona HACCP woéwczas
zaczyna migac¢, a na ekranie pojawi sie informacja rEs,
monitorowanie dane alarmoéw jest wznowione;

kasowanie catosci listy alarméw HACCP, przez jednoczesne
nacisniecie przyciskéw Set& UP&DOWN przez 5 sek. Powoduje to
wyswietlenie informacji rES, oraz wykasowanie catosci listy alarmow
HACCP, oraz wznowienie ich monitorowania.

Tabela alarméw

« Q © S
© —_ © c > )
g N E £ _ g S, |E 2
8 o g2 | 8e| N S >z 5T sz | £58
> c L = = O o N c O —- O (=] x~ o
B g § NS | 2% | 2 5 2 5 % & o= | 208
= S X S ® »o g o s} 2 a O] » 2 O N'®
rE Btad czujnika regulacji DN Wh. Wt Automat. Praca Bez Bez Bez / -
awaryjna | zmian zmian zmian
(c4)
E1l Btad czujnika S1 DN Wyt Wyt | Automat. Praca Bez Bez Bez V -
awaryjna | zmian zmian zmian
(c4)
E2 Btad czujnika S2 DN Wiyt Wyt. | Automat. Bez Bez Bez Bez N -
zmian zmian zmian zmian
E3 Btad czujnika S3 DN Wiyt Wyt | Automat. Bez Bez Bez Bez Vv -
zmian zmian zmian zmian
E4 Btad czujnika S4 DN Wiyt Wyt | Automat. Bez Bez Bez Bez i -
zmian zmian zmian zmian
E5 Btad czujnika S5 ON Wiyt. Wyt | Automat. Bez Bez Bez Bez N -
zmian zmian zmian zmian
E6 Btad czujnika S6 DN Wiyt Wyt. | Automat. Bez Bez Bez Bez V -
zmian zmian zmian zmian
E7 Btad czujnika S7 DN Wiyt Wyt. | Automat. Bez Bez Bez Bez v -
zmian zmian zmian zmian
E8 Brak odswiezenia ON Wiyt. Wyt. | Automat. Praca Bez Bez Bez N| -
czujnika sieciowegoS8 awaryjna | zmian zmian zmian
(c4)
E9 Brak odswiezenia DN Wiyt. Wyt | Automat. Praca Bez Bez Bez NI -
czujnika sieciowegoS9 awaryjna | zmian zmian zmian
(c4)
E10 Brak odswiezenia A Wiyt. Wyt. | Automat. Praca Bez Bez Bez NI -
czujnika sieciowegoS10 awaryjna | zmian zmian zmian
(c4)
Ell Brak odswiezenia DN Wiyt Wyt. | Automat. Praca Bez Bez Bez V -
czujnika sieciowegoS11 awaryjna | zmian zmian zmian
(c4)
LO Alarm niskiej temp A Wt. Wi Automat. Bez Bez Bez Bez N -
zmian zmian zmian zmian
HI Alarm wysokiej temp A Wh. Wi Automat. Bez Bez Bez Bez NI -
zmian zmian zmian zmian
LO2 Alarm niskiej temp A Wh. Wi Automat. Bez Bez Bez Bez N -
zmian zmian zmian zmian
HI2 Alarm wysokiej temp A Wh. Wi Automat. Bez Bez Bez Bez Vv -
zmian zmian zmian zmian
1A Niezwitoczny alarm z A Wt. Wt Automat. Praca Bez Bez Bez V -
wejscia cyfrowego awaryjna | zmian zmian zmian
(AB)
dA Op6zniony alarm z A Wh. Wi Automat. Praca Bez Bez Bez N -
wejscia cyfrowego awaryjna | zmian zmian zmian
(AB) jesli
A7#0
dor Alarm zbyt diugo A WH. WH. Automat. Bez Bez Bez Bez N -
otwartych drzwi zmian zZmian Zmian zmian
Etc Biad zegara czasu Q) Wyt Wyt Automat. Bez Bez Bez Bez v -
rzeczywistego zZmian Zmian Zmian zZmian
LSH Alarm niskiej wartosci A Wyt Wyt Automat. Wyt Bez Bez Bez V N
przegrzania zmian zmian zZmian
LSA Alarm niskiej temperatury | A Wyt Wyt | Automat. Whyt. Bez Bez Bez N N
ssania Ireczny (rozdz. zmian zmian zmian
6.10)
MOP Alarm maks ci$nienia A Wit Wyt | Automat. Wyt Bez Bez Bez NI NI
parowania zmian zmian zZmian
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LOP Alarm niskiego cisnienia A Wyt Wyt Automat. Bez Bez Bez Bez v i
parowania zmian zmian zmian zmian

bLo Alarm zablokowanego A Wyt Wyt Reczny/wyt | Bez Bez Bez Bez N -
zaworu przez zZmian zmian zmian zZmian

P14=0

Edc Btad komunikacji z DN Wh. Wt Automat. Bez Bez Bez Bez v -
driverem zaworu zmian zmian zmian zmian

EFS Silnik krokowy DN Wt Wh. Automat. Bez Bez Bez Bez N -
uszkodzony lub nie zmian zmian zmian zmian
podtgczony

EE Btad pamieci flash Q\ Wyt Wyt Automat. Wyt Nie Wyt Nie N -

wyptywa wyptywa
EF Btad pamieci EEPROM A Wyt Wyt | Automat. Whyt. Nie Wyt Nie i -
wyplywa wyplywa
HA Typ HA alarmu HACCP HACCP' | Wy, Wyt | Reczny Bez Bez Bez Bez V -
zmian zmian zmian zmian
HF Typ HF alarmu HACCP HACCP' | wyt. Wyt | Reczny Bez Bez Bez Bez v -
zmian zmian zmian zmian

MA Btad komunikacji ze DN Wh. Wt Automat. Bez Bez Bez Bez - -
sterownikiem Master zmian zmian zmian zmian

ul...us Btad komunikacji ze A WH. WH. Automat. Bez Bez Bez Bez - -
sterownikiem Slave (tylko zmian zmian zmian zZmian
dla Master)

‘nl...n5 | Alarm na jednostce A Wyt Wyt | Automat. Bez Bez Bez Bez - -
sieciowej od 1 do 5 zZmian zmian zmian zZmian

upl..up2 | Btad procedury A Wyt Wyt | - Bez Bez Bez Bez - -
zgrywania parametrow zZmian zmian zmian zZmian
jednostkiod 1 do 5

205 Btad czujnika A Wyt Wyt | - Bez Bez Bez Bez - -
wyswietlanego lub zmian zmian zmian zmian
odfgczenie czujnika

Tab. 9.b
9.5 Parametry alarméw Parametry alarméw i aktywacja
Powi gzanie czujnika dla alarmu niskiej i wysokiej temper  atury AL (AH) s3 uzywane do okreslenia progu alarmu niskiej i wysokiej

(parametry AA, AA2)

AA wybiera czujnik dla mierzenia wysokiej i niskiej temperatury i

ewentualnego aktywowania alarmu w zaleznosci od progéw ustalonych
przez AL. oraz AH. AA2 ma takg sama funkcje jak AA dla progéw AL2

oraz AH2.
kod | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
AA Wybor czujnika dla alarmu 1 1 14 -
temperatury AH oraz AL.
1= regulaciji 8= doatkowy
(Sreg) odszraniania
(Sd2)
2= wirtualny | 9=
(Sv) dodatkowy
(Saux)
3= wylotu 10=
(SM) dodatkowy 2
(Saux2)
4= 11=temp
odszraniania | otoczenia
(Sd) (SA)
5= wilotu (Sr) | 12=
wilgotnosci
otoczenia
(SY)
6= gazu 13=temp
przegrz szkia (Svt)
(tGS)
7=tamp 14= punktu
odparowania | rosy (SdP)
(tEu)
AA2 | Wybor czujnika dla alarmu 5 1 14 -
temperatury AH2 oraz AL2. —
patrz AA
Tab. 9.c
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temperatury. Wartosci ustawione sg w sposéb ciaglty poréwnywane z
pomiarem temperatury mierzonej przez czujnik zdefiniowany
parametrem AA. Parametr Ad reprezentuje op6znienie aktywacji
alarmu, wyrazone w minutach, alarm niskiej temperatury jest
aktywowany tylko gdy temperatura spadnie ponizej wartosci progu
przez czas dtuzszy niz warto$¢ opdznienia (Ad). Alarm moze mie¢
wartos¢ absolutng lub odnoszaca sie do wartosci punktu nastawy
zaleznosci od parametru Al. Dla ustalonej wartosci A1=0,warto$¢ AL.
oznacza odsunigcie od punktu nastawy wowczas punkt aktywacji
alarmu wynosi punkt nastawy — AL. je$li nastagpi zmiana punktu
nastawy, wowczas punkt aktywacji zmienia sie automatycznie. W
innym przypadku A1=1 warto$¢ AL. okresla absolutng warto$c progu
aktywacji alarmu. Aktywacja alarmu niskiej temperatury powoduje
aktywacje sygnatu dzwigkowego i pojawienie sie kodu LO na ekranie
sterownika. To samo dotyczy alarmu wysokiej temperatury réznicg
jest wiadomos$¢ na ekranie: HI. Znaczenie parametrow AL2, AH2, AA2
oraz A2 jest podobne do AL., AH, AA, A1 w odniesieniu do St2.
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kod Wart.

Fabr.

Min Jedn.

miary

Opis Max

AL Prég alarmu niskiej temp. 4 -50 | 50 °Cl’F
Jesli A1=0, AL.=0 al. wyt.

Jesli A1=1, AL=-50 al.wyt.

AH | Prég alarmu wysokiej temp. | 10 -50 | 50 °Cl’F
Jesli A1=0, AH=0 al. wyt.

Jesli A1=1, AH=50 al.wyt.

AL2 | Prég alarmu niskiej temp. 0 -50 | 50 °Cl’F
Jesli A2=0, AL2=0 al. wyt.

Jesli A2=1, AL2=-50 al.wyt.

AH2 | Prég alarmu wysokiej temp. | 0 -50 | 50 °Cl’F
Jesli A2=0, AH2=0 al. wyt.

Jesli A2=1, AH2=50 al.wyt.

Al Prog alarmu AL. i AH 0 0 1 -
odnosnie punktu nastawy
lub absolutny
0= odnosnie pkt nastawy
1= absolutny

A2 Prég alarmu AL2 i AH2 0 0 1 -
odnosnie punktu nastawy
lub absolutny
0= odnosnie pkt nastawy
1= absolutny

LO2 HI2
ON A A
A\ 4 A\ 4
oF — , ‘ L S2
A0l Ao
AL2 AH2 rys. 9.b
Legenda:

LO,LO2 — alarmy niskiej temperatury
HI,HI2 — alarmy wysokiej temperatury
S1, S2, - czujniki

Aktywacja alarmu zablokowanego zaworu (blo)
Parametr P14 jest uzywany do aktywacji/dezaktywacji alarmu
zablokowanego zaworu (blo)

A0 | Dyferencjat resetu alarmu 2 01 [20 |°ClPF
niskiej i wysokiej
temperatury

Ad Opéznienie alarmu wysokiej | 120 0 240 | Min

i niskiej temperatury

A7 Opéznienie dla op6znionego | O 0 240 | Min

alarmu zewnetrznego

A6 Konfiguracja regulaciji 0 0 100 | Min
zaworu
elektromagnetycznego/
sprezarki podczas
aktywnego alarmu
zewnetrznego
(niezwtocznego lub
opdznionego) z czasem
wytgczenia 15 min

0= zawsze wyt

100= zawsze wi

kod | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
P14 | Aktywacja alarmu 1 0 1 -
zablokowanego zaworu
1= alarm aktywny
Tab. 9.e

Sygnaty alarmowe przekazywane ze Slave do Master

Sterownik Master, jesli Ar=1, moze pokazywa¢ alarmy wystepujgce na
sterowniku Slave. Jesli wystgpi alarm na ekranie sterownika Master
pojawi sie komunikat nx, wyswietlany naprzemiennie z wartoscig
mierzonej temperatury, gdzie x oznacza adres sterownika Slave (x =1
do 5). Jesli sterownik Master ma skonfigurowane AUX, AUX lub AUX3
jako przekaznik alarmowy, wowczas przekaznik ten jest aktywowany.

Tab. 9.d

(» Uwaga:
. Alarmy LO(LO2) oraz HI(HI2) posiadajg reset automatyczny.
Parametr AO okresla histereze pomiedzy aktywacja alarmu i
wartoscig resetujaca;
. W przypadku gdy warto$¢ pomiary temperatury jest poza
ktérym$ z okreslonych progéw, nacisniecie Prg/mute spowoduje
natychmiastowe wyciszenie sygnatu dzwigkowego, podczas gdy
aktywnos¢ wyjscia alarmowego oraz informacja na ekranie pozostajg
bez zmian do p6ki warto$¢ mierzona jest poza ustalonym zakresem.
Dla op6znienia alarmoéw z wejscia (A4=3, kod Da), zestyk musi
pozostac otwarty przez czas dtuzszy niz parametr A7. W przypadku
wystgpienia zdarzenia alarmowego rozpoczyna si¢ odliczanie czasu
okreslonego przez A7. Jesli podczas odliczania warto$¢ mierzona
powréci do okreslonego przedziatu, lub zestyk alarmu zewnetrznego
zostanie zamkniety, alarm nie bedzie aktywowany a odliczanie
zacznie sie od poczatku. Parametr A6 ma podobne znaczenie co
parametr c4 (praca awaryjna). Jesli wystapi alarm zewnetrzny
(niezwtoczny lub opézniony) sprezarka pracuje przez czas réwny
nastawie parametru A6 i pozostanie wytgczona przez czas 15 min.

Lo HI
ON AN A
A\ 4 A4
OFF ! ! ‘ ' S1
A0 | A0 |
AL AH
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kod | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary

Ar Przekazanie sygnatu 1 0 1 -

alarmowego ze Slave do

Master

0= aktywne

1= nieaktywne

Tab. 9.f

Procedura bezpiecze nstwa dla gor gcego gazu i sterownika Slave

w stanie off-line (parametr A13)

W sieci Master/Slave odszranianie gorgcym gazem na wielu
urzadzeniach jednoczesnie jest zawsze synchronizowane przez
sterownik Master. Procedura bezpieczenstwa wytgcza sterownik Slave
w przypadku braku komunikacji ze sterownikiem Master.

kod Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary

A13 | Procedura bezpieczenstwa 0 0 1 -

dla odszraniania gorgcym

gazem

0= nie aktywna

1= aktywna

Tab. 9.9

Parametry rejestru alarméw (HSOdo HS9)
Rejestr alarméw moze by¢ wyswietlony poprzez dostep do parametréw
HS) do HS9, przy uzyciu procedury opisanej w rozdziale 9.3.

kod | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary

HSO | Alarm 0 do 9 (nacisnij Set) - - - -

do9

Alarm 0 do 9 - kod - - - -

h Alarm 0 do 9 —godz 0 0 23 Godz

n__ | Alarm 0 do 9 —min 0 0 59 Min

Alarm 0 do 9 —czas trwania 0 0 999 | Min

Tab. 9.h
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9.6 Parametry alarméw HACCP i aktywacija monitoringu

Typ alarméw HA HACCP

Kolejka alarméw moze by¢ wyswietlona poprzez dostep do parametrow
HA i HA2, z uzyciem procedury opisanej w rozdziale 9.4. Typ HA
alarmu jest generowany podczas normalnej pracy urzgdzenia gdy
temperatura odczytywana przez czujnik ustawiony parametrem AA
przekracza warto$¢ parametru Ad+Htd. W konsekwencji, w odréznieniu
do normalnego alarmu wysokiej temperatury alarm HACCP jest
opo6zniony o czas okreslony przez Htd przeznaczony specjalnie dla
tego typu alarmu. Lista alarméw jest utozona w kolejnosci wystapienia.
Maksymalnie zapisywane sg 3 btedy w kolejce FIFO (HA do HA2). Han
oznacza numer typu aktywowanego alarmu HA.

kod | Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
Ht0 Obecnos¢ alarmu HACCP 0 0 1 -
HAn | llo$¢ alarméw HA 0 0 15 -
HA Typ aktywowanego alarmu - - - -
do HA HACCP (nacisnij Set)
HA2
y Alarm od 1 do 3 — rok 0 0 99 Rok
M__ | Alarm od 1 do 3 —miesigc 0 1 12 Mies
d | Alarm od 1 do 3 —dzien 0 1 31 Dzien
h__ | Alarm od 1 do 3 —godz 0 0 23 Godz
n__ | Alarm od 1 do 3 —-min 0 0 59 Min
-—- Alarm od 1 do 3 — czas 0 0 240 | Min
trwania
Htd Opéznienia alarmu HACCP 0 0 240
0= monitoring wylgczony
Tab. 9.i
s L

i i ty

ALARM Lo I I
OFF

l I ty

i Ad Htd

AR rys. 9.c

Legenda:

S= czujnik pomiarowy

St= punkt nastawy

AH= prég alarmu wysokiej temperatury

ALARM= typ alarmu HA HACCP

Ad= opdznienie alarmu niskiej i wysokiej temp

Htd= op6znienie alarmu HACCP 0= monitoring wytgczony
t= czas

Typ alarméw HA HACCP

Alarmy typu HF HACCP s3 generowane w wyniku zaniku napiecia
zasilania ktory trwa przez czas dtuzysz niz 1 min, jesli temperatura
mierzona przez czujnik ustawiony parametrem AA przekroczy warto$¢
progu AH. HFn oznacza ilo$¢ aktywowanych alarméw HF HACCP.
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kod Opis Wart. | Min | Max | Jedn.
Fabr. miary
HFn | llo$¢ alarméw HA 0 0 15 -
HF Typ aktywowanego alarmu - - - -
do HF HACCP (nacisnij Set)
HF2
y Alarm od 1 do 3 — rok 0 0 99 Rok
M__ | Alarm od 1 do 3 —miesiac 0 1 12 Mies
d | Alarm od 1 do 3 —dzien 0 1 31 Dzien
h__ | Alarm od 1 do 3 —godz 0 0 23 Godz
n__ | Alarm od 1 do 3 —-min 0 0 59 Min
- Alarm od 1 do 3 — czas 0 0 240 | Min
trwania
Tab. 9.j
A
AH F----c i L
stfy--A- 0
ty
>
ON
ALARM |_
OFF [rmmm
=
i i brak napiecia zasilania
T D Rys. 9.d
Legenda:

S= czujnik pomiarowy

St= punkt nastawy

AH= prog alarmu wysokiej temperatury
ALARM= typ alarmu HF HACCP

t= czas
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10. SPECYFIKACJA TECHNICZNA

MODEL NAPIECIE MOC
Zasilanie MX3XXXXEXX 230V~ 50/60 Hz 11,5 VA, 50 mA~max
MX3XXXXAXX 115V~ 50/60 Hz 11,5 VA, 50 mA~max
Izolacja dla zasilania MXXXXXX(E/A)XX Izolacja czesci pod niskim Wzmocniona
napigciem 6mm w powietrzu, 8 min po
powierzchni
I1zolacja 3750 V
Izolacja wyjs¢ przekaznikowych Pierwotna
3mm w powietrzu, 4mm po
powierzchni
1zolacja 1250V
Wejscia S1,S2,S3 NTC (MXxxxx0xxx) or NTC, PTC, PT1000 and NTC L243 (MXxxxx(1,2,3,4.5,6,7,8)xxx)
S4/DI1, S5/DI2 NTC (MXxxxx0xxx) or NTC, PTC, PT1000 and NTC L243 (MXxxxx(1,2,3,4.5,6,7,8)xxx),
zestyk beznapieciowy, oporno$¢ <10kQ, prad zamkniecia 6mA
S6/DI3 NTC (MXxxxx0xxx) or NTC, PTC, PT1000 and NTC L243 (MXxxxx(1,2,3,4.5,6,7,8)xxx)
Czujnik logarytmiczny 0 -5 V (MXXXXXXXX)
zestyk beznapieciowy, opornos$¢ <10kQ, prad zamkniecia 6mA
S7/Dl4 NTC (MXxxxx0xxx) or NTC, PTC, PT1000 and NTC L243 (MXxxxx(1,2,3,4.5,6,7,8)xxx)
Czujnik logarytmiczny 0 -5 V (MXxxxxxxx), 4 do 20 mA, 0 do 10V
(MXxxxx(1,2,3,4.5,6,7,8)xxx)
zestyk beznapieciowy, opornos¢ <10kQ, prad zamkniecia 6mA
DI5 zestyk beznapieciowy, oporno$¢ <10kQ, prad zamkniecia 6mA

Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy czujnikami i wejsciami cyfrowymi mniejsza niz 10m. uwaga: zalecane jest
odizolowanie zasilnia i przewodéw przenoszacych obcigzenia od przewodéw czujnikéw, wejs¢ cyfrowych,

terminala i monitoringu.

Typy czujnikéw

Std. CAREL NTC

10 kQ at 25 TC, zakres: =50 T to +90 T

Btad pomiaru

1°C dla zakresu od -50 do 50°C,
3°C dla zakresu od 50 do 90°C

Std. CAREL PTC

985 Q a 25T, zakres: -50 T to 150 C

Btad pomiaru

2°C dla zakresu od -50 do 50°C,
4°C dla zakresu od 50 do 150°C

Pt 1000 1000Q a 0 C, zakres: —50 T to +90 T
Btad pomiaru 3 € dla zakresu -50 T to 0 C;
5 € dla zakresu 0 T to +90 T
NTCL234 2000 Q a 0 C, zakres: -50 € to 90 C

Btad pomiaru

2 T dla zakresu =50 T to +25
T

0 do 5V logarytmiczny

Rozdzielczos$¢ 0,1 %

Btad pomiaru

2% fs maks, 15 typowy

4 do 20 mA Rozdzielczos¢ 0,1 %
Btad pomiaru 8% fs maks, 15 typowy
0 do 10V Rozdzielczos¢ 0,1 %

Biad pomiaru

9% fs maks, 15 typowy

Wyjscia przekaznikowe

W zaleznosci od modelu

EN60730-1 UL
przekaznik | 250V~ Cykle 250 V~ Cykle
pracy pracy
R1,R5,R4 6 (4)AonN.O.6(4)AonN.C.2 100000 6 A res 240 Vac N.O./ N.C. 30000
(2) Aon N.O. 1/2 Hp 240 Vac N.O.
and N.C. 1/6 Hp 120 Vac N.O.
R2 10 (2) Asu N.O. 100000 10 A res 240 Vac 30000
R3 10 (10) A 100000 10 A res 1Hp 240/120 Vac 6000
N.O.

I1zolacja czesci pod niskim napieciem

Wzmocniona

6mm w powietrzu, 8 min po powierzchni

Izolacja 3750 V

I1zolacja wyj$¢ przekaznikowych

Pierwotna

3mm w powietrzu, 4mm po powierzchni

Wyjscia analogowe

Przytacza

Izolacja 1250V

Model Napiecie otwarcia, maksymalny dostepny prad (nie izolowane z
uziemienia)

MXXXX(2,3)XXXX 12 Vdc, 20mA max dla kazdego z PWM

Typy przylaczy przekroj maks prad

model przekaznik zasilanie czujniki

XYoo A,GM)x screw 180° screw 180° screw 180° for cables from 0.5 10 2.5 12A

X000 B,N)x plug-in 90° plug-in 907 plug-in 90° mm?

MXsooeox(C,O)x plug-in 180° plug-in 180° plug-in 180°

Instalator odpowiada za odpowiednie dobranie przekrojéw przewodéw zasilajgcych i przewodéw sygnatowych
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Zegar

Blad przy 25°C

+ 10 ppm (5.3 min/rok)

Btad przy temp -10 do 60°C

- 50 ppm (-27 min/rok)

Starzenie

< +5 ppm (*2.7 min/rok)

Czas roztadowania

6 miesiecy —typowy (8 miesiecy - max

Czas tadowania

5 h — typowy (maks < 8h)

Zakres temperatury pracy

MXxxxxxxX(A,B,C,G,)x

-10T60 €

MXxxxxxx(M,N,O)x

-10T50 €

Indeks ochrony IPOO
Wilgotnos$¢ pracy <90% RH bez kondensacji
Temperatura sktadowania -20 do 70°C

Wilgotno$¢ sktadowania

<90% RH bez kondensacji

Zanieczyszczenie srodowiska

2 (normalne)

PTI materiatéw izolacyjnych

Obiegi drukowane 250, materialy i izolacje 175

Okres narazenia na warunki
niekorzystne

Dtugi

Kategoria odpornosci na
ogien

DiB (UL 94-V0)

Klasa odpornosci na
przekazywanie napiecia

Kategoria Il

Typ akcji i roztagczenia

1C przekaznik (mikroswitch)

Konstrukcja wyposazenia
sterujgcego

Zintegrowane urzadzenie sterujgce

Klasyfikacja ze wzgledu na
zabezpieczenie przed
porazeniem pragdem

Klasa 2 gdy odpowiednio
zintegrowane

Wyposazenie zaprojektowane | Nie
do uzytku recznego lub
zintegrowane z takim

urzadzeniem

Klasa i struktura A

oprogramowania

Czyszczenie panelu

przedniego

Tylko przy uzyciu wody i neutralnych detergentow

Wyswietlacz gtéwny i

dodatkowy

Zewnetrzne

Maks odlegtosé pomiedzy

sterownikiem a
wyswietlaczem

10m, przewdd ekranowany (zasilanie, rx-tx, gnd)

Potgczenie LAN

50m , przewdd ekranowany (zasilanie, rx-tx, gnd)

Klucz programujacy

Dostepny dla wszystkich modeli

EN13485:2003

MPXPRO wyposazony w czujniki NTCO15WF00, NTCO30HFO01 oraz NTC015HPOO jest zgodny ze standardem
EN13485:2003 dla termometrow mierzacych temperature powietrza i produktu dla transportu, skladowania o
dystrybuciji, produktéw zamrozonych, gteboko zamrozonych i lodéw. Przeznaczenie: EN13485, powietrze, S, 1, -
50T90<C. standardowa czujka CAREL NTC definiowana j est przez nadruk uzyskiwany laserowo WF lub HF lub
kod: 103AT-11 na modelach HP, kody widoczne na czesci pomiarowej.

Tab. 10.a

10.1 Czyszczenie terminala

Nie wolno uzywac¢ alkoholu etylenowego, weglowodoréw (benzyna),
amoniaku i rozpuszczalnikéw. Nalezy uzy¢ wody i tagodnych

detergentow.

10.2 Kody zaméwie n

MX10MOOEI11

MPXPRO light: (z R485 i zegarem) master, 5 przekaznikdw, bez EEV, 230Vac, opakowanie zbiorcze 20szt, bez konektoréw

MX10S00EI11

MPXPRO light: SLave 5 przekaznikéw, bez EEV, 230 Vac, opakowanie zbiorcze 20 szt, bez konektoréw

MX10S10EI11

MPXPRO light: SLave 3 przekaznikéw, bez EEV, 230 Vac, opakowanie zbiorcze 20 szt, bez konektoréw

MX30M21HOO0 MPXPRO: kompletny sterownik (z RS 485 i zegarem) Master, 5 przekaznikéw, 115-230 Vac, 2 PWM, NTC/Pt1000, konektory z
zaciskami Srubowymi poziomymi

MX30S21HOO0 MPXPRO: kompletny sterownik, 5 przekaznikéw, 115-230Vac, 2 PWM, NTC/Pt1000, konektory z zaciskami srubowymi
poziomymi

MX30S31HOO0 MPXPRO: kompletny sterownik, 3 przekaznikéw, 115-230Vac, 2 PWM, NTC/Pt1000, konektory z zaciskami srubowymi
poziomymi

MX30M25HO0 MPXPRO: kompletny sterownik ze sterowaniem E2V (z RS485 oraz zegarem), Master , 5 przekaznikéw, 115-230Vac, E2V
Stepper & ultracap, 2 PWM, 0 do 10Vdc, NTC/Pt1000, konektory z zaciskami Srubowymi poziomymi

MX30S25HO0 MPXPRO: kompletny sterownik ze sterowaniem E2V Slave, 5 przekaznikdw, 115-230Vac, E2V Stepper & ultracap, 2 PWM, 0
do 10Vdc, NTC/Pt1000, konektory z zaciskami Srubowymi poziomymi

MX30M24HOO0 MPXPRO: kompletny sterownik ze sterowaniem EEV (z RS485 oraz zegarem), Slave, 5 przekaznikéw, 115-230Vac, E2V
PWM, 2 PWM, 0 do 10Vdc, NTC/Pt1000, konektory z zaciskami Srubowymi poziomymi

MX30S24HO0 MPXPRO: kompletny sterownik ze sterowaniem EEV Slave, 5 przekaznikéw, 115-230Vac, E2V PWM, 2 PWM, 0 do 10Vdc,
NTC/Pt1000, konektory z zaciskami Srubowymi poziomymi

MX30M21HRO MPXPRO: kompletny sterownik (z RS 485 i zegarem) Master, 5 przekaznikéw, 115-230 Vac, 2 PWM, NTC/Pt1000, konektory z
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zaciskami Srubowymi pionowymi

MX30S21HRO MPXPRO: kompletny sterownik, 5 przekaznikéw, 115-230Vac, 2 PWM, NTC/Pt1000, konektory z zaciskami srubowymi
pionowymi
MX30S31HRO MPXPRO: kompletny sterownik, 3 przekaznikéw, 115-230Vac, 2 PWM, NTC/Pt1000, konektory z zaciskami srubowymi
pionowymi
MX30M25HR0 MPXPRO: kompletny sterownik ze sterowaniem E2V (z RS485 oraz zegarem), Master , 5 przekaznikéw, 115-230Vac, E2V
Stepper & ultracap, 2 PWM, 0 do 10Vdc, NTC/Pt1000, konektory z zaciskami Srubowymi pionowymi
MX30S25HR0 MPXPRO: kompletny sterownik ze sterowaniem E2V Slave, 5 przekaznikdw, 115-230Vac, E2V Stepper & ultracap, 2 PWM, 0
do 10Vdc, NTC/Pt1000, konektory z zaciskami Srubowymi pionowymi
MX30M24HRO MPXPRO: kompletny sterownik ze sterowaniem EEV (z RS485 oraz zegarem), Slave, 5 przekaznikéw, 115-230Vac, E2V
PWM, 2 PWM, 0 do 10Vdc, NTC/Pt1000, konektory z zaciskami srubowymi pionowymi
MX30S24HR0O MPXPRO: kompletny sterownik ze sterowaniem EEV Slave, 5 przekaznikéw, 115-230Vac, E2V PWM, 2 PWM, 0 do 10Vdc,
NTC/Pt1000, konektory z zaciskami srubowymi pionowymi
MX30M25HO01 | MPXPRO: kompletny sterownik ze sterowaniem E2V (z RS485 oraz zegarem), Master , 5 przekaznikéw, 115-230Vac, E2V
Stepper & ultracap, 2 PWM, 0 do 10Vdc, NTC/Pt1000, opakowanie zbiorcze 20 szt, bez konektoréw
MX30S25HO01 | MPXPRO: kompletny sterownik ze sterowaniem E2V Slave, 5 przekaznikéw, 115-230Vac, E2V Stepper & ultracap, 2 PWM, 0
do 10Vdc, NTC/Pt1000, opakowanie zbiorcze 20 szt, bez konektoréw
MX30M24HO01 | MPXPRO: kompletny sterownik ze sterowaniem EEV (z RS485 oraz zegarem), Slave, 5 przekaznikéw, 115-230Vac, E2V
PWM, 2 PWM, 0 do 10Vdc, NTC/Pt1000, opakowanie zbiorcze 20 szt, bez konektoréw
MX30S24HO01 | MPXPRO: kompletny sterownik ze sterowaniem EEV Slave, 5 przekaznikéw, 115-230Vac, E2V PWM, 2 PWM, 0 do 10Vdc,
NTC/Pt1000, opakowanie zbiorcze 20 szt, bez konektoréw
IROOUG6300 Terminal (diody zielone, klawiatura)
IROOUGC300 Terminal (diody zielone, klawiatura, sygnat dzwigkowy, zlgcze serwisowe, IR)
IRO0OXG6300 Wyswietlacz (diody zielone, klawiatura)
IROOXGC300 Wyswietlacz (diody zielone, klawiatura, sygnat dzwiekowy, ztgcze serwisowe, IR)
IROOXGP300 Wyswietlacz (diody zielone, klawiatura, IP65, przewdd I=5m)
MX30PSTHO02 MPXPRO opcja, modut E2V stepper & ultracap + 0 do 10Vdc, konektory z zaciskami Srubowymi poziomymi
MX30PSTH03 MPXPRO opcja, modut E2V stepper & ultracap + 0 do 10Vdc, konektory z zaciskami Srubowymi pionowymi
MX30PPWMO02 | MPXPRO opcja, modut EEV PWM + 0 do 10Vdc, konektory z zaciskami Srubowymi poziomymi
MX30PPWMO03 | MPXPRO opcja, modut EEV PWM + 0 do 10Vdc, konektory z zaciskami Srubowymi pionowymi
MX30PA1002 MPXPRO opcja modut analogowy 0 do 10 V, konektory
MX30P48500 MPXPRO opcja, modut RS485+ zegar (nie potrzebny dla sterownikéw master)
MXOPZKEYAQ Klucz programujgcy (230Vac)
IRTRMPX000 Odbiornik IR dla MPXPRO
CVSTDUMORO | Konwerter USB/RS485 z konektorem 3 — zigczkowym
IROPZTLNOO Interfejs serwisowy (USB-tLAN)
MX3COB5R01 Zestaw ekranowanych konektoréw dla ptyty z 5 przekaznikami z zaciskami $rubowymi poziomymi
MX3COB3R01 Zestaw ekranowanych konektoréw dla ptyty z 3 przekaznikami z zaciskami $rubowymi poziomymi
MX3COSTHO1 Zestaw ekranowanych konektoréw dla modutu drivera E2V z zaciskami $rubowymi poziomymi
MX3COPWMO01 | Zestaw ekranowanych konektoréw dla modutu drivera PWM z zaciskami $rubowymi poziomymi
MX3CDB5R01 Zestaw konektoréw dla piyty z 5 przekaznikami z zaciskami Srubowymi pionowymi
MX3CDB3R0O1 Zestaw konektoréw dla piyty z 3 przekaznikami z zaciskami $rubowymi pionowymi
MX3CDSTHO1 Zestaw konektoréw dla modutu drivera E2V z zaciskami Srubowymi pionowymi
MX3CDPWMO01 | Zestaw konektoréw dla modutu drivera PWM z zaciskami $rubowymi pionowymi
MX3CRA1041 Konektory dla modutu analogowego 0 do 10Vdc
Tab. 10.b
Przyktady
Aplikacja Nr. Kod Opis
MPXPRO: kompletny sterownik MASTER z zarzadzaniem EEV (zawiera RS485 i zegar) 5
1 MX30M25HOO0 | przekaznikéw+ krokowy EEV, 2 PWM, 0 do 10 Vdc, NTC/PT1000, zestaw konektoréw z
poziomymi zaciskami Srubowymi
1 IROOUGC300 Terminal (diody zielone, klawiatura, sygnat dzwiekowy, port serwisowy, IR)
3 NTCO0*0HP0OO Czujnik NTC, IP67, przewdd I=*, -50 do 50°C
1 NTCO*0HF01 Czujnik NTC, IP67, przewdd |=*, -50 do 90°C kowanie zbiorcze (10szt.)
Witryna | Master Logarytmiczny czujni'cis'nienia dla MPXPRO: logarytmiczny przetwornik ci$nien_ia ze zlgczem
1 SPKT0013R0 stalowym SAE zenskim, 7/16” -20UNF-2B, ztgczka PACKARD (opakowanie pojedyncze), 0 do
5Vdc, -1 do 9,3 bar (0 do 150psiA)
Logarytmiczny czujni cisnienia dla MPXPRO: logarytmiczny przetwornik ciSnienia ze ztgczem
1 SPKC00*310 stalowym SAE zenskim, 7/16" -20UNF-2B, ztgczka PACKARD (opakowanie pojedyncze), IP67,
przewdd |I=* ze zigczkg packard dla SPKT*
1 E2V*BSF00 EEV z 12 mm przytgczami miedzianymi, rozmiary od 9 do 12
1 E2VCABS600 | Przewdd ekranowany ze zlgczka dla EEV, I=6m
1 MX30S25H00 MPXPRO: kompletny sterowniK SLAVE '5 przekain_ikéw + krokowy E'EV, 2PWM, 0 do 10Vdc,
NTC/PT1000, zestaw konektoréw z poziomymi zaciskami srubowymi
1 IROOXGC300 Terminal (diody zielone, klawiatura, sygnat dzwiekowy, port serwisowy, IR)
Witryna Slave 3 NTCO*OHP0O0 Czujnik NTC, IP67, przewdd I=*, -50 do 50°C
1 NTCO*0HF01 Czujnik NTC, IP67, przewdd |=*, -50 do 90°C kowanie zbiorcze (10szt.)
1 E2V*BSFO0 EEV z 12 mm przytgczami miedzianymi, rozmiary od 9 do 12
1 E2VCABS600 | Przewdd ekranowany ze zlgczka dla EEV, I=6m
Chiodnia Tylko 1 MX30M25HO0 | MPXPRO: kompletny sterownik MASTER z zarzgdzaniem EEV (zawiera RS485 i zegar) 5
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master przekaznikéw+ krokowy EEV, 2 PWM, 0 do 10 Vdc, NTC/PT1000, zestaw konektoréw z
poziomymi zaciskami Srubowymi

IROOUGC300 Terminal (diody zielone, klawiatura, sygnat dzwiekowy, port serwisowy, IR)

2/3 | NTCO0*OHPOO Czujnik NTC, IP67, przewdd |=*, -50 do 50°C

1 NTCO*0HF01 Czujnik NTC, IP67, przewdd |=*, -50 do 90°C kowanie zbiorcze (10szt.)

Logarytmiczny czujni ci$nienia dla MPXPRO: logarytmiczny przetwornik ci$nienia ze ztgczem
1 SPKT0013R0 stalowym SAE zenskim, 7/16” -20UNF-2B, ztgczka PACKARD (opakowanie pojedyncze), 0 do
5Vdc, -1 do 9,3 bar (0 do 150psiA)

Logarytmiczny czujni cisnienia dla MPXPRO: logarytmiczny przetwornik ciSnienia ze ztgczem
1 SPKCO00*310 stalowym SAE zenskim, 7/16” -20UNF-2B, zlgczka PACKARD (opakowanie pojedyncze), IP67,
przewdd |I=* ze zigczkg packard dla SPKT*

1 E2V*BSFO0 EEV z 12 mm przytgczami miedzianymi, rozmiary od 9 do 12

1 E2VCABS600 | Przewdd ekranowany ze zlgczka dla EEV, I=6m

Tab. 10.c

Firma ALFACO POLSKA Sp. z o0.0. nie ponosi odpowiedzialnosci za brak poprawnego dziatania oraz ewentualne uszkodzenia spowodowane w
instalacji w ktérej zastosowano urzadzenia. Klient (producent, dystrybutor, instalator, inwestor lub klient koncowy) bierze na siebie catkowitg

odpowiedzialno$¢ za skonfigurowanie urzadzenia w instalacji tak aby uzyska¢ zamierzone efekty pracy w zaleznosci od specyfiki catosci instalaciji
i/lub dodatkowego wyposazenia.
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Firma Carel zastrzega sobie prawo do wprowadzaniaz  mian w sowich produktach bez konieczno  $ci powiadamiania

Agenzia / Agency:

CAREL

SSEMTel 1.3 07/

CAREL INDUSTRIES - Headquarters

Via dellIndustria, 11 - 35020 Brugine - Padova (ltaly)
Tel. (+38) 049.9716611 - Fax (+39) 049.97 16600
e-mail: carel@carel.com - www.carel.com
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