EVD*200 sterownik elektronicznego zaworu rozpreznego (krokowy dwubiegunowy) CAREL

Dziekujemy za Twdj wybor. Ufamy, ze bedziesz z niego usatysfakcjonowany.

Sterownik sieciowy pLAN dla elektronicznych zaworéw rozpreznych z silnikiem krokowym jest
urzadzeniem, ktére reguluje rozprezanie czynnika w uktadzie chtodniczym w celu kontroli jego przegrzania
na ssaniu. Odbywa sie to poprzez optymalizacje otwarcia zaworu przy wykorzystaniu algorytmu
sterowania PID, a takze specjalnego standardowego programu sterujgcego. Sterownik moze zostac
wykorzystany wytacznie dla sieciowych systeméw pLAN. Opcjonalnie sterownik moze by¢ wyposazony w
modut baterii EVBAT00100. Jest to urzadzenie elektroniczne, ktére pozwala na przymkniecie zaworu w
przypadku nagtej awarii zasilania.

Podiaczenia sterownika pokazane sa nail. 2.

Specyfikacja techniczna

Zasilanie: 24Vac/dc +10% -15%, 50/60 Hz zabezpieczone zewnetrznym bezpiecznikiem 0,8 AT. Nalezy
zastosowac transformator zabezpieczajacy klasy Il o wielkosci przynajmniej 20 VA (sugeruje sie 30VA).
Zasilanie obwodu sterujacego: z modulu EVBATO00100 wytacznie w przypadku gdy sie¢ jest
odpowiednio skonfigurowana;

Wejscia:
e 1 wejscie dla czujnikéow NTC Carela, zakres pomiaru: -50/+90°C, rozdzielczo$¢ 0,1°C; dokiadnos¢
+0,5 °C

e 1 wejscie 4/20 mA dla czujnikdw cisnienia Carela; zakres pomiaru jest ustawiany za pomocqg
odpowiedniego parametru; rozdzielczos¢ pomiaru 0,01 bara; doktadnos$é: 5% w zakresie catej skali
o 1 specjalne wejscie cyfrowe dla stycznika beznapieciowego 5V/5 mA

Sterowanie elektronicznym zaworem rozpreznym: 4 wyjscia pradowe, 0.75 A, sterujace
dwubiegunowym silnikiem krokowym z maksymalnie 1500 mA/faze w przebiegu sinusoidalnym,
sterowanie mikrokrokowe z czestotliwoscig od 33 do 500 Hz, maksymalnie 8100 krokéw operacyjnych. Do
podtgczenia nalezy wykorzysta¢ kabel 4-biegunowy ekranowany AWG18/22 o maksymalnej dtugosci 6
metréw. Ekran musi by¢ podtaczony wytacznie do czesci metalowej zaworu.

Wyjscie cyfrowe: 1 przekaznik alarmowy o mocy znamionowej 10 VA, 0.5 rezystancyjne przy zasilaniu
24Vac. Przekaznik jest normalnie otwarty (w czasie normalnej pracy systemu przekaznik jest zwarty, jego
rozwarcie nastepuje w przypadku stanéw alarmowych, wytaczeniu sterownika lub przy braku zasilania).
Przekaznik moze by¢ wykorzystywany wytgcznie do sygnalizacji, a nie do sterowania zaworem.

Liczba automatycznych cykli pracy: (przekazniki) 100,000

Rodzaj zataczenia-roztaczenia dla kazdego obwodu: 1C

Komunikacja szeregowa: poprzez sie¢ pLAN z izolacjg optyczng; do podtaczenia nalezy wykorzystac
wigzke kabla (2 przewody+ekran) typu AWG20/22. Adresowanie odbywa sie przy wykorzystaniu
mikroprzetacznikdw dostepnych po otwarciu pokrywy przedniej regulatora z diodami. Mikroprzetgczniki
znajdujg sie z jej tytu.

Maksymalna liczba urzadzen podiaczonych do sieci pLAN: 30 sterownikéw, ptyt gtéwnych pCO i
pCO?, oraz terminal uzytkownika pCO.

Klasa i struktura oprogramowania: urzgdzenie sterujgce z programem klasy A

Przekréj kabla: min. 0,5 mmz, maks. 2,5 mm?

Warunki pracy: od 0 do 50°C, <90% wilg.wzgl. bez kondensacji

Warunki przechowywania: od —20 do 70°C, <90% wilg.wzgl. bez kondensac;ji

Panel przedni — indeks ochrony: IP40

PTI materiatéw izolacji: 250V

Klasyfikacja wedtug ochrony przed porazeniem elektrycznym: zintegrowana w klasie | i/lub I
urzadzenh

Okres obcigzenia elementdéw izolacji: diugi

Zanieczyszczenie otoczenia: normalne

Kategoria odpornosci na ciepto i ogien: kategoria D



Kategoria odpornosci na przepiecia: kategoria 1

Zakres temperatur dla powierzchni: taki sam, jak dla temperatur pracy

Montaz: na szynie DIN

Utylizacja produktu: sterownik jest wykonany z elementéw z tworzywa sztucznego i z metalu, ktére
moga by¢ zutylizowane zgodnie z przepisami ochrony srodowiska obowigzujacymi w twoim kraju.
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_Legenda
zaciski opis
G, GO zasilanie (24Vac/dc)
VG1, VGO zasilanie dla pLAN
B4, VGO nie uzywane
VGO0, RxTx+, RxTx- zlgcze szeregowe pLAN
1,2,3,4 podtgczenia elektronicznego zaworu rozpreznego
+24Vdc zasilanie czujnika cisnienia (I maks. = 25 mA)
B3 wejscie sygnatu z czujnika cisnienia
ID, AVss przekaznik beznapieciowy na wejsciu cyfrowym
B1, AVss wejscie czujnika NTC

NO, C przekaznik alarmowy (NO =normalnie otwarty, C =zacisk wspadliny)




Zastosowanie pierscienia ferrytowego

1.2
Podtaczenie filtra

phta gldwna pCo

Sl

sterownik

* nie podtaczac do uziemienia

1.3
Wazne: podigczenia czesci A nalezy wykonac¢ oddzielnie od czesci B. Czes¢ A nalezy podtaczy¢ jak
najblizej zacisku J17.



Sygnalizacja alarmowa

Opis Priorytet Dioda Dioda Dioda Dioda
otwarcia zamkniecia zasilania alarmowa
zaworu zaworu

Btad pamieci EEPROM przy witgczeniu 1* wytagczona  wylgczona Swieci blyska
regulatora

Zawér otwarty w momencie awarii 2* btyska btyska Swieci blyska
zasilania

Usterka  baterii  zasilajgcej przy 3* wytagczona  wylgczona blyska blyska
wigczeniu regulatora

Usterka silnika krokowego 4 btyska btyska Swieci Swieci
Btad czujnika 5 wytaczona btyska Swieci Swieci
Btad pamieci EEPROM w czasie pracy 6 > > Swieci Swieci
regulatora

Usterka baterii zasilajacej w czasie 7 > > btyska Swieci

pracy regulatora

*: wymagane jest reczne skasowanie alarmu
**. wskazanie stanu pracy zaworu: zat.-wyt. = zawér otwarty w 100%; wyt.-zat. = zawor zamkniety; wyt.-
wyt. = posrednie potozenie zaworu

Sterowanie

Sterownik moze zarzadza¢ pracg zaworu bezposrednio poprzez sygnat 4/20 mA, ktéry ustawia zawér w
okre$lonym potozeniu (4 mA = zawdr zamkniety; 20 mA = zawédr otwarty; potozenia posrednie sg
proporcjonalne do sygnatu).

Zarzadzanie diodami sygnalizacyjnymi LED
Diody LED sg wykorzystywane do sygnalizacji stanu pracy urzadzenia lub wystapienia stanu alarmowego.
Podczas normalnej pracy systemu 5 diod LED sygnalizuje:

ZASILANIE: (dioda zielona): pozostaje wtaczona w przypadku obecnego zasilania. Dioda $wieci sie
wowczas, gdy zawodr zostanie zamkniety przy wykorzystaniu zasilania z baterii, zaczyna btyskac
wtedy, gdy czas zamkniecia zaworu <10s. Po uptywie 10s bateria podtrzymujgca zasilanie zostaje
automatycznie odtgczona;

OTWARCIE ZAWORU: (dioda zielona) podczas otwierania zaworu dioda blyska. Pozostaje ciagle
wigczona wtedy, gdy zawér zostanie catkowicie otwarty.

ZAMKNIECIE ZAWORU: (dioda zielona) podczas zamykania zaworu dioda btyska. Pozostaje ciagle
wigczona wtedy, gdy zawér zostanie catkowicie zamkniety.

BLAD: (dioda czerwona) pozostaje ciggle wiaczona lub btyska w przypadku wystapienia stanow
alarmowych.

pLAN: (dioda zielona) pozostaje ciagle wiagczona przy prawidtowo funkcjonujacej sieci pLAN, a btyska
w przypadku wystgpienia btedoéw ustawienia sieci.



UWAGI. Podczas przenoszenia plyty nalezy stosowa¢ sie do zalecen podanych ponizej.

Na wskutek wytadowan elektrostatycznych od operatora mogg wystgpi¢ uszkodzenia elektiryczne

elementéow elektronicznych. Dlatego tez podczas pracy na tych elementach nalezy zastosowac

odpowiednie $rodki ostroznosci:

e przed zastosowaniem jakiegokolwiek elementu elektronicznego lub karty nalezy uziemié siebie
samego (nie dotykanie karty nie zapobiegnie wystgpieniu impulsu elektrycznego, ktéry moze
wytworzy¢ tadunek 10,000 V tworzacy tuk elektryczny o wielkosci okoto 1cm);

o wszystkie elementy muszg byé utrzymywane w swoich oryginalnych opakowaniach tak dtugo, jak to
jest mozliwe; Jesli jest to konieczne, wyjmij plyte z opakowania i umies¢ jg na antystatycznym
opakowaniu bez dotykania rekoma tytu karty;

e nalezy absolutnie unika¢ nie antystatycznych workéw foliowych, nie antystatycznych ggbek
wykonanych z polistyrenu;

e nie zginaj i nie niszcz ptaskiego kabla komunikacyjnego taczacego ptyte giéwna i karte znajdujacq sie
od przodu.

UWAGA: aby zapewni¢ zgodnos¢ z przepisami kompatybilnosci elekiromagnetycznej zaleca sie
wykonanie kabli fgczacych zaworu o jak najkrétszej dtugosci, oraz oddzielenie ich od innych przewoddw.
Nalezy takze zastosowa¢ dwa pierscienie ferrytowe (kod 0907858AXX, maksymalna impedancja
przynajmniej 400Q w zakresie od 10 do 500 MHz), jeden zatozony na kablu sygnatu sterujacego zaworu,
a drugi na kablach sasiednich (il.4). Dla kazdej instalacji zaleca sie zastosowanie filtra (kod 0907930AXX),
tak jak to pokazano na il. 3. Trzeba sprawdzi¢, czy w catej instalacji sq przestrzegane odpowiednie

przepisy.

Inne _informacje na temat funkcjonowania sterownika sg podane w instrukcji programu_aplikacyjnego
stosowanego przez sterowniki EVD

Firma Carel zastrzega sobie prawo do modyfikacji cech swoich produktéw bez wczesniejszego uprzedzenia.
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