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AHIIMACKOM, GPaHLLY3CKOM, UCMTAHCKOM, PYCCKOM, HEMELIKOM.

Instrukcja szybkiego programowania 1013

Zmiana jezyka

1) Wtagczy¢ zasilanie.

2) Nacisng¢ przycisk ES“ Na klawiaturze pojawi sie napis ,,LANGUAGE” i nastepnie , english”.

3) Nacisnac E“T, aby zmienié¢ jezyk. Napis ,english” pojawi sie w nawiasach okragtych. Uzywajac strzatek T i ¢
wybraé zadany jezyk.

4) Nacisng¢ przycisk BN, aby zapisaé ustawienia.

5) Nacisng¢ przycisk BV, aby powrdéci¢ do menu gtéwnego.

tadowanie ustawien podstawowych:
1) Wtaczy¢ zasilanie.

2) Aktywowac klawiature przez jednoczesne nacisniecie przyciskow H", i J'
3) Widoczny na wyswietlaczu napis ,,CYCLE COOL” oznacza prawidtowe wejscie do menu parametréow roboczych.

4) Uzywajac przycisku ¢ wybrac pozycje ,PIN”.

5) Nacisngc przycisk Bll, aby wyswietli¢ cztery cyfry w nawiasach okragtych, ktére informujg o mozliwosci zmiany.
6) Nacisng¢ przycisk T, aby zwiekszyé wartos¢ w polu PIN do 0023. Nastepnie potwierdzi¢ przyciskiem E“T

7) Na klawiaturze pojawi sie napis ,,BASIC SETTINGS”. Ponownie potwierdzi¢ przyciskiem H"

8) Na wyswietlaczu pojawi sie ,preset”. Potwierdzi¢ przyciskiem E“T
9) Na wyswietlaczu pojawi sie kod literowo-cyfrowy odpowiadajacy pierwszej konfiguracji. Przewing¢ liste w dot

naciskajgc przycisk , az na wyswietlaczu pojawi sie kod odpowiadajacy zadanej konfiguracji (patrz str. 20 w
instrukcji obstugi) i potwierdzi¢ przyciskiem . Na wyswietlaczu pojawi sie na kilka sekund komunikat ,,... loaded”.

10) Nastepnie naciskac przycisk Esc, aby powrdci¢ do menu gtéwnego z wartosciami ,,Press.”, ,Temp” lub ,Voltage”
odpowiadajgcymi wstepnemu obcigzeniu uktadu. Jezeli instalacja elektryczna nie zostata jeszcze ukonczona i
urzadzenie nie jest uzytkowane, moze pojawic sie komunikat btedu, ktéry zniknie po rozwigzaniu problemu.

(Przyktad: ,,ERROR lack probe” zniknie po podfgczeniu czujnika ci$nienia/temperatury do sterownika”.

Ustawianie trybu pracy
1) Wtaczy¢ zasilanie.

2) Aktywowac klawiature przez jednoczesne nacisniecie przyciskow E“T i J'
3) Widoczny na wyswietlaczu napis ,,CYCLE COOL” oznacza prawidtowe wejscie do menu parametrow roboczych.

4) Nacisngé E“T, aby przejs¢ do menu parametrow mozliwych do regulacji i nastepnie J', aby wybraé parametr, ktory
ma zostacé zmieniony.

5) Nacisnac¢ H" Wartos¢ liczbowa zostanie wyswietlona w nawiasach kwadratowych (np. [20]). W tym momencie
warto$¢ mozna zwiekszy¢ odpowiednio strzatkami J' i J'

6) Potwierdzi¢ przyciskiem ﬂ" Nastepnie dwukrotnie nacisng¢ przycisk Ese, aby powrdci¢ do pierwszego poziomu
menu gtéwnego.



SPIS TRESCI

1. KONTROLA WSTEPNA = GWARANCIA. .....ooueectteeeecteteteeeeteteseseste et esssae s s sasaesesesssse s s sassasss s sssaesesensssetesasasassesssesessnseas 2
2. VRTMT = PRZEZNACZENIE | FUNKCIE ..ovvieiteveie ettt ettt ettt a s a e s bt aeae b sae s s ssa s sesa et ses s sesesasans 3
2.1 KODY URZADZEN ..ottt ettt ettt sttt ettt es st s s et st et ee et et sases s ane s e sssesssesesstetesstesseenens 3
3. CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA .....ocuoveviieiteveteteeeae vttt s ae st s s s ssasss s s esssasaesesessssesesss s ssaessssanseses s sennaesans 3
B IMIONTAZ .ottt ettt et a e ae b b et a et b s et e b s e e et s e e b e s et s s e et et b e e et b et s s et b s an et b et s et sen s et et s aee 4
5. INSTALACIA ELEKTRYCZNA ......oouiveveieiteteieeeeetetessesaesesesesse s sasssesesssasae st es et e seaessesssaesasssassesesssesesssssaesesanassetesasesansssesasas 5
5.1 DIODY SYGNALIZACYINE ....ouiuvevieiecietetee et s st st sesesssae s s et s et e sasse e sesessasae s s s sesesesassesesssenassesssasassans 6
5.2 SCHEMAT OGOLNY KARTY ....ouiuiuiviieieeteseesteeaetesssessesetetasae st esss s s s s sesesassesssesessssssesesassesesessassessensssesasanans 6
5.3 LISTWA ZACISKOWA UKEADU STEROWANIA ......covvieieiteieiecteteeeeaetesessaeae s ssse s s essesesses et s s ssesesesenaens 8
B. IMENU GEOWNE ....evovececeet ettt et ee sttt ae s s sa e se s a et es e saeaets s es st eae s s enssaesesssas st as s s et e sssssaesesenanssanaesesenansetasas 9
6.1 EKRANY OKNA STATUSU ...ovoievvieeeceeteteeeseeee e eeseaesevess s st esasa et sesessesesesasaesesesesesssassssassssesssassssesssessssesesasassaes 9
6.2 USTAWIANIE JEZYKA ......vveieeeereeieeeete et es sttt sae et se et es st sa s s s sttt ss s e s es s ss s bs s s esesasaesesennsesesaes 11
7. FUNKCJA SKRAPLACZA/CHEODNICY......ovveeeeeteveeeeeetetevesecaetesesssaesssesssesesessssesesssssssssesesessssesassssssssasnsssssassssssssasassessanes 11
7.1 ODCZYT | EDYCJA PARAMETROW ..ottt ettt ses st esesasae et es s sasaeass s s st ssasaesesenassesssasanes 12
7.2 PARAMETRY CYKLU CHtODZENIA [CO1] = AGREGAT ZIEBNICZY.......cvevvereeeerereeeceeeeseeesseeeeessaeeesesesesaesesesenns 12
7.3 PARAMETRY CYKLU OGRZEWANIA [HEA] = POMPA CIEPLA .....overeevveveeceeeeeeeeceeee e ieeenaes et tesesasae s 13
8. FUNKCJA CHEODNICY WENTYLATOROWE] ......voveeeceveeeececee e eeecaesese et ses st sesasassesens s sassesensssssesssassssssasssssssensssesasans 14
8.1 ODCZYT | EDYCJA PARAMETROW ..ottt ettt es s et es s sesae s s st sssasaesesenassesesananes 14
8.2 PARAMETRY CYKLU CHEODZENIA [CO1] - CHLODNICA WENTYLATOROWA .......oouveemrreecrererereieveses e 15
9. PARAMETRY ROBOCZE — URZADZENIE PODRZEDNE (SLAVE) .....vvvuiecereeeecteteieseseseeesaese s esae st sssessssesssasse s sesassesesens 16
9.1 ODCZYT | EDYCJA PARAMETROW ..ottt ettt et sasae et es et sesaeassesns st sssasaesesesassesssananes 17
9.2 PARAMETRY ROBOCZE [IC] — URZADZENIE PODRZEDNE (SLAVE) .....vcvveieerereereereieeieseeeseeseseesesesaesessnee 17
10. FUNKCJE DODATKOWE ...ovovuieivetiiectesettse et saeae st es st sss et ss s st et se st et e s es e s s s ssa et sasa e s s s s s ese s sas et es s s saseeaesenas 18
10.1 FUNKCJA PODWOINEJ PREDKOSCI......coeuvvieieiveteiesesese et esasae et sasae s s s saese st es s anaenas 18
10.2 FUNKCJA ODSZRANIANIA .....ovvieitivevieceetetetesesae et essae s ssae st s et sas st s et s s ssa et s s s s s s ssae s sasansesas 18
10.4 PROGRAMATOR CZASOWY.......ououivivreieieetesetesesaesesesstesessssae st es st sas s s es s s sasassesesssaesesas s sesessasse s sasassesas 20
10.5 ROZDZIAL OBCIAZENIA .....ovieeeteeeeeee ettt teet ettt e vt st essstesesaebes s et sse st sstetssseteasetensssensstenessetensesesssseseanas 21
11, FUNKCIE ZAAWANSOWANE . ......covveeeeeetieceeteteseseseetesesaesetesessesessesassesesssasteses s esssassssasssaesesasessesessssssesesssassesassnassesesenas 21
11,1 STEROWANIE WSTEGA «...vovecvvveeeteteteeeseteteseseeae et esastesssesasassesenssaesesssassssessssssassesessssssesesansssasessssssesasassesas 21
11.2 FUNKCJA PROPORCIONALNO-CALKUIACA .....oovveveeeeeceeeeeeeieeeesae e eses et sasae st s s sesssasas s snnaeens 22
12. PARAMETRY FABRYCZNE .....oovucvevieecteeeseesestetesesesestesesassesesssssessessssesessstetesstesesssasssesssaesesasassesesnsseessesassesanasensssssenas 22
12.1 USTAWIENIA PODSTAWOWE ......oovvveieieetieeesectetetesstesesesasas st esasaesesesassssesesassessesessssssssesessssesesssassssasansesas 22
12.2 USTAWIENIA SILNIKA .....ouieivetreetere sttt seeae st es et s sasae s st s st s esss s ebe st st saesssenssseseses s s s sasse s nasassenas 24
12.3 USTAWIENIA PRZEKAZNIKOW ......cocvviereeieieeeeeceetesesesteeesesasastesesassesesssassesessasssassesessassssesessssesesssassssasansesas 25
12.4 USTAWIENIA KOMUNIKACIH MODBUS .......oveveiveteieecteeeeeecaeieseseseesesesessesesesesae s s sesesaesesessssesesssassssasnseens 25



13, DIAGNOSTYKA e b e e bbb s b e s b e s be e s ab e e s bb e s ab e e s b s be s bbe e sabeesnbe s 26

FAE - Via Alessandro Manzoni, 1036050 Quinto Vicentino — Vicenza — Wtochy www.faefagan.it

UWAGA! PRZED MONTAZEM STEROWNIKA VRTMT NALEZY UWAZNIE ZAPOZNAC SIE Z INSTRUKCIA.

NALEZY WYKONAC WSZYSTKIE POLECENIA PODANE W INSTRUKCIJI. POD ZADNYM POZOREM NIE

DOTYKAC WEWNETRZNYCH CZESCI ELEKTRYCZNYCH PO WEACZENIU ZASILANIA STEROWNIKA.

ZGODNIE Z PRZEPISAMI UE | WYMAGANIAMI DYREKTYWY W SPRAWIE KOMPATYBILNOSCI

ELEKTROMAGNETYCZNEJ (EMC) STEROWNIK VRTMT JEST PRZEZNACZONY DO ZABUDOWY W
URZADZENIACH LUB DO INSTALACJI W PANELACH STEROWANIA | Z TEGO WZGLEDU STANOWI KOMPONENT DO
UZYTKU PROFESJONALNEGO. INSTALATOR URZADZENIA ODPOWIADA ZA ZAPEWNIENIE ZGODNOSCI WYPOSAZENIA
Z POWYZSZYMI PRZEPISAMI. W RAZIE MOZLIWOSCI WYSTAPIENIA NIEPRAWIDtOWEJ PRACY STEROWNIKA LUB
USZKODZENIA MIENIA LUB OBRAZEN CIAtA INSTALATOR PONOSI ODPOWIEDZIALNOSC ZA ZASTOSOWANIE
ZABEZPIECZEN LUB UKLADOW BEZPIECZENSTWA, KTORE POSIADAJA FUNKCJE WYDAWANIA OSTRZEZEN O
WYSTEPUJACEJ AWARII. FAE FAGAN APPLICAZIONI ELETTRONICHE ZASTRZEGA PRAWO DO WPROWADZANIA W
DOWOLNEJ CHWILI | BEZ UPRZEDNIEGO POWIADOMIENIA ZMIAN ZWIAZANYCH Z PROCESEM POPRAWY JAKOSCI
LUB WtASCIWOSCI UZYTKOWYCH PRODUKTU.

1. KONTROLA WSTEPNA — GWARANCIA

Przed montazem nalezy sprawdzi¢, czy sterownik nie ulegt uszkodzeniu podczas transportu i model jest zgodny ze
ztfozonym zamdwieniem. Sprawdzi¢, czy specyfikacja techniczna podana na etykiecie odpowiada informacjom
podanym w liscie przewozowym i formularzu zamdwienia. Sterownik jest objety 12-miesieczng gwarancjg
rozpoczynajacy sie od daty dostawy. Gwarancja obejmuje wady wykonania, ktére nie sg zwigzane z uszkodzeniem
lub niewtasciwym uzytkowaniem, pod warunkiem zwrotu towaru na zasadzie EX WORKS. Uszkodzenie powstate
podczas transportu nalezy zgtosi¢ przewoznikowi zgodnie z lokalnymi przepisami prawa.

UTYLIZACIA

Ten znak umieszczony na urzadzeniu oznacza, ze po zakonczeniu eksploatacji nie moze by¢ utylizowane jako odpady
z gospodarstw domowych. W tym celu urzadzenie nalezy przekaza¢ do punktu zbidrki zuzytego sprzetu
elektrycznego i elektronicznego.

NUMER SERYJNY /

WERSJA OPROGRAMOWANIA




2.VRTMT — PRZEZNACZENIE | FUNKCJE

Sterownik elektroniczny VRTMT jest przeznaczony do sterowania predkoscig roboczg wentylatoréow i pomp, w tym
pomp odsrodkowych, zasilanych pradem przemiennym. Sterownik wykorzystuje symetryczny rozdziat fazy i jest
przystosowany do silnikdw z regulacjg napiecia. Praca sterownika VRTMT opiera sie na sygnatach wejsciowych z
pomiardw, ustawieniach parametrow, komendach wej./wyj. i obstudze panelu sterowania. Panel sterowania stuzy do
ustawiania parametrow oraz odczytywania informacji o stanie jednostki. Sterownik VRTMT jest wyposazony w zfgcze
Modbus do komunikacji ze zdalnym urzgdzeniem nadzorczym.

2.1 KODY URZADZEN

Pozycja 1 234567

VRMT 12 C PT PL 55 XX (przyktadowy kod)

Poz. 1: Model regulatora
Poz. 2: Prgd znamionowy
Poz. 3: Zasilanie

Poz. 4: Typ czujnika/czujnikow
Poz. 5: Obudowa

Poz. 6: Stopien ochrony

Poz. 7: Warianty/wyposazenie

8=8A,12=12A,20=20A...
C=230/400V~ 50/60Hz
D= 440/460V~ 50/60Hz (nie dotyczy VRTMTS)
PT = ci$nienie i temperatura

PL = plastik
55 =1P55

O = programator tygodniowy, C = ruchome drzwiczki, D = wyswietlacz OLED

Moc maks. Prad Prad Moc Powyisze dane dotyczg 400 V przy 50
znamionowy maks.* rozpraszana Hz. Wartos¢ nateienia prqdu jest taka
(kVA) (A) (A) (W) sama w przypadku modelu zasilanego
VRTMT8 |55 3 12 30 napieciem 230 V lub modeli VRTMTXXD
VRTMT12 8’ 12 23 60 zasilanych napieciem 440-460 V.
VRTMT20 | 13 20 30 80 *Maksymalne natezenie pradu dotyczy
VRTMT28 | 19 28 50 120 temperatury otoczenia 50°C przez
VRTMT40 | 26 40 70 155 maksymalny czas 10 sekund co kazde 5
VRTMT50 | 32 50 70 180 minut.
VRTMT60 | 41 60 80 250
3. CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA
ZASILANIE 230/400V~ +10%/-15%, (440/460V~ na zamdwienie)
CZESTOTLIWOSC 50-60 Hz

MAKSYMALNA MOC WYJSCIOWA

TEMPERATURA PRACY

TEMPERATURA PRZECHOWYWANIA

MAKS. TEMP. RADIATORA
STOPIEN OCHRONY

ZABEZPIECZENIA

DZIALANIE: ROZtACZENIE

STRUKTURA OPROGRAMOWANIA

POtACZENIE ELEKTRYCZNE

>97% mocy zasilania

-25 °C/+50 °C (-25 °C z wyswietlaczem OLED, -20 °C z wy$wietlaczem LCD)

75°C

-40 °C/+80 °C

IP55, niepalna skrzynka plastikowa (proba wciskania kulki w temp. 85 °C),
klasa zanieczyszczenia 3.
KLASYFIKACJA SPRZETU ELEKTRYCZNEGO

Utrata fazy,

(zabezpieczenie przecigzeniowe Klixon).
OSTRZEZENIE — Sterownik posiada funkcje automatycznego wznawiania pracy.

przegrzanie,

Klasa Il dla wejs$¢ polecen (izolacja 4 kV pomiedzy blokami komend a
zasilanymi czesciami urzadzenia) Klasa | dla czesci dostepnych.
wewnetrzne

brak czujnika, zewnetrzna awaria

Zabezpieczenie przepieciowe — klasa Il.
Typ 1(Y). Prad réznicowy silnika < 15 mA

Klasa A
Klasa Y



Zgodnie z dyrektywag bezpieczenstwa (norma zwigzana EN 60730-1). Zgodnie ze z dyrektywg kompatybilnosci
elektromagnetycznej (norma zwigzana EN 61800-3). W odniesieniu do typowych zastosowan sterowniki VRTMT8-
12-20 sg przeznaczone do pracy w budynkach mieszkalnych i obiektach handlowo-ustugowych, natomiast sterowniki
VRTMT28-40-50-60 sg przystosowane do pracy w warunkach przemystowych. Sterowniki VRTMS sg przeznaczone do
montazu w urzadzeniu lub standardowej szafie elektrycznej i z tego wzgledu stanowig komponenty. Instalator
odpowiada za zapewnienie zgodnos$ci maszyny z powyzszymi przepisami.

4. MONTAZ

Sterownik VRTM jest przeznaczony do montazu nasciennego, ktéry zapewnia odpowiednie rozpraszanie ciepta dzieki
cyrkulacji powietrza i utrzymaniu jego przeptywu w rejonie radiatora.

Sterownik VRTMT posiada stopien ochrony IP55 i jest zabezpieczony przed korozyjnymi cieczami, gazami wptywem
zrédet ciepta. Sterownik powinien by¢ zabezpieczony przed dziataniem promieni stonecznych. Sterownik nie jest
przystosowany do wstrzaséw.

Model Masa | Wymiary (mm) | Sruba mocujaca (mm) | Dtawnice kablowe IP68 (metryczne)
(kG)

A B C*| D E F @ | mMi6 | M20 | M25 | M32 | M40
VRTMT 8 2,5 | 230|165 | 150|215 | 80 / M4 | 1+(1) - 2 - -
VRTMT12 4 230 | 265 | 165 | 215 | 170 / M4 | 1+(1) 1 2 - -
VRTMT20 | 4,8 | 230 | 265|230 | 215|170 / M4 | 1+(1) 1 2 - -
VRTMT28 7 340 | 270 | 235 | 322 | 165 / M5 | 1+(1) 1 - 2 -
VRTMT40 9 340 | 270 | 235 | 322 | 165 / M5 | 1+(1) 1 - - 2
VRTMTS50 17 340 | 440 | 235 | 322 | 340 | 170 | M5 | 1+(1) 1 - - 2
VRTMT60 18 340 | 440 | 235 | 322 | 340 | 170 | M5 | 1+(1) 1 - - 2

C* = wymiar C zwiekszony 0 29 mm, z otwieranymi drzwiczkami z poliweglanu.
(1) = otwdr zamkniety wodoszczelng zaslepka.
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5. INSTALACJA ELEKTRYCZNA

Poluzowaé wkrety i catkowicie zdjg¢ obudowe w celu wykonania oprzewodowania. Podtaczy¢ przewody zasilajace, w
tym przewdd uziemiajgcy, do odpowiednich zaciskow w sterowniku. Urzgdzenie sterownicze (+SE) z przewodem
uziemiajgcym o przekroju mniejszym niz 10 mm? wymaga podwdjnego potgczenia uziemiajgcego przez uziemienie
aluminiowego radiatora. Kabel uziemiajacy silnika nalezy podtaczy¢ do odpowiedniego zacisku uziemiajacego w
silniku, aby zapobiec wystgpieniu pradéw uptywu. Zalecane jest, aby podtaczy¢ do obwodu zabezpieczajgcego
urzadzenia dowolne zabezpieczenia termiczne silnika, aby usung¢ zasilanie sterowania i zabezpieczy¢ silnik z
maksymalng skutecznos$cig. Zabezpieczenie termiczne silnika mozna ewentualnie potgczy¢ bezposrednio do zacisku
karty sterujgcej 14. Jezeli dtugos¢ kabla silnika przekracza 10 metréw, zalecamy uzycie kabla ekranowanego. Na
obcigzenie uktadu sterowania (min. Pragd wyjsciowy > 200 mA) moze sktadac sie praca kilka silnikdw, jezeli suma
pradéw znamionowych silnikdw nie przekracza 20% pradu znamionowego ukfadu sterowania. Zalecamy, aby na
kablu silnika nie instalowad urzadzen elektromechanicznych. Jezeli dtugos¢ kabla sterowniczego przekracza 3 metry,
zalecamy uzycie kabla ekranowanego, przy czym ekran powinien by¢ podtgczony tylko do sterownika. Zalecamy, aby
nie podtgcza¢ linii sterowniczej 0 V do uziemienia. Jezeli dtugos$¢ kabla zasilajgcego, silnika i sterowniczego przekracza
10, muszg one by¢ utozone w minimalnej odlegtosci 0,3 m, aby unikng¢ efektu sprzezenia.

Urzadzenie sterownicze pracujgce w otoczeniu, gdzie wystepujg zakitdcenia elektromagnetyczne, muszg byé
montowane w odpowiedniej metalowej obudowie. Aby unikngé kondensacji oraz niskiej temperatury podczas
regularnej pracy, zalecane jest zastosowanie zasilania statego, tj. bez czestego wyfgczania.

Wszystkie przewody pofgczeniowe muszg posiada¢ odpornosé na temperature 80 °C. Nie
nalezy uktada¢ przewodéw elektrycznych w poblizu cewek miedzianych filtra. W tym celu
nalezy zastosowaé plastikowy wspornik! Dokreci¢ wszystkie przewody na listwach
zaciskowych sterowania i zasilania, tak aby przewéd wieloskretkowy nie
odstawat. NIE dotykac wyposazenia elektrycznego przy wtgczonym zasilaniu!

Na czas pomiaru skutecznosci izolacji nalezy odtgczy¢ przewody zasilajace (we./wy.) regulatora.

Do pomiaru pradu i napiecia nalezy zastosowa¢ miernika rzeczywistej wartosci skutecznej.
Pokrywe nalezy zamontowa¢ wkretami dokreconymi momentem 1,2 Nm. W razie gdy awarii
regulatora moze spowodowaé uszkodzenie przedmiotéw lub obrazenia ciata, instalator
ponosi odpowiedzialno$é¢ za zapewnienie urzadzen lub uktadéw stanowigcych ochrone
przed skutkami lub wydajacych ostrzezenie o awarii uktadu sterowania.

. Sprawdzi¢ potozenie zworki zmiany napiecia odpowiednio do dostepnego
Zmiana m M napiecia zasilania, typu uktadu sterowania (patrz kod na str. 3, poz. 3) oraz

napiecia 1 2 3| 1 2 3 | schematogdlny odpowiedniej karty.
C (230/400V) 230 400
D (440/460V) | 440 460

W celu zabezpieczenia linii zasilania i sterownika instalator musi zamontowaé bardzo szybkie bezpieczniki
pétprzewodnikowe przez odpowiednim punktem zasilania, odpowiednio do obcigzenia, przy wartosci I*t
wynoszacej mniej niz warto$¢ w tabeli. W przypadku zastosowania innego wytacznika réznicowego, wytacznik musi
by¢ zwtoczny. Sterowniki, ktérych pragd znamionowy wynosi > 16 A, spetniajg wymagania normy IEC61000-3-12, pod
warunkiem ze wspdtczynnik zwarciowy Rsce jest wiekszy od lub réwny 120 pomiedzy zasilaniem odbiorcy a siecig
zasilajgca. Przy mniejszej wartosci Rsce harmoniczne mozna ograniczy¢ zwiekszajg napiecie/predkos¢ minimalng.



VRTMT8 | ..12 | ...20|...28 | ..40 | ...50 | ...60
15 2,5 2,5/4 6 10
Pole przekroju kabli (mm?) " 16 | 16/25
(Ls=9) (Ls =12) (Ls = 15)
Pole przekroju kabli (mm2) 0,2+1,5 (Ls=9)
Bezpieczniki (A) 10/16 | 16/20| 25 | 35 50 63 80
Bezpieczniki szybkie (A) 16 25 32 50 63 80 100
| 2t (A2S) maks. energia c.c. 610 720 720 | 8000 | 15000 | 15000 | 80000

Ls = dtugos¢ odcinka izolacji do usuniecia (mm)

W celu podtaczenia przewoddw do zaciskéw sprezynowych podwazy¢ sSrubokretem lub prostokatnym otworze, aby
uzyska¢ dostep do zaciskow (patrz schemat ogdlny karty). Przewody zasilajgce sterownika VRTMS50 i VRTMS60
nalezy zacisng¢ w oczko (otwor M6) i nakretki (E10) dokrecone kluczem.

5.1 DIODY SYGNALIZACYJNE |

DL1: :é6tta, zaczyna migaé, gdy sygnat 1 migniecie = utrata fazy zasilania.

wejsciowy ma wartos¢ minimalng, przy czym 2 migniecia = awaria zewnetrzna.
czestotliwo$¢ migania wzrasta wraz z 3 migniecia = wewnetrzne przegrzanie.
wartoscig sygnatu. Dioda zapali sie ciggtym 4 migniecia = brak czujnika.

Swiatte, gdy wartos¢ sygnatu osiggnie 100%. 5 mignie¢ = przerwa podczas programowania
Obowigzuje  sygnat priorytetowy (patrz parametréow lub ustawiania bteddéw.
ustawienia podstawowe [BS] w menu DL4: zielona, miga podczas transmisji za
ustawien fabrycznych ,Factory Parameters”). posrednictwem protokotu Modbus.

DL2: zielona, zapalona cigglym sSwiattem = DL5: czerwona, miga podczas odbierania
zasilanie wiaczone. informacji za posrednictwem protokotu
DL3: czerwona, zatgczony alarm: Modbus.

5.2 SCHEMAT OGOLNY KARTY

RN Py Motor Silnik
Power Zasilanie
Motor - Voltage Supply
g Voltage Zmiana napiecia
@ ng Change
% =3 Leds Diody LED
] 8 % =L Commands | Komendy sterowania
< ] Flat connet. | Pofgczenie ptaskie
H Voltage Zmiana napiecia
@ Change
= Stri Listwa przyfaczeniowa
@Egz&%é%zg lg“'\’“’;g'_':' con?\et. Preve
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5.3 LISTWA ZACISKOWA UKtADU STEROWANIA

MASTER —
] CONTROLLER }—mno
. —
. —
N

4..20mA

NTC

0,5..4,5V

Ozn. | Opis Zastosowanie Strona
T1+ Potaczenie szeregowe RS485, Modbus
RTU - Urzadzenie podrzedne Potaczenie szeregowe z urzadzeniem sterowanym przez 25
T1- Potgczenie szeregowe RS485, Modbus urzgdzenie nadrzedne
RTU - Urzadzenie podrzedne
ov Uziemienie I/O Masa I/O
IF Wejscie Pwm FV, 2...20 kHz (Ri =500Q, Komenda zmiennej czestotliwosci podczas pracy urzadzenia 23
IF 5...24V)) podrzednego
o . Otwiera sie bezzwtocznie, blokuje sterowanie. Do podtaczenia
14 Wejscie zewnetrznego stanu awaryjnego . . . . i A
do zabezpieczenia termicznego/zabezpieczen termicznych
13 Wejscie Start/Stop Programowane wejscie Start/Stop 24
12 Wejscie funkcji obnizonej Zamkniety zmienia tryby regulacji. Czesto stosowany do 18
predkosci/predkosci podwodjnej ustawienia trybu cichego podczas pracy w nocy
Otwarty uruchamia tryb chtodzenia Cooll. Zamkniety
11 Wejscie funkcji bezposredniej/odwrotnej | uruchamia tryb ogrzewania Heat lub Cool2 (do ustawienia w 24
menu ustawien podstawowych)
ov Uziemienie I/O Masa wejs¢ cyfrowych
0.10 \k/\(/)e)Jsue analogowe, typ 0...10V (Ri = 40 Komenda 0...10V podczas pracy urzadzenia podrzednego 23
+V Woyjscie zasilajgce 12 V = (maks. 30mA) Zasilanie przetwornika cisnienia (4...20 mA)
NC \Z/;/m?(cr:?eg)zekazmka 1 {normalnie Wyjscie konfigurowalne. Przy ustawieniach domysinych
CoM Wspdlne wyjscie przekaznika 1 (1A- przekaznik jest wigczony (NO-COM zamkniete razem). W celu 25
250V~/3A-30V=) wyltaczenia nalezy przestawié w pozycje wskazang na ilustracji
NO | Wyjécie przekaznikal (normalnie otwarty) | dot. stanu awaryjnego.
+5V | Wyjscie zasilajgce 5 V = (maks. 15 mA) Zasilanie ratiometrycznego przetwornika cisnienia i NTC
Wejscie analogowe 1, typ 0,5...4,5V / NTC
IN1 (10 kQ przy temp. 25 °C, 03435), (Ri = 10 Ratiometryczne przetworniki ci$nienia / czujnik NTC / Pwm 22.23
kQ) / pwm 5..15V 100 Hz ze zmienna wartoscia $rednia
ov Uziemienie I/O Masa dla wejscia analogowego
4.20 Wejscie analogowe 1, typ 4...20 mA (Ri = Wejscie przetwornikéw cisnienia 4...20 mA, komenda trybu 22

100 Q)

pracy urzadzenia podrzednego




PANEL STEROWANIA

Panel sterowania wyswietla w czasie rzeczywistym stany wejs¢ i wyjs¢ sterownika i umozliwia ustawianie
parametréow.

\Z

Powrét do poprzedniego Przejscie do nastepnego Wejscie do menu i Wyjscie z menu i edycji
ekranu/zwiekszanie ekranu/zmniejszanie przejscie do parametréw/anulowanie
wartosci parametru. wartosci parametru. parametréow/potwierdzan wprowadzonej zmiany
ie wprowadzonej zmiany parametru.
parametru.

6. MENU GLtOWNE

Po wiaczeniu zasilania na wyswietlaczu pojawi sie wersja oprogramowania sprzetowego regulatora i klawiatura.
Jezeli ukfad nie wykryt zadnych btedéw, na wyswietlaczu pojawi sie okno statusu z informacjg o temperaturze i
cisnieniu na wejsciu nr 1:

RUN podczas pracy
Press.1 [RUN] FLT po zadziataniu blokady
20.3 bar [CO1] RDY w stanie gotowosci do pracy

Temp.1  [RUN]
21.3°C  [CO1]

CHILLER
DRY COOLER

Cykl podlegajacy regulacji jest widoczny w prawy dolnym rogu. CO (COOL) lub HEA (HEAT) wraz z numerem 1 lub 2
pierwszego lub drugiego cyklu.

W tym trybie:
e Nacisngc przycisk 'L, aby przejs$é do nizszego poziomu menu gtéwnego.

® Nacisng¢ przycisk T, aby przejs¢ do wyzszego poziomu menu gtéwnego.

6.1 EKRANY OKNA STATUSU |

Oznacza napiecie/predkos¢ na wyjsciu. Warto$¢ procentowa napiecia sieci z
OUTPUT przedziatu od 0% do 98%.
67 %
wl INPUT INPUT 1: Oznacza wartos¢ procentowg wejscia IN1 dla mozliwych sygnatéw: 0..10V=,
3 23 % 4..20mA, pwm (100 Hz ze Srednig wartoscig zmienng).
° INPUT PWM: Oznacza procentowg wartos¢ sterowania wykryta na wejsciu sygnatu

PWM o zmiennej czestotliwosci (opcja dostepne na zamdwienie).
Warto$¢ procentowa jest podana w zakresie zadanym w ustawieniach
podstawowych (parametry PWM min oraz PWM max).



MODE
“chiller” *
INPUT
1 2 3* 4

OUTPUT RELAY
1 -2 3%

EXT TEMP.
25 °C

VERSION
1.00

WED 05.09.2012
13:27:13

INPUT MODBUS: Oznacza wartos¢ przestang za posrednictwem protokotu Modbus
RTU do zewnetrznego sterownika nadrzednego (MASTER). Aby warto$¢ zostata
zastosowana, musi miesci¢ sie w zakresie parametréw granicznych Min limit oraz
Max limit ustawien silnika [IM].

Oznacza tryb pracy sterownika:

Chiller (agregat), Dry Cooler (chtodnica wentylatorowa), Slave (urzqdzenie podrzedne)..
Parametr tylko do odczytu. Aby edytowaé parametr, przejs¢ do menu ustawien
podstawowych na poziomie ,PREIMPO [IB]”.

Oznacza stan wejs¢ cyfrowych na zaciskach 11, 12, 13, 14.

Gwiazdka obok oznaczenia zaciskow wejscia cyfrowego podtgczonych do zacisku ,,0V”.
Uwaga: W trybie urzadzenia podrzednego komendy cyfrowe na wejsciach 11, 12, 13, 14
nie dziataja.

Oznacza stan przekaznika 1, przekaznika 2 i przekaznika 3. Gwiazdka oznacza, ze
zasilanie przekaznikow jest wtgczone i styki NO i COM sg razem zamkniete. Instrukcje 2 i
3 sg dostepne tylko w [opcji z kartq S1]. Jezeli przekaznik ,Relay” jest ustawiony na
,Wet” (patrz ustawienia przekaznika na str. 25) i miga gwiazdka, funkcja , Time ON” lub
,Time OFF” jest wtgczona (patrz ustawienia na str. 19).

[OPCJA KARTY S1] Wyswietla odczyt czujnika temperatury otoczenia podtgczonego do
karty S1 (warto$¢ w stopniach Celsjusza). Jezeli czujnik nie jest podtgczony do
zainstalowanej karty S1, pojawi sie komunikat ,,sensor miss”.

Oznacza wersje oprogramowania sterownika.

[[PRZY OPCJI PROGRAMATORA CZASOWEGO]

Podaje date i godzine programatora tygodniowego.

Wartos¢ tylko do odczytu.

Aby ustawié programator, przej$s¢ do menu programatora w parametrach roboczych.

Uwaga — Po zataczeniu alarmu okno statusu zniknie i pojawi sie okno alarmu, ktére pozostanie widoczne do czasu

rozwigzania problemu.

Przyktadowy komunikat alarmowy:

ERROR!
external

Ostrzezenie o alarmie informujgcym o otwartym wejsciu 14.
Inne ostrzezenia dotyczg alarmoéw przegrzania i braku podtgczonego czujnika.

10



6.2 USTAWIANIE JEZYKA

Na dowolnym ekranie menu roboczego mozna nacisngé przycisk ESB, ktéry spowoduje wyswietlenie ustawionego
jezyka.

LANG Aby zmieni¢ jezyk, nacisng¢ INT nastepnie uzywajgc strza’rekTJv wybraé jezyk sposrod
o ) dostepnych opcji: angielski — wtoski — niemiecki — francuski — hiszpariski — rosyjski [tylko
italiano w wersji z wyswietlaczem OLED].

Ponownie nacisng¢ przycisk H", aby zapisa¢ nowe ustawienie.
LANG. Gwiazdka w prawym dolnym rogu wskazuje ustawiony jezyk.
->(italiano) Nacisng¢ ESI!, aby powrdci¢ do menu gtéwnego.

7. FUNKCJA SKRAPLACZA/CHLODNICY

Podane instrukcje dotyczg pracy jednostki jako skraplacza (sygnat sterujacy jako jeden czujnik lub dwa czujniki
ci$nienia). Przejscie do menu parametréw roboczych jest mozliwe z kazdego ekranu menu statusu, uzywajac

jednoczesnie przyciskow H" + ‘L (wcisngé i przytrzymac H“ i nastepnie J').

W oknach menu podana jest nazwa menu wraz z odpowiednim [kodem
identyfikacyjnym].
Drugi wiersz na wyswietlaczu jest wykropkowany.

COOL 1 SET. [IC]

CHILLER

® Nacisngé przycisk H", aby przejs¢ do parametréow w prezentowanym menu.
® Nacisng¢ przycisk E , aby powréci¢ do menu gtéwnego.

® Nacisngc¢ przycisk ¥, aby przejs¢ do nastepnego menu.

® Nacisngé przycisk T, aby powrdcié do poprzedniego menu.

AN Vout%
Lim. max + < <>

\7 A

V2 >

V1

v A
+ + >
P1 P2 PMax

Pressione ( Cisnienie )

11



7.1 ODCZYT | EDYCJA PARAMETROW

5 P1 [IC]
4 13.0 bar
H Pl [1C]
4 ->(13.0) bar

W oknach parametréw podane s3: nazwa parametru, [kod identyfikacyjny]
odpowiedniego menu, wartos¢ parametru i jednostka miary.

. Jv, aby przejs¢ do kolejnego parametru.

. T, aby wrdcié do poprzedniego parametru.

Aby zmienié wartoé¢ parametru, nacisngé $. Strzatka i warto$¢ parametru w nawiasie
oznaczajg aktywny tryb edycji parametru. Parametr nalezy edytowaé¢ odpowiednio
uzywajac ponizszych przyciskow:

T, aby zwiekszy¢ wartosé.

, aby zmniejszy¢ wartosé.
E“T, aby zapisac.
. ESI!, aby powrdci¢ do paramet

7.2 PARAMETRY CYKLU CHLODZENIA [CO1] — AGREGAT ZIEBNICZY

(Przyktadowa parametryzacja dla ustawien podstawowych w pliku ,,"mp420_50" — patrz parametry fabryczne).

4 Pl [1C]
g 20.0 bar
4 P2 [IC]
g 24.0 bar
H P MAX [IC]
= 25.0 bar
4 V1 [IC]
4 20 %
i V2 [1C]
= 90 %

Cisnienie w punkcie napiecie/predkosc V1.
Min. 0 bar Maks. P2 Ust. dom. 20 bar

Cisnienie w punkcie napiecie/predkosc V2.
Min. P1 Maks. P_MAX Ust. dom. 24 bar

Maksymalne dostepne cisnienie. Powyzej tej wartosci wyjscie podaje napiecie.
MotorMaxLim.

Min. P2 Maks. Full Scale Ust. dom. 25 bar

Napiecie/predkosé w punkcie ci$nienia P1.
Min. MotorMinLim Maks. V2 Ust. dom. 20%

Napiecie/predkosé w punkcie ci$nienia P2.
Min. V1 Maks. MotorMaxLim Ust. dom. 90%

12



7.3 PARAMETRY CYKLU OGRZEWANIA [HEA] — POMPA CIEPtA

(Przyktadowa parametryzacja dla ustawien podstawowych w pliku ,,"mp420_50" — patrz parametry fabryczne).

Uwaga! Cykl ogrzewania moze by¢ zastgpiony drugim cyklem chtodzenia [CO2] przez zmiane parametru Second
Mode (strona 24).

Cisnienie w punkcie napiecie/predkos¢ V2.
P1 [IH] | min. p_maAxX Maks. P2 Ust. dom. 7 bar
7.0 bar

CHILLER

Cisnienie w punkcie napiecie/predkos¢ V1.
P2 [1H] Min. P1 Maks. Full Scale Ust. dom. 11 bar

11.0 bar

CHILLER

Maksymalne dostepne ci$nienie. Ponizej tej wartosci wyjscie podaje napiecie

P MAX [1H] MotorMaxLim.

CHILLER

50 bar Min. O bar Maks. P1 Ust. dom. 5 bar
= Vel [IH] Napiecie/predkos¢ w punkcie ci$nienia P2.
=] Min. MotorMinLim Maks. V2 Ust. dom. 20%
] 20 %

1\ IH Napiecie/predkosé w punkcie ci$nienia P1.
= [1H] Min. V1 Maks. MotorMaxLim  Ust. dom. 90%
= 90 %
A Vout %
Lim. max <> >
N A\
V2 <
V1
+ >
PMax P1 P2

Pressione ( Cisnienie)

13



8. FUNKCJA CHLtODNICY WENTYLATOROWEJ |

Podane instrukcje dotycza pracy jednostki jako chtodnicy wentylatorowej (sygnat sterujacy jako jeden czujnik lub
dwa czujniki temperatury umieszczone przy kolektorze wylotowym/kolektorach wylotowych). Przejscie do menu

parametréw roboczych jest mozliwe z kazdego ekranu menu statusu, uzywajgc jednoczes$nie przyciskow H" + J'

(wcisngc i przytrzymadé ENT nastepnie Jv).

W oknach menu podana jest nazwa menu wraz z odpowiednim [kodem

eSS [ic] identyfikacyjnym]. Drugi wiersz na wyswietlaczu jest wykropkowany.

DRY COOLER

® Nacisng¢ przycisk H", aby przejs¢ do parametréw w prezentowanym menu.
® Nacisng¢ przycisk ESG, aby powrdci¢ do menu gtéwnego.

® Nacisng¢ przycisk N, aby przejs¢ do nastepnego menu.

® Nacisng¢ przycisk T, aby powrdcié do poprzedniego menu.

N Vout%
Lim. max - <
\ /
V2
V1
Tl T2 TMax  Temperatura

8.1 ODCZYT | EDYCJA PARAMETROW

W oknach parametréw podane s3: nazwa parametru, [kod identyfikacyjny]
Tl [IC] odpowiedniego menu, wartos¢ parametru i jednostka miary.

12.0 °C

DRY COOLER

. Jv, aby przejs¢ do kolejnego parametru.
. T, aby wrdcié do poprzedniego parametru.

g T [1C] Aby zmienié warto$¢ parametru, nacisng¢ S. Strzatka i warto$é parametru w nawiasie
§ . oznaczajg aktywny tryb edycji parametru. Parametr nalezy edytowac odpowiednio
z| ->(12.0) C uzywajac ponizszych przyciskdw:

U T, aby zwiekszy¢ wartosé.

. Jv, aby zmniejszy¢ wartosé.

U E“T, aby zapisad.

U ESG, aby powrdcié do parametru.

14



8.2 PARAMETRY CYKLU CHLODZENIA [CO1] - CHLODNICA WENTYLATOROWA

(Przyktadowa parametryzacja dla ustawien podstawowych w pliku ,,mtNTC” — patrz parametry fabryczne).

Temperatura w punkcie napiecia/predkosci V1.

3| T1 [IC] | Mmin.o°c Maks. T2 Ust. dom. 22,0 °C
z| 22.0 C

= Temperatura w punkcie napiecia/predkosci V2.

§ T2 [IC] Min. T1 Maks. T_MAX Ust. dom. 28,0 °C
z| 28.0 C

= Maksymalna dostepna temperatura. Powyzej tej wartosci wyjscie podaje napiecie
S T_MAX [IC] MotorMaxLim.

z| 29.0 C | Min. T2 Maks. 95 °C Ust. dom. 29,0°C

g V1 [1C] Napiecie/predkos¢ w punkcie temperatury T1.

% 20 % Min. MotorMinLim Maks. V2 Ust. dom. 20%

g V2 [1C] Napiecie/predkos¢ w punkcie temperatury T2.

g 90 % Min. V1 Maks. MotorMaxLim Ust. dom. 90%

8.3 PARAMETRY CYKLU OGRZEWANIA [HEA] - CHLODNICA WENTYLATOROWA

(Przyktadowa parametryzacja dla ustawien podstawowych w pliku ,,mtNTC_L” — patrz parametry fabryczne).

Uwaga! Domysiny cykl ogrzewania [HEA] moze by¢ zastgpiony drugim cyklem chtodzenia [CO2] przez zmiane
parametru ,Second Mode” (strona 24).

o Temperatura w punkcie napiecia/predkosci V2.
§ Tl [1H] Min. T_MAX Maks. T2 Ust. dom. 22,0 °C
z| 22.0 C
Temperatura w punkcie napiecia/predkosci V1.
™ [1H] p p pigcia/pre

Min. T1 Maks. 95 °C Ust. dom. 24,0 °C

DRY COOLER

24.0 °C

= Maksymalna dostepna temperatura. Powyzej tej wartosci wyjscie podaje napiecie
g T_MAX [IH] MotorMaxLim.

z| 21.0 °C | Min.0°C Maks. T1 Ust. dom. 21,0 °C

g V1 [IH] Napiecie/predko$¢ w punkcie temperatury T2.

s 20 % Min. MotorMinLim Maks. V2 Ust. dom. 20%

15



P Napiecie/predkosé¢ w punkcie temperatury T1.
8 V2 [IH] Min. V1 Maks. MotorMaxLim Ust. dom. 90%
= 0
£ 90 %
N Vout%
Lim. max + —<—> >
\ A\
V2 1 <
vl 4
+ + >
TMax Tl T2 Temperatura

9. PARAMETRY ROBOCZE — URZADZENIE PODRZEDNE (SLAVE)

Podane instrukcje dotycza pracy jednostki jako urzgdzenia podrzednego (sygnat sterowania zewnetrznego 4-
20mA/0..10V). Przejscie do menu parametréw roboczych jest mozliwe z kazdego ekranu menu statusu, uzywajgc

jednoczesnie przyciskow ENT - J' (wcisngd i przytrzymac INT nastepnie Jv).

W oknach menu podana jest nazwa menu wraz z odpowiednim [kodem
g IMPO.SLAVE [IC] identyfikacyjnym]. Drugi wiersz na wyswietlaczu jest wykropkowany.
e Nacisngc przycisk H", aby przejsé do parametréw w prezentowanym menu.
e Nacisng¢ przycisk ESG, aby powrdci¢ do menu gtéwnego.
® Nacisngc przycisk ~, aby przejs¢ do nastepnego menu.
e Nacisngc przycisk B, aby powrdcié¢ do poprzedniego menu.
M Vout % A Vout %
V2 1 V2 1
V1 reduced ]
V1 V1 4
V1 reduced 1
IN.Min. IN.Max  100%  command IN.Min.  INMax  100% command

(V1 reduced — V1 obnizone

Command — Komenda )
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9.1 ODCZYT | EDYCJA PARAMETROW

W oknach parametréw podane s3: nazwa parametru, [kod identyfikacyjny]

Aby zmienié wartoé¢ parametru, nacisng¢ S. Strzatka i warto$é parametru w nawiasie
oznaczajg aktywny tryb edycji parametru. Parametr nalezy edytowa¢ odpowiednio

Ust. dom. 13%

Ust. dom. 95%

E V1 [IC] odpowiedniego menu, wartos¢ parametru i jednostka miary.
21 20 %
. Jv, aby przejs¢ do kolejnego parametru.
U , aby wréci¢ do poprzedniego parametru.
g Vi [I1C]
@ ->20 % uzywajgc ponizszych przyciskow:
. T, aby zwiekszy¢ wartosé.
U , aby zmniejszy¢ wartos¢.
. E“T, aby zapisac.
. ESI!, aby powrdci¢ do parametru.
9.2 PARAMETRY ROBOCZE [IC] - URZADZENIE PODRZEDNE (SLAVE) |
Sygnat sterujgcy punktu napiecia V1/predkosci.
g IN. MIN. [IC] Min. 10 % Maks. InMax
“ 13 %
Sygnat sterujacy punktu napiecia V2/predkosci.
% IN. MAX [IC] Min. InMin Maks. 100%
“1 95 %
Vi IC Napiecie/predkosé sygnatu komendy IN.MINIM.
% [IC] Min. MotorMinLim Maks. V2 Ust. dom. 20%
“1 20 %
Napiecie/predkosé sygnatu komendy IN.MAX
= V2 [IC] Min. V1 Maks. MotorMaxLim  Ust. dom. 100%
“1 100 %

Parametry V1 rid. i V2 rid. s opisane w punkcie ,FUNKCJA PODWOJNEJ PREDKOSCI”.
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10. FUNKCJE DODATKOWE

10.1 FUNKCJA PODWOJNEJ PREDKOSCI |

Funkcja stuzy do ustawiania nizszej predkosci maksymalnej w czasie nocy, sezonu lub ustalonej predkosci niezaleznie
od sygnatéw z czujnikdw. Uwaga! Przy zamknietym wejsciu cyfrowym 12 (uzycie programatora jest opcjonalne)
funkcja automatycznie zadaje nizsze wartosci predkosci (V1 i V2 obnizona) we wszystkich cyklach. Na wyswietlaczu
pojawi sie LS.

Napiecie zastepujgce V1 w ustawionym cyklu, gdy styk I2max jest zamkniety.

V1 red. [LV] Min. MotorMinLim Maks. V2 reduced Ust. dom. 18%
18 %
Napiecie zastepujgce V2 w cyklu pracy z urzadzeniem nadrzednym, gdy styk /2
V2 red. [LV] contact jest zamkniety.
65 % Min. V1 reduced Maks. MotorMaxLim  Ust. dom. 65%

[PRZY OPCJI PROGRAMATORA CZASOWEGO]
Istnieje mozliwo$s¢ wtaczenia wartosci granicznych V1 i V2 w cyklu pracy z

ENAB W/TIME  [LV] urzadzeniem nadrzednym nie tylko przez zamkniecie 12, ale takie przy uzyciu
Off * harmonogramu pracy w menu programatora (strona 20).
Ust. dom. OFF
M Vout % A Vout %
V2 12 = open V2 12 = open
V2 red. /12 = closed V2 red. 12 =closed | \.
/ AN
/ \
/ AN
V1 pd V11 N
V1 red. V1 red.
P1/T1 P2/T2  Press./Temp. P1/T1 P2/T2  Press./Temp.

(V1 reduced — V1 obnizone / V2 reduced — V2 obnizone)

10.2 FUNKCJA ODSZRANIANIA |

Funkcja umozliwia utrzymanie minimalnej predkosci wentylatoréw, aby zapobiec osiadaniu $niegu, ktéry moze
zmienic sie w 16d.

[PRZY UZYCIU KARTY 51 | PODtACZENIU CZUJNIKA OTOCZENIA]: Funkcja odszraniania jest wtaczona dopdki
temperatura otoczenia nie przekracza 3 °C.

Cykl CHtODZENIA: Gdy V1 red. > V1 w aktywnym cyklu, jesli warto$¢ cisnienia/temperatury nie przekracza P1/T1,
napiecie wyjsciowe (Vout%) przyjmie statg warto$¢ V1 red. (Patrz przykfad w na ponizszym wykresie).

Cykl OGRZEWANIA: Gdy V1 red. > V1 w aktywnym cyklu, jesli warto$¢ cisnienia/temperatury przekracza P2/T2,
napiecie wyjsciowe (Vout%) przyjmie statg wartos¢ V1 red. (Patrz przyktad w na ponizszym wykresie).

URZADZENIE PODRZEDNE (SLAVE): Gdy V1 > V1, jesli warto$¢ sygnatu sterujgcego na wejsciu nie przekracza V1,
napiecie wyjsciowe (Vout%) przyjmie statg wartos¢ V1 red.
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N Vout% AN Vout %
v2 12 = open v2 12 = open
V2 red. V2 red.
/// 12 = closed 12=closed | SO
V1 red. V1 red:
Vi Vi \
P1/T1 P2/T2 Press./Temp. P1/T1 P2/T2 Press./Temp.

(V1 reduced — V1 obnizone / V2 reduced — V2 obnizone)

10.3 CHLODNIA WODNA/PAROWNIK |

[PRZY UZYCIU KARTY S1 | PODtACZENIU CZUJNIKA OTOCZENIA]: Funkcja stuzy do sterowania uktadem chiodni (z
pompownia) / parownika sterowanego z wyjscia cyfrowego (przekaznik 2) podczas szczytowego obcigzenia w
sezonie letnim. Uktad uruchamia sie po spetnieniu warunkéw (do ustawienia) dotyczgcych temperatury zewnetrznej
i predkosci wentylatora. Funkcja jest domysinie wtgczona dla przekaznika 2. Wiecej informacji w pkt. ,Ustawienia
przekaznikéw na str. 25.

A
//_’/_’_'_‘_‘_‘——\\\‘
s _ F——>——F7"—"T""""""—"9—"————- T Wet Temp.
S
U o
s
m
>
a —- Wet ON
g .
ke N Wet OFF
20
£3
>
o
)
& Relay ON
B —Time ON ———Time OFF ——Time ON —
= S

Wartos¢ temperatury otoczenia, ponizej ktérej funkcja chtodzenia wyparnego nie

Wet temp. [IW] dziata.
27 °C Min. -10°C Maks. 40°C Ust. dom. 27°C

Parametry ,Wet ON” i , OFF Wet” sg wyrazone w stopniach Celsjusza lub barach, zaleznie od ustawien. Ponizej
podano przyktad ustawien dla chtodnicy wentylatorowej (patrz parametry i wykres na str. 15).

Przekaznik wtgczony przy ustawieniu ,Wet ON”

Wet ON  [IW] Min. Wet OFF Maks. 95°C Ust. dom. 29,5°C

29,5 °C Uwaga! Ustawi¢ ,Wet ON” na warto$¢ rowng lub wiekszg niz TMAX / PMAX (patrz
parametry na str. 15 — chtodnica wentylatorowa, str. 12 — skraplacz), aby ustawic
uruchamianie uktadu z 100% predkoscia wentylatoréw (warunek: oszczedzanie
wody).
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Wet OFF  [IW]
26,5 °C

Time ON [IW]
20 S

Time OFF [IW]
0 S

Wet manual [IW]
Auto

Przekaznik wytgczony przy ustawieniu ,Wet OFF”
Min. 0 °C Maks. Wet ON Ust. dom. 26,5°C

Min. czas wtaczenia przekaznika

Min.Os Maks. 2500 s Ust. dom. 20's
Min. czas wytgczenia przekaznika
Min.0s Maks. 2500 s Ust.dom.Os

Wtgczanie/wytgczanie reczne wszystkich przekaznikéw ustawionych na ,Wet”.
Ust. dom. auto

Uwaga: Przetgcznik przekaznikowy jest powigzany z czujnikiem priorytetowym (patrz ,,PRIORITY 'IN. [IB] na str. 24).

W odniesieniu dla trybu oszczedzania energii dla chtodnicy wentylatorowej, mozna ustawi¢ predkos¢ wentylatora

LV, ktora spowoduje uruchomienie uktadu. Parametr ,Wet ON” jest obliczany na podstawie wzoru:
Wet ON = T1 + (V-V1) x (T2-T1) / (V2-V1)
Przyktad: Dla domysinych wartosci odniesienia na str. 15, przyjmujac ,V’ = 60%, Wet ON = 22 + (60-20) x (28-22) /

(90- 20) = 25,4 °C.

10.4 PROGRAMATOR CZASOWY

Ponizsze funkcje sa dostepne tylko w sterownikach z opcjonalnym programatorem [HSRER AN ALE IS

tygodniowym (opcja ,0”) i baterig zapasowa typu CR2032-3V (poza zestawem) — patrz
zdjecie. Zywotno$é baterii w duzym stopniu zalezy od temperatury otoczenia i $rednio
wystarcza na 3 lata pracy. Przy niskim stanie natadowania baterii na wyswietlaczu pojawi

sie ,b”.

WED 05.09.2012
13:27:13

MON ON
19 : 00 - 06:00

Podaje date i godzine wewnetrznego zegara. Nacisngé H",
aby zmienic.

W tym menu mozna wigczy¢ harmonogram tygodniowy,
aby edytowal ustawienia poprzez uruchomienie funkcji
obnizonej predkosci (Strona 18) lub sterowania przekaznikami (strona 25).

Nacisna¢ przycisk E“T, aby wiaczy¢ tryb edycji. Nacisngé T i J', aby wtaczy¢ (ON) lub
wytgczy¢ (OFF) programator dla kazdego dnia tygodnia oraz zwiekszy¢ lub zmniejszyé
wartosci godziny i minut odpowiadajgce godzinie wigczenia i wytaczenia. Po zmianie
godziny system zapyta , czy ustawienie ma by¢ zastosowane takze dla nastepnego
dnia tygodnia. Nacisng¢ E“T lub ESG, aby zapisaé lub anulowad.

Uwaga! Zgodnie z ilustracja, jezeli praca ma rozpocza¢ sie w dzien przed dniem, gdy

praca ma zostac zakoniczona, funkcja zostanie ustawiona na nastepny dzier. Na dany
dzien mozna utworzy¢ tylko jeden program czasowy.
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10.5 ROZDZIAt OBCIAZENIA

[PRZY UZYCIU KARTY S1 | PODACZENIU CZUIJNIKA OTOCZENIA]:

Funkcja dotyczy pracy w trybie chtodnicy i chtodnicy wentylatorowej. Funkcja umozliwia podziat obcigzenia na 2 lub
3 podgrupy podtaczone do wyjscia mocy przez dwa styczniki KM1 i KM2

(klasa AC-2) sterowane odpowiednio przez przekaznik R2 i R3 na karcie S1. USCITE DI POTENZA (T1-T2-T3)

Aby aktywowa¢ funkcje, ustawi¢ ,Relay 2” i/lub ,Relay 3” jako ,load.” w

postaci maski ,Relay” (strona 25). Podtaczy¢ czujnik warunkéw otoczenia
po uprzednim odpowiednim zabezpieczeniu przed cieptem, przeciggami i

P . L - s L . KM --- KM
bezposrednim nastonecznieniem. Jezeli czujnik wykryje temperature J

nizszg niz wartos¢ progowa, uktad sterowania zrealizuje poczatkowo tylko

pierwsze obcigzenie podtgczone bezposrednio i bedzie w gotowosci do

obstuzenia drugiego obcigzenia (przekaznik 2), gdy pierwsze przekroczy

85% mocy. Sytuacja wyglada analogicznie przy trzecim obcigzeniu (przekaznik 3). Aby unikngé¢ nagtych zmian pradu,
sterownik optymalizuje uruchamianie urzadzen. Jezeli moc spadnie ponizej 25%, uktad sterowania bedzie obstugiwat
jedno obcigzenie w danej chwili. Parametr wartosci progowej , T °” bedzie widoczny tylko, gdy ,Relay” jest
ustawiony na ,load”.

Wartos¢ progowa temperatury, ponizej ktérej nastgpi podziat obcigzenia.

Load Limit. [IR]

Min. 0 °C Maks. 15 °C Ust. dom. 10 °C
10 °C
11. FUNKCJE ZAAWANSOWANE |
W celu przejscia do menu parametréw fabrycznych nalezy wej$s¢ do parametréow
PIN [PW] podstawowych za pomocg przycisku, nacisngc H", wpisac ,,0023” przyciskiem T, a
0000 nastepnie nacisngé E“T, aby zapisaé. Na nizszy poziom menu, az do ,IMP.

ADVANCED".
Uwaga! Po przejsciu do tego menu wszystkie wyjscia analogowe urzadzenia zostang zamkniete, a dziatanie
sterownika wytgczone do momentu wyjscia z menu.

11.1 STEROWANIE WSTEGA

[PRZY UZYCIU KARTY S2 | PODACZENIU CZUJNIKA WARUNKOW OTOCZENIA]:

Funkcja jest dostepne dla trybu pracy: chfodnica i chtodnica wentylatorowa w trybie chtodzenia. Funkcja stuzy do
regulacji obcigzenia odpowiednio do temperatury zewnetrznej, aby utrzyma¢ stabilng wartos¢, nawet przy bardzo
niskich temperaturach). Analogicznie funkcja umozliwia utrzymanie wartosci zblizonej do nastawy
(cis$nienia/temperatury) przy $redniej lub wysokiej temperaturze otoczenia, zapewniajgc maksymalng wydajnos¢.

Wigczanie funkcji sterowania wstega. (Po wtaczeniu funkcji i podtgczeniu czujnika
temperatury na wyswietlaczu pojawi sie symbol , A”).

BAND VAR. [IA]

on * Ust. dom. ON

Procentowa wartos¢ wstegi (G%)
VARIATION G [IA] Min. 20% Maks. 65% Ust. dom. 25%
25 %

Korzystajgc z parametru (G%) mozna ustawi¢ zakres zmian proporcjonalnej wstegi
sterowania dla kazdych 5 °C odchytki od temperatury odniesienia otoczenia rownej
25 °C. Zakres zmian mozna zwiekszy¢ (nizsze temperatury) lub zmniejszy¢ (wyzsze
temperatury). Minimalny limit wynosi 2.
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Przyktad — W odniesieniu do parametrow cyklu chtodzenia [CO1] na stronie 12 (wstega proporcjonalna = P2-P1 = 4),
przy G = 25%, przyjmujac prace w temperaturze otoczenia 20 °C, wartosé wstegi wzrasta o 4 x 0,25 = 1 bar. Stad, przy
temperaturze otoczenia 20 °C, uktad sterowania wyda komende pracy z obcigzeniem przy maksymalnej predkosci i
ci$nieniu P2 + 1 bar. Jezeli temperatura otoczenia spadnie do 15 °C, szerokos¢ wstegi wzrosnie 0 4 x 0,25 x 2 = 2 bar.
Wtedy, przy temperaturze 15 °C, uktad sterowania wyda komende pracy z obcigzeniem przy maksymalnej predkos¢ i
ci$nieniu P2+2 bar.

11.2 FUNKCJA PROPORCJONALNO-CAtKUJACA |

Funkcja proporcjonalno-catkujgca (PI) jest uktadem sterowania, ktory reaguje na odchytke (uchyb) nastawy
temperatury/cisnienia (T1/P1) podczas dgzenia do uzyskania wartosci nastawy.

Wiaczanie funkcji proporcjonalno-catkujgcej
Pl [IA] OFF (ust. dom. dla chtodnicy)
off * ON (ust. dom. dla chtodnicy wentylatorowej)

Oznacza czas sumowania.

Time Int [1A]

Min.0s Maks. 600 s Ust. dom. 10 s
10 S

Uwaga: Wzmocnienie proporcjonalne (Gain P) jest obliczane automatycznie w odniesieniu do uruchomionego cyklu
pracy (przy nastawie T1 lub P1 w cyklu chtodzenia i T2 lub P2 w cyklu ogrzewania). Wynik czasu sumowania zalezy od
zastosowania i musi zosta¢ sprawdzony, gdy uktad pracuje w okreslonych warunkach.

12. PARAMETRY FABRYCZNE

Aby wejs¢ do menu parametréw fabrycznych, wybra¢ w menu parametry
PIN [PW] podstawowe, nacisngé H", wpisaé hasto 0023 za pomoca T, a nastepnie przycisngc
0000 H" w celu potwierdzenia.

Uwaga! Po przejsciu do tego menu wszystkie wyjscia analogowe urzgdzenia zostang zamkniete, a dziatanie
sterownika wytgczone do momentu wyjscia z menu.

12.1 USTAWIENIA PODSTAWOWE

Ustawienia mozna zatadowal zgodnie z ponizszymi tabelami. Wybraé jedno
ustawienie w celu skrécenia procedury programowania (domyslnie = mp 420_50).
Kolejne ustawienia mozna zmodyfikowaé pdznie;j.

PRESET. [1B]

Uwaga! Poprzednie ustawienia zostang nadpisane. Tak jak we wstepnych ustawieniach dla urzadzenia nadrzednego,
wartosci SPD1 i SPD2 bedg wynosi¢ odpowiednio 20% i 90%.

CHLODNICA Typ CHLODZENIE OGRZEWANIE
wejscia Skala P1 p2 MaxP P1 P2 e

mpRZM_20 0,5.4,5V | 0..20,7 bar | 8 bar 12 bar | 13 bar | 4 bar 6 bar 3 bar
mpRZM_34 0,5.4,5V | 0.34,5bar | 13 bar | 18 bar | 19bar | 4 bar 6 bar 3 bar
mpRZM_45 0,5..4,5V | 0..45 bar 20bar | 24bar | 25bar | 7 bar 11 bar | 5bar
mp420_30 4.20mA | 0..30 bar 13bar | 18 bar | 19bar | 4 bar 6 bar 3 bar
mp420_50 4.20mA | 0..50 bar 20bar | 24bar | 25bar | 7 bar 11 bar | 5bar
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CHLODZENIE

CHLODZENIE 2

CHLODNICA s
Typ wejscia
WENTYLATOROWA T1 T2 [ MaxT | T1 T2 | MaxT
mtNTC_L 10kQ @ 25°C (B3435) | 22°C | 28°C | 29°C | 22°Cc | 28°Cc | 29°C
mtNTC_H 10kQ @ 25°C (B3435) | 38°C | 45°C | 46°C | 10°C | 15°C | 16°C
- Typ wejécia MIN IN. MAX IN. Vi V2
S0_10 0..10V /Pwm 13% 95% 20% 100%
s4_20 4.20mA 13% 95% 20% 100%
S_PWM FV Pwm FV

Ustawienia urzadzenia podrzednego komunikujgcego sie za posrednictwem protokotu Modbus s3 dostepne w

menu Modbus (strona 25).

REG. MODE [IB]

Q *

USER ACTIV [IB]

ON g

A TYPE IN. [I1B]
& 4..20mA *
¢ TYPEIN. [IB]
2 0..10V &
g PWM min [1B]
@l ) kHz
g PWM max  [IB]
2 18 kHz
4 FSPROBE  [IB]
g 30,0 bar
g UNIT MEASUR [IB]
& bar w
S| OFFSET1  [1B]
z| 0.0 °C

Umozliwia wybor krzywej korekcji pracy silnika.
Dostepne tryby pracy: Q= zoptymalizowany pod katem wentylatoréw (ust. dom.), L=
charakterystyka liniowa.

Umozliwia zablokowanie dostepu do menu parametréw roboczych.

ON (ust. dom.): dostep wtgczony OFF: dostep wyfaczony

Okresdla typ zastosowanego sygnatu.
4-20 mA (ust. dom.): sygnat analogowy 4-20m A;
0,5-4,5 V: sygnat analogowy 0,5-4,5 V=.

Okresdla typ zastosowanego sygnatu.

0-10 V (ust. dom.): sygnat analogowy 0..10V= lub pwm 100Hz ze zmienng s$rednig
wartoscig natezenia pradu 5..15V.

pwm fv: pwm o zmiennej czestotliwosci (na zamdwienie).

modbus: sterowanie przez sterownik nadrzedny za posrednictwem transmisji
Modbus RTU.

(Parametr bedzie dostepny tylko, gdy funkcja ,pwm fv” ma wigczone ,,IN.TYPE [IB]”).

Minimalna czestotliwo$¢ wejscia zastosowana dla wejscia PWM fv.
Min. 2 kHz Maks. MaxPwm Ust. dom. 2kHz
(Parametr bedzie dostepny tylko, gdy funkcja ,pwm fv” ma wigczone ,,IN.TYPE [IB]”).

Maksymalna czestotliwos$¢ wejscia zastosowana dla wejscia PWM fv.
Min. PWMmin Maks. 20 kHz Ust. dom. 18 kHz

Oznacza wartos$¢ z czujnikdw (wedtug skali).

Min. O bar Maks. 1000 bar Ust. dom. 50 bar

Oznacza jednostke miary w menu stanu i przy parametrach roboczych. Bar (ust. dom.)
/ Millibar / Pascal / kiloPascal
Caution: Wartosci nie sg konwertowane.

Koretka wartosci z czujnika temperatury podtgczonego do wejscia 1.
Min. -5 °C Maks. +5 °C Ust. dom. 0 °C
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DRY COOLER

OFFSET2  [IB]
0.0 °C

2° MODE  [IB]
direct *

PRIORITY IN. [IB]
In. automat. *

STARTN CON. [IB]

closed *

KICK START [IB]

OFF >
RESET ? [1B]
Press ENT =

[PRZY UZYCIU KARTY 51)
Koretka wartosci z czujnika temperatury podtgczonego do wejscia 2.
Min. -5 °C Maks. +5 °C Ust. dom. 0 °C

Oznacza drugi cykl roboczy (mozna wigczyc stykiem 11 contact).

Direct (ust. dom. dla chtodnicy wentylatorowej): pierwszy cykl CHLODZENIE, drugi cykl
CHtODZENIE

Reverse (ust. dom. dla chtodnicy): pierwszy cykl CHLODZENIE, drugi cykl OGRZEWANIE

[PRZY UZYCIU KARTY §1)

Oznacza wartosé cisnienia odniesienia na podstawie ponizszych kryteridw:

Automatic in. (ust. dom.): priorytet nadany sygnatowi o wyzszej wartosci w cyklu
chtodzenia i nizszej wartosci w cyklu ogrzewania

Minimum in.: priorytet nadany sygnatowi z dwdch czujnikdw o mniejszej wartosci
Maximum in.: priorytet nadany sygnatowi z dwéch czujnikéw o wiekszej wartosci

In.2: czujnik nr 2 (wytgcza wejscie nr 1);

In.1: czujnik nr 1 (wytgcza wejscie nr 2);

Oznacza logike pracy styku start (13).
Closed (ust. dom.): wtgczanie sterownika (start) przy styku zamknietym
Open : wigczanie sterownika (start) przy styku otwartym.

Wiaczanie uruchamiania ze wspomaganiem. Parametr ustawiany w przypadku
obcigzen, ktére wymagaja momentu obrotowego do poruszania sie z matg predkoscia.
ON (ust. dom.): funkcja wtgczona OFF: funkcja wytgczona.

Przywracanie ustawien fabrycznych oznacza przywrécenie standardowych
parametrow, oprocz licznika czasu pracy sterownika.
Uwaga — Po przywrdceniu ustawieri przyciskiem $ poprzednie ustawienia zostang

utracone i sterownik otrzyma ustawienia zapisane w MP420_50.

12.2 USTAWIENIA SILNIKA

COS-PHI  [IM]
0.8

CosPhi auto?[IM]
OFF z

LIMIT MIN.  [IM]
15 %

Umozliwia reczne ustawienie cos-phi obcigzenia w celu poprawy efektu regulacji.
Min. 0,1 Maks. 1 Ust. dom. 0,8

Umozliwia wtgczenie funkcji automatycznie wykrywajgcej wartosé cos-phi silnika i
zapisania parametru COS-PHI (funkcja tylko na zqdanie).

Uwaga! Sterownik zostanie ponownie uruchomiony, a napiecie wyjsciowe bedzie
stopniowano wzrastalo do 10% w celu przywrdcenia wartosci ustawienia
podstawowego. Caty proces przebiega automatycznie i trwa kilka sekund.

Minimalna regulowana predkosc¢ stuzgca za wartosc¢ graniczng predkosci minimalnej.
Min. 15% Maks. Max.Lim. Ust. dom. 15%
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Maksymalna regulowana predkos¢ stuzgca za warto$¢ graniczng predkosci

LIMIT MAX. [IM]

maksymalnej. Min. Min.Lim. Maks. 100% Ust. dom. 100%
100 %

Czas, w ktorym sterownik osiggnat sygnat wyjsciowy 0-10V od 0% do 100%.
RAMP [IM] Min. 2 s Maks.. 60 s Ust.dom.5s
5 sec

Oznacza wiaczenie okna zmiany okreslonego parametrami ,Sup.Min.Lim.1” i
SUPPRESS.1 [IM] »Sup.Max.Lim.1” sterownika. Wifaczenie funkcji zapobiega wystgpieniu zjawiska
off * rezonansu mechanicznego. Ust. dom. OFF

Uwaga — funkcja priorytetowa dla dowolnego cyklu roboczego.

SUP.LIM.MIN.1 [IM] Nizsze napiecie okna zmiany.
Min. 0% Maks. Sup.Max.Lim.1 Ust. dom. 20%
20 % (Parametr prezentowany tylko, gdy ,,Suppress.1” jest wigczony).
SUP.LIM.MAX.1[IM] Wyisze napiecie okna zmiany.
R ’ Min. Sup.Min.Lim.1 Maks. Sup.Min.Lim.2  Ust. dom. 30%

30 % (Parametr prezentowany tylko, gdy ,,Suppress.1” jest wigczony).
Funkcije  ,Suppress.2” i”“Suppress.3”  wraz =z A Vout%
odpowiadajgcymi im wartoéciami granicznymi dziataja e ™~
podobnie do ,Suppress 1” i sg funkcjami priorytetowymi sup.LiM.maAxX 1
dla kazdego cyklu. SUPLIMMIN 4

d ~
Ciclo Cool Ciclo Heat

12.3 USTAWIENIA PRZEKAZNIKOW |

Uruchamia wewnetrzny przekaznik zgodnie z ponizszymi ustawieniami:
RELAY [IR] . -~ : : :

Default (Def.) : przekaznik wiaczony przy warunki regularnej pracy i wytaczony w
default & trybie awaryjnym (patrz ilustracja na str. 8)

Wet [PRZY UZYCIU KARTY S1 | PODtACZENIU CZUIJNIKA WARUNKOW OTOCZENIA]: (Ust. dom. dla przekaznika 2):
Przekaznik wtgczany zgodnie z kryteriami i ustawieniami opisanymi w pkt. ,,Chtodnia wodna/Parownik”.

Clock [PRZY OPCJI PROGRAMATORA CZASOWEGO] Przekaznik wtgczany w przedziatach programatora czasowego.
Szczegdtowe informacje o ustawieniach podano w pkt. ,Programator”.

Load [PRZY UZYCIU KARTY S1 | PODtACZENIU CZUINIKA WARUNKOW OTOCZENIA]: Przekaznik wigczany zgodnie z
kryteriami i ustawieniami opisanymi w pkt. ,Rozdziat obcigzenia”.

12.4 USTAWIENIA KOMUNIKACII MODBUS

Komunikacji za posrednictwem protokotu Modbus jest zawsze wigczona.

Oznacza adres Modbus RTU sterownika. Wartos¢ od 1 do 247.
MB ADDRESS [MB] Ust. dom. 1

1

Oznacza predkosc¢ transmisji przez kanat RS-485.
BAUDRATE [MB] Dostepne tryby pracy: 9600bps, 19200bps (ust. dom.), 38400bps

19200 bps *

25



Oznacza parzystosé w transmisji szeregowej.
PARITY [MB] Dostepne tryby pracy: None (ust. dom.), even, odd

none *

Oznacza bit parzystosci w transmisji szeregowej.

BIT STOP [MB] Dostepne tryby pracy: 1=jeden bit (ust. dom.), 2=dwa bity

*

W przypadku przesytania komendy w trybie urzgdzenia podrzednego przez Modbus
TIME OUT MDB [IB] parametr dotyczy maksymalnego czasu sterownika na odbidr ustawien. Po tym
30 S czasie sterownik uruchamia wejscia analogowe.

Min. 1 Maks. 240 s Ust. dom. 30 s

SLAVE

13. DIAGNOSTYKA

Dni i godziny pracy sterownika.

TOTALHOURS  [DI] Uwaga — Przywrdcenie ustawien fabrycznych nie spowoduje wyzerowania stanu

02:23 g:h licznika.
INT. TEMP. DI] Temperatura wewnetrzna sterownika w stopniach Celsjusza.
33.2 °C

Liczba wytgczen z powodu utraty fazy zasilania lub silnych zaktécen w linii zasilajgce;j.
PHASE MISS  [DI] yiaczenzp yiazy y Jacel

1 err

Liczba wytaczen z powodu wewnetrznego przegrzania.
OVERTEMP.  [DI] viaczenzp qirznegoprzeg

2 err

Liczba wytgczen z powodu zewnetrznej awarii z sygnatem odebranym na zaciskach 14.
EXTERNAL [DI]
4 err

Liczba wytgczen z powodu awarii sygnatu zasilania 4...20 mA.
PROBE MISS [DI]

4 err

[Z OPCIA ZEGARA] Opcja zegara zawiera dodatkowo oprécz liczby awarii, réwniez date i godzine ostatniej awarii.
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